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(54) ГИБКАЯ ПО РАЗМЕРУ И ОРИЕНТАЦИИ СИСТЕМА АККУМУЛЯТОРНОЙ БАТАРЕИ

(57) Формула изобретения
1. Система держателя аккумуляторной батареи, содержащая:
первый двухконтактный узел, включающий в себя первый отрицательный контакт,

электрически изолированный от первого положительного контакта, причем первый
отрицательный контакт и первый положительный контакт конфигурируются так, что,
когда первая аккумуляторная батарея находится в первой ориентации в системе
держателя аккумуляторной батареи, первый положительный контакт электрически
соединяется с первой положительной клеммой первой аккумуляторной батареи без
электрического соединения первой положительной клеммы первой аккумуляторной
батареи с первым отрицательным контактом; и когда первая аккумуляторная батарея
находится во второйориентации в системе держателя аккумуляторнойбатареи, отличной
от первой ориентации, первый отрицательный контакт электрически соединяется с
первой отрицательной клеммой первой аккумуляторной батареи без электрического
соединения первой отрицательной клеммы первой аккумуляторной батареи с первым
положительным контактом; и когда вторая аккумуляторная батарея типа, отличного
от первой аккумуляторной батареи, находится в первой ориентации в системе держателя
аккумуляторной батареи, первый положительный контакт электрически соединяется
со второй положительной клеммой второй аккумуляторной батареи без электрического
соединения второй положительной клеммы второй аккумуляторной батареи с первым
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отрицательным контактом; и когда вторая аккумуляторная батарея находится во
второйориентации в системе держателя аккумуляторнойбатареи, первыйотрицательный
контакт электрически соединяется со второй отрицательной клеммой второй
аккумуляторной батареи без электрического соединения второй отрицательной клеммы
второй аккумуляторной батареи с первым положительным контактом.

2. Система по п.1, в которой первая продольная ось первой аккумуляторной батареи
в первой ориентации является такой же, что и продольная ось первой аккумуляторной
батареи во второй ориентации; и

при этомвторая продольная ось второй аккумуляторнойбатареи в первойориентации
является такой же, что и продольная ось второй аккумуляторной батареи во второй
ориентации.

3. Система по п.2, в которой первая продольная ось вертикально выровнена со
второй продольной осью.

4. Система по п.1, в которой первый двухконтактный узел дополнительно содержит:
первый радиальный желоб для позиционирования первой положительной клеммы

первой аккумуляторной батареи, чтобы электрически соединяться с первым
положительным контактом в первой позиции; и

второй радиальный желоб для позиционирования второй положительной клеммы
второй аккумуляторной батареи, чтобы электрически соединяться с первым
положительным контактом во второй позиции, отличной от первой позиции, при этом
второй радиальный желоб сконфигурирован, чтобы предохранять первую
положительнуюклемму первой аккумуляторной батареи от электрического соединения
с первым положительным контактом во второй позиции.

5. Система по п.4, в которой первый радиальный желоб имеет первый радиус, а
второй радиальныйжелоб имеет второй радиус, меньший, чем первый радиус, при этом
второй радиальный желоб прерывает первый радиальный желоб.

6. Система по п.5, в которой первый радиус равен приблизительно 2,75 миллиметра,
а второй радиус равен приблизительно 1,9 миллиметра.

7. Система по п.4, дополнительно содержащая:
изолирующий разъем, расположенный между первым положительным контактом и

первым отрицательным контактом; и
при этом изолирующий разъем формирует первый радиальный желоб и второй

радиальный желоб.
8. Система по п.4, дополнительно содержащая:
приводимый в действие механизм, включающий в себя эластичный или

деформируемый элемент, который вызывает отклонение в перемещении приводимого
в действие механизма, чтобы удерживать в продольном направлении вторую
аккумуляторную батарею в электрическом соединении с первым положительным
контактом и/или первымотрицательнымконтактом, и приводимый в действиемеханизм
конфигурируется, чтобы втягиваться в выемки в корпусе системы держателя
аккумуляторной батареи, когда первая аккумуляторная батарея вставляется в систему
держателя аккумуляторной батареи.

9. Система по п.4, дополнительно содержащая:
второй двухконтактный узел, содержащий:
второй отрицательный контакт;
второй положительный контакт;
третий радиальный желоб для позиционирования первой положительной клеммы

первой аккумуляторной батареи, чтобы электрически соединяться со вторым
положительным контактом в третьей позиции; и

четвертый радиальныйжелоб для позиционирования второй положительной клеммы
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второй аккумуляторной батареи, чтобы электрически соединяться со вторым
положительным контактом в четвертой позиции, отличной от третьей позиции.

10. Система по п.1, дополнительно содержащая:
второй двухконтактный узел, включающий в себя второй отрицательный контакт,

электрически изолированный от второго положительного контакта, при этом второй
отрицательный контакт и второй положительный контакт конфигурируются так, что,
когда первая аккумуляторная батарея находится в первой ориентации в системе
держателя аккумуляторной батареи, второй отрицательный контакт электрически
соединяется с первой отрицательной клеммой первой аккумуляторной батареи без
электрического соединения первой отрицательной клеммы первой аккумуляторной
батареи со вторымположительнымконтактом; и когда первая аккумуляторная батарея
находится во второй ориентации в системе держателя аккумуляторной батареи, второй
положительный контакт электрически соединяется с первой положительной клеммой
первой аккумуляторной батареи без электрического соединения первой положительной
клеммыпервой аккумуляторной батареи со вторымотрицательнымконтактом; и когда
вторая аккумуляторная батарея находится в первой ориентации в системе держателя
аккумуляторной батареи, второй отрицательный контакт электрически соединяется со
второй отрицательной клеммой второй аккумуляторной батареи без электрического
соединения второй отрицательной клеммы второй аккумуляторной батареи со вторым
положительным контактом; и когда вторая аккумуляторная батарея находится во
второй ориентации в системе держателя аккумуляторной батареи, второй
положительный контакт электрически соединяется со второй положительной клеммой
второй аккумуляторной батареи без электрического соединения второй положительной
клеммы второй аккумуляторной батареи со вторым отрицательным контактом.

11. Система по п.10, дополнительно содержащая:
подвижный узел, чтобы регулировать расстояние между первым двухконтактным

узлом и вторым двухконтактным узлом, причем первый двухконтактный узел и/или
второй двухконтактный узел регулируются посредством подвижного узла в первое
положение, чтобыпозволять первой аккумуляторной батарее электрически соединяться
с первым двухконтактным узлом и вторым двухконтактным узлом, и первый
двухконтактный узел и/или второй двухконтактный узел регулируются посредством
подвижного узла во второе положение, отличное от первого положения, чтобы
позволять второй аккумуляторной батарее электрически соединяться с первым
двухконтактным узлом и вторым двухконтактным узлом.

12. Система по п.1, дополнительно содержащая:
второй двухконтактный узел, включающий в себя второй отрицательный контакт,

электрически изолированный от второго положительного контакта, при этом второй
отрицательный контакт и второй положительный контакт конфигурируются так, что,
когда первая аккумуляторная батарея находится в первой ориентации в системе
держателя аккумуляторной батареи, второй отрицательный контакт электрически
соединяется с первой отрицательной клеммой первой аккумуляторной батареи без
электрического соединения первой отрицательной клеммы первой аккумуляторной
батареи со вторымположительнымконтактом; и когда первая аккумуляторная батарея
находится во второй ориентации в системе держателя аккумуляторной батареи, второй
положительный контакт электрически соединяется с первой положительной клеммой
первой аккумуляторной батареи без электрического соединения первой положительной
клеммы первой аккумуляторной батареи со вторым отрицательным контактом; и

третий двухконтактный узел, включающий в себя третий отрицательный контакт,
электрически изолированный от третьего положительного контакта, причем третий
отрицательный контакт и третий положительный контакт конфигурируются так, что,
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когда вторая аккумуляторная батарея находится в первой ориентации в системе
держателя аккумуляторной батареи, третий отрицательный контакт электрически
соединяется со второй отрицательной клеммой второй аккумуляторной батареи без
электрического соединения второй отрицательной клеммы второй аккумуляторной
батареи с третьим положительным контактом; и когда вторая аккумуляторная батарея
находится во второй ориентации в системе держателя аккумуляторной батареи, третий
положительный контакт электрически соединяется со второй положительной клеммой
второй аккумуляторной батареи без электрического соединения второй положительной
клеммы второй аккумуляторной батареи с третьим отрицательным контактом; и при
этом третий двухконтактный узел сконфигурирован, чтобы предохранять первую
положительнуюклемму первой аккумуляторной батареи от электрического соединения
с третьим положительным контактом.

13. Система по п.1, дополнительно содержащая:
приводимый в действие механизм, чтобы удерживать в продольном направлении

вторуюаккумуляторнуюбатареюв электрическом соединении спервымположительным
контактом или первым отрицательным контактом.

14. Система по п.13, в которой приводимый в действие механизм включает в себя
приводимые в действие удерживающие фиксаторы, которые подпружинены и
отклоняются, чтобы протягиваться друг к другу.

15. Система по п.14, в которой приводимые в действие удерживающие фиксаторы
сконфигурированы, чтобы втягиваться в выемки в корпусе системы держателя
аккумуляторной батареи, когда первая аккумуляторная батарея вставляется в систему
держателя аккумуляторной батареи.
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