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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Rohrzange mit einer
an einem ersten Hebel fest angebrachten ersten
Backe, einem zweiten Hebel, der relativ zu dem
ersten Hebel schwenkbar ist und eine gelenkig
angebrachte zweite Backe tragt, einem liber ein
Gelenk mit dem zweiten Hebel verbundenen
Schieber, der zum Verédndern der Maulweite der
Backen langs des ersten Hebels verstellbar ist
und mit zwei Anschlagen, die die
Schwenkbewegung der zweiten Backe in Rich-
tung auf den ersten Hebel und in Gegenrichtung
begrenzen.

Derartige Rohrzangen, wie sie aus DE-PS-2 728

454 und DE-GM-7 824 721 bekannt sind, dienen
zum Drehen von Rohren, Schrauben und anderer
Gegenstande. Im Arbeitszustand werden die
beiden Hebel mit der Hand zusammengedriickt,
so daB die Backen den Gegenstand fest um-
greifen. Im Riickdrehzustand werden die beiden
Hebel in Gegenrichtung verschwenkt, ohne daB
sie fest zusammengedriickt werden. Damit die
Rohrzange in beiden Drehrichtungen Kraft auf-
bringen kann, ist die zweite Backe an dem
Schieber derart schwenkbar angebracht, daR sie
in Abhangigkeit von der gewiinschten Drehrich-
tung entweder gegen einen Anschlag des ersten
Hebels oder gegen einen entgegengesetzten
Anschlag des Schiebers st6Bt. Die Greifflichen
der beiden Backen sind jeweils zur Halfte nach
der einen und zur Halfte nach der anderen Seite
geneigt. Mit den bekannten Rohrzangen kann
zwar die Drehung des Gegenstandes in unter-
schiedlichen Richtungen und eine leere Riick-
drehung vorgenommen werden, jedoch muf
genau darauf geachtet werden, "mit welcher
Halfte der Greifflichen der beiden Backen die
Rohrzange an den Gegenstand angesetzt wird.
Andernfalls besteht die Gefahr, daR die beweg-
liche Backe beim Arbeiten umschwenkt und sich
an den entgegengesetzten Anschlag aniegt. Dies
hat zur Folge, daR die Rohrzange abrutscht und
keine wirksame Drehung des Gegenstandes
moglich ist. AuBerdem entsteht beim unbeab-
sichtigten Umschwenken der beweglichen Backe
ein starker Ruck, wodurch Verletzungen auftreten
konnen.

Ein weiterer Nachteil der oben erwidhnten
bekannten Rohrzangen besteht darin, daR beim
Riickdrehen der Zange der zweite Hebel sehr
weit von dem ersten Hebel abgeschwenkt wer-
den muB, wenn der zu drehende Gegenstand
eine unrunde Kontur hat, z. B. ein Sechskant ist.
In diesem Fall stoBt die zweite Backe beim
Zuriickdrehen gegen den zugehdrigen Anschlag
und die weitere Offnungsbewegung der Zange
dbertragt sich auf den 2weiten Hebel, dessen
Handgriff den ldngeren Hebelarm dieses Hebels
bildet und daher sehr weit aufgeschwenkt wer-
den muB. Dies ist aus Griinden der Handhabung
und haufig auch aus Platzgriinden ungiinstig.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Rohrzange der eingangs genannten Art zu schaf-
fen, die beim Zuriickdrehen eine weitere Offnung
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der Backen bei verringertem Ausschwenken des
2weiten Hebels ermdglicht.

Die Lésung dieser Aufgabe besteht erfindungs-
gemaR darin, daB mindestens einer der An-
schldge an einem Gleitstiick angeordnet ist, das
von einem von der Bewegung des zweiten
hebelsgesteuerten Blockierelement in einer Ar-
beitsstellung verriegelbar ist und bei ausge-
schwenktem zweiten Hebel ein zuriickweichen
des Gleitstiickes ermoglicht.

Der Anschlag, den das eine Ende des Gleitstiic-
kes bildet, ist somit in Abhangigkeit von der
Schwenkstellung des zweiten Hebels in bezug
auf den ersten Hebel verdnderbar. Wird der
zweite Hebel ausgeschwenkt, dann driickt die
bewegliche Backe das Gleitstiick zuriick, so daR
die urspriingliche Anschlagposition aufgehoben
ist und das Gleitstiick weiter verschoben werden
kann als dies in der Arbeitsstellung moglich ist.
Durch diese starkere Verschwenkung der zweiten
Backe vergroBert sich die effektive Maulweite, so
daR der zweite Hebel zum leeren Zuriickdrehen
der Rohrzange weniger weit ausgeschwenkt
werden muB als dies bei feststehendem An-
schlag der Fall ware.

Bei der erfindungsgemaRen Rohrzange ist die
von Zahnen gebildete Greifflaiche der zweiten
Backe ebenflachig. Diese Greifflache ist in der-
jenigen Stellung, in der die zweite Backe gegen
den Anschlag des ersten Hebels stoRt, unter
spitzem Winkel in der einen Richtung zur eben-
falls ebenflachigen Greifflache der festen Backe
geneigt. Wenn die zweite Backe sich in ihrer
anderen Anschlagposition befindet, ist ihre
Greifflache unter einem spitzen Winkel in Gegen-
richtung zu der Greifflaiche der festen Backe
geneigt. Beide Greifflichen sind nur in der
Mittelposition des Schwenkweges der zweiten
Backe parallel zueinander. Diese Mittelposition
ist aber instabil, weil die zweite Backe dann nicht
an einem der Anschlige liegt. Es stelit sich
selbsttdtig diejenige stabile Position ein, die
derjenigen Richtung entspricht, in der der zwi-
schen den Backen eingeklemmte Gegenstand mit
Kraft gedreht wird. Die zweite Backe kann dabei
nicht unbeabsichtigt umklappen.

Vorzugsweise ist das Blockierelement mit dem
2weiten Hebel iiber mindestens einen Gelenkarm
verbunden. Dieser Gelenkarm bewirkt die Mit-
nahme des Blockierelementes beim Auf-
schwenken des zweiten Hebels.

Das Blockierelement kann im AnschiuR an eine
Blockierflache, die im wesentlichen parallel zu
der Rickfliche des Gleitstiickes verlduft, eine
schrage Gieitflaiche aufweisen. Wenn der zweite
Hebel ausgeschwenkt wird, driickt das Gleitstiick
gegen die Gleitfliche. Beim AnstoRen der zwei-
ten Backe gegen das Gleitelement gibt das
Gieitelement nach, wodurch die zweite Backe
weiter verschwenkt werden kann, als dies in der
Arbeitsstellung der beiden Hebel moglich ist.
Dadurch wird die Riickdrehbewegung bei gréBe-
rer Offnungsweite erleichtert.

Das Blockierelement ist von einem Fihrungs-
stlick des Schiebers gefiihrt und gegen den
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Druck des Gleitstiickes abgestiitzt. Das Gleitstiick
hat lediglich eine Steuerfunktion, wahrend die
Kraftaufnahme durch das Fiihrungsstiick erfolgt,
das fester Bestandteil des Schiebers ist, dessen
Position die Maulweite der Rohrzange bestimmt.
Im folgenden werden unter Bezugnahme auf
die Zeichnungen Ausfiihrungsbeispiele der Erfin-
dung nédher erldutert.
Es zeigen:
Fig.1 eine Seitenansicht der Rohrzange, teil-
weise geschnitten, bei Drehung eines
Gegenstandes im Uhrzeigersinn,

Fig.2 die Rohrzange bei Drehung des Gegen-
standes im Gegenuhrzeigersinn,

Fig.3 die Rohrzange bei Drehung eines Sechs-
kantkopfes, i

Fig.4 die Rohrzange in der Offnungssteliung
wahrend des Zuriickdrehens iiber dem
Sechskantkopf und

Fig.5 eine Teildarstellung eines zweiten Aus-

flihrungsbeispiels der Rohrzange.

Die dargestellte Rohrzange weist einen ersten
Hebel 10 auf, der am unteren Ende als Handgriff
11 ausgebildet ist. An den Handgriff 11 schliet
sich ein Gewindeabschnitt 12 an, auf dem eine
Mutter 13 sitzt. Der Handgriff 11 und der Gewin-
deabschnitt 12 sind aus einem Rundstab gefer-
tigt. An dem oberen Ende dieses Rundstabes ist
seitlich eine Platte 14 befestigt, die den Rundstab
verlangert, deren Achse jedoch gegeniiber der-
jenigen des Rundstabes seitlich versetzt ist. Von
dem oberen Ende der Platte 14 steht die feste
Backe 15 seitlich ab. Die Angriffsfidche 16 dieser
Backe 15 verlauft rechtwinklig zu dem Handgriff
11. An dieser Angriffsfliche 16 sind Zahne
angeordnet, deren Spitzen in einer gemeinsamen
Ebene liegen.

Die Mutter 13 stiitzt den Schieber 17 ab, der
hillsenférmig ausgebildet ist und einen Schlitz fir
den Durchtritt des unteren Endes der Platte 14
aufweist. Ein seitlich von dem Schieber 17
abstehender Ansatz 18 ist mit einem Bolzen 18
versehen, der durch einen Schlitz 20 der Platte 14
hindurchragt. Der Bolzen 19 dient dazu, den
Schieber 17, der am unteren Ende von der Mutter
13 abgestiitzt ist, in bezug auf den Hebel 10 zu
fihren, so daR er langs dieses Hebels ver-
schiebbar ist.

Der zweite Hebel 21 weist ebenfalls einen
Bolzen 22 auf, der in dem Schlitz 20 des ersten
Hebels 10 gefiihrt ist. Der zweite Hebel 21 ist
iiber das Gelenk 23 mit dem Schieber 17 ver-
bunden, so daB der Hebel 21 um das Gelenk 23
herum relativ zu dem Schieber 17 schwenkbar ist.
Seitlich neben und {iber den Gelenk 23 ist ein
weiteres Gelenk 24 angeordnet, das die zweite
Backe 25 mit dem zweiten Hebel 21 verbindet.
Die 2weite Backe 25 kann um das Gelenk 24
herum verschwenkt werden, und zwar in der
einen Richtung bis zu dem Anschlag 26, der von
der Piatte 14 des ersten Hebels 10 gebildet wird
und in der Gegenrichtung bis zu einem Anschiag
27, der noch erldutert wird.
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Die gleichmaRig gezahnte Angriffsfliche 28
der Backe 25 ist ebenflachig. Wenn die Backe 25
gegen den Anschlag 26 stoBt, wie in Fig. 1, bildet
ihre Angriffsflaiche 28 mit der Angriffsflache 16
der anderen Backe 15 einen spitzen Winkel.
Wenn die Backe 26 gegen den anderen Anschlag
27 sto6Rt, bilden die beiden genannten Angriffs-
flachen ebenfalls einen spitzen Winkel, jedoch
2ur entgegengesetzten Seite hin. Die Angriffs-
fliche kann somit um ihre Parallelstellung zur
Angriffsflache 16 herum pendeln.

Der Anschlag 27 befindet sich am oberen Ende
des Gleitstiickes 29, das im Innern des Schiebers
17 verschiebbar untergebracht und zwischen der
Wand des Schiebers 17 und einem Querzapfen 46
dieses Schiebers etwa parallel zum Handgriff 11
gefiihrt ist. Der Querzapfen 46 dient daruber
hinaus auch zum Fiihren des Blockierelementes
31 und fiihrt somit eine Doppelfunktion aus. An
dem dem Anschlag 27 abgewandten Ende des
Gleitstiickes 29 befindet sich eine Stiitzfldche 30,
die gegen das Blockierelement 31 st6Rt. Dieses
Blockierelement weist eine Blockierflache 32 auf,
die parallel zu der Stiitzfliche 30 verlduft, und
auBerdem eine Gleitflaiche 33, die unter spitzem
Winke! zu der Gleitfliche 30 verlduft. Das
Blockierelement 31 wird von einem Flhrungs-
stiick 34 abgestiitzt, das fest an dem Schieber 17
angebracht ist. Das Blockierelement 31 ist zwi-
schen dem Fiihrungsstiick 34 und dem Gleitstiick
29 angeordnet und es ist parallel zur Stiitzflache
30 verschiebbar. Die Verschiebung des Blockier-
elementes 31 erfolgt Ober den Gelenkarm 35,
{iber den das Blockierelement 31 mit dem zweiten
Hebel 21 verbunden ist. Dieser Gelenkarm 35
weist an seinem Ende eine Gelenkkugel 36 auf,
die schwenkbeweglich in einer entsprechenden
Ausnehmung des Hebels 21 gelagert ist.

Das Gelenk 23, mit dem der zweite Hebelarm
21 an dem Schieber 17 gelagert ist, besteht aus
einem Gelenkzapfen 37, der am Schieber 17 fest
angebracht ist und einem Langloch 38 des
zweiten Hebelarmes 21. Das Langloch 38 er-
streckt sich in der Darstellung nach Fig. 1
vorzugsweise in Richtung auf das Gelenk 24 und
somit schrdg nach oben. Das Gelenk 24 besteht
aus einem an der Backe 25 fest angebrachten
Zapfen 39, der in einem Langloch 40 des zweiten
Hebelarmes 21 verschiebbar ist. Das Langloch 40
ist etwa quer zur Richtung der beiden Angriffs-
flachen 16 und 28 orientiert.

Den einen Hebelarm des Hebels 21 biidet der
Handgriff 41 und der andere Hebelarm wird
durch den Abstand der Gelenke 23 und 24
bestimmt. Der Hebel 21 ist somit zweiarmig und
er bewirkt wegen des groBen Hebelarmverhéit-
nisses eine hohe Kraftverstarkung.

Die Einstellung der Maulweite der Rohrzange
erfolgt durch Verstellung der Mutter 13 auf dem
Gewindeabschnitt 12. Hierdurch bewegt sich der
Schieber 17 lings des ersten Hebels 10, wobei
der zweite Hebel 21 mitgenommen wird und die
Zapfen 19 und 22 in dem Schlitz 20 gefihrt
werden.

Die Funktionsweise der Rohrzange ist folgende:
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In Fig. 1 ist der Zustand dargestellt, in dem ein
2zylindrischer Gegenstand 42, der zwischen den
Backen 15 und 25 eingespannt ist, im Uhrzeiger-
sinn gedreht werden soll. Hierzu wird die Mutter
13 so eingestellt, daR beim spateren Gegen-
einanderdriicken der Hebel 10 und 21 in Richtung
der Pfeile 43 der Gegenstand 42 zwischen den
Backen 15 und 25 festgehalten wird, ohne daR die
Hebel 10 und 21 unter der driickenden Wirkung
des Gegenstandes 42 auseinandergedriickt wer-
den. Wahrend der SchlieRbewegung der Zan-
genhebel driickt die Schragflaiche 33 des
Blockierelements 31 das Gleitstiick 29 nach oben,
bis schlieBlich die Blockierfliche 32 an der
Stiitzflache 30 anliegt. Durch den Druck, den die
schwenkbare Backe 25 auf das Gleitstick 29
ausiibt, wird zwischen den Flachen 30 und 32 eine
Reibung erzeugt, die verhindert, daR die Zan-
genhebel 10 und 21 unter dem Druck des
Gegenstandes 42 wiederauseinandergespreizt
werden. Nach dem SchlieBen der Rohrzange
wird die Rohrzange durch Druck gegen den
Hebel 21 in Richtung des Pfeiles 44 verschwenkt,
um den Gegenstand 42 mit Kraft zu drehen.
Hierbei ist es nicht erforderlich, die Zuhaltekraft
in Richtung der Pfeile 43 aufrechtzuerhalten, da
die Zange sich aus den oben angegebenen
Grinden nicht selbst o6ffnet. Bei der Dreh-
bewegung liegt der Gelenkzapfen 39 an dem
unteren Ende des Langloches 40 an. Die Backe 25
wird gegen den in Drehrichtung riickwiértigen
Anschlag 26 gekippt, wahrend der Anschlag 27
frei liegt. Zum Zuriickdrehen der Rohrzange wird
die Zange durch Auseinanderdriicken der Hebel
10 und 21 gedffnet, wodurch die Selbstklemmung
aufgehoben wird. Beim Zuriickdrehen kippt die
Backe 25 gegen den Anschlag 27, so daR der
Gegenstand 42 nicht mitgenommen wird. Beim
Nachfassen diirfen die Zahnungsflachen der
beiden sich gegeniberliegenden Spannbacken
nie zugleich am zu drehenden Rohr zur Anlage
kommen, da die Schwenkbewegung der Zange
auf diesem Rohr dann sofort durch Blockierung
zum Stillstand kommen wiirde.

In den Zeichnungen ist der Abstand zwischen
dem Anschlag 27 des Gleitstiickes 29 und der
entsprechenden Gegenflache der Backe 25 aus
Griinden der Ubersichtlichkeit vergroBert darge-
stellt. Diese Flichen driicken bereits gegen-
einander, wenn die Backe 25 sich in der (instab-
ilen) Mittelposition befindet und die Zangenhebel
geschlossen sind. Das Gleitstiick 29 bildet zusam-
men mit dem Blockierelement 31 eine Reib-
vorrichtung, die verhindert, daB die Hebel 10, 21
unter der Wirkung des Druckes des Gegenstan-
des 42 auseinandergespreizt werden.

In Fig. 2 ist der Zustand dargestellt, daR der
Gegenstand 42 im Gegenuhrzeigersinn gedreht
wird. Hierbei werden die Hebel 10 und 21 in
Richtung der Pfeile 43 zusammengedriickt, so
daR sich die Zange schlieBt. Dann wird auf den
Hebel 10 von Hand eine Kraft in Richtung des
Pfeiles 44’ ausgeiibt Die Backe 25 kippt gegen
der Anschlag 27. Zum leeren Zuriickdrehen
werden die Hebel entgegen der Richtung der
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Pfeile 43 auseinandergedriickt, so da der Hebel
21 geringfiigig ausschwenkt. Dadurch wird die
Backe 2b entlastet. Sie schwenkt gegen den
Anschlag 26 und die Angriffsflichen 16 und 28
geben den Gegenstand 42 frei.

Beim Drehen eines Schraubenkopfes 42' ge-
maRk Fig. 3 ergeben sich in der Arbeitsphase, bei
der der Schraubenkopf 42' gedreht werden soll,
die gleichen Verhaltnisse, wie sie anhand der Fig.
1 und 2 beschrieben wurden. Die Angriffsflichen
16 und 28 greifen an zwei einander entgegenge-
setzten Flachseiten des Schraubenkopfes 42" an.
In durchgezogenen Linien ist der Zustand der
Backe 25 dargestellt, der sich bei Drehung des
Schraubenkopfes 42° im Gegenuhrzeigersinn
ergibt und strichpunktiert ist der Zustand darge-
stellt, den die Backe 25 bei Drehung des
Schraubenkopfes im Uhrzeigersinn einnimmt.

Wenn die Rohrzange an dem Schraubenkopf
42" zurickgedreht werden soll, muB ihre Maul-
weite sich voriibergehend bis auf den AuRenkreis
des Schraubenkopfes erhéhen. Dies ist in Fig. 4
dargestellt. Beim Aufschwenken des Hebels 21
nimmt dieser {ber den Gelenkarm 35 das
Blockierelement 31 mit. Die Blockierflache 32 gibt
die Stiitzflache 30 des Gleitstiickes 29 frei, so dal
dieses bis zum Fiihrungsstiick 34 zuriickweichen
kann. Dadurch andert sich auch die Position des
Anschiages 27, wodurch eine starkere Absenkung
und Verschwenkung der Backe 25 erfolgen kann.

Die starkere Absenkung und Schrigstellung
der Backe 25 bewirkt, daR die Zange leichter liber
den Totpunkt der Schwenkbewegung um die
Kante des Schraubenkopfes 42 herumbewegt
werden kann. Die Langlécher 38 und 40 geben
der Backe 2b geniigend Freiheit fir den Ver-
schwenkvorgang. Ohne eine solche Freiheit
wiirde die Gefahr bestehen, dal Verklemmungen
auftreten.

Das Ausfithrungsbeispiel der Fig. 5 unter-
scheidet sich von dem jenigen der Fig. 1 - 4
dadurch, daR die Schrigfliche 33 und die
Blockierflache 32 am unteren Ende des Gleitstiic-
kes 29 angeordnet sind, wahrend das Blockier-
element 31 eine knickfreie ebene Stiitzflaiche 30
aufweist, die mit der Blockierflache 32 und der
schragen Gleitfliche zusammenwirkt und paralle!
zu der Blockierflache 32 verlauft. Der Querzapfen
46 hat eine gestreckte Form, so daf bei vollstén-
dig ausgeschwenktem Hebel 21 die Fihrung des
Blockierelementes gewahrleistet bleibt.

Patentanspriiche

1. Bohrzange mit einer an einem ersten Hebel
(10) fest angebrachten ersten Backe (15), einem
zweiten Hebel (21), der relativ zu dem ersten
Hebel schwenkbar ist und eine gelenkig an-
gebrachte zweite Backe (25) trégt, zwei An-
schldgen (26, 27), die die Schwenkbewegung der
zweiten Backe (25) in Richtung auf den ersten
Hebel und in Gegenrichtung begrenzen, und mit
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einem (ber ein Gelenk (23) mit dem zweiten
Hebel (21) verbundenen Schieber (17), der zum
Verdndern der Maulweite der Backen (15, 25)
langs des ersten Hebels (10) verstellbar ist,

dadurch gekennzeichnet, daR mindestens einer
der Anschlige (27) an einem Gleitstiick (29)
angeordnet ist, das von einem von der Bewegung
des zweiten Hebels (21) gesteuerten Blockier-
element (31) in einer Arbeitstellung verriegelbar
ist und bei ausgeschwenkten zweiten Hebel (21)
ein zuriickweichen des Gleitstlickes (29) ermég-
licht.

2. Rohrzange nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das Blockierelement (31) mit
dem zweiten Hebel (21) Gber mindestens einen
Gelenkarm (35) verbunden ist.

3. Rohrzange nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB das Blockierelement (31) im
AnschluR an eine Blockierfliche (32), die im
wesentlichen paraliel zu der Stiitzflliche (30) des
Gleitstiickes (29) verlduft, eine schrige Gleit-
flache (33) aufweist.

4. Rohrzange nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daR das Gleitstiick (29) im
AnschiuR an eine Blockierfliche (32), die im
wesentlichen parallel zu der Stiitzflache (30) des
Blockierelementes (31) verlduft, eine schrige
Gieitflache (33) aufweist.

5. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, daB das Blockier-
element (31) von einem Fihrungsstiick (34) des
Schiebers (17) gefiihrt und gegen den Druck des
Gleitstiickes {29) abgestiitzt ist.

6. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, daR das Gelenk (23)
ein Langloch (38) aufweist, das wenigstens
annahernd in Richtung auf ein zweites Gelenk
(24) verlauft, welches die zweite Backe (25) mit
dem zweiten Hebe! (21) verbindet.

7. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, daR ein zweites
Gelenk (24), welches die zweite Backe (25) mit
dem zweiten Hebel (21) verbindet, ein Langloch
(40) aufweist, welches in Richtung auf die zweite
Backe (25) verlauft.

8. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, daR in einem Schlitz
{20) des ersten Hebels (10) zwei Bolzen (19, 22)
gefihrt sind, von denen einer mit dem zweiten
Hebel (21) und der andere mit dem Schieber (17)
verbunden ist.

9. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, daB die Backen (15,
25) planare Angriffsflichen (16, 28) mit Z&hnen
mit symmetrischem Zahnprofil aufweisen.

Claims

1. Pipe tongs comprising a first jaw (15) in-
tegrally fixed to a first lever (10), a second lever
(21) hinged relative to said first lever and
supporting a pivotally mounted second jaw (25),
two stop members (26, 27) limiting the swivel
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movement of said second jaw (25} towards said
first lever and in the counterdirection, and a
slider (17) connected to said second lever (21} via
a hinge and being adjustable along said first
lever (10) to change the mouth width of said jaws
(15. 25),

characterised in that

at least one of said stop members (27) is
arranged at a slide member (29) adapted to be
locked in a working position by a locking element
(31) controtled by the movement of said second
lever (21) and allowing said slide member (29) to
recede when said second lever (21} is in a swung-
out position.

2. The pipe tongs according to Claim 1,
characterised in that said locking element (31) is
connected to said second lever (21) via at least
one swivel arm (35).

3. The pipe tongs according to Claim 1 or 2,
characterised in that said locking element (31)
comprises an inclined sliding face (33) adjacent
to a locking face (32) which extends substantially
in paraliel to the support surface (30) of said slide
member (29).

4. The pipe tongs according to Claim 1 or 2,
characterised in that said slide member (29)
comprises an inclined slide face (33) adjacent to
a locking surface (32) which is substantially
parailel to the support face (30) of said locking
element (31).

5. The pipe tongs according to one of Claims 1
to 4, characterised in that said locking element
(31) being guided by a guide member (34) of said
slider (17) is supported against the pressure of
said slide member (29).

6. The pipe tongs according to one of Claims 1
to 5, characterised in that the hinge (32) is
provided with an elongated hole (38) extendeing
at least approximately towards a second hinge
(24) connecting said second jaw (25) to said
second lever (21).

7. The pipe tongs according to one of Claims 1
to 6, characterised in that said second hinge (24)
connecting said second jaw (25) to said second
lever (21) is provided with an elongated hole (40)
which extends towards said second jaw (25).

8. The pipe tongs according to one of Claims 1
to 7, characterised in that two bolts (19, 22} are
guided in a slot (20) of said first lever (10), one of
which bolts is connected to said second lever (21)
and the other to said slider (17).

9. The pipe tongs according to one of Claims 1
to 8, characterised in that said jaws (15, 25) are
provided with planar working surfaces (16, 28)
having teeth of a symmetric tooth profile.

Revendications

1. Clé a tubes comportant une premiére
machoire (15) montée fixe sur un premier levier
(10), un second levier (21) qui peut pivoter par
rapport au premier levier et porte une seconde
méchoire {25) monté avec articulation, compor-
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tant aussi deux butées (26, 27) qui limitent le
mouvement de pivotement de la seconde ma-
choire (25) en direction du premier levier et en
direction opposée, ainsi qu‘un coulisseau {17) qui
est relié au second levier (21) par l'intermédiaire
d’une articulation (23) et qui peut se déplacer le
long du premier levier (10) pour modifier la
largeur de mors des machoires (15, 2b), caracté-
risée en ce qu‘au moins l'une des butées (27) est
disposée contre un glissoir (29) qui peut étre
verrouillé en une position de travail par un organe
de verrouillage (31) commandé par le mouvement
du second levier (21) et qui, lorsque I'on fait
pivoter le second levier (21) vers I'extérieur,
permet le recul du glissoir (29).

2. Clé & tubes selon ia revendication 1, carac-
térisée en ce que l'organe de verrouillage (31) est
relié au second levier (21) par l'intermédiaire d'au
moins un bras d’articulation (35).

3. Clé a tubes selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce que l'organe de verrouillage
(31) présente une surface de glissement oblique
(33) a la suite d’'une surface de verrouillage (32)
qui est sensiblement dirigée paraliélement a la
surface de butée (30) du glissoir (29).

4. Clé a tubes selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce que le glissoir (29) présente
une surface de glissement oblique (33) a la suite
d'une surface de verrouillage (32} dirigée sensi-
blement paraliélement a la surface de butée (30)
de I'organe de verrouillage {31).

5. Clé a tubes selon I'une des revendications 1
a 4, caractérisée en ce qu‘une piéce de guidage
{34) du coulisseau (17} guide V'organe de verrouil-
lage (31} et I'appuie en sens contraire & la
pression du glissoir (29).

6. Clé a tubes selon I'une des revendications 1
a4 b, caractérisée en ce que larticulation (23)
présente une lumiére (38) dirigée au moins
approximativement en direction d'une seconde
articulation (24) qui relie la seconde méchoire (25)
d’avec le second levier (21).

7. Clé & tubes selon I'une des revendications 1
a B, caractérisée en ce qu’une seconde articula-
tion (24), qui relie la seconde machoire (25) avec
le second levier (21}, présente une lumiére (40)
dirigée en direction de la seconde machoire (25).

8. Clé a tubes selon l'une des revendications 1
a7, caractérisée en ce que dans une fente (20) du
premier levier (10) sont guidés deux tétons (19,
22) dont le premier est relié au second levier (21)
et 'autre au coulisseau (17).

8. Clé & tubes selon I'une des revendications 1
a 8, caractérisée en ce que les machoires (15, 25)
présentent des surfaces de prise planes (16, 28)
avec des dents a profil de dent symétrique.
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