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Ulelem je sni%eni rozmérnosti a hmot- e
nosti dosud pouZivanych zonélnich aparatur. 7T
Tohoto udelu je dosazeno zonalni aparatu~ 1
rou, sestavajici z pracovai komory, prileh-
1ljch manipuladénich komor s prom&nnou praco-
vni délkou dvou pohyblivych suportd s me-
chanismem rotace, drZaki ingotu a nosné 10
aparatury, kde pracovni komora, horni i
.spodni suport manipuladnich m¥chovych ko-
mor jsou posuvnd uloZeny na spoledném ve-
deni, pfidemZ drahy posuvu pracovai komo-
ry a_suportld se vzajemnd prekryvaji. 11T gﬁg
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Soub&Zné s vedenim suportu a pracovani komory
je umistén posuvovy Sroub spoledny pro pra-
covni komory i suporty, na kterém jsou ulo-
Zeny matice pohé&néné motory, které jsou v
suportech a pracovni komoie otodnd a axi- 1T
4lné bez vile uloZeny. Mechanické vedeni 7 A
suportiu je duté a mize byt propojeno se 107]
suporty na koncich m&chovych komor tak, n-
avy tvofilo alespon &ast cirkuladniho
okruhu pouZité inertni atmosféry.
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Vyndlez se tfk4 zondlnf aparatury pro zpracovidni vysoce
&istého materidly, zejména k¥emfiku, kterd sestévd z pracowni ko=
" mory, dvou p¥ilehlych manipuladnich komor s proménnou pracovn:[
délkou,pohyblivich suportd a mechanismﬁ rotace,

Dosud znimé zon dlni aparatury pro zpracovéni vysoce &isté-
ho materidlu, zvl4¥tE k¥emfku ve tvaru ingotd, vysokofrekvenini
pésmovou tavbou se s ohledem na nérodnost tohoto procesu vyze
- naduji{ znadnon stavebn:[ vﬁkou a hmotnosti, P¥idinou téchto
negatimich vlastnost{ je skutelnost, Ze celd tato aparatura
mus{ bft bud vekuovéna, nebo mus{ obsahovat definovanou inertnf
atmosferu , p¥i¥em¥ jej{ délka je n¥kolikandsobkem délky visledw
ného tavbou p¥ipraveného monokrystalu, Znadnd vyska a hmotnost
téchto aparatur nutnych ku p¥#fkladu pro gpracovédni ingotd
dlouhych 1500 mm dosahuje hodnot osmi aZ deseti metrd a hmotnost
ndkolika tun, Takového aparatury vyZaduji stavebni dpravy provoz-
nich prostor se viemi negatiwmimi ekonomickjmi dopady.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranﬁny ieﬁen:[ podle vynﬁle
zu, ktery ¥eS{ zondln{ aparaturu sestdvajici z pracowmi komory,
p¥ilehl¥ch manipuladnich komor s proménnou pracovni délkou dveu
pohyblivich suportd s schanismem rotace, dr¥dkd ingotn a nosné
aparatury, kde pracowai komora , horn{ i spodn{ suport manipue
ladnfch michovfch komor jsou posuvné uloZeny na spoledném vedeni,
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p¥iSem¥ drdhy posuvu pracowni komory a suportd se vzdjemsd
pFekrfvaji, SoubdZnd s vedenfm suportd a pracovni komory Je
umistdn posuvov§ Zroub spoledny pro pracowni komory i suporty,
na kterém jsou ulofeny matice pohén¥né motory, které jsom v
suportech a pracowmi komo¥e otond a axiflnd bez vile uloZeny.
Mechanické vedenf suportd je duté a mi¥e byt propojeno se su-
porty na kencich m3chovych komor, tak aby tvo¥ilo alespon 3dst
cirkuladnfho okruhu pouité inertni atmosféry,

VytvoF¥enim gondln{ aparatury podle vyndlezu se dosdhne
enormnfho zkrécen{ stavebni vyiky této aparatury tim, fe dréhy
posuvu pracovni komory a suportd se pFekryvaji , takZe pro
zpracovéni ingotu o délce 1500 mm Je zapotFebi stavebn{ vysky
aparatury pouse cca 2500 mm, V disledku jednoduché lehké
konstrukce , kters v tomto p¥ipadd garuSuje viechny pot¥ebné
parametry, se pro tento p¥ipad en{f{ hmotnost celého za¥izeni
na cca 150 kg, 2 uvedeného je z¥ejmé, Ze touto konstrukci dojde
ke sni¥enf nékladld nejen na vlastn{ zondln{ aparaturu, ale i
k podstatnému snf¥feni nékladd potFebnych na stavebni dpravy
provoszu, :

Na pFilo¥enfch vikresech Jsou znézornény dva p¥iklady zoe
nélnfch aparatur podle vynilezu,a to na obr, 1 zondlni aparatu~
ra s pevnou pracowni komorou a na obr, 2 zondlni aparatura ,
kde pracowni komora se pohybuje stejnd jako suporty manipulade
nich komor,

Na obr, 1 je zndzorndna zonilnf aparatura , kde pracovni komo-
ra ) je opatfemna na protilehlych st&ndch m&chovymi
komorami 2 sestavenymi p¥{padnd z jednotlivfch sekci, které jsou
svjumi protilehlymi konci upewné&ny na suportech 4, 3, pohybuj{=
cich se na spoledném mechanickém vedeni 40 o Rovnobdiné s
t{mto vedenim 10 je um{stdn posuvovy Sroub 11, po kterém se pohy-
bujf otodné matice 13 , 14 suportd 4 , 5 pohén¥né pohybovimi
motory 16 o 17. Uwmit¥ manipuladnfch komor 2 & 3 jeou na
suportech 4 , 5 ulofeny dridky ingotu 6 5 5 vBetin& mechanismu
rotace § 5 9.

obr. 2 je zndzorndne zondlni aparatnra, kde pracowni-komora
\;ohybliﬁ ulo¥ena na spole¥ném mechanickém vedenf 10 , p¥i-
SemZ matice 12 pohéndné pohybovym motorem 13 zajistuje jeji
axifln{ pohyb podél posuvového Sroubu 1l.




239 071

P¥{klad konkrétnfho provedeni zondlni aparatury podle vynd-
lezu je z¥ejmy z obr, 1 , kde pevnd pracowni komora béhem
procesu je pevnd ulo¥ena , pFifemZ zpracovdvany ingot prochdzi

z horn{ manipulaéni~komory'g induktorem umisténym v pracowni
komo¥e 1 do spodni manipuladn{ komory 3 prost¥ednictvim posuvu
hornfho a spodniho suportu 4 a 5 . P¥i této operaci se horni
manipulaéni komora g_tvqfenﬁ elastickym méchem zkracuje a analo=
gickd manipula®ni komora 3 se prodlufuje. Pot¥etné zkracovini

a zvétSeni priméru takto zpravévaného ingotu- se déje‘pomoci
zmény rychlosti nebo sméru posuva jednocho ne obou suportd 4 a 3.

Dal8im p¥ikladem provedeni podle vyndlezu je provedeni zndzoxe
- n¥né na obr, 2 , kde aparaturas pracuje tak, Ze v pribé&hu procesu
je hlavnim pohybem posuv pracowni komory, Suporty 4 , 5 manie
puladnich komor 2 a 3 se uvddéj{ do axiflniho pohybu pouze v
p¥ipad® pot¥eby zmény délky a primdru gpracovdveného ingotu,
Chlazeni celého systému je p¥imé, to znamend radiaci pom&rn& ve~
likjch ploch menipuladnich komor, pFifemZ je moZno vyuZit
konstrukdni provedeni zonfln{ aparatury podle vynélezu k cirkue
laci wnit¥n{ inertn{ atmosfery dutym spolednym vedenim 10 ,
pracowmi komorou } , manipulaénimi komorami 2 a 3, p¥idem¥ je
mo¥no do tohoto okruhu Jed3tE za¥adit tepelny vyménik, p¥ipadné
 gistfel za¥{zen{ spojené e moZnosti doplnéni resp.zmény této
inertni atmosféry.

Zzondlnf aparatury pro zpracovidni vysoce distého materidlu,
zejména k¥emiku, lze pouZit vSude tam, kde provozni prostory
nedovolujf umfstdn{ rozmdrové a hmotnostn& ndrodnych bd%nd
vyrdb&nych zondlnich aparatur,
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7ondlni aparatura pro zpracovéni vysoce Sistého materidlu,
zejména k¥emiku, sestdvejici z pracovni{ komory, p¥ilehlych
menipuladnich komor s proménnou pracovni délkou, dvou
pohyblivych suportd s mechanismem rotace drZ4kd ingotu a
nosné aparatury, vyznadend tim , ¥e pracowni
kxomora /1/ a horni i spodni suport /4 a 5/ manipulaénich -
méchovich komor /2 & 3/ jsou posuvnd uloZeny na spole¥ném
vedeni /10/, p¥ilem¥ drshy posuvu pracovani komory /1/ a
suportd /4 a 5/ se p¥ekryvaji,

Zondlni aparatura podle bodu 1,

vyznadené tim , Ze soubdind e vedenim /10/ Je
umfstdn pevny posuvovy Zroub /l1/ spoledny pro posuv pra-
cowni komory /1/ i suportd /4 a 5/ prost¥ednictvim pohono-
vych motord /16 a 17/ a tolnych matic /13 a 14/, uloZenych
v suportech /4 a 5/,

Zondln{ aparatura podle bodu 1, . v
vyznad&enéd tim , Ze spoledné vedeni /10/ je
opat¥eno posuvovym Zroubem spoledaym pro posuv pracowai
komory /1/ i suportd /4 a 5/

Zondlni aparatura podle bodu 1 aZ 3,

vyzna end tim , Ze duté spoledné vedeni /10/,
menipuladni komory /2 , 3/ a pracowmi komora /1/ tvo¥{i
alespon &4st cirkuladniho okruhu inertni atmosféry.
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