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Urzadzenie do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do formowania i skrgcania ramion koziotkéw do drutu kolczas-
tego, znajdujace zastosowanie w zaktadach produkujacych drut kolczasty.

Drut kolczasty jest nawijany u producenta na koziotki wykonane z grubego drutu uformowanego w tzw.
krzyzaki. Dotychczas ramiona tych koziotkéw sg wytwarzane w dwdch operacjach na oddzielnych urzadzeniach.
Na jednym urzadzeniu formuje si¢ z jednego zwoju drutu tworzacego zamkniety okrag podstawe w ksztatcie
krzyZza a nastgpnie na drugim urzadzeniu ramiona krzyza skreca sie kilkakrotnie by uzyskaé ich wiekszgq
sztywno$é. Obydwa opisane urzadzenia s3 napedzane recznie przy pomocy korby i wymagajg wysitku ze strony
obstugi.

Celem niniejszego wynalazku jest zmechanizowanie produkcji krzyzakéw na koziotki do drutu kolczastego.

Wytyczony cel realizuje urzgdzenie do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego
"wedtug wynalazku sktadajace sie z czterech szczek zamocowanych na korbowodach umieszczonyct. symetrycz-

" nie na obwodzie stotu roboczego urzadzenia, oraz czterech zabierakéw zamocowanych suwliwie w stozkowych
kotach zebatych i przesunietych wzgledem szczek o 45° przy czym naped szczek i zabierakéw jest wspdiny,
sterowany przez krzywke powodujaca przemienne dziatanie szczek formujgcych i zabierakdw skrecajgcych
uformowane ramiona podstawy nawijarki.

Urzadzenie do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego wedtug wynalazku jest
przedstawione w przyktadowym rozwiazaniu na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia st6t roboczy a fig. 2
przedstawia schemat kinematyczny napedu urzadzenia.

Urzgdzenie do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego wedfug wynalazku sktada
sie z roboczego stotu 1, na ktérym s3 umieszczone symetrycznie cztery szczeki 2 zamocowane na korbowodach
3 wten spos6b, Ze mogq przesuwaé sie promieniscie do $rodka stotu 1. Cztery zabieraki 4 sq rozmieszczone
symetrycznie na obwodzie stotu 1 tak, ze sq przesunigte wzgledem szczek 2 o 45°. Zabieraki 4 s3 zamocowane
suwliwie w stozkowych kotach 5, aich potozenie jest ustalone za pomocg sprezyn 6. Ponadto zabizraki 4
wspéipracuja z ttoczyskiem 7 pneumatycznych cylindréw 8. ’

Uktad napedowy urzadzenia do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego wedtug
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wynalazku sktada sie z elektrycznego silnika 9 potaczonego poprzez sprzegto 10, przektadnie $limakowg 11,
sprzegto 12 i zebate kota 13 z gtéwnym watem 14. Z gtédwnego napedowego watu 14 obroty s3 przekazywane
na zespoty napedowe szczek 2 izabierakow 4. Zespdt napedowy szczek 2 sktada sie z przektadni 15
wsp6tpracujacej z korbowodem 3, na ktérym jest zamocowana szczeka 2, przy czym pozostate szczeki 2 sq
wprawiane w ruch za pomocg posrednich két 17.

Zesp6t napedowy zabierakow zawiera prosta przektadnie 1 potaczong z stozkowa przektadnia 5, w ktérej
w kole biernym zamocowane sa zabieraki. Naped z gtéwnego watu 14 jest przekazywany na jeden zabierak,
natomiast pozostate zabieraki s3 napedzane poprzez posrednie kota 19 taricuchem 20 napedowym. W zespole
napedowym zabierakow 4 znajduje sie ponadto hamulec 21.

Formowanie ramion koziotkéw do drutu kolczastego wedtug wynalazku ma nastepujacy przebieg. Na
roboczym stole 1 umieszcza sie odpowiedniej dfugosci drut uprzednio zespawany w obwdd zamkniety i zaktada
do szczek 2 izabierakow 4. Zadziatanie uktadu napedowego zabierakéw iuktadu napedowego szczek 2
powoduje sterujaca krzywka 22 majaca posta¢ wycinka kota zebatego. Wtaczenie uktadu napedowego powoduje
w pierwszej fazie obrét korbowodéw 3 i przesunigcie sie szczek 2 promieniscie do srodka stotu 1. W wyniku tego
drut zoﬁtaje uformowany w posta¢ krzyza. Kolejne obroty gtéwnego watu 14 powodujg ruch obrotowy
zabierakéw 4 i rownoczesnie cofnigcie si¢ w potozenie wyjsciowe szczek 2. Po skreceniu ramion podstawy
nawijarki wtacza si¢ pneumatyczne cylindry 8, w ktérych cisnienie powietrza powoduje docisniecie ttoczysk 7
do zabieraka 4 i w wyniku utatwia wyjecie z zabierakéw 4 skreconych ramion. Cato$é operacji przebiega w ciagu
kilku sekund a obstuga urzadzenia sprowadza sie do zatozenia drutu zespawanego na stét roboczy i zdjecia
z niego gotowych uformowanych podstaw do nawijarek do drutu kolczastego. Urzadzenie wedtug wynalazku
cechuje prosta konstrukcja i tatwa obstuga.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do formowania i skrecania ramion koziotkéw do drutu kolczastego zawierajace zespoty
przektadni zebatych prostych istozkowych, sprzegta, taricuchy napedowe ielementy uktadéw pneumatycz-
nych, znamienne tym, Ze zawiera symetrycznie rozmieszczone wzgledem roboczego stotu (1) cztery
szczeki (2) zamocowane na korbowodach (3} oraz cztery przesunigte wzgledem nich o 456° zabieraki (4)
umieszczone suwliwie w stozkowych zebatych kotach (5), przy czym korbowody (3) i przektadnie stozkowe (5)
s potaczone poprzez zespoty napedowe zawierajace posrednie kota (17, 19) inapedowy taricuch (20)
z gtéwnym napedowym watem (14) potaczonym poprzez zebate kota (13), sprzegto (12), przektadnie
Slimakowa (11) isprzegto (10) zelektrycznym silnikiem (9), przy czym zespoty napedowe szczek (2)
i zabierakow (4) s sterowane za pomocg sterujacej krzywki (22) majacej posta¢ wycinka kota zebatego.
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