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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
obsada do aparatéw do zdjeé kinematogra-
ficznych na statkach powietrznych lub do
innych celow.

Jezeli aparat do zdjeé¢ kinematograficz-
nych jest umieszczony na maszynie o ruchu
zmiennym, np. na statku powietrznym, to
trudno jest tak kierowaé ruchami aparatu
kinematograficznego podczas zdejmowania,
aby utrzymaé obrany kierunek objektywu,
zwlaszcza wtedy, gdy statek powietrzny
leci szybko i ruchem niejednostajnym. Wsku-
tek tego ma zdjeciach kinematograficznych
przedmiotu, poruszajacego si¢ niejednostaj-
nie, lub tez na =zdjeciach, wykonanych z
pojazdu o ruchu zmiennym, przedmiot zdej-
mowany nie pozostaje zazwyczaj w $rodku
pola widzenia, lecz wedruje po calym ekra-

nie, co niezmiernie utrudnia badanie ruchu,
utrwalonego na filmie.

" Dla uniknigcia tych niedogodnosci pro-
ponowano obsady o mastawieniu dwustron-
nem, nastawiane hydraulicznie, w rodzaju
np. urzadzenia, ujawnionego w patencie
francuskim Nr 673398, w ktérem obydwa
ruchy nastawiania obsady aparatu wykony-
wa si¢ zapomoca nieruchomych pomp hy-
draulicznych; urzadzenie to posiada jednak
t¢ wade, Ze miedzy tlokiem podnoszacym
a cylindrem ma miejsce wzgledny ruch ob-

‘rotowy podczas przesunieé w kierunku po-

ziomym, natomiast operator ma pewng trud-
no$é w podazaniu za ruchami swego apara-
tu, poniewaz ruchy te daza stale do odsunie-
cia od niego aparatu i urzadzen celowni-
czych. Poza tem konstrukcja wspomnianego



urzadeenie nie pozwala nia wykonanie jej bez
pozostawienia pewnej swobpdy ruchu, tak iz
wskutek wstrzaséw stalosé aparatu kinema-
tograficznego nie jest zapewniona.
Urzadzenie wedlug niniejszego wyna-
lazku jest pozbawione wymienionych wad.
Posiada ono obsade, sztywno polaczona z
aparatem do zdje¢ kinematograficznych,
zaopatrzong w urzadzenie, mnadajace jej w
kierunku pionowym ruch o ograniczonej
rozpietosci. Calosé jest osadzona na obroto-
wej podstawie, zaopairzonej w siedzenie
dla operatora i posiadajacej samoczynne
urzadzenie do nastawiania, ktére daje cal-
kowity rozdzial mechanizméw ruchowych,
posiadajgcych jednak wspélny narzad kie-
rowniczy o dwéch stopniach swobody. Ope-
rator  moze tatwo kierowaé celownikiem
swego aparatu. Cale urzadzenie przymoco-
wuje si¢ bez rozbierania i w sposéb prosty
do kadluba statku powietrznego. ‘
Precyzja ruchéw zalezy tylko od precy-
zji wykonania narzadéw nastawczych; wy-

konanie tych narzadéw moge byé tak do- -

kladne, aby nastawianie pionowe odbywalo
si¢ zapomoca narzadéw, pozbawionych swo-
body ruchu (luzu), przyczem bezwtadnosé
masy obrotowej zapewnia praktycznie sta-
Pos¢ w plaszczyznie poziomej. Lagodnosé i
precyzje nastawiania mozna zwigkszy¢ za-
pomoca odpowiednich kompensatoréw. Na-
stawianie moze by¢ uskuteczniane zapomo-
cg drazka, przepuszczonego przez plyte, na
ktérej moze opieraé si¢ reka operatora, co
utatwia wykonywanie bardzo drobnych i do-
ktadnych ruchéw.

Na rysunku przedstawiono przyklad wy-
konania obsady o nastawianiu. elektro-hy-
draulicznem, ktéra moze byé umieszczona
na samolocie w celu umocowania aparata do
zdjeé¢ kinematograficznych lub innego urza-
dzenia.

Fig. 1 przedstawia widok perspekty-
wiczny, czesciowo w przekroju urzadzenia
wedtug wynalazku, fig. 2 — widok perspek-
tywiczny urzgadzenia kompensacyjnego, fig.

3 — przekréj czesci zaworu zwrotnego,
przyczyniajacego si¢ do stalosci aparatuy,
wreszcie fig. 4 i 5 przedstawiaja w przekro-
ju i w widoku zgéry pompe hydrauliczna,
umozliwiajaca zupelnie niezalezne zasilanie
dwéch réznych cbwodow.

Urzadzenie wedtug fig. 1 posiada pod-
stawe 1, opierajaca si¢ przy pomocy zebra
pierscieniowego 2 i kulek 3 na pierscieniu
prowadniczym 4, ktéry moze byé przymo-
cowany np. zapomoca uszek 5 w odpowied-
niem miejscu samolotu; np. w nadwoziu.

Na podstawie I umocowane sa wsporni-
ki 6, podtrzymujace gornemi koricami tozy-
ska 7, w ktérych osadzony jest obrotowo
wal 8 kotyski 9, podtrzymujacej aparat do
zdje¢ kinematograficznych 10. Siedzenie 11,
np. w postaci siodetka rowerowego, jest u-
mocowane na ramionach 12, sztywno pola-
czonych z podstawa 1, tak iz operator mo-
ze podazaé za celem, nie poruszajac sig
wicale ani wzgledem aparatu celowniczego,
ani tez wezgledem narzadéw nastawczych.

Podstawa 1 podtrzymuje urzadzenie na-
stawcze, zapewniajace dwa ruchy izasadni-
cze, a mianowicie obrét calej podstawy I
wzgledem pierscienia 4 oraz obrét watu 8
kotyski 9 w tozyskach 7.

W przedstawionej na rysunku postaci
urzadzenie posiada podwéjna pompe hydrau-
liczng 13, zasilajaca dwa obwody hydrau-
liczne o zmiennym przeplywie, zupelnie
niezalezne od siebie zaré6wno co do prze-
ptywu, jak i ci$nienia. Narzad nastawczy
14 obwodu nastawiania w azymucie jest u-
ruchomiany ruchem bocznym (od strony
lewej ku prawej lub odwrotnie) srodkowe-
go drazka 15. Narzad nastawczy 16 obwo-
du nastawiania we wzniesieniu jest nasta-
‘wiany przez przesuwanie drazka 15 wprzéd
Tub wtyt. Drazek 15 jest potaczony z narza-
dami nastawczemi 74 i 16 dowolnym me-
chanizmem, w rodzaju mnp. mechanizméw
sterujagcych samolotu.

Pompa 13 jest potaczona przewodami z
urzadzeniami nastawczemi o statej pojem-



noséci cylindréw, przyczem urzadzenie, stu-
zace mnp. do obracania podstawy 1, stanowi
pompa lub obrotowy silnik hydrauliczny 17,
ktéry jest sprzezony za posrednictwem kot-
ka z¢batego 18 oraz przekltadni zebatej 19
z wiericem z¢batym 20, przymocowanym do
pierécienia nieruchomego 4, natomiast do
cze$ciowego obrotu kolyski 9 stuzy prasa
hydrauliczna 21 o dzialaniu obustronnem,
polaczona ukladem korbowym 22 z walem
8 kotyski 9.

- Pompa o zmiennym przeplywie lacznie
z urzadzeniami o stalej pojemnosci stanowi
przekladni¢ ruchu o zmiennej szybkosci,
umozliwiajaca nastawianie aparatu 10 we
wszystkich kierunkach przy zmiennych
szybkosciach nastawiania, zmieniajacych
si¢ stopniowo i bez uderzen, przyczem wy-
starcza tu zZrédlo napedu o stalej, praktycz-
nie biorac, szybkosci.

Zrodlem napedu moze byé silnik elek-
tryczny 23, przylaczony zapomoca uktadu
kontaktéw obrotowych; moze byé nim réw-
niez silnik powietrzny, wiatraczek albo ja-
kikolwiek inny silnik. W dwéch ostatnich
przypadkach pozadane jest, . aby przewéd
powietrzny lub wal napedowy przechodzit
przez geometryczny srodek obsady, pota-
czony sztywno z podstawa 1. Wogéle moz-
na wyzyskaé do tego celu wszelkie zZrodto
energdji, jakiem mozna rozporzadzaé na sa-
molocie. Zamiast pompy podwéjnej mozna
uzyé¢ dwoch pomp oddzielnych, napedza-
nych zapomoca jednego lub dwéch silnikéw,
przyczem pompy te moga stanowié calosé
z odpowiedniemi urzadzeniami odbiorcze-
mi. '

Zamiast przekladni hydraulicznej moz-
‘na zastosowaé jakikolwiek inny mechanizm
do zmiany szybkosci, o ile mechanizm taki
zapewma ciagla i stopniowa zmiane szyb-
kosci.

Kazdemu polozeniu drazka 15 odpo-
wiada jedno polozenie mnarzadéow 14 i 16,
rozrzadzajacych przepltywami dwoéch obwo-
.déw hydraulicznych, a zatem nastawienie

drazka 15 okresla szybkos¢ kazdego z ob-
stugiwanych urzadeeri tak, iz kazdemu po-
tozeniu drazka 15 odpowiadaja okreslone

‘szybkosci w obydwéch kierunkach zasadni-
‘czych. Operator, siedzacy na siodetku 11,

sztywno potaczonem z podstawa I, ‘moze
zapomoca jednego tylko drazka 15 utrzy-
mywaé celownik (na rysunku nieprzedsta-
wiony) stale w kierunku przedmiotu rucho-
mego, ktéry ma stale pozostawaé na celuy,
t. j. skierowywaé stale celownik lub aparat
kinematograficzny na cel w warunkach, zbli-
zonych do warunkéw strzelania z samolotu.

Operator, siedzacy na siodetku 71, prze-
suwajac drazek 15 w kierunku strzalek FF°,
powoduje obrét calej podstawy 1 wzgle-
dem pierscienia 4 wraz z aparatem 10,
urzadzeniami mstawvnemx oraz siodelkiem
dla operatora.

Uruchomienie drazka 15 w kierunku
strzatek GG° nie ma zadnego wplywu na
ruch podstawy 1, zato za posrednictwem
prasy hydraulicznej 21 i ukladu korbowego
22 powoduje przesunigcie objektywu apa-
ratu kinematograficznego w kierunku pio-
nowym.

Wedtug fig. 1 drazek 15 przechodzi
przez otwor 24, wykonany w podstawie 1
tak, iz reka operatora znajduje state opar-
cie. Dzieki temu mozna osiagnaé niezwykla
precyzje ruchéw drazka 15, poniewaz reka
pracuje w warunkach, zblizonych do wa-
runkéw pisania, nastawia sie bowiem dra-
zek przez zgiecie paloéw, a nie przez ruchy
calego ramienia. _

Podstawa 1 jest zaopatrzona w obrotowy
mechanizm kompensacyjny, posiadajacy
nurnik 25 (fig. 2), suwajacy sie w cylindrze
26, potaczonym otworem 27 z komora 28, za-
wierajacq odpowiedni plyn oraz sprezone
powietrze, oddzielone od plynu ruchoma
przegroda albo ulegajaca odksztalceniom
scianka 29, dzieki czemu dtawnica 30 cylip-
dra 26 moze byé szczelna tylko na c&m.;
nie na powietrze. Powietrze sprezone. )gst
wpuszczane do komory przez zawor 31,, B



Kompueasator, polaczony przegubem 32
z ruchoma podstaws, §, wywiera zapomoca
nurnika 25 mnacisk mna tzop kerbewy 33,
wshocowany w kele zgbatem 34, ktére zaze-
bia sie & kotkiem zebatem 35, nalezacem
do przakladni azebatej 19, wspolpracu]qcej

z vegbishiom wierica nieruchomego pierscie-
aia 4. Stosumek przekladni obiera si¢ tak,
aby kote 34 wykenate catkowity obrot, gdy
podstawa { wylona caly obrét, przyczem
nastawienie zebow jest takie, aby nacisk,
wywierany zapomocs urzadzenia kompen-
saciyjmego, byt przeciwny naciskowi, wywie-
ramemu przez wiatr wagledny, powstajacy
podczas ruchu samolotu.

Jezeli objetosé sprezonego powietrza w
komorze 29 jest duza w poréwnaniu do
objgtosci, wyznaczonej ruchem tloka 25, a
odleglosé osi 32 od osi kota 34 jest duza w
stosumka do promienia kola, zakreslanego
przez caep kerbowy 33, wéwczas otrzymu-
je si¢ thoment kompensacyjny, zmieniaja-
oy sie w przyblizeniu sinusoidalnie, a wiec
tak, jak moment, wywierany ha oé obrotu
podstawy 1 wskutek -oporu powietrza.

Podobne urzadzenie kompensacyijne
‘mose byé przystosowane do mechanizmu
-obretomwego kolyski 9. Jezeli §rodek cigzko-
$ci masy wahliwej nie lezy na -0si czopéw,
4o uraqdzenie kompensacyjine moze byé
uproszczehe praez uzycie tloczyska prasy
21 w charakterze nurnika, podobnege do
nutnika 25.

Drgania w kierumkach poziomych sa
bardzo nieznaczne juz dzigki samej kon-
strulicji podstawy, poniewaiz obracajaca si¢
-masa, zlozena z echanizméw napgdowych,
podstawy 1 i .operatora posiada znaczna
bezwladnoéé. Bezwladnoéé masy ruchome;j
wi kderunku pionowym jest natomiast o wie-
le mmiejsza.

Dla zwalczenia drgan trzeba, aby w
mechamizmie nie bylo wcale luznych prze-
gubéw; praeguby zatem -powinny byé na
tozyskach kulkowych lub igietkowych. Wiy-

stanczy ‘woéwczas zapewni¢ statecznosé tto-

ka prasy 21 w kazdem polozeniu, jakie na-
da mu operator; w tym celu (fig. 3) kazdy
z przewodéw doplywowych 36 i 37, dopro-
wadzajacych czynnik roboczy do prasy,
jest zaopatrzomy w urzgdzenie, wytwarza-
jaoce zasadniczo stale ciénienie przeciwne,
wywierane na strone tloka 38, przeciwnag
stromnie, na ktéra dziata ciecz, doplywajaca
z pompy.

Urzadzenie to posiada zawér zwrotny
39, ktory przepuszcza swobodnie ciecz, pty-
ngcy, z pompy przewodami 40 i 41, lecz nie
pozwala mna przeplyw cieczy w kierunku
przeciwnym. Obwéd bocznikowy sklada sig
z kanatow 42 i 43, w kiérych umieszczony
jest tloczek 44, dociskany sprezyng 45,
przyczem tloczek ma ksztalt stozkowy.
Podczas przeptywu cieczy pod dostatecz-
nem ci$nieniem tloczek 44 podnosi sig, do-
poki spadek cisnienia, spowodowany prze-
plywem cieczy w kanatach 42 i 43, a prze-
dewszystkiem przez otwér, utworzony przez

przesuniecie tloczka 44, odpowiada sile, z

jaka cisnie sprezyna 45 na tloczek 44.

Jezeli sprezyna 45 jest tak diuga, ze
site jej mozma praktycznie uwazaé za stala
na drodze suwu nobaczego tloczka 44, to na
tltok 38 bedrzie dziatalo, praktycznie biorac,
stale cisnienie przeciwne, niezaleznie -od
przeptywu. Dzieki temu stalemu cisnieniu
przeciwnemu tlok jest podtrzymywany z
obydwéch stron, jezeli za$ z prasa 21 sty-
ka sie aparat regulacyjny, to zostaje wyeli-
minowany wplyw odksztalceri sprezystych
rur. Jezeli, naodwrét, dlugosé sprezyny w
stosunku do suwu roboczego tloczka jest
obrana tak, ze jej sila sprezysta zmienia
sie W) znacznym stopniu, wowczas cisnienie
przeciwne bedzie zwickszalo si¢ ‘wraz ze
wezrostem przeptywu. To ostatnie zjawisko
moze byé pozadane w komorach cylindrycz-
nych, kitére podtrzymuja cigzar podczas la-
dowania w celu osiaggniecia tlumienia. Na-
ogol, zjawisko to moze byé pozadane we
weszystkich urzadzeniach Htumiacych.

Fig. 4 i 5 przedstawiaja schematycznie



pompe podwdjna, Ktéra moze zasilaé dwa
obwody hydrauliczne. Pompa posiada roz-
dzielacz cylindryczny 46, zaopatrzony w
dwie pary kanatéw 47, 48 i 49, 50. Z oby-
dwéch stron rozdzielacza 46 na odpowied-
nich wysokosciach wykonane sg otwory 51,
52 i 53, 54, z ktérych kazdy odpowiada
jednemu kanatowi, przyczem otwory kazdej
pary znajduja si¢ na jednej wysokosci.

Na rozdzielaczu cylindrycznym 46 obra-
ca sig zespdt, zlorony z dwoch grup cylin-
dréw 55 i 56, rozmieszczonych w gwiazde,
przyczem plaszczyzny osiowe tych' grup
cylindréw odpowiadaja plaszczyznom osio-
wym otworéw 51 — 54 kanaléw 47 —— 50.

Ttoki 57, 58, umieszczone w cylindrach
55, 56, s3 zaopatrzone w krazki 61, 62 na
tozyskach kulkowych, ktérych pierscien
zewnetrzny stanowi sam krazek, a pier-
$cieri wewnetrzny stanowia czopy 59, 60,
pofaczone z tlokami, przyczem krazki te
tocza sie po dwoch pierscieniach 63 i 64.

Kazdy z tych pierscieni moze w swej
plaszczyznie wykonywaé ruch posuwisty
wzdtuz okreslonej osi, poczynajac od po-
lozenia wspdltsrodkowego z glowna osia
ukiadu. W ten sposob otrzymuje sie dwie
pompy znanego typu, posiadajace jednak
male wymiary i maly ciezar. Poniewaz na-
rzady nastawcze, ap. 65, okreslajace mimo-
srodowost pierscieni 63 i 64, sa niezaleine
od siebie, wiec przeplywy w ebwodach oby-
dwoch pomp s3 zupelnie od siebie nieza-
lezne.

Opisany wwygej mechanizm posiada po-
nadto nastepujace wiasnosci. Poniewas
krazki 62 sa osadzone na czopach bez po-
$rednictwa panewek, mozna nadawaé im
bardzo wielkie szybkosci obrotowe i duze
obciaZenia, pomimo ich malych wymiaréow,
przyczem krazki moga toczyé sie bezpo-
$rednio po stalych pierscieniach 63 i 64,
bez posrednictwa luznych pierscieni, obra-
cajacych si¢ jednoczesnie z zespolami cy-
lindréw, jak to ma miejsce w znanych ty-
pach pomp. W ten sposéb mozna nadaé ze-

spolowi cylindréw taka szybkosé, aby sama
sita odérodkowa wystarczata do wysawa-
nia tlokéw, wobec czego stajg sie zbyteczne
jakiekolwiek prowadnice, majace zia’ celu
wysuwme ttokow nazewnqh’z podczas su-
wu ssania.

W znanych pompach tego rodzaju
znaczna trudno$é uszczelnienia obracaja-
cego si¢ zespotu pochodzi stad, ze zespot
obrotowy jest osadzony mna rozdzielaczu, a
powierzchnia styku podlega znacznemu tar-
ciu, wywolanemu naciskiem ttokéw lub wa-
tem napedowym, przyczem zastosowanie u-
rzadzenia do smarowania réwniez oddziaty.
wa niekorzystnie na szczelnosé urzadze-
nia. : :

W aparacie, opisanym wyzej, osadzenie
zespolu na rozdzielaczu jest wykonane za
posrednictwem dwoch Tozysk' igielkowych
66 i 67, kiorych kiatki sa wykonane w po-
staci wglebied, wykonanych w rozdzielaczy
i w samym zespole. Wobec malej srednicy

j igiel modna wykonaé takie Yazysko -bez

znaczniejszego zwickszenia érednicy marza-
déw, a pomiedzy rozdrielaczem i zespolem
cylindrycznym moina. pozostawié bardze
matly luz, taki jednak, aby metalowe po-
wierzchnie nie stykaly si¢ ze soba, drieki
czemu szczelnosé staje sie wieksza, niema
jednak obawy rakleszczenia sie. Szczelina
w uszczelaieniu obrotowem pozostaje dze-
ki temu stala i mie moie rwickszaé sig
wskutek stopniowego zuzycia' atykaiqcydi
si¢ narzadow.

Urzadrenie wedtug wynalazku moze byé
uzywane nietylko do zdjeé kinematogra-
ficenych, lecz réwniei w tych wszystkich
przypadkach, w ktérych jakikolwiek aparat
trzeba stale skierowywaé na cel, gdy wa-
runki ruchu badi samego pojazdu, wypo-
saionego w aparat, badz tez prredmiotu,
wzigtego na cel, sa zmienne i wymagaja
szybkiego celowania. Wynalazek nadaje sie
wiec do kierowania reflektorow lub apara-
tow sygnalizacyjaych, umieszczonych na
samolotach lub kierowasych na samoloty,



do kierowania broni lotniczej lub przeciw-
lotniczej oraz w innych podobnych okolicz-
nosciach.

Opisane wyzej nastawianie przy pomo-
cy lub bez pomocy urzadzeri kompensacyj-
nych moze mieé zastosowanie we wszyst-
kich przypadkach, w ktérych stosuje sie
serwomotory, jak np. do nastawiania ste-
réw samolotow i statkéw powietrznych. .

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do podirzymywania a-
paratéw do zdje¢ kinematograficznych lub
podobnych urzadzer na statkach powietrz-
nych lub do innych celéw, znamienne tem,
ze na ruchomej podstawie, osadzonej obro-
towo w prowadnicy, osadzony jest w pa-
newkach, sztywno potaczonych z ta pod-
stawa, wal, podtrzymujacy kotyske na a-
parat kinematograficzny, oraz serwomotor
podwéjny lub dwa-serwomotory niezalezne,
ktore steruja oddzielnie obrét podstawy o-
raz ruch kolyski aparatu w plaszczyznie
pionowej, przyczem oba serwomotory sa
zaopatrzone w jeden wspélny narzad na-
stawczy do przesuwania aparatu zdjeciowe-
do we wszystkich kierunkach.

2. [Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze serwomotor hydrauliczny,
osadzony na podstawie, jest sprzezony z
zgbata prowadnica za posrednictwem prze-
ktadni zebatej, zaopatrzonej w urzadzenia
kompensacyjne.

3." Urzadzenie wedlug =zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, ze obrotowe wurzadzenie
kompensacyjne jest zaopatrzone w nurnik,
osadzony przegubowo na czopie korbo-
wym, osadzonym w jednem =z két przektad-
ni zebatej, i wchodzacy szczelnie do komo-
' ry, napelnionej cieczag o odpowiedniej lep-
kosci i oddzielonej od komory, zawieraja-
cej gaz pod odpowiedniem ci$nieniem,
sprezysta $cianka. |

- 4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne. tem, ze wal kolyski, podtrzy-
mujacej aparat zdjeciowy, jest sztywno po-

laczony z korba, na ktérej osadzony jest
przegubowo lacznik, sterowany tloczyskiem
prasy hydraulicznej, polaczonej za posred-
nictwem odpowiednich kompensatoréow z
urzadzeniem nastawczem.

5.. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tem, ze na kazdym z przewo-
déw, doprowadzajacych do prasy hydrau-
licznej plyn pod ci$nieniem, umieszczone
jest urzadzenie, =zapobiegajace drganiom,
zaopatrzone w zawor zwrotny z bocznikiem,
zamknietym tloczkiem w ksztalcie stozka,
obciazonym odpowiednio wyregulowana
sprezyna tak, iz otrzymuje si¢ spadek ci-
$nienia, ktérego stalosé jest niezalezna od
przeplywu, a zalezy tylko od dtugosci spre-
zyny w stosunku do suwu roboczego tlocz-
ka. t ‘
6. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 — 5,
znamienne tem, ze jest zaopatrzone w pom-
pe podwéjna do zasilania przy zmiennym
przeptywie niezalesnych obwodéw hydrau-
licznych, stluzacych do sterowania, - ktéra
stanowi zespél, posiadajacy dwa uklady
cylindréw, rozmieszczonych w gwiazde i
obracajacych si¢ naokoto nieruchomego roz-
dzielacza, zaopatrzonego w odpowiednie
kanaly i otwory, przyczem zespél cylin-
dréw jest osadzony na rozdzielaczu zapo-
moca dwoch tozysk igietkowych w celu u-
nikniecia bezposredniego osadzenia zespolu
na rozdzielaczu, tloki za$§ obu uktadéw o-
pieraja sie na dwéch pierscieniach, moga-
cych przesuwaé si¢ mimosrodowo, za po-
$rednictwem krazkéw, osadzonych mna lo-
zyskach igietkowych. :

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 = 6,
Znamienne tem, ze narzad nastawczy ma
postaé drazka, przechodzacego przez wy-
kréj w podstawie tak, aby reka operatora
miala podparcie.

Joseph Bernard
Antoine de Boysson.
Zastgpca: M. Skrzypkowski, |
rzecznik patentowy.
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