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NavrZené ¥eSenf zajisfuje spolehlivou
a rychlou detekei pY¥etrhu spodni nité&,
zejména u automatizovanych a mechanizovanych
$§icich pracoviit vybavenych $ici jednotkou

hotovic! typy stehd

ptetrhu je s vyhodou kontaktniho pdkového

typu a je usporadan

mezi napinac{ vackou a chapafem spodni

niti, p¥icemZ p¥i normdlnim prab&hu Sitf

jej udrZuje v zdkladni poloze napéti, spod-
n{ niti, kteréd prochézi nad p¥eklopnym
ramenem pdky detektoru. P¥i pfetrhu spodni
niti se pdka vyklopf nahoru a dotkne se kon-

taktni desky ¢idla,

k zastaven{ Sic{ jednotky. Navrhuje se
vyhodné uloZeni &idla do jehelni desky

§ic{ jednotky.
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(54) Usporéadani detektoru pretrhu spodni nité

se spodnf niti. Detektor

pod jehelni deskou

na jehoZ impuls dojde




257095 ' 2

Vyndlez se tykd uspoirddani detektoru p¥etrhu spodni niti, zejména u Sicich strojt agregéti,
kde obsluha nemd p¥imy vizudlni kontakt s mistem tvorby stehu.

V dosavadni praxi se ukazuje, ¥e zejména u mechanizovangych ¥icich pracovi3t nent
spolehlivost a rychlost funkce dosavadnich uspo¥4ddni detekce p¥etrhu spodni niti dostatednd,
a to pfedeviim v disledku umfsténi detektoru. Organizace &innosti u ¥icich pracovi3t s vyZiim
stupném mechanizace, ale i u dalsich 3icich agregdtl totiZ neumoZihuje pracovnikovi prov4-
déjfcicmu obsluhu za¥fzeni, aby mohl p¥imo kontrolovat misto tvorby stehu vzhledem k tomu,

%Ze mus{ svoji pozornost soustfedovat na jiné &innost, neZ je p¥imé vedeni materidlu pod
jehlou Sicfho stroje, tvoficfho souldst pracovi¥td&. Jde nap¥. o pF¥ipravu zpracovéivanych
dfilk, jejich ukl&d&ni na pracovni desku stolu agregdtu, vkladdni do Zablon nebo p¥isouvéni
k podavadlim, systémim navdd&ni dfl0 apod. Za téchto okolnosti vzristd vyznam spolehlivé
kontroly nepfetrZitého poddvéni ¥ic{ nit& a zejména spodni nit& u vSech Bicich stroju,
provddé€jfcich typy stehl s pouZitim spodnf nité.

Kontrolu podavan{ spodni nit& vykondvajf{ detekénf za¥fzenf rizného typu, umist&né vesm&s
u znédmych provedeni na vn&j3im krytu Sici jednotky pobliZ civky se zasobou niti, obvykle
bezprost¥edn& za napinadem niti.

Ukazuje se v3ak, %e nejdast®ji{m mi{stem pfetrhu spodn{ nit& je prostor v bezprost¥edni
blizkosti jehel nebo chapade. U dosavadnich provedeni detektord doch&zi k tomu, Ze nit p¥etrZend
u chapade je namotédna na osu a ulofeni napfnaci valky, kterd je umisténa t&sn& pfed chapadem.
Nit je takto ddle odtahovéna od civky a detektor p¥etrhu, umistény mezi napinaci va&kou
a civkou u zndmych provedeni, po ur&itou dobu neregistruje p¥etrh. To m& za nésledek jednak
od¥iti n&kolika d{ld bez vytvofeni stehu v disledku nep¥ftomnosti spodnf niti a tedy vyrobu
zmetkld, jednak dochdzi p¥i namotdvéni nit& na osu napfnaci{ valky k jejimu postupnému pé&chovénf
v prostoru mezi napfnaci va&kou a jejim uloZenim na osu a miZe tak dojft i k po¥kozeni mecha-
nismu tvorby stehu. Tyto nep¥iznivé dusledky jsou tim z&vaZn&jsi, &im vys3{ je stupen mechani-
zace nebo automatizace $iciho agregétu, zejména v t&ch pffpadech, kdy jsou tyto vybaveny
rychlob&Znymi $icimi jednotkami.

Vyndlez navrhuje takové uspofdddni detektoru pretrhu niti, které by umoZnilo spolehlivou
a okamZitou registraci p¥etrhu spodni niti a v8asnym zastavenfim 3ici jednotky zabrdnilo
zhotovenf vadnych vyrobkl, popf. po8kozeni mechanismu tvorby stehu namotévdnim spodni nité,

Je navr¥eno uspo¥Adadni detektoru pfetrhu spodni nit& pod jehelni deskou Sicfho stroje
hotovicicho typy stehd s poufitim spodni nité&, jeho% znakem je, %e detektor, s vyhodou kontakt-
niho pédkového typu, je umistdn chapadem a napfinaci vadkou spodni niti.”

Jinym znakem uspo¥dddni detektoru pfetrhu spodni niti je, #e &idlo kontaktniho detekto-
ru je zabudovdno do jehelni desky. Pro uGlely popisu navrhovaného uspo¥ddéni je p¥ipojeno
vyobrazeni, kde na schematickém, axonometrickém pohledu ze spodn{ strany na Sici jednotku
je zndzorn&no uspof¥ddani detektoru p¥etrhu spodni nité&.

Ve zn&zorn&ném provedeni na obrdzku se jednd o ramenovy 8ic{ stroj 1, pouZity v nezndzorn&ném
agregdtu, na jeho% korpusu je nahofe uloZena zdsoba 3ic{ nit& 20 na cfvce 2. spodni nit
20 je odvijena z civky 2 a pfes napinal niti 3 a detektor pfetrhu 31 umistény klasickym
zpisobem, jehoZ zaYazeni v3ak neni nezbytné, je vedena pod pracovni deskou 11 Sicfho stroje
1. Je ddle p¥ivddéna na obvod napfnaci va&ky 8§, uloZené na ose 81, kterd je uvdd&na do otéd&ivého
pohybu nezndzorn&nym pohonovym motorem, p¥idemZ tento ot&livy pohyb je pomoci b&Znych mechanismi
synchronizovédn s &innostf chapaée 5 a jehly 4.

Okolem napinac{ valky 8 je v p¥edem stanoveném okamZiku povytéhnout spodni nit 20
z civky 2 a vytvo¥it tak zésobu pfipravenou pro chapal 5, ktery dosahuje pfi své &innosti
vétéfho Ghlového zrychlenf{ a nedokdzal by tak odvinout bez nebezpe&{ p¥etrhu dostate&nou
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zédsobu spodni niti 20 pot¥ebnou pro vytvofeni bezvadného stehu, bez sou&innosti s napfnaci
vadkoun.8. .
Spodn{ nit 20 je ddle vedena z povrchu napinaci vadky 8 k chapa&f 5 a to tak, Ze proché&z{ nad
ramenem pfekldp&ci pdky detektoru 6, kterd je vykyvné uloZena na ose 63 a je pritladovéna
na spodni nit 20 silou vyvozenou stavitelnym zdvaZim 61, uloZenym na opadném rameni p¥ekldp&ci
pdky detektoru 6. Volny konec ramene p¥ekldp&ci péky detektoru 6, udrZované v z&kladnf
poloze nitf 20, je opatfen kontaktem, ktery koresponduje s kontaktni plodkou 71 &idla 7,
uloZeného nad volnym ramenem p¥ekldpéci pdky detektoru 6 v jehelnf desce 41. V okam¥fiku
p¥etrhu spodnf niti 20 v oblasti chapa&e 5 se zm&n{ rovnovd¥ny stav na p¥ekldp&ci péce
detektoru 6, jehoZ volné rameno jiZ v tomto p¥ipadé neni udrZovédno v zdkladnf poloze nap&tim
spodn{ nit& 20, kter& nad nim p¥i norm&lni &innosti Sici jednotky prochdzi. PYeklé&p&ci
péka se plsobenim zdvazi 61 vychyl{i volnym koncem nahoru a kontakt umist&ny na tomto volném
konci se dotkne kontaktni plofky 71 &idla 7. Tidlo 7 reaguje na sepnut{ imupulsem, ktery
zplsob{ zastaveni $ici jednotky 1:

V konkrétnim provedeni podle vyndlezu byl s vyhodou zvolen jako detektor p¥etrhu spodni
nit& kontaktni pdkovy typ vzhledem k tomu, Ze ve stisné&nim prostoru pod jehelni deskou
nabiz{ nejlepéf{ mo¥nosti pro umfstén{ mezi napinac{ va&kou a chapadem. V rozsahu vynélezeckého
fefenf viak bude i poufitf dalSich zndmgch typl detektord p¥etrhu, které po p¥isludné dpravé
mohou plnit obdobnou funkci.

Dal3{ vyhodou p¥ind$enou navrhovanym uloZenfim detektoru pfetrhu je moZnost uloZeni
&¢idla 7, resp. jeho kontaktni plochy 71 do odsuvné jehelni desky. V p¥ipadech, kdy je t¥eba
z rtznych dtvodd zajistit p¥istup k mechanismim tvorby stehu ulo¥enym pod jehelni deskou
41, se s touto deskou odsouvd i &idlo 7, nap¥. k rameni Zici{ jednotky 1. p¥itom lze snadno
dosdhnout toho, %e kontaktni plofka 71 se dostane do styku s kovovym korpusem 3icf jednotky
1 a reaguje pak na dotyk obdobné, jako v p¥ipads pfetrhu spodni niti.

Cidlo 7 pak vyvold impuls, ktery blokuje spu¥tdnf ficftho stroje,a to po celou dobu,
kdy se jehelnf{ deska 41 nachdzi v odsunuté poloze. Tim se ¢inn& a jednoduchym zplisobem
zabréni mimovolnému spuSt&ni Sicfho stroje a zabezpefuje se tak ochrana pracovnika provad&jiciho

z4sah do stehotvorného nebo jiného mechanismu pod jehelni deskou p¥ed drazem.
PREDMET VYNALEZU
1. Uspo¥&déni detektoru p¥etrhu spodni nit& pod jehelni deskou Sicfho stroje hotoviciho
typy stehl s pouZitim spodni nité, vyzna&ujici se tim, Ze detektor, (6), ktery je nap¥iklad
kontaktniho pdkového typu, je umistén mezi chapadem (5) spodni nité& (20) a napinaci valkou

(8) spodni nité& (20).

2. Uspof&ddni detektoru pf¥etrhu podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e &idlo {7) kontaktniho
pakového detektoru (6) je zabudovédno do jehelni desky (41).
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