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u viceproSlupnich tkacich stroji

0&elem vynélezu je déavkovani piresné
délky udtkové piize navijené na civku za-
nafede, s moinosti regulace a kontroly
této délky, kterad mad odpovidat Sifce tka-

niny, ReSenim jsou stavitelné a kontrol- iﬂ@}%t

ni{ prostiedky, uspofédané v ovidlné draze - 44(? i
davkovacich jednotek. Stavitelné prostied- 1 ';” ‘
ky jsou umisténé pfed rozchodem zanaSeét . ‘ﬁﬁg ‘
a dévkovacich jednotek a kontrolni pro- Co- Q; f Y 0
stifedky po jejich rozchodu v pilkruhové \\‘77/' o

dréze, Stavitelnymi i kontrolnfmi pro-

» stfedky je ovladdana dvouramenné péka
pres jeji krat${f rameno s kolikem, ktery
Jje pohybové sprfaZen s témito prostredky
v &astech ovalné drdhy soukacich jedno~
tek. Stavitelnymi prostifedky mohou byt
bud stavitelny nidjezd s lidtou nebo sta-
vitelna pruzina spolupracujici s kolikem
dvouramenné péky. Kontrolnim prostiedkem
je vraced pro vtazeni tvtkové smylky do
zanasede, upevnény na ramu davkovaciho
karuselu, kter§ m& tvar oblouku a s kte-
rym je téZz spraZen kolik dvouramenné
péky.
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Vyndlez se tykd zarizeni pro regulaci a kontrolu délky
Gtkové p¥ize navijené na civku zanaSele u viceproslupnich tkacich
stroji, vybavené soukscimi hlavicemi dévkovaciho dstroji, jeZ
soukaji udtkovou p¥izi do zanadeldl o délce odpovidajici Bifce tka-
niny. Soukaci jednotky jsou vybaveny zafizenim,je% umoznuje délku
dtku ménit nejen stupnovit&, ale i plynule; a to za chodu tkaciho
stroje. Stupnovitéd délka soukaného Utku se provddi zpravidla pri
zm¥né 3{¥ky tkaniny, kde%to plynulé zmény se provadi doregulové-
nim 4élky zanddeného tku do prodlupu tek, aby nevznikly zbyte&né
presahy, je% znamenaji ztrétovou spotfebu pirize.

Znémé zarizeni je ¥ybaveno otddecim reguladnim kotoudem v
soukaci jednotce, jemu¥ se do cesty palce na politacim kole nasta-
vuje v kratdf &i deldi vzddlenosti nardfka. Palec politaciho kola
se opird o nardé¥ku tlakem vratné pruZiny. P¥i soukdni se po&itaci
kolo oté4df a palec se vzdaluje od narédZfky aZ narazi na péku, JjeZ
ov14dé brzdu soukaciho vretene. Vypnutim tFeci spojky se pred za-
S4tkem navijeni poditaci kolo vraci do vychozi polohy vratnou pru-
Yinou. Plynulé doregulace se docili malym pootolenim regulaZniho
kotoule;a tim i narézky]a sice tak, %e reguladni kotoud je spra-
%en s vysuvnou odpruZenou tyli, ovlddanou stavitelnou naréZkou
na remenu soukaciho zarizeni. Vysouvénim stavitelné nardZky se
docilf hlubsiho zasunuti vysuvné ty¥e a v&tdiho pootoleni polita-
ciho kotoude, Tak sevreguluje thel pootoceni poéitéciho kotouée,
je? odm&fuje délku dtku.

Nevyhodou tohoto zafizenilzejména uspordadédni pro plynulou
regulaci délky zanéSeného utku je to, Ze po skonZeni soukéni se
vysouvaci ty& vraci zpét do pGvodni polohy a pied kaZdym dalsim
soukénim nard%i znovu na naréd’iku a jemnd délka udtku se doregulové-
v4 sice sutomaticky, avdak znovu vznikaji rdzy, které maji nepii-
znivy vliv na Zivotnost mechanismu a prispivaji k hlu¥nosti tkaci-
ho stroje, pii&em¥ tento mechanismus je u ka?dé dévkovaci jednoky.

Dalgi znémé zar¥izeni pro plynulou délku utkové nit& mé nad
ddvkovacimi jednotkami usporddané rameno, které je vykyvné mezi
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dvéma pevnymi vodicimi odky dtku napfi& jeho posuvu p?i ddvkové-
ni. Obdma vodicim o&kim dtku je predPazena brzda ve sm&ru posuvu
dtkue. Po odd&leni \tku ntZkemi dojde k nérazu ozubeného segmentu,
spojeného s vykyvnym ramenem pomoci ozubeného prevodu na stavitel~
ny doraz, ktery je umist&ny na rému ddvkovaciho zarizeni., Predrad-
nou brzdou dojde k zabrZd&ni iutku, k vykyvu vykyvného ramene, jim%
volny konec tutku je vloZen zp&t do ddvkovaciho zairizeni.

Jiné zndmé zarizeni k vtahovéni idtku bdhem provozu mé na
dévkovacich jednotkdch ovlddaci pédku na Cepu pritlalovanou k pev-
nému dorazu vratnou prufinou, nae¥ na druhém konci tohoto Zepu
je pres jednosm&rnou spojku p¥ipojena vtahovaci pédka udtku, Vtaho-
vaci pdka utku a dvojice vodicich olek jsou uspoidddny na boku |
dévkovaci jednotky k ddvkovanému zanade&i. Na ddvkovaci jednotce
je otoéné& uloZen hfi&eljspojeny s pohonem ovlddanym z rému ddvko-
vaciho zat¥izeni, pridem? na hi¥ideli je upevn¥na valka, na ni% do-
sedd plsobenim pru¥iny brzdovéd pdka. Na brzdové péce je usporddé-
n& pohyblivd Zelist pPedfazené brzdy utku proti pevné Zelistia
na dévkovaci jednotce je upevn&n tlumi& kmitd vtahovaci p8ky.

Nevyhodou obou téchto zndémych zarizeni je, Ze vtahovaci ra=
ménko mé jednotny zdvih k vytahovéni Z#4dané délky dtkové nité.
Nap&t{ dtkd, popripadé zdrhnut{ zpusobuje ¥asto zdvih raménka neid-
pln¥, Tento zdvih a plynuld regulace neni plné& za jistovédna. |

Uvedené nevyhody v8ech znﬁmych provedent odstranuje zarize=-
ni pro regulaci a kontrolu délky udtkové plize navijené na civku
v zanadedi podle vyndlezu, jehoZ podstatou jsou stavitelné
prost¥edky uspoifddené pred rozchodem zanadedd a soukacich jedno=-
tek & kontrolni prostiedky nastavené na pllkruhové dréze soukacich
jednotek po jejich rozchodu se zanagedi dtku. Stavitelné i kon =
trolni prost¥edky spolupracuji s p¥i&nym kolikem upevnénym na vr-
cholu vystupku predstavujici kratdi rameno dvouramenné péky umi-
sténé na ke¥dé soukaci jednotce. Stavitelné prostiedky pfedstavu~
ji stavitelny nédjezd listou nebo listovou pruéinou,

u nichZ stykové plochy obou t&chto elementd spolupracuji s
pri&nym kolikem vystupkem dvouramenné péky. Vzddlenosmt stykové
plochy od p¥ifé&ného koliku vystupku dvouramenné pdky je nastavitel-~
né u listy stavdcim kolikem a u listové pru¥iny stavitelnym &rou=-
bem k tvorb& urdené délky vytvérené smy¥ky zenédZené utkové nité.

Kontrolnim prostifedkem je vraced dvoursmenné péky umistény
za rozchodem soukacich jednotek se zanadedi na kostfe soukacich
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Jednotek. Vraced dvouramenné pdky md tvar oblouku, jeho% vn&jsi
plocha sleduje kolik vystupku dvouramenné péky ka¥dé prochdzeji-
ci soukaci jednotky prostorem umistdného zenadele.

Hlavni vyhodou za¥izenf podle vynélezu je jeho kon=-
struk&ni jednoduchost pri zajistovéni stupnovité i plynulé regula-
ce dané délky dtku zand¥eného d6 proslupu & také kontrola i sto-
procentni nasoukéni poZadované délky dtku na civku zanaZedl. Je
to jediné zaiizeni, které odstranuje névin dtku o nedostateiné
délce na civku zanadele a zajistije vytvérenou smy¥kou prodlouse-
ni dtku u p¥islusného zenadede na délku odpovidajlfci s{¥i tkaninyo
Za¥{zeni reguluje a kontroluje kratsf{ délku v pripadé, Ze do pro-
8lupu je zanéSen idtek o nedostatedné délce. . it

Pro ndzornost k popisu Vynéleégﬁybfilozeny vykresy, kde/me—
obr. 1 plynulé ovlddani smydky listou stavitelného
néjezdu, obr. 2 plynulé ovldddni smy&ky stavitelnou prufi-
nou pred rozchodem soukacich jednotek a zanagell, Hbr. 3

uloZeni kontrolniho vracefe dvouramenné pdky soukacich Jedno-
tek v jejich dréze za rozchodem se zanadeli, “br. 4 uspor4ddni
kontrolniho vrace¥e v pohledu z boku. .

Dévkovaci zarizeni sestdvéd z dévkovaci jednotky 3, kterou
prochdzi utek 2 odvijeny z predlohové civky 1. Utek 2 je z predlo-
hové civky 1 veden pres pevnou a pohyblivou gelist 5, 6 brzdy 4
do vodlcich o&ek 7, z nich% jedno vodici o¥ko 7 tvor{ privlek 13
usporédany na konci deldiho ramene 14 dvouramenné péky 8 a jeji%
druhé rameno tvo¥i ovlédaci vystupek 9. Dvouramennd péky 8 jsou
usporadény na kaZdé ddvkovaci jednotce 3 neznézar ndnym karuag&gP
unéSené po nekonedné ovdlné dréze 12 ddvkovacich jednotek 3oy Bré-
ha 12 je ¥4ste&n& shodnd se zand3eci drdhou 1 17 zansdeld 16, do
nich je ddvkovén dtek 2 o délce odpovidajici ¥i¥ce tkaniny. Za
icelem dopln&ni zdsoby dtku 2 stanovené délky do zanade&d 16 je v
mist& p¥ed rozchodem zanaZedd 16 a dévkovacich jednotek 3 na rému
20 upevnén stavitelny ndjezd 31 sestdvajici z lidty 18 spojené s
dchytem 32. Uchyt 32 je opatfen stupnici 25 a stavécim kolfkem 24,
ktery je vertikdln& stavitelny v dré¥ce 33 vytvorené v driéku 34
plédt& 23 stavitelného nédjezdu 31. P143%¥ 23 stavitelného néjezdu
slou?i zéroven jako nardtka 26 pro blokovéni dtku 2. Alternativni
provedeni stavitelného ndjezdu 31 podle obr. 2,0bsahuje stavitel-
nou pruZinu‘;Q‘snimatelné uchycenou upevnovacimi 8rouby 27 v drZ&a- /
ku 34, ve kterém je soufasné pFidroubovéna nardfka 26 pro blokovémy
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dtku 2 brzdou 4. Stavitelnd pruZina 19 je opatfena stykovou plo-
chou 20, je%Z apolupracuje s pridnym kolikem 15 vystupku 9 dvou-
ramenné péky 8. Vzddlenost stykové plochy 20 lidty 18 &i pruZiny
19 od vrcholu vystupku 9 je stavitelnd, Stavitelnda pruZina 19
m&ni polohu pomoci stavitelného &roubu 21, jehoZ poloha je za-
jistovéna pojistnym perem 22, Pojistné pero 22 a stupnice 25 Jje
snimateln& prichycena na drZdku 34 upeviovacimi Zrouby 27.

Otex 2)prochdzejici z predlohové civky 1 brzdou 4 vodicimi
oéky 1a ?r&vlekem 13 dvo%%§fﬁggﬁaB§EZ.§, tvofi.smyéku 11, Jjejii
velikost je urlena nastavenim polohyj/listy 18 &i stavitelné pru-
%iny 19 proti ovlddacimu vystupku 9 dvouramenmé péky 8 ustavené
na ka%dé prochdzejici ddvkovaci jednotce 3. Nastaveni vykyvu 2z
vyskové polohy A do kontrolni polohy B dvouramenné péky je zajis-
¥ovéno pomoci stavitelného ¥roubu 21 a liSty 18 nebo pomoci sta-
véciho koliku 24 a stavitelné pruZiny 19. Velikost smydky 1l dé-
vé pP*idavnou délku k zékladnim ovinlm a spot¥ebovévé se za cho-
du stroje v mistd rozchodu zanadele 16 s ddvkovaci jednotkou 3.
Dodr¥eni dané pridavné délky dtku 2 vytvéaifené dplnou smyclkou ll
" a vtaZenim této nastavené délky na idtkovou civku zsesnaSele zménou
polohy dvoursmenné pdky z polohy A do polohy B pro piipad poru-
chy je za rozchodem zana3e¥l a ddvkovacich jednotek na rému 30
nezndzorn&ného karuselu ddvkovacich jednotek 3, uspoirdddn vracel
10 zajistujic{ kontrolu a ovléddni ovlddacich vystupkd 9 dvoura-
menné pdky 8 zdsobujici zanaSel 16 schézejici délkou utku z pre-
dem vytvétené smydky 1l v pribdhu smylkové polohy A a kontrolni
polohy B ddvkovacich jednotek 3 na pllkruhové dréze 12 ddvkova=
cich jednotek 3 po rozchodu se zandSeci{ drahou 17 zanadeld 16,
Vzhledem k Ye¥ené kontrole mé vraced 10 tvar oblouku a kolik 15
vystupku 9 dvouramenné péky 8 ka%dé prochdzejici dévkovaci jed-
notky v tomto prestoru stykové spolupracuje s vnéjsi plochou 35
vracede 10, P#i vtahovéni smydky 11 z dtku 2 se deldi rameno 14
8 privlekem 13 dtku 2 ze smylkové polohy A vraci do kontrolni
polohy B & zaujimé polohu podél konce vracele 10.
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%&%o gféégﬁgi pro gegylaci a kontrolu délky idtkové prize na-
g&jen na/;ivku égha e%ﬁvﬁomoci ddvkovacich jednotek vybavenych
vytahovacimi prost¥edky, které v prostoru &éste&né& soub&Znych
drah vytvédri ze soukané dtkové nit& smydku

‘ vyznedujici se tim, Ze v prostoru ovalné dréhy
(12) pred rozchodem zanasedl (16) s ddvkovacimi jednotkami (3)
jsou uspo¥dddny stavitelné prost¥edky a po rozchodu dédvkovacich
jednotek (3) se zanadedi (16) dtkd v pllkruhové drdze jsou uspo-
fédény kontrolni prostfedky; pfidemZ vytahovacim prost¥edkem dt-
ku je dvouramennd pé%gnﬁggxbjejié kratdi rameno tvori vystupek
(9) opatieny ve vrcholu/kolikem (15) pohybové spiaZenym danymi

stavitelnymi i kontrolnimi prostiedky.

2o Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze stavitel=-
nym prost¥edkem je na rdmu (30) stroje upevnény stavitelny né-
jezd (31) s li&tou (18) nebo stavitelné pruZina (19) se stykovou
plochou (20) spolupracujicf{ s pPinym kolikem (15) dvouramenné
pdky (8), prildem? vzddlenost stykové plochy (20) jak 1listy (18);
tak i stavitelné pruZiny (19) od vrcholu vystupku (9) dvouramen=
né péky (8) je stavitelnd,

30 Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kontrolnim
prostredkem je kontrolni vrace& (10) dvouresmenné pdky (8).

4, Zarizeni podle bodd 1 a 3, vyznadujici se tim, Ze vra-
ced (10) mé tvar oblouku, upevnény na rému (30), jehoZ vné&jsi
plochu (35) sledujg?igaik (15) vystupku (9) dvouramenné péky (8)
od kaZdé prochédzejici dédvkovaci jednotky (3).

3 vykresy
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