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Sposob wykonywania Slimakéw Archimedesa i gwintow

1 .

Przedmiotem 'wynalazku jest sposob wykonywa-
nia $§limakéw o powierzchni Srubowej Archime-
desa (o prostoliniowym zarysie osiowym) i gwin-
téw, Sciernicami i frezamj tarczowymi, stozkowy-
mi (0 trapezowym przekroju osiowym),

Znany sposéb wykonywania §limakéw o po-
wierzchni $Srubowej Archimedesa i gwintéw rea-
lizowany jest narzedziem o profilu krzywolinio-
wym.

W znanym sposobie narzedzie ma nadany
ksztalt krzywoliniowy przy pomocy przyrzadow
do ksztaltowego obciggania Sciernicy. Wada tego
sposobu jest to, ze znajduje on zastosowanie tylko
do §ciernic, oraz to, ze dlugo$§é przyrzadu jest
najcze$ciej inna niz dlugo$§é obrabianego §limaka
co utrudnia zachowanie cylindrycznoSci.

Inny znany spos6b nadania ksztaltu krzywoli-
niowego narzedziu polega na rachunkowym wy-
znaczeniu zarysu narzedzia i nastepnym wykona-
niu narzedzia wedlug obliczonego zarysu. Wada
tego sposobu sg nie tylko trudno$ci zwigzane z
obliczeniem zarysu, ale takze trudnoSci zwigzane
z wykonaniem narzedzia wedlug obliczonego za-
rysu. Inng istotng wada tego sposobu jest zmia-
na profilu narzedzia na skutek zmiany S$rednicy
narzedzia pod wplywem ostrzenia. '

Zadanie wytyczone w celu usuniecia tych nie-
dogodnosci zostalo rozwigzane zgodnie z wynalaz-
kiem w ten sposéb, ze do obrébki §limakéw o po-
wierzchni $§rubowej Archimedesa lub gwintow
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uzywa sie narzedzia o zarysie prostoliniowym. Kat
jaki tworzy of narzedzia z osig obrabianego §li-
maka jest wiekszy od kata nachylenia linii $ru-
bowej §limaka na Srednicy podzialowej.

Na fig. 1 przedstawiono sposéb wedlug wyna-
lazku, w ktérym zarys osiowy $limaka oblicza sie
wedlug wzoréw:

sing tga, [ptgB-+al 4 cosp tgf [Wums — Ro] +

+p—atgh=0
u tga, sinf — (R, — u) sinp cosfs

tev = a+ (R, — u)cosg
x=[a+ (R, —Uu)cosy] colsv

z = (R, —u)sin@sinf +utga, cosf+pv

gdzie:
u, v — wspoélrzedne krzywoliniowe powierzchni,
@ — parametr powierzchni,
os — kat osiowego zarysu narzedzia,

P= % — skok zredukowany,
B — kat nachylenia osi narzedzia wzgledem
osi §limaka,
a — odleglo§é pomiedzy osiami narzedzia i §li-
maka,
Ro — promien narzedzia.

Majac dane parametry §limaka i §rednice na-
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rzedzia oblicza sie dla danego v parametr ¢, na-
stepnie argument v i wspélrzedne zarysu osiowego
x iz

Odchylenie f od linii prostej zarysu przekroju
osiowego Slimaka w zaleznoSci od kata ustawie-
nia narzedzia pokazano na fig. 2.

Z podanego na fig. 2 wykresu i wzoréw wyni-
ka, ze istnieje taki kat Bo ustawienia narzedzia,
przy ktérym odchylka osiowego zarysu $limaka f
od linii prostej osigga minimum. Odchytka ta jest
na tyle mala, Ze sposobem wedlug wynalazku
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mozna obrabiaé $limaki i gwinty o najwyzszej do-
ktadno$ci.
Zastrzezenie patentowe

Sposéb wykonywania $limaka Archimedesa lub
gwintu o prostoliniowym zarysie osiowym, Scier-
nicami i frezami tarczowymi, stozkowymi (o tra-
pezowym przekroju osiowym) znamienny tym, ze
obrébke przeprowadza sie przy ustawieniu narze-
dzia wzgledem osi $limaka pod katem wiekszym
od kata nachylenia linii rubowej §limaka na §red-
nicy podzialowej.
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