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Pyérésaha, jossa on kallistettava sahanterd
Cirkelsdg med lutningsbart sagblad

Keksinndén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdannon mukainen
pySrosaha.

Markkinoilla hakija tuntee "’/ HolzbauBlitz 850"-nimisen sahan,
joka on alapdytdpydrdsahana toteutettu yhdistetty k&antd- ja
katkaisusaha. Tadm& saha on eri toimintondkdékohtia silmalld
pitden kuvailtu tarkemmin t&md&n viitteess&d DBP 38 18 468.
Sahaa kédytetddn erityisesti kokoamislaitteeseen integroituna
tybstdasemana, mutta myds erillisend toimivana puunjalostus-
koneena, jossa on pystyakselin (poikittain sahanter&n akseliin
tySkappaleen <tydntdsuuntaan ndhden) ympari kadnnettavissa
oleva tukipdyddn sekd léApiylettyvdn pydrdsahanterdn keski-
piste. Sen lisdksi, ettd siind on t&mA kdintdmahdollisuus
suhteessa tydkappaleen tydéntésuuntaan, on sahanterd myods
kallistettavissa pdyd&n suhteen, ilman ettd se jédnne t&l1l1d8in
muuttuu, Jjota pitkin sahanterdn tydstbosa ulottuu pdyddn kaidn-
nettdvén keskipisteen ldpi. Ta&md@ on siind aikaansaatu siten,
ettd sahanterdn laakerointia varten oleva kantava rakenne
(jolloin sahanterd normaalisti pydrii tukipdyddn alle kiinni-
tetyssd suojalaatikossa) on tuettu rullien avulla ympyrén-
kaaren muotoiselle radalle. Vaikka t&md rata on likaantumista
vastaan verhottu kotelolla, ei k#ytinndéssi kuitenkaan voida
vdltt&a sitd, ettd sahajauvhoa tai muita epdpuhtauksia kerddn-
tyy radalle. Tamd voli sitten johtaa t&lle radalle tuettujen,
sahanterdsd kantavien rullien epdtasaiseen toimintaan sahan-
terad kallistettaessa ja tdten myOs ei endad vakaaseen, asetus-
arvosta poikkeavaan tai kokonaan uudeelleen saavuttamattomaan
kallistusasetukseen suhteessa péytaan. Tadllaiset hairiét
esiintyvat jopa voimakkaampina silloin, kun esimerkiksi muka-
vuussyistad verhous JjAtetadn kunnollisesti uudelleen asenta-

matta rullakuljettimen puhdistamisen jéikeen.



Ta&mdan takia keksinndén tehtdvédnd on kehittdd edelleen taman-
tyyppinen pydrésaha niin, ettd sahanterdn kaltevuuskulman
asettamisen osalta likaantumisesta johtuvat hdiridt ja puhdis-
tukseen liittyvdt vaatimukset ovat mitd suurimmassa maarin
poissuljettuja.

Keksinnén mukaan t&m3d tehtdvdi on padosin saavutettu siten,
ettd ta@mdntyyppinen saha on varustettu sahanterdn kallista-
mista wvarten padpatenttivaatimuksen <tunnusmerkkiosan mukai-
sella laitteella; jolloin keksinndén kuvaamisessa otetaan
huomioon myds 1liitteend olevan tiivistelmd3n esitys Jja ali-
vaatimuksissa esitetyt edelleenkehitelmat sekd jaljempanid

oleva selitys piirustuksineen.

Joka tapauksessa suhteessa pOytddn kallistettava sahanterd ei
enda lepdd likaantumiselle alttiina olevalla rullaradalla,
vaan se on keksinndén mukaan ripustettu nivelletysti pdydan
alle heilurivarsien avulla kolmio-ohjaimeen, joka samalla on
osa suunnikasohjainta, Jjoka on yhdistetty liikkumattomasti
toiseen heilurivarteen ja jolla on kolmio-ohjaimen Xanssa
yhteinen, poikkivartena toimiva kylki. Nivelpisteet (jotka
kolmio~-ohjaimessa jdljempdnd myds on nimetty kulmiksi kuvio-
viittauksien yksinkertaistamiseksi) voidaan toteuttaa suljet-
tuina rullalaakereina ja ne muodostavat ndin suuntavakaita
kddntbohjaimia, Jjotka on kapseloitu tiiviisti likaantumista
vastaan.

Seuraavassa esitetddn keksintOd lahemmin piirustukseen viita-
ten. Sen ainoa kuvio esittdid voimakkaasti yksinkertaistetusti,
mutta likipitden oikeissa mittasuhteissa, sivukuvana kallis-
tettavalla sahanterdlla varustetun pydrdsahan kddnnettavaa
tukipbdytdd perusasennossaan (kohtisuorassa tydkappaleen tuki-
pOyté&d vasten); ja lisdksi on katkoviivoilla (ja apostrofeilla
osoitetuilla viitenumeroilla) osoitettu tydstdkohdan ympiari
kallistettu sahanterdn ja tukipdydd&n vastakkainen jérjestely.



Sivukuvassa leikkuuter&did pédin luonnosteltu pydrdésaha 11 on
varustettu tukipdéydalls 13, joka on ~ ympyrédnmuotoinen sahan-
terd 12 mukaanlukien - kda@nnettavissd sahanterdan 12 keski-
pisteen 1l&api kulkevan pystyakselin 10 ympdri, Lisdksi sahan-
terd 12 on kallistettavissa suhteessa tukipdytdadn 13, niin
ettd jadnne 15, Jjoka rajoittaa sahanter&n 12 tydstbosaa 14
tukipinnan 16 tasolla, aina j&& samaan l&dpimenokohtaan x, joka
sijaitsee alaspiin v-muotoisesti leviavan tukipdydassa 13
olevan loven 18 yléareunassa. Palkki tai senkaltainen tyé6-
kappale 17, 3jota tydnnetddn tukipdyddlld 13 poikittain sahan-
terddn 12 nédhden, voidaan siksi, esim. kuten on luonnosteltu,
ensin katkaisuleikkauksella katkaista l&ahinnd kohtisuoraan
pituusakseliinsa nd&hden, Jja sen jdlkeen uudella tydtydnndlla
ilman wuutta kiristdmistd pdastddn viistoa tarkasti samassa
tybstokohdassa x tdlldin kallistetun sahanterdn 12 avulla.

Sen varmistamiseksi, ettd tydstdkohta x ei muutu tukipdytda 13
kallistettaessa suhteessa sahanterddn 12 sahanterdn 12/ halkai-
sijan suuntaan tai kohtisuoraan siihen n&hden, on tdméd ripus-
tettu nivelletysti jo edelld ilmaistulla tavalla tukipdydan 13
alle sen vain akselina piirretyn kédyttdakselin 20 laakeroinnin
19 avulla.

TatA sahanterdn 12 tukipdyddn 13 alle ripustamista palvelee
tasakylkinen kolmio-ohjain 21, Jjoka on yhdistetty kanta-
kulmistaan 22, 23 nivelletysti heilurivarsien 24, 25 paiden
kanssa, jotka on vastakkaisesti nivelletysti ripustettu kiinni-
tysreikiin 26, 27, jotka puolestaan on muocdostettu kiintedsti
tukipbyddn 13 alle jarjestettyihin ulokkeisiin 28, 29. Kolmio-
ohjain 21 puolestaan roikkuu nivelletysti kannan 31 vyla-
puolella sijaitsevasta, kylkien 32, 33 mddrittédmdstd risti-
kulmasta 34 sahanteran 12 laakerointiin 19 kiintedsti yhdis-
tetysta pystyrungosta 30.

Kulloinkin vallitseva kiinnitysreikien 26, 27 vdlinen etdisyys
a poOytd-tukipinnan 16 tasosta on sama kuin kolmio-ohjaimen 21

korkeus h; niin ettd (lepotilassa, Xkun sahanterd 12 l&pdisee



tukipéydadn 13 pystysuorasti) ristkulman 34 etdisyys d tuki-
pintaan 16 on sama kuin heilurivarsien 24, 25 pituus p, jotka
tdten puolestaan toimivat yhdessd tukipdyddn 13 tason kiinni-
tysreikien 26, 27 kanssa kolmion kannan 31 vyhdensuuntais-
ohjauksena.

Sahanterd 12 riippuu pystyrunkonsa 30 avulla nivelletysti tasa-
kylkisen Xkolmio-ohjaimen 21 ristikulmassa 34, 3joka ohjain
puolestaan on ripustettu nivelletysti kantakulmistaan 22, 23
heilurivarsien 24, 25 kautta pdyt&dn kiintedsti jarjestettyi-
hin kiinnitysreikiin 26, 27. Té&md ripustus on tédydennetty
edelleen suunnikasohjaimella 35. Sitd varten on toinen hei-
lurivarsista 24, 25 pidennetty liikkumattomasti vastaavan
kantakulman 22, 23 yli pituussuunnassa, nimittiain yhdensuun-
taisesti pystyakselin 10 (siis myds sahanterdn 12 halkaisijan)
kanssa ulottuvan varrenpituuden s mittaisen pitkittdisvarren
36 verran. Tamdn kanssa vhdensuuntaisesti on itse pystyrunko
30 pidennetty kolmion kannan 31 yli (jonka kanssa se ei ole
vyhdistetty) yhdensuuntaisvarreksi 37, joka on samaisen varren-
pituuden s mittainen. Kolmio-ohjaimen 21 ulompien pdiden luona
on pitkittdisvarret 36 3ja yhdensuuntaisvarret 37 yhdistetty
poikittaisvarren 38 avulla toisiinsa nivelletysti. Suunnikas-
ohjain 35 on t&ten taAydennetty yhdensuuntaiseksi sen kolmion
kyljen 32, 33 kanssa, 3jonka kantakulma 22, 23 on nivelletty
ylimenokohdassa toisesta heilurivarresta 24, 25 pitkittdis-
varteen 36.

Kaddntymisen valttaAmiseksi sahanterdi 12/ kallistettaessa pis-
teen x ympari on esitetty nivelletty ripustus (siis kolmio-
ohjaimen 21 ja suunnikasohjaimen 35 kombinaatio etdisyydelld a
tukipinnan 16 alla) tarkoituksenmukaisella tavalla toteutettu
kaksinkertaisena, siis asetettu sahanterdn 12 molemmille
puolille yhdensuuntaisesti toisiinsa ndhden loven 18 suuntaan
(so. poikittain kuvion tasoon ndhden). Kaikissa kuvatuissa
nivelkohdissa on akselit, Jjotka on asennettu yhdensuuntaisesti
tukipinnan 16 ja yhdensuuntaisesti sahanterédn 12 kanssa. Saha-

jauhosta 1&hinnd koostuvia epdpuhtauksia wvastaan on kaikki



nédméd nivelet muodostettu huoltovapaista markkinoilla yleisistéd

suljetuista rullalaakereista.

Kuten esitetty, voidaan suoraan suunnikasohjaimeen 35, 1&hinna
sahanterdn 12 ripustusta varten olevaan pidennettyyn runkoon
30, liittad moottori 39 sahanterdn 12 kAyttdakselia 20 varten,
tarvittaessa vaihteistolla 40 varustettuna. Mikdli sahanterd
12 pybrii 1litte#dssd suojakotelossa 41, josta se, loven 18
alapuolella, tydntyy ylés tukipinnan 16 l&vistden, voi tédmidn
tukipdytdsn 13 niZhden kohtisuoraan asennettu kapea koteloseina
42 Xkulleoinkin ainakin osittain palvella pystyrunkona 30 tai
vaihtoehtoisesti yhdensuuntaisvartena 37, minkd vuoksi j&l-
jempi on esitetty kuviossa vain katkoviivoilla.

Sahanterdn 12 Xkallistamiseksi voi voimanldhde, esimerkiksi
suhteessa tukipdytddn 13 nivelletysti tuetun nestesylinterin
44 mannanvarsi 42, olla suoraan tai epdsuorasti yhdistetty
suunnikasohjaimeen 35, esimerkiksi, kuten Xkuviossa on esi-
tetty, yhdensuuntaisvarren 37 wulokkeeseen 45 ja vastaavasti
kolmio-ohjaimen 21 koteloseinda 42 vastapddtd. Mikidli mannédn-
vartta 43 poikkeutetaan kuvion mukaisesta ulosvedetysta
normaaliasennosta, aiheuttaa heilurivarsien 24, 25 vyhden-
suuntaisohjaus kolmio-ohjaimeen 21 kohdistuvan sivuttais-
suuntaisen tyénnén 3ja noston sdilyttden kuitenkin kolmio-
ohjaimen kannan 31 ja tukipinnan 16 keskinfiisen yhdensuuntai-
suuden. Samalla tavalla aiheuttaa suunnikasbhjaimen 35 siirty-
minen yhdensuuntaisvarren 37 poikkeaman kolmio-ohjaimen 21
ristikulman 34 ympdri, Jjolloin kannan 31 ja yhdensuuntais-
varren 37 risteyskohta siirtyy sen kantakulman 22, 23 suun-
taan, johon pédin poikkeamaliike suuntautuu, samalla kun pysty-
akseli 10 edelleen risteidd kohtaa x. Tamad tarkoittaa, etta
jédnne 15, Jjoka on sahanterdn 12 tukipinnan 16 livistavialli
kohdalla, ei siirry, vaan sen tydstdosa 14 kallistuu tarkal-
leen t&mén, juuri piste x:n kautta kulkevan jénteen 15 ymp&ri
- kuten sen pitddkin olla, kun esim. tydkappaleen 17 pdadtysivu
on tydstettdvd eri katkaisukulmissa ilman ettid sitd tarvitse

kiinnittid3d uudelleen.



Patenttivaatimukset:

1. Pydrdsaha (11), Jjossa on suhteessa tukipodyténsa (13) tuki-
pintaan (16) kallistettavissa oleva sahantera (12), Jjonka
laakerointi (19) on ripustettu tukipinnan (16) alapuolelle,
tunnettu siitd, ettd laakerointi (19) on ripustettu
nivelletysti siihen liikkuhattomasti kiinnitetyn pystyrungon
(30) avulla tasakylkisen kolmio-ohjaimen (21) ristikulmaan
(34), Jjoka puolestaan on nivelletysti kiinnitetty kanta-
kulmistaan (22, 23) heilurivarsien (24, 25) avulla tukipinnan
(16) alle pOydéassd kiinni oleviin kiinnitysreikiin (26, 27) ja
toinen sen kyljistd (32, 33) on yhteinen suunnikasohjaimen
(35) kanssa, Jjonka toinen pitkittdisvarsi (36) on muodostettu
varrenpituuden (s) mittaiseksi liikkumattomaksi toisen heiluri-
varren (24, 25) jatkeeksi, kun taas pystyrungolla (30) on sama
varrenpituus (s) kuin yhdensuuntaisvarrella (37).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen pydrésaha, tunnettu
giita, ettd kolmio-ohjaimen (21) korkeus (h) on sama kuin
kiinnitysreikien (16) etdisyys (a) tukipinnan (16) alla, ja
ettd sahanterdn (12) lé&piistessd tukipinnan (16) suorassa
kulmassa kohdalla etdisyys (d) ristikulmasta (34) tukipintaan
(16) on valittu samaksi kuin heilurivarsien (24, 25) pituus
(p).

3. Jonkin edellisen patenttivaatiksen mukainen pyodrdésaha,
tunnet tu gsiitd, ettd voimaelementti sahanteridn (12)
kallistamista varten tarttuu suunnikasohjaimeen (35).

4. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen pyd&rdsaha,
tunnettu siitd, ettd kiinnitysreidt (26, 27) on sovi-
tettu tukipdyddn (13) alapuolella oleviin wulokkeisiin (28,
29).



5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen py6rdsaha,
tunnettu siitda, ettd suunnikasohjaimen (35) yhden-
suuntaisvarsi (37) on samalla sahanterdn (12) laakeroinnin

(19) ja témén kdyttdmoottorin kannatin.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen pybrodsaha,
tunnettu siita, ettéipystyrunkoon (30) sisadltyvada yhden-
suuntaisvarsi (37) on osa sahanterdn (12) tukipdyddn (13)
alapuolella ympArdivan suojakotelon (41) kapeaa koteloseinaéd
(42).

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen pyérdsaha,
tunnettu giitd, ettd heilurivarsien (24, 25) ja suunni-
kasohjaimen (35) nivelet on mucdostettu suljetuista rulla-
laakereista, joiden akselit suuntautuvat yhdensuuntaisesti
sahanterdn (12) ja tukipdydadn (13) kanssa.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimukse mukainen pyodrdsaha,
tunnettu siitd, ettd kaksi suunnikasohjainta {35)
kolmio-ohjaimineen (21) on kiinnitetty heilurivarsiin (24, 25)
tukipinnan (16) l&pi menevdn sahanterdn (12) Jjénteen (15)
suuntaisesti vastakkain siirretysti mutta toisiinsa nahden

vyhdensuuntaisesti tukipdydan (13) alla.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimukse mukainen pydrdsaha,
tunnettu siitd, ettd tukipdytd (13) on k&&nnettavissa
yhdensuuntaisesti yhdensuuntaisvarren (37) kanssa kulkevan,
sahanterdn (12) keskipisteen 1l&pi menevdn pystyakselin (10)

ldpimenokohdan (x) ympéri.
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