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一种带挤压构件的按摩装置与其制造方法。

本合案申请的发明属于医疗器械领域，尤其是涉

及一种供个人使用的按摩装置。一种用于按摩的

装置，包括：细长压构件，其具有第一端和第二

端；和按摩构件，其与压构件的第二端相连，并且

压构件呈弧形弯曲并且包含第一表面区域，其适

于与第一身体区域一起作用，而按摩构件包含第

二表面区域，其适于与第二身体区域一起作用。

第一表面区域呈细长形，且具有弧形弯曲，其适

于沿第一身体区域平移运动，并且压构件适于在

所述平移运动的过程中弹性伸直，从而使第一表

面区域具有大体上贴附第一身体区域的形状，并

且当所述平移运动进行时，压构件适于将第二表

面区域弹性按压到第二身体区域。制造方法在于

制造所申请保护的按摩装置。
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1.一种用于按摩的装置，包括：压构件，其呈细长形，具有曲线弯曲，且包含第一表面区

域，其适于与第一身体区域一起作用；和按摩构件，其与压构件相连，且包含第二表面区域，

所述第二表面区域适于与第二身体区域一起作用；其特征在于，所述第一表面区域适于沿

第一身体区域平移运动，为此，所述压构件适于在所述平移运动的过程中弹性伸直，从而在

所述平移运动的过程中，使所述第二表面区域弹性地按压到第二身体区域。

2.根据权利要求1所述的装置，其特征在于，所述第一表面区域呈细长形，其具有弧形

弯曲，同时所述压构件呈细长形，其具有第一端和第二端，所述第二端与所述按摩构件相

连，且具有弧形弯曲，例如C型弯曲，所述压构件适于在所述平移运动的过程中弹性伸直，从

而使所述第一表面区域具有大体上贴附所述第一身体区域的形状，例如直线型，并且当所

述平移运动进行时，所述压构件适于弹性按压所述按摩构件的所述第二表面区域并使其沿

所述第二身体区域旋转，同时，当所述平移运动进行时，所述按摩构件被所述第二身体区域

推动从而使所述压构件伸直，所述压构件在其伸直的过程中使所述按摩构件从第一位置向

第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠近所述压构件的第一端，所述第二位置

是指所述按摩构件远离所述压构件的第一端，并且在弯曲到初始状态的过程中，所述压构

件适于使所述按摩构件从所述第二位置向所述第一位置移动，从而在所述第一表面区域沿

所述第一身体区域反向平移运动的过程中，顶压所述按摩构件并使所述按摩构件沿所述第

二身体区域旋转。

3.根据权利要求1或2所述的任何一种装置，其特征在于，所述第一构件与所述附加构

件相连，可确保所述第一表面区域沿所述第一身体区域完成所述平移运动。

4.根据权利要求1或2所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，例

如，硅酮橡胶制作，所述压构件呈弧形弯曲，同时所述装置包含一个用于产生机械振动的机

电设备，所述机电设备适于向震动产生块传递旋转运动，为此，例如，所述机电设备包含一

个具有偏心块的电动机，所述偏心块安装在所述电动机的输出轴上，或者适于向震动产生

块传递往复运动，为此，例如，包含一个具有活动铁磁芯的线圈构件，同时，所述装置配备有

电源设备，其中包括适于重复使用的电源设备，还配备有电子控制设备，其中包括远程控制

设备，带有弹性按压按钮和光指示器，以及用于接收电流的设备，同时所述的这些设备之间

有必要的电连接。

5.一种用于按摩的装置，包括：细长压构件，其具有第一端和第二端；附加细长构件，其

具有第一端和第二端；按摩构件；同时所述细长压构件的第一端与所述附加细长构件的第

一端相连，所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端的连接处适于使这两个相连的末

端沿第一身体区域平移运动，按摩构件适于与第二身体区域一起作用，其特征在于，所述细

长压构件呈曲线弯曲，并在所述平移运动的过程中沿所述附加细长构件弹性伸直，同时，所

述细长压构件的第二端与所述按摩构件相连，并且连接处适于在所述平移运动的过程中使

按摩构件顶压第二身体区域。

6.根据权利要求5所述的装置，其特征在于，所述按摩构件适于在所述平移运动的过程

中被第二身体区域推动，从而使所述细长压构件伸直，所述附加细长构件适于在所述伸直

的过程中使所述按摩构件从第一位置向第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠

近所述细长压构件的第一端，所述第二位置是指所述按摩构件靠近所述附加细长构件的第

二端，而且所述细长压构件适于在弯曲到初始位置的过程中使所述按摩构件从所述第二位
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置向所述第一位置移动，从而在所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端连接端沿第

一身体区域反向平移运动的过程中，使按摩构件顶压第二身体区域。

7.根据权利要求5或6所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，例

如，硅酮橡胶制作，所述细长压构件呈弧形弯曲，实际上具有半圆形横截面，所述附加构件

具有相同的横截面，同时，所述按摩构件与所述细长压构件的第二端活动相连，且包括一个

按摩装置，例如真空按摩装置，所述附加细长构件的第二端与适于握持所述装置的把手相

连，且具有一个刚性内壳，所述刚性内壳从所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端

的连接处一直延伸到把手，所述第一端的连接处内部安装有适于产生机械振动的机电设

备，所述把手内安装有适于重复使用的电源设备，控制设备，包括远程控制设备，和与外部

电源连接的设备，同时所述电气部件之间有必要的电连接。

8.一种用于按摩的装置，包括：细长压构件，其具有第一端和第二端；附加细长构件，其

具有第一端和第二端；按摩构件；同时所述细长压构件的第一端与所述附加细长构件的第

一端相连，所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端的连接处适于沿第一身体区域平

移运动，按摩构件适于与第二身体区域一起作用，其特征在于，所述细长压构件呈曲形弯

曲，并在所述平移运动的过程中沿所述附加细长构件弹性伸直，同时，按摩构件包含一个表

面按摩区域，所述表面区域呈弧形，是所述细长压构件的所述曲线弯曲平面上的一个凸出

部位，所述细长压构件的第二端与所述按摩构件相连，且在所述平移运动的过程中，该连接

处适于使按摩构件顶压第二身体区域并使所述表面按摩区域沿第二身体区域发生旋转移

动。

9.根据权利要求8所述的装置，其特征在于，在所述平移运动的过程中，所述按摩构件

适于被第二身体区域推动，从而使所述细长压构件伸直，并在所述伸直发生时，所述细长压

构件适于使所述按摩构件从第一位置向第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠

近所述附加细长构件的第一端，所述第二位置是指所述按摩构件靠近所述附加细长构件的

第二端，而且在弯曲到初始位置的过程中，所述细长压构件适于使所述按摩构件由所述第

二位置向所述第一位置移动，从而在所述附加细长构件和所述细长压构件的连接端沿第一

身体区域反向平移运动的过程中，使按摩构件顶压第二身体区域，同时，在从所述第一位置

向所述第二位置移动的过程中，所述表面区域适于朝着远离附加构件的方向旋转，以及在

从所述第二位置向所述第一位置移动的过程中，朝着附加构件的方向旋转。

10.根据权利要求8或9所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，

例如，硅酮橡胶制作，所述细长压构件呈弧形弯曲，实际上具有半圆形横截面，所述附加构

件具有相同的横截面，同时，所述按摩构件与所述细长压构件的第二端平滑弹性相连，且包

括适于产生机械振动的第一个机电设备，所述附加细长构件的第二端与适于握持所述装置

的把手相连，且具有一个刚性内壳，所述刚性内壳从所述细长压构件和所述附加细长构件

的第一端的连接处一直延伸到把手，所述第一端的连接处内部安装有适于产生机械振动的

第二个机电设备，所述把手内安装有适于重复使用的电源设备，控制设备，包括远程控制设

备，和与外部电源连接的设备，同时所述电气部件之间有必要的电连接。

11.一种用于按摩的装置的制造方法，其特征在于，借助工艺操作可以获得权利要求1

所述的装置。
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一种带挤压构件的按摩装置与其制造方法

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械领域，涉及一种用于按摩的装置，适于通过揉搓、按压、震动

对身体某些部位进行按摩。按摩装置用于个人按摩，适于在家庭条件下以及在专业机构使

用。

背景技术

[0002] 现有技术中常见的装置Luxe  Opus震动器：。这种装置包含一个凸起的按摩构件，

其与细长按摩构件弹性相连，该细长按摩构件由两个细长构件形成，这两个细长构件的第

一端相连形成头部，并且这两个细长构件的第二端相连后在两个细长构件之间形成一个空

间，适于将使用者的手指插入其内。这种设计允许进行双性(震动而压顶)按摩的作用，同时

细长按摩构件发生轻微弯曲运动，使用者的手指放入细长按摩构件中帮助其完成变形运

动。这种装置的缺点在于，在使凸起的按摩构件对第二身体区域按摩作用的同时无法在6-

12厘米的距离内进行对第一身体区域摩擦按摩作用。

发明内容

[0003] 本发明的前提在于，观察到两个相近身体区域需要对至少一个身体区域进行6-12

厘米的距离内摩擦按摩的作用。因此，人体的这两个区域，即实现这些敏感区域之间的距离

大约等于6-12厘米的距离。

[0004] 因此，最有效的按摩作用是细长按摩构件在第一身体区域上做往复运动和凸起按

摩构件沿第二身体区域做同步往复运动。因此，行程达到10～12厘米可以被认为是细长按

摩构件第一身体区域上的有效移动距离，而正是这个移动距离(距离)应该是同时连续对第

二身体区域按摩的作用时细长按摩构件的行程，可以借助弹性弧形构件将凸起按摩构件顶

压在第二身体区域上来实现对第二身体区域的同时连续按摩作用。该弧形构件与细长按摩

构件弹性连接。这意味着为了有效按摩第二身体区域，凸起按摩构件按摩表面的长度必须

与细长按摩构件的长度或细长按摩构件在第一身体区域的有效运动距离(行程)相当。使用

直线构件按摩第二身体区域时需要有空余位置方便其运动。与第一身体区域和细长按摩构

件之间需要保持完全接触的按摩第一身体区域不同，第二身体区域大小有限，或者说，与凸

起按摩构件接触点或接触面的尺寸则更小。这就意味着，要想减小物理尺寸，可以将有效面

设计成曲线形，例如弧形。因此，在使用直径为2～3厘米的圆形凸起按摩构件时，通过将该

构件旋转290～190度可以达到按摩表面所需的长度10厘米。同时，直径增大可减小凸起按

摩构件所需的旋转角度。在这种情况下，曲线表面(实际上就是圆形表面)与直线表面的按

摩作用类似，并且曲线表面尺寸紧凑，可以将细长按摩构件放在凸起按摩构件附近，使它们

在运动时互不干扰。同时，必须使细长按摩构件的往复运动和凸起按摩构件的往复旋转运

动结合起来，以便使用者可以体验到同步按摩快感，并且还可以可预测地进行控制。凸起按

摩构件的往复旋转运动给人带来按摩的感觉，并且具有以下优点：由于凸起按摩构件接触

面的部位相对于周围部位更突出，因此突出表面对第二身体区域按摩的作用比对周围组织
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的按摩更强烈。另外，在往复旋转运动时，润滑剂始终位于接触区域，而在单向旋转运动时，

润滑剂将逐渐脱离接触部位。

[0005] 本发明的目的与优点在于，通过简化设计来简化操作和扩展按摩装置的技术功

能，这种按摩装置可通过两个弹性相连的构件与第一身体区域和第二身体区域一起作用，

其中第一构件适于沿第一身体区域平移运动，第二构件适于在所述平移运动的过程中顶压

第二身体区域，所述平移运动的距离大致等于6-12厘米。另一个目的在于，当按摩装置的第

一构件沿第一身体区域进行所述平移运动时，第二构件适于沿第二身体区域旋转运动，由

此提高第二构件与第二身体区域一起作用的效率。

[0006] 该优点可通过制造具有以下基本特征的按摩装置来实现：一种用于按摩的装置，

包括压构件和按摩构件；所述压构件呈细长形，其具有第一端和第二端；所述压构件的第二

端与所述按摩构件相连；所述压构件呈弧形弯曲；所述压构件包含第一表面区域，其适于与

第一身体区域一起作用；所述按摩构件包含第二表面区域，其适于与第二身体区域一起作

用；所述第一表面区域呈细长形，其具有弧形弯曲；所述第一表面区域适于沿所述第一身体

区域的平移运动；所述压构件适于在所述平移运动的过程中弹性伸直，从而使所述压表面

区域具有大体上贴附所述第一身体区域的形状；当所述平移运动进行时，所述压构件适于

将所述第二表面区域弹性地按压到第二身体区域。

[0007] 这些基本特征可以在用于按摩的装置(下文简称“按摩器”)中实现，该装置的压构

件呈细长形，具有适于按摩第一身体区域。压构件的弹性由制造材料保证，例如，邵氏硬度

20～80A，优选邵氏硬度40A的硅酮橡胶，或者具有一个弹性构件，例如由金属或者塑料制成

的芯棒。压构件呈曲线弯曲，优选弧形弯曲，并与按摩构件相连。按摩构件与压构件有活动

接头，包括弹性接头，当压构件在第一身体区域上移动时，压构件适于使按摩构件顶压第二

身体区域。这种装置是一种适于按摩的通用工具。将按摩构件放置在身体接触点，并将压构

件的第一端安装在细长身体区域的起点，使压构件旋转运动，通过这种旋转运动使其第一

端沿细长身体区域推进，压构件伸直，此时带动按摩构件旋转。

[0008] 同样，这些基本特征可以在一种按摩装置中实现，这种按摩装置具有一个与压构

件相连的附加构件。附加构件长12厘米至25厘米，优选为18厘米，呈直线形或具有轻微曲

度，例如，沿半径为20厘米至60厘米，优选40厘米的圆弧弯曲，该弯曲具有足以沿第一身体

区域运动的刚性或弹性特征。按摩器的压构件呈曲线弧形弯曲，朝远离附加构件的方向弯

曲，例如沿半径为2.5厘米至6厘米，优选4.3厘米的圆弧弯曲，弯曲角度为90度至270度，优

选125度，具有沿附加构件发生弹性弯曲和恢复其初始形状所需的足够弹性特性，并具有足

够的力度将按摩构件按压到第二身体区域。压构件和附加构件的横截面实际上是一个圆的

一部分，具有150度至270度，优选180度的弧段，具有圆角，高0.5厘米至4.5厘米，优选1.5厘

米，宽1厘米至9厘米，优选3厘米。而且，优选地，使其截面基本上形成一个整圆，因为圆的几

个部分形成所述构件的外表面，从而适于模拟圆柱的形状。另外，增加压构件的厚度可以使

用硬度较低，大约为邵氏硬度40A的材料制作，内部不加弹性芯棒，在整体制作装置的按摩

部分时希望采取这种方式。并且，压构件的厚度大约为压构件与附加构件的总厚度的一半，

这样允许获得按摩构件的纵向位移与其横向位移之间的最佳比率。压构件的第一端与附加

构件的第一端实际上是端面相连。然而，附加构件的纵轴几乎位于压构件的弯曲平面上。所

述接头形成一个外凸的圆形，实际上是按摩装置的远端(前端，头部)。该接头可以是一个旋
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转体，例如，椭圆形，其第一个直径为2厘米至6厘米，优选为3.5厘米，第二个直径为3厘米至

9厘米，优选为6厘米，并且包含至少一个用于产生机械振动的机电设备(以下统称“震动

器”)，并且按摩器包含电源和控制设备。另外，所述接头可以是一个凸出部位。按摩构件起

到接触点按摩器的功能，具有一个凸出表面，实际上是圆形表面。按摩构件和压构件第二端

的连接处可以是一个活动接头，该接头适于完成角向运动或者轴向运动，包括弹性运动，以

确保在细长压构件第一端与附加细长构件第一端的末端连接处平移运动的过程中将在第

一身体区域上按摩构件顶压在第二身体区域。在某些结构中，按摩构件可以是压构件的延

续，在这种情况下，按摩构件开始执行其功能的位置时适于与第二身体区域接触的起始点。

此外，适于按摩第二身体区域的表面起始点位于细长压构件的第一端与附加细长构件的第

一端的接头附近，具有轻微的纵向位移，因此在开始按摩第一身体区域时，所述起始点接触

第二身体区域。如果从所述点向细长构件的连接纵轴作一条垂直线，这条纵轴几乎与平移

运动方向重合，那么从按摩器远端顶点到与垂直线交点的距离将为0厘米至9厘米，优选3.5

厘米，而这个点到垂直线与细长构件连接表面的交点的距离将是2厘米至5厘米，优选3.5厘

米。从所述起始点开始，在压构件的弯曲平面上形成一个半径为1.5厘米至4.5厘米，优选

2.5厘米，90度到330度，优选240度的圆弧形按摩表面。此时，圆弧中心朝向靠近垂直线的方

向，实际上朝向压构件的第一端，或者在纵向平面上偏离垂直线不超过45度。按摩构件可以

与压构件的第二端平滑连接，与其形成一个整体，这样的话，压构件的第二端起到按摩构件

的功能。按摩构件的圆弧半径小于压构件的圆弧半径，并且这些构件可以形成螺旋线的形

状，例如，借助另一个圆弧相互连接，该圆弧具有压构件的圆弧和按摩构件的圆弧的算术平

均半径。另外，这些构件的整体形状可以是任意螺线，或阿基米德螺线，或费马螺线，或其组

合。按摩构件的形状可以是一个旋转体，例如球形，而压构件则围绕按摩构件，围绕角度包

括优角。由于附加构件是刚性的，并且压构件是弹性的，因此可以通过采用弹性可变形材

料，例如邵氏硬度5A至80A，优选40A的硅酮橡胶，整体制造细长构件来确保其性能，同时，附

加构件可具有刚性芯棒或内壳体，而压构件也可以具有弹性材料芯或不具有弹性材料芯。

这种设计允许按摩构件移动20厘米以内的距离，优选15厘米，同时使按摩装置可以在第一

身体区域内往复运动几乎相同的距离。这一点可通过压构件的弧形弯曲实现，压构件沿附

加构件弹性弯曲。实际上，压构件的弧线沿附加构件展开即可获得附加构件的线性，从而使

两条构件的形状适于模仿圆柱的形状。在这种情况下，按摩构件在压构件的弯曲平面中旋

转，而按摩构件的旋转轴与平移运动方向保持大约相同的距离，由此，在按摩装置的整个往

复运动期间，按摩构件停留在与第二身体区域的接触范围内。这一点的实现方式是，通过移

动两个细长构件的接头，并通过握住附加构件的第二端将构件的接头沿第一身体区域推

入，从而滑行按摩装置的远端，该附加构件可以具有舒适的手柄，例如球形手柄。在开始平

移运动时，按摩构件的表面起始点顶住第二身体区域，并且通过与压构件的接头推动压构

件，压构件在推动力的作用下顺着附加构件弯曲。压构件的圆弧长度变小，并且压构件拉动

按摩构件，使按摩构件相对于表面的圆弧轴旋转，与圆弧长度相称，并且使其靠向自已。实

际上，按摩构件的固接点沿平移运动方向移动，因此在按摩构件的整个移动期间，按摩表面

与第二身体区域的接触点与平移运动方向之间的距离大致相同。这提供了优于固定固接点

的优点，固定固接点仅可以向近端移动，这意味着需要加长压构件，增大圆弧半径并且在变

形期间使其远离平移运动方向。当达到使用者所需的平移运动的距离时，向附加构件传递
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反向线性运动，并且在弹力作用下，压构件返回其初始位置并将按摩构件按压到第二身体

区域。按摩构件不会与第二身体区域失去接触。然后，重复按摩器的往复运动循环，从而向

按摩构件传递往复运动。此外，可以给按摩器与/或第一身体区域与第二身体区域上润滑

剂，以确保装置按摩表面在人体身体区域上滑行。

[0009] 另外，按摩器可以包含现有技术中已知的、具有类似用途的现代按摩装置所固有

的所有组件。为了增强按摩效果，按摩装置可以包含至少一个震动器，该震动器适于将旋转

运动传递给振动产生块，为此，例如，包含一个具有偏心块的电动机，该偏心块安装在该电

动机的输出轴上，或者适于将往复运动传递给振动产生块，为此，例如，包含一个具有活动

铁磁芯的线圈构件。震动器可以单个或者批量安装在按摩构件、压构件和附加构件的连接

区域、压构件、附加构件、按摩器的把手中，并且既可以是内置式，也可以是可拆卸式。此外，

按摩器可以具有表面加热功能，带摄像头、麦克风，带有灯光或声音控制指示器，可通过无

线电(蓝牙)控制，具有与智能手机和互联网进行通信和数据传输的功能，具有工作模式调

试和记忆功能，具有电按摩、真空按摩功能。按摩器或其部件可以由适于与皮肤和粘膜接触

的材料制成，既可以是整体式也可以是组合式，还可以是防水型，形状简单，可由简单的几

何图形、解剖学模拟身体部位或其组合组成。按摩器的表面可以是平滑的，或者具有包含突

起和/或凹陷的显影浮雕结构，无光泽，有光泽或者其组合，可以是闭合的。为了确保供电，

按摩器配备有可拆卸(可更换)式或内置式可充电电源(下文称“蓄电池”)，例如锂离子电

源，其与控制设备、震动器和装置的其他部件电连接。蓄电池可通过按摩器的内置插头用

USB电缆连接到外部电源，通过外部电触点或表面导电部位充电，也可以通过感应以非接触

方式充电，并具有带充电器功能的支架。

[0010] 制造方法的目的与优点在于，获得设计简单从而操作简单的按摩装置，以及扩展

技术功能，这种按摩装置适于完成往复旋转运动，旋转角度包括优角，同时圆形构件顶压接

触点，当细长构件在同时在细长身体区域上完成往复运动时，细长构件向圆形构件传递往

复旋转运动，使细长构件的移动距离与8-12厘米大致相等，并且由圆形构件的按摩表面所

形成的圆弧的长度也与这一距离大致相等。在这种情况下，按摩装置应结构简单，通过在这

两个构件之间采用弹性连接而不采用机械活动接头，可简化按摩装置的使用和维护。

[0011] 该优点可通过制作具有以下基本特征的按摩装置来实现：一种按摩装置的制造方

法，具有如下特征：制造一种按摩装置，其包括：细长压构件，其具有第一端和第二端，附加

细长构件，其具有第一端和第二端；所述压细长构件的第一端适于与所述附加细长构件的

第一端相连；所述细长压构件和所述附加细长构件的连接处适于按摩第一身体区域；所述

细长压构件适于沿所述附加细长构件弹性弯曲并且允许所述第一细长构件和所述第二细

长构件共同按摩第一身体区域；所述细长压构件包含一条按摩构件，其适于按摩第二身体

区域；所述按摩构件适于沿所述附加细长构件弹性移动；所述按摩构件在所述细长压构件

的平面上具有一个凸起的曲线形按摩面。按摩装置的另一种制造方法，具有如下特征：按摩

装置的几个构件由邵氏硬度5A到80A，优选40A的硅酮橡胶在模具中采用热硫化法整体制

成，然后给附加细长构件配备刚性芯棒，将机械振动产生装置安装在细长压构件和附加细

长构件的连接区域，将机械振动产生装置安装在按摩构件上，将电源控制构件安装到附加

细长构件的第二端，或者提前将这些部件放入模具，然后再填充硅酮橡胶并使用高温和高

压硫化。
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附图说明

[0012] 附图1为按摩装置第一种变型开始阶段时的侧视图；

[0013] 附图2为按摩装置第一种变型结束阶段时的侧视图；

[0014] 附图3为按摩装置第二种变型开始阶段时的侧视图；

[0015] 附图4为按摩装置第二种变型结束阶段时的侧视图；

[0016] 附图5为按摩装置第三种变型开始阶段时的侧视图；

[0017] 附图6为按摩装置第三种变型结束阶段时的侧视图；

[0018] 附图7为按摩装置第四种变型开始阶段时的侧视图；

[0019] 附图8为按摩装置第四种变型结束阶段时的侧视图；

[0020] 附图9为按摩装置第五种变型开始阶段时的侧视图；

[0021] 附图10为按摩装置第五种变型结束阶段时的侧视图；

[0022] 附图11为按摩装置第六种变型开始阶段时的侧视图；

[0023] 附图12为按摩装置第六种变型结束阶段时的侧视图。

具体实施方式

[0024] 以按摩装置的第一种变型为例说明发明的具体实施方式。图1为按摩装置200，其

具有呈直线型的附加细长构件202，及其第一端204和第二端206。细长压构件208沿圆弧呈

曲线弯曲，有第一端210和第二端212，第二端过渡为按摩构件214，该按摩构件包含震动器

216。附加构件和压构件的接头形成按摩装置的圆形凸出远端218，内设震动器220。附加构

件的第二端206过渡为把手222，该把手内有电源控制块224，把手上有开关/速度和模式控

制按钮226。按摩装置后部是用于连接充电器的插头228。开始平移运动时，按摩器200安放

在第一身体区域区域302的起点304，朝向终点306。此时，按摩构件214位于第二身体区域

308。图2是根部的同一种按摩装置200，当使用者用手握住按摩装置200的把手222时，在附

加构件202的推动作用下构件接头218往平移运动的方向301沿第一身体区域302推进。在外

力的作用下，按摩构件214顶住第二身体区域308，同时弹性推动压构件208，压构件顺着附

加构件202弹性伸直，并且靠近附加构件，与其形成圆柱的形状。压构件形成的弧形随着摩

擦装置移动而发生变形，此时按摩构件214相对于压构件208进行弹性角运动，压构件将按

摩构件弹性地按压到第二身体区域308，从而确保持续接触。使用者确定按摩装置200所需

的移动距离，同时影响往复运动的幅度。当末端接头218抵达终点306时，使用者控制按摩装

置向后运动，此时压构件208返回初始位置，其弹性可确保按摩构件214顶压第二身体区域

308所需的挤压力。另外，使用者不仅可以体验第一身体区域，还可以体验第二身体区域的

震动功能，通过按下按钮226可以选择速度、工作模式和组合。

[0025] 以按摩装置的第二种变型为例说明发明的具体实施方式。图3为按摩装置400，其

具有呈直线型附加细长构件402，及其第一端404和第二端406。细长压构件408沿圆弧呈曲

线弯曲，具有第一端410和第二端412，第二端过渡为按摩构件414，该按摩构件包含震动器

416和通孔417，该通孔套在附加构件和压构件的接头418上，该接头形成按摩装置的圆形凸

出远端，内设震动器420。附加构件的第二端406过渡为把手422，该把手内有电源控制块

424，把手上有开关/速度和模式控制按钮426。按摩装置后部是用于连接充电器的插头428。

开始平移运动时，按摩器400安放在第一身体区域500的起点504，朝向终点506。此时，按摩
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构件414位于第二身体区域508。图4是平移运动根部的同一种按摩装置400，当使用者用手

握住按摩装置400的把手422时，在附加构件402的推动作用下构件接头418往平移运动的方

向501沿第一身体区域502推进。在外力的作用下，按摩构件414顶住第二身体区域508，同时

弹性推动压构件408，压构件顺着附加构件402弹性伸直，并且靠近附加构件，与其形成圆柱

的形状。压构件形成的弧形随着摩擦装置移动而发生变形，此时按摩构件414相对于压构件

408进行弹性角运动，压构件将按摩构件弹性地按压到第二身体区域508，从而确保持续接

触。使用者确定按摩装置400所需的移动距离，同时影响往复运动的幅度。当末端接头418抵

达终点506时，使用者控制按摩装置向后运动，此时压构件408返回初始位置，其弹性可确保

按摩构件414顶压第二身体区域508。另外，使用者不仅可以体验第一身体区域，还可以体验

第二身体区域的震动功能，通过按下按钮426可以选择速度、工作模式和组合。

[0026] 以按摩装置的第三种变型为例说明发明的具体实施方式。图5为按摩装置600，其

具有呈直线型附加细长构件602，及其第一端604和第二端606。细长压构件608呈螺旋线型

曲线弯曲，具有第一端610和第二端612，第二端与按摩构件614活动相连，该按摩构件包含

震动器616和控制按钮618，为此，压构件的第二端包含轴620，按摩构件614借助孔622套在

这个轴上。附加构件和压构件的接头624形成按摩装置的圆形凸出远端，内设震动器626。附

加构件的第二端606过渡为把手628，该把手内有电源控制块630，把手上有开关/速度和模

式控制按钮632。按摩装置后部是用于连接充电器的插头634。开始平移运动时，按摩器600

往平移运动的方向701安放在第一身体区域702的起点704，朝向终点706。此时，按摩构件

614位于第二身体区域708。特意画出了附加构件701位移的方向和按摩构件714的位移轴，

以及按摩表面的起点与接头624最远点之间的初始距离716。图6是平移运动根部的同一种

按摩装置600，当使用者用手握住按摩装置600的把手628时，在附加构件602的推动作用下

构件接头624沿位移的方向701向第一身体区域702内推进。在外力的作用下，按摩构件614

顶住第二身体区域708并与其接触，同时弹性推动压构件608，压构件顺着附加构件602弹性

伸直，并且靠近附加构件，与其形成圆柱的形状。压构件608形成的螺旋线随着摩擦装置移

动而发生变形，此时按摩构件614沿轴620相对于压构件608转动，压构件将按摩构件弹性地

按压到第二身体区域708，从而确保持续接触。由于螺旋线的长度减小并且其轴转动，按摩

构件614的旋转轴往位移的方向714移动，几乎与位移方向701平行并与之同步，移动距离与

位移距离相同。在末端接头624完全位移期间，按摩构件614往位移方向714进行线性移动，

且相对于位移方向701有轻微偏移。在这种情况下，确保摩擦第一身体区域与震动压顶第二

身体区域的同时按摩的有效位移距离是初始距离716(图5)和最终距离718之间的差。使用

者确定按摩装置600所需的位移距离，同时末端接头624抵达终点706时，使用者控制按摩装

置向后运动，此时压构件608返回初始位置，其弹性可确保按摩构件614顶压第二身体区域

708。另外，使用者不仅可以体验第一身体区域，还可以体验第二身体区域的震动功能，通过

按下按钮618和632可以选择速度、工作模式和组合。

[0027] 以按摩装置的第四种变型为例说明发明的具体实施方式。图7为按摩装置800，其

具有呈直线型附加细长构件802，及其第一端804和第二端806。细长压构件808呈螺旋线型

曲线弯曲，具有第一端810和第二端812，第二端平滑过渡为按摩构件814，该按摩构件与第

二端形成一个整体。附加构件和压构件的接头形成按摩装置的圆形凸出前端816，内设震动

器818。附加构件的第二端806过渡为把手820，该把手内有电源控制块822，把手上有开关/
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速度和模式控制按钮824。按摩装置后端是用于连接充电器的插头826。开始平移运动时，按

摩器800安放第一身体区域902的起点904，朝向终点906。此时，按摩构件814位于第二身体

区域908。图8是位移根部的同一种按摩装置，当使用者用手握住按摩装置800的把手820时，

在附加构件802的推动作用下构件接头816沿位移方向901沿第一身体区域902推进。此时，

按摩构件814顶住第二身体区域908，同时弹性推动压构件808，压构件顺着附加构件802弹

性伸直。由压构件和按摩构件形成的螺旋线随着按摩装置的移动而展开，而转向第二身体

区域908的按摩构件814的凸圆形按摩表面则围绕第二身体区域908转动，从而实现连续接

触。使用者确定按摩装置800所需的位移距离，同时改变按摩构件814往复运动的幅度。当末

端接头816抵达终点906时，使用者控制按摩装置向后运动，此时压构件808的弹性使按摩构

件814朝相反方向转动并使其返回初始位置，同时确保按摩构件814顶压第二身体区域908

所需的挤压力。另外，使用者可以体验第一身体区域的震动功能，通过按下按钮824可以选

择速度和工作模式。

[0028] 以按摩装置的第五种变型为例说明发明的具体实施方式。图9为按摩装置1000，其

具有呈直线型附加细长构件1002，及其第一端1004和第二端1006。细长压构件1008沿圆弧

呈曲线弯曲，具有第一端1010和第二端1012，第二端平滑过渡为按摩构件1014，该按摩构件

的形状是一个旋转体，带有横向安装的可折式震动器1016，有开关按钮1018。附加构件和压

构件的接头形成按摩装置的圆形凸出前端1020，内设震动器1022。附加构件的第二端1006

过渡为把手1024，该把手内有电源控制块1026，把手上有开关/速度和模式控制按钮1028。

按摩装置后端是用于连接充电器的插头1030。开始平移运动时，按摩器1000安放第一身体

区域1102顶住起点1104，朝向终点1106。此时，按摩构件1014位于第二身体区域1108。图10

是平移运动根部的同一种按摩装置，当使用者用手握住按摩装置1000的把手1024时，在附

加构件1002的推动作用下构件接头1020沿位移方向1101第一身体区域上1102推进。此时，

按摩构件1014顶住第二身体区域1108，同时弹性推动压构件1008，压构件顺着附加构件

1002弹性伸直，并且靠近附加构件，与其形成圆柱的形状。压构件1008的弧形随着按摩装置

的移动而展开，而转向第二身体区域1108的按摩构件1014的凸圆形按摩表面则围绕第二身

体区域1108转动，从而实现连续接触。使用者确定按摩装置1000所需的位移距离，同时改变

按摩构件1014往复运动的幅度。当末端接头1020抵达终点1106时，使用者控制按摩装置向

后运动，此时压构件1008的弹性使按摩构件1014朝相反方向转动并使其返回初始位置，同

时确保按摩构件1014顶压第二身体区域1108所需的挤压力。另外，使用者不仅可以体验第

一身体区域，还可以体验第二身体区域的震动功能，通过按下按钮1028和1018可以选择速

度、工作模式和组合。

[0029] 以按摩装置的第六种变型为例说明发明的具体实施方式。图11为按摩装置1200，

其具有呈直线型附加细长构件1202，及其第一端1204和第二端1206。细长压构件1208与附

加构件的厚度和横截面几乎相同，沿圆弧呈曲线弯曲，具有第一端1210和第二端1212，第二

端平滑过渡为按摩构件1214，该按摩构件的形状是一个旋转体，带有横向安装的不可折式

大功率震动器1216，其输出轴上安装有加大型偏心块1218。附加构件和压构件的接头形成

按摩装置的圆形凸出前端1220，内设震动器1222。附加构件的第二端1206过渡为圆形把手

1224，该把手内有电源控制块1226，把手上有开关/速度和模式控制按钮1228。按摩装置后

端是用于连接充电器的插头1230。开始平移运动时，按摩器1200沿按摩器位移方向1301，并
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沿第二身体区域1302顶住起点1304，朝向终点1306。此时，按摩构件1214位于第二身体区域

1308。特意画出了附加构件位移方向1301和按摩构件位移方向1314，以及按摩表面的起点

与构件接头1220最远点之间的初始距离1316。特意画出了按摩构件1214的中间位置1232以

及构件接头1220平移运动时的摩擦方向1232。图12是平移运动根部的同一种按摩装置，当

使用者用手握住按摩装置1200的把手1224时，在附加构件1202的推动作用下构件接头1220

沿方向1301第一身体区域1302推进。此时，按摩构件1214顶住第二身体区域1308，同时弹性

推动压构件1208，压构件顺着附加构件1202弹性伸直，并且靠近附加构件，与其形成圆柱的

形状。压构件1208的弧形随着按摩装置的移动而展开，而转向第二身体区域1308的按摩构

件1214的凸圆形按摩表面则围绕第二身体区域1312转动，从而实现连续接触和摩擦按摩。

在末端接头1220完全平移运动期间，按摩构件1214回转，回转角度与相对于按摩构件1314

的移动方向的展开角度大致相当，且相对于附加构件位移方向1301有轻微偏移。在这种情

况下，确保第一身体区域与第二身体区域同时发生摩擦按摩的有效位移距离是初始距离

1316(图11)和最终距离1318之间的差。使用者确定按摩装置1200所需的平移运动距离及其

移动幅度，同时改变按摩构件1214往复运动的幅度和持续时间。当末端接头1220抵达终点

1306时，使用者控制按摩装置向后运动，此时压构件1208的弹性使按摩构件1214朝相反方

向转动并使其返回初始位置，同时确保按摩构件1214顶压第二身体区域1308所需的挤压

力。另外，使用者不仅可以体验第一身体区域，还可以体验第二身体区域的震动功能，通过

按下按钮1228可以选择速度、工作模式和组合。

[0030] 本发明的实施方式不限于前述内容，而是基于本领域技术人员对技术水平的理解

来考虑，包括关于装置的所有必要的机电部件、印刷电路板、微处理器、通信设备、软件以及

装置各组件之间的功能连接的指示。本发明的这些实施例是优选的并且不限制其实现，说

明书和权利要求书所列的技术方案、特征、构件和装置的任意组合均可以在一个装置中实

现，这取决于它们组合，它们在一个装置中的组合说明具有建议性，不限制它们在具有相同

用途的另一个装置中的实施，任何修改和改进都应被认为是在本发明的保护范围内。
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图11
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1.一种用于按摩的装置，包括：压构件，其呈细长形，具有曲线弯曲，且包含第一表面区

域，其适于与第一身体区域一起作用；和按摩构件，其与压构件相连，且包含第二表面区域，

所述第二表面区域适于与第二身体区域一起作用；其特征在于，所述第一表面区域适于沿

第一身体区域平移运动，为此，所述压构件适于在所述平移运动的过程中弹性伸直，从而在

所述平移运动的过程中，使所述第二表面区域弹性地按压到第二身体区域。

2.根据权利要求1所述的装置，其特征在于，所述第一表面区域呈细长形，其具有弧形

弯曲，同时所述压构件呈细长形，其具有第一端和第二端，所述第二端与所述按摩构件相

连，且具有弧形弯曲，例如C型弯曲，所述压构件适于在所述平移运动的过程中弹性伸直，从

而使所述第一表面区域具有大体上贴附所述第一身体区域的形状，例如直线型，并且当所

述平移运动进行时，所述压构件适于弹性按压所述按摩构件的所述第二表面区域并使其沿

所述第二身体区域旋转，同时，当所述平移运动进行时，所述按摩构件被所述第二身体区域

推动从而使所述压构件伸直，所述压构件在其伸直的过程中使所述按摩构件从第一位置向

第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠近所述压构件的第一端，所述第二位置

是指所述按摩构件远离所述压构件的第一端，并且在弯曲到初始状态的过程中，所述压构

件适于使所述按摩构件从所述第二位置向所述第一位置移动，从而在所述第一表面区域沿

所述第一身体区域反向平移运动的过程中，顶压所述按摩构件并使所述按摩构件沿所述第

二身体区域旋转。

3.根据权利要求1或2所述的任何一种装置，其特征在于，所述第一构件与所述附加构

件相连，可确保所述第一表面区域沿所述第一身体区域完成所述平移运动。

4.根据权利要求1或2所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，例

如，硅酮橡胶制作，所述压构件呈弧形弯曲，同时所述装置包含一个用于产生机械振动的机

电设备，所述机电设备适于向震动产生块传递旋转运动，为此，例如，所述机电设备包含一

个具有偏心块的电动机，所述偏心块安装在所述电动机的输出轴上，或者适于向震动产生

块传递往复运动，为此，例如，包含一个具有活动铁磁芯的线圈构件，同时，所述装置配备有

电源设备，其中包括适于重复使用的电源设备，还配备有电子控制设备，其中包括远程控制

设备，带有弹性按压按钮和光指示器，以及用于接收电流的设备，同时所述的这些设备之间

有必要的电连接。

5.一种用于按摩的装置，包括：细长压构件，其具有第一端和第二端；附加细长构件，其

具有第一端和第二端；按摩构件；同时所述细长压构件的第一端与所述附加细长构件的第

一端相连，所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端的连接处适于使这两个相连的末

端沿第一身体区域平移运动，按摩构件适于与第二身体区域一起作用，其特征在于，所述细

长压构件呈曲线弯曲，并在所述平移运动的过程中沿所述附加细长构件弹性伸直，同时，所

述细长压构件的第二端与所述按摩构件相连，并且连接处适于在所述平移运动的过程中使

按摩构件顶压第二身体区域。

6.根据权利要求5所述的装置，其特征在于，所述按摩构件适于在所述平移运动的过程

中被第二身体区域推动，从而使所述细长压构件伸直，所述附加细长构件适于在所述伸直

的过程中使所述按摩构件从第一位置向第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠

近所述细长压构件的第一端，所述第二位置是指所述按摩构件靠近所述附加细长构件的第

二端，而且所述细长压构件适于在弯曲到初始位置的过程中使所述按摩构件从所述第二位
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置向所述第一位置移动，从而在所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端连接端沿第

一身体区域反向平移运动的过程中，使按摩构件顶压第二身体区域。

7.根据权利要求5或6所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，例

如，硅酮橡胶制作，所述细长压构件呈弧形弯曲，实际上具有半圆形横截面，所述附加构件

具有相同的横截面，同时，所述按摩构件与所述细长压构件的第二端活动相连，且包括一个

按摩装置，例如真空按摩装置，所述附加细长构件的第二端与适于握持所述装置的把手相

连，且具有一个刚性内壳，所述刚性内壳从所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端

的连接处一直延伸到把手，所述第一端的连接处内部安装有适于产生机械振动的机电设

备，所述把手内安装有适于重复使用的电源设备，控制设备，包括远程控制设备，和与外部

电源连接的设备，同时所述电气部件之间有必要的电连接。

8.一种用于按摩的装置，包括：细长压构件，其具有第一端和第二端；附加细长构件，其

具有第一端和第二端；按摩构件；同时所述细长压构件的第一端与所述附加细长构件的第

一端相连，所述细长压构件和所述附加细长构件的第一端的连接处适于沿第一身体区域平

移运动，按摩构件适于与第二身体区域一起作用，其特征在于，所述细长压构件呈曲形弯

曲，并在所述平移运动的过程中沿所述附加细长构件弹性伸直，同时，按摩构件包含一个表

面按摩区域，所述表面区域呈弧形，是所述细长压构件的所述曲线弯曲平面上的一个凸出

部位，所述细长压构件的第二端与所述按摩构件相连，且在所述平移运动的过程中，该连接

处适于使按摩构件顶压第二身体区域并使所述表面按摩区域沿第二身体区域发生旋转移

动。

9.根据权利要求8所述的装置，其特征在于，在所述平移运动的过程中，所述按摩构件

适于被第二身体区域推动，从而使所述细长压构件伸直，并在所述伸直发生时，所述细长压

构件适于使所述按摩构件从第一位置向第二位置移动，所述第一位置是指所述按摩构件靠

近所述附加细长构件的第一端，所述第二位置是指所述按摩构件靠近所述附加细长构件的

第二端，而且在弯曲到初始位置的过程中，所述细长压构件适于使所述按摩构件由所述第

二位置向所述第一位置移动，从而在所述附加细长构件和所述细长压构件的连接端沿第一

身体区域反向平移运动的过程中，使按摩构件顶压第二身体区域，同时，在从所述第一位置

向所述第二位置移动的过程中，所述表面区域适于朝着远离附加构件的方向旋转，以及在

从所述第二位置向所述第一位置移动的过程中，朝着附加构件的方向旋转。

10.根据权利要求8或9所述的任何一种装置，其特征在于，所述装置由弹性变形材料，

例如，硅酮橡胶制作，所述细长压构件呈弧形弯曲，实际上具有半圆形横截面，所述附加构

件具有相同的横截面，同时，所述按摩构件与所述细长压构件的第二端平滑弹性相连，且包

括适于产生机械振动的第一个机电设备，所述附加细长构件的第二端与适于握持所述装置

的把手相连，且具有一个刚性内壳，所述刚性内壳从所述细长压构件和所述附加细长构件

的第一端的连接处一直延伸到把手，所述第一端的连接处内部安装有适于产生机械振动的

第二个机电设备，所述把手内安装有适于重复使用的电源设备，控制设备，包括远程控制设

备，和与外部电源连接的设备，同时所述电气部件之间有必要的电连接。

11.一种用于按摩的装置的制造方法，其特征在于，借助工艺操作可以获得权利要求1

所述的装置。

按照条约第19条修改的权利要求书 2/2 页

19

CN 110621282 A

19


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009
	DES00010
	DES00011

	DRA
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014
	DRA00015
	DRA00016
	DRA00017

	WOA
	WOA00018
	WOA00019


