coxmerea) POPIS VYNALEZU | 262 o0
'K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)
(23) Vystavni priorita . Yy
(22) PhihlsSeno 53 13 gy (1) Int. Ci
(1) pv 8977-84 G 06 F 15/46

(11) (B1)

(19)

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvetejnéno 22 08 85
A OBJEVY (45) Vydéno o1 02 88
(75) KOSTKA FRANTIZEK ing. CSce., PRAHA}
Autor vynélezu : PECHLAT MIROSLAV ing., STRAKONICE;
BRAUN JAROMIR ing. CSec.; .
KREIPL PAVEL ing., PRAHA
(54) zatizeni pro fizeni vyroby optického sklensného

vlakna s méfenim utlumu

Podstata zatizeni gpodiva v tom, Ze
s hnaci hiideli 22 motoru 7 mechanismu 6
pro taZeni vlékne 23 je kinematicky spo-
Jen fotoelektricky impulsni snimal 8 a
tachodynamo 9, prvni Fidici vystup Fidici~

ho poditade 14 je piipojen pres diferend- I~
glen 13, éis%icové analogovy prevodnik \::ﬁﬂ
12, proporciondlnd integraéni regulétor I~
11 a méni& 10 k motoru 7 mechanismu 6 pro 2 |-
taZeni vlakna 23; vystup fotoelektrického
impulsniho snimade 8 je piipojen k inver- S A

tovanému vstupu diferendniho élenu 13 a
vystup tachodynama 9 je pifipojen k inver-
tovanému vstupu proporciondlné integrad-
niho regulatoru 11, &idla 17 jasu zadat-
ku 18 vlékna 23 je piipojené pies zesi-
lovad 19 a analogové &islicovy prevodnik
20 ke vstupu iasu informaédniho poditade
15, druhy ridici vystup Pidiciho poditade
14 je piripojen ke vstupu krokového motoru a—"]

2 poddvaciho mechanismu 3 vjchoziho mate— _ [E:F_

riadlu 1 a vystup technologickjch paramet-

ru $idiciho .poditade 14 je pripojen ke w b
vstupu technologickych parametrdi informa- A ﬂl

&éniho poditade 15, vstup Fidiciho poditade 2

14 je spojen s vystupem m&fide 5 primsru
_vlékna 23.
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Vynédlez se tyka zaFfizeni pro rizeni vyroby optického

- sklendného vlakna s mé&renim utlumu obsahujici podavaci zafizeni
vychoziho mateiélu s krokovym motorem, oh#ivaci jednotkou, mé-
fig¢ praméru vldkna, mechanismus pro taZeni vlakna, navijeci za~
*izeni a fidici poéital, ‘

Dosud znamé zarizeni jsou zaloZena na principu analogové
regulace s otevienou reguls&ni smytkou, Tato zafizeni udrZuji
obsluhou nastavené parametry na konstantni hodnoté& bez ohledu
na skute&né potFeby technologického procesu, Regulaci s uzavie-
nou zpétnovazebni smylkou je moino'zavést pouze prostfednictvim:
lidského éinitele.‘Analogovy zptisob regulace soufasn& vyZaduje
pou2iti harmonické pfevodovky v mechanismu pro tazeni vlakna,

Nevyhodou dosavadnich Fedeni je predevdim nutnost pfitom-
nosti lidského &initele, ktery b&hem procesu taZeni provadi ko=
rekce parametrd tak, aby parametry optického vlakna odpovidaly
poZadovanym hodnotam, Nejsou jimi dostate&n& rychle potladeny
rychlé zmény parametrl procesu, jakoZ i jejich fluktuace dlou~
hodobého charakteru, které maji primy vztah ke kvalité& vlakna,
Tato zafizeni obsahuji prevodovku taZné kladky, ktera je zdrojem
vibraci, jeZ negativné ovlivnuji proces taZeni, Daldimi nedostat-
ky dosavadnich feSeni je maléd stabilita procesu p¥i pfetrieni
vlakna, systémovd nejednotnost ovladani Ffidiciho systému a ome-

zend moZnost zobrazovéni parametrd procesu,
Mnohé z t&chto nevyhod odstranuje zafizeni podle vynalezu,

jehoZ podstata spo&ivéd v tom, 2e s hnaci h#idelé motoru mecha-
nismu pro taZeni vlékna je kinematicky spojen fotoelektricky
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impulsni snimad a tachodynamo, prvni fidici vystup #idiciho
poditade je pripojen pfes diferenéni &len, ¢islicové analogovy
ptevodnik, proporcionalnd integraéni regulator a m&ni¢ k moto~
ru mechanismu pro taZeni vlakna, vystup fotoelektrického ime
pulsniho snimade je prfipojen k invertovanému vstupu diferenini=
ho &¢lenu a vystup tachodynama je pfipojen k invertovanému vstue
pu proporcionalné integraéniho regulatoru, &idlo jasu zalatku
vlakna je pFipojeno pfes zesilovat a analogové &islicovy pfevode
nik ke vstupu jasu informa&niho poéitale, jehoZ vystup je piripo=
jen k bloku informa&niho vystupu, druhy #idici vystup #idiciho
poéitade je prfipojen ke vstupu krokového motoru poddvaciho me-
chanismu vychoziho materidlu a vystup technologickych parametrd
fidiciho poéitade je ptipojen ke vstupu technologickych parametrd
informa&niho poéitade, vstup Fidiciho poéitade je spojen s vystu-
pem m&fice prioméru vlakna,

Vyhoda zafizeni podle vynalezu spodivad v moZnosti plné auto-
matizovaného rfizeni procesu taZeni pfi zachovani moZnosti manudle
niho zpisobu Fizeni, V automatickém reZimu provédi mikropolitae
govy fidici systém sém korekce parametrl procesu tak, aby parae
metry optického vldkna odpovidaly poZadovanym hodnotém a tim sou-
éasnd také uéinnéd potladuje vliv fluktuaci krétkodobého i dlouho-
dobého charakteru na parametry taZeného vldkna, 8islicovy zpdsob
rizeni otédek tazné kladky pouZity v tomto zafizeni zaruluje vy«
sokou stabilitu rychlosti taZeni vlékna i pfi nizkych oté&kéch
tazné kladky, coZ2 dovoluje nepouzit harmonickou ptrevodovku, které
je zdrojem vibraci vlakna, které negativné ovlivnuji jeho para-
metry, Vyhodou tohoto zafizeni je i vysoké stabilita véech jeho
parametrd a jejich pfesnd reprodukovatelnost, jakoZ i stabilita
systému pfi prfetrieni vldkna, DalSimi vyhodami tohoto zafizeni jé
i vysokd jednotnost systému ovladani, rozséhlé mo2nosti v zobra-
zovani parametrd procesu, V neposledni #add je to vyhoda spojena
se sniZenim pracnosti pii zménach a upravéach v systému, obvykle -
stadi uskuteénit zm&ny pouze v programu a nikoliv v zapojeni,

8 sniZenim nakladd na opravy vzhledem k vét$i spolehlivosti zae
rizeni,
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Priklad provedeni zarizeni podle vyndlezu je zndzornén
na pripojeném vykresu predstavujicim schematicky na&rtek mecha-
nické ¢asti zarfizeni a blokové schema regulaéniho zapojeni,

Na obrazku vychozi materidl 1 prochézi podévacim mecha-
nismem 3 do ohfivaci jednotky 4 a odtud pFes m&¢i& praméru §
do mechanismu 6 pro taZeni vlakna 23, jehoZ zalatek 18 je zave-
den do navijeciho mechanismu 21, v némZ je upraveno &idlo ;Z ja~
éu. S hanaci hfideli 22 motoru 7 mechanismu 6 pro taZeni vlékna
23 je kinematicky spojen fotoelektricky impulsni snimal 8 a ta-
chodynamo 9, prvni fidici vystup #idiciho politate 14 je piipo-
jen pres diferenéni &len 13, &islicov& analogovy pfevodnik 12,
proporciondlné integraini reguldtor a m&ni& 10 k motoru 7 mecha~
nismu 6 pro taZeni vlakna 23, vystup fotoelektrického impulsniho
snimafe 8 je pfipojen k invertovanému vstupu diferentniho &lenu
' 13 a vystup tachodynama 9 je pfipojen k invertovanému vstupu pro-
porcionadlnd integra&éniho regulétoru 1l, ¢€idlo 17 jasu zadatku 18
§1ékna 23 je pfipojeno pfes zesiloval 19 a analogové &islicovy
prfevodnik 20 ke vstupu jasu informa&niho politate 15, jehoZ vy~
stup je pripojen k bloku 16 informa&niho vystupu, druhy ¥idici
vystup Ffidiciho politale 14 je pfipojen ke vstupu krokového mo-
toru 2 podavaciho ﬁechghismu 3 vychoziho materidlu 1 a vystup
technologickych parametrd fidiciho politale 14 je pripojen ke
vstupu techpologickych parametri informa&niho po&itate 15, vstup
Fidiciho poéitale 14 je spojen s vystupem méride 5 praméru vlak-
na 23,

Ridici po&itaéd 14 na zdkladé laserového mé&File praméru 5
vypolte poZadovanou hodnotu rychlosti taZeni a ji odpovidajici
otd&ky motoru 7, Otacky motoru 7 jsou ud}éovény na pozadované
hodnot& prostrfednictvim rychlostni zpé&tné vazby, kterd se uzavi-
fé pifes tachodynamo 9, proporciondlné& integraini regulédtor ll,
m&nid 10 a motor 7 a polohové zpé&tné vazby realizované fotoelek
trickym impulsnim snimalem 8, diferennim &lenem 13, &islico-
vé analogovym prevodnikem 12, proporcionadlné& integralnim reguld-
torem 11, m&ni&em 10 a motorem 7, Ridici po&itad 14 dale Fidi
krokovy motor podavaciho mechanismu vychoziho materidlu 2 a pfe-
dava udaje o parametrech procesu do informalniho politale 15,

ktery zprostfedkuje jejich vystup v bloku vystupu informaci 16,
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Vychozi material 1., ktery se v ohfivaci jednotce 4 zahiivé na
vysokou teplotu, je zdrojem svételného zé?éai. které prostupuje
vlédknem 23 a na jeho konci je detekovano &idlem 17 jasu, déle
pak zesileno zesilovalem 19 a po prevedeni na &islo analogové
¢islicovym pfevodnikem 20 vstupuje do informalniho potitale l§.
kde spole&nd s Udajem o okamfité délce vytaZeného vldkna sloue
21 k vypoltu diferencidlniho utlumu optického vldkna 23 v redl-
ném &ase,

PREDMET VYNALEZU-

Zatizeni pro Fizeni vyroby optického sklendného vldkna s m&fe-
nim Gtlumu obsahujici podévaci mechanismus vychoziho materidlu,
ktery p?ichézi do oh¥ivaci jednotky a odtud ptes m&fil priméru
do mechanismu pro tazeni vlakna, jehoz zacatek je zaveden do
navijeciho mechanismu, v n&mZ je upraveno ¢idlo jasu vyznaduji-
ci se tim, Ze s hnaci h¥ideli (22) motoru (7) mechanismu (6)
pro tazeni vldkna (23) je kinematicky spojen fotoelektricky
impulsni snima& (8) a tachodynamo (9), prvni. ¥idici vystup fi-
diciho poéitade (14) je ptfipojen pres diferenini &len (13),
¢islicové analogovy pirevodnik (12), proporcionaln& integraé&ni
reguldtor (11) a m&nié (10) k motoru (7) mechanismu (6) pro
tazeni vlakna (23), vystup fotoelektrického impulsniho snima=-
de (8) je pripojen k invertovanému vstupu diferen&niho &lenu
(13) a vystup tachodynama (9) je pfipojen k invertovanému vstu-
pu proporciondlng integraéniho regulatoru (11), &idlo (17)

jasu zacdatku (18) vlakna (23) je pripojeno ptes zesiloval (19)
a analogové &islicovy prevodnik (20) ke vstupu jasu informal-
niho po&itade (15), jehoZ vystup je prfipojen k bloku (16)
informadniho vystupu, druhy fidici vystup idiciho pocéitacde
(14) je p¥ipojen ke vstupu krokového motoru (2) podavaciho
mechanismu (3) vychoziho materialu (1) a vystup technologickych
parametrd ¥idiciho poéitale (14) je pfipojen ke vstupu techno-
logickych parametrd informa&niho po&itale (15), vstup fidici-
ho politale (14) je spojen s vystupem m&file (5) prdméru

vlédkna (23).

1 yykres
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