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ZaP{z en{ pro vymezovdni vile a plynulé -
stavdni piedpdti dvojice matic ge urdeno ple=- ”n 8 ; 4‘ 8 2
deviim pro kulilkové 3roubové prevody pfimo- ?
Zarého pohybu v rotadni a naopak.
- Zatr{zen{ pro v¥mezovﬁn£ vile a plynulé
stavdni dvojice matic je konstruovéno tak,
%e ob3 matice jsou uloZeny svymi pFirubami,
obrdcenymi proti sob¥, ve spoledném nosném .
pouzdru. V nosném pouzdru je mimoosovd [ =
-umistina nejmén3 jedna dvojice stavécich
3roubf, které plsobi na rovinné plochy, vy-
tvofené na ¥4sti obvodu metice.
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Vyndlez se tykd zalizeni pro vymezovéni vile a plynulé stavini pledpéti dvojice matic
zeJjména kulidkového Broubového pievodu.

Pro nejnédro¥ndjs{ aplikace kuliZkovych Sroubovych pievodd, u nich? se k pienosu
ail mezi zdvitem 3roubu a matici vyuiivéd odvalujfcich se kuliXek, se pro vyloufeni vile
v pfevodu a pro zaji3tdn{ optimdlni tuhosti a pfesnosti kinematické p¥emdny rotalniho
pohybu v pohyb translainf nebo naopak, pouZivé uspofédéni s dvojic{ kuliZkovych matic,
kterd jsou vzdjemnd vi¥i sobd predepnuty.

Konstrukind nejjednodu3si, b&Zné pouZivany zplsob pfedepindnf dvojiece kuliXkovych
matic spodfivd v tom, %e ob¥ matice jsou na 3roubu, pFfpadnX v nosné &dsti, uloZeny vzé-
Jemnd neoto¥nd a mezi jejich p¥ilédhajfict ¥ela, pFipadnd mezi Zelo pfiruby jedné z ku-
1liZkovych matic a %elo nosného pouzdra je vlofen licovacf krouZek, ktery mdZe byt i §3-
len} a zmdnou jeho tlouslky se nastavuje potfebnd velikost axidlnfho phedpdt{ obou matic.

Zdsadn{ nevyhodou tohoto provedeni je skutednost, %e pro nastaven{ predpdt{ je nutné
dolicovat tento krouliek pfi konelné montéii kulilkového 3roudového pievodu. PP pripadné
dpravd nebo dostaveni predpdtl{ v provozu je nutné cely proces zopakovat, co% nezbytns vy-
Zaduje dplnou demontdZ pfevodu a na ndj navdzanfch ¥dst{ stroje.

UrZité montdin{ zjednoduseni prind3{i konstrukini Fefeni s axidlnd dilenym stavécim
krouZkem, jehoZ protilehlé spirdlové &elni plochy umoZnujf p¥i vzéiemném natodenf obou
af13 zménu jeho celkové tloudlky, a tim zmdnu velikosti predpiti.

Toto nastaveni tlousfky lze v3ak provést pouze v demontovaném stavu, taxZfe nezbytnost
celkové demontd¥fe pfevodu pfi zm&nd piedpdt{ u tohoto provedenf zlstdvd.

Je v3ak zndma i celd Fada konstruk¥nfch PeSenf, kterd umoZhujf bud plynulé nebo jemns
odstupﬁované staydn{ pfedpstl, bez nutnosti uUplné demontdZe kulidkového 3roubového plevodu.
Jedna skupina t&chto konstrukénich PeSeni je zaloZena na principu, Ze ob¥& kuli¥kové umatice,
neotodnd uloZené v nosném pouzdru, Jsou pro vyvozeni pledpdtf axidlnd stahovény nap¥.

predepinaci matic{, p¥ifemZ se pro snifenf velikosti dotshovaciho momentu i diferenciélniho“

d¥inku miZe pouZit dal3f koncentricky zdvit o 'rozdfiném stoupdni na vnit¥nfm prémiru pie-
depinaci{ matice a t¥lese jedné z kulilkovych matic.

RovnéZz je zndmo konstruk#ni proveden{ stavdn{ axidlnfho predpdti dvojice kuligkovych
matic uloZenych neoto¥n® v nosném pouzdru, kde axidlni piFedp&ti je vyvozovéno prstencovym
klinem pisobfcim na utkosové ¥elo jedné z kulilkovych matic, pii¥nd pfestavovanym, radidln¥
orientovenym stavicim 3roubem.

Je rovndZ zndmo Fedleni stavini pPedpdti hydrostatickym tlakem na pist axidlné roze-
pinajici dvd kulildkové matice, uloZené neoto¥nd v nosném pouzdru, piidem% velikost hydro-
statického tlaku Jje vyvozovédna tla¥nym Sroubem v t3lese nosného pouzdra.

Dal3{ skupina znémych konstruk¥nfch Bedenf zeffzeni k vyvozeni pPedpdti vyuif{véd prin-
" ecipu relativniho natd¥en{ obou v nosném pouzdru axidlnd neposuvnych kulilkovych matic.
Vzdjemné natofeni tichto matic je pak naepfiklad provédd&no stavdcim ¥roubem pfes sloupec
kuliZek uspofddeny na vn¥j3im povrchu Jjedné z kulilkovych matic.

Dal3f znémd PFedeni tohoto konstrukiniho principu vyuZivgji k relativnimu pFedepinacimu
natd¥enf matic rdzného uspordddni semosvornych ozubenych pFevodd jmenovitd 3Znekovych.
Velkou skupinu znémfch #e3eni pro nastavovédnfl pfedpsti piedstavuji konstrukce s oxidl-
né neposuvnymi maticemi, kteréd se pfi predepindni vzdjemn¥§ natd¥{ pisobenim vnijiiho mo-
mentu /klf2em/, pPi¥em% takto nastavend velikost piedpdti je zajiZtovédna ozubenymi fixaZnimi
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xroufiy hebo jinymi elementy, zasouvanymi do Jjemného ozubeni, vytvoreného na obou maticich,
ptipednd na jedné z nich a na nosném pouzdie.

V tichto p¥ipadech se pek s vyhodou pro jemné nastaveni vyuZivéd diferencidlniho u&in-
ku rozd{lného po¥tu zubd pro ob& ozubeni. Dal3f zndmé konstrukini Feleni zaf{zeni pro
nastavovéni pfedpdt! vzdjemnym natdfenim axidln¥ neposuvnfch matic pisobenim vngjsdiho
momentu vyuiivé pro zaji¥tén{ pFedepnuié polohy t¥ectfho WZinku klinového blokovactho &lenu,
uspoPddaného nezi chéma maticemi.

YSechna vySe zminin4 zai*izen{ pro stavénf velikosti pFedp&tf dvodice kuligkovych ma~-
tic vyZaduji pro zajistdn{ svého funk&nfho u¥inku doplnéni kuli&kového 3routového pievodu
1al%f{mi souddstul, pPifem? zdkladni ¥4sti pFevodu je nezbytné doplnit o dal3fi funkéni,
technologicky nérodné plochy, Jzko Jsou ozubeni, zdvity, dkosy a podobnZ, cn¥ ve zna¥né
mife komplikuje konstruki¥n{ provedeni a zvy3uje pracnost vyroby.

Na drulké strané si zabudovéni t¥chto funkinich mechenismd zafi{zeni pro stavdni pied-
pdt{ vyZfaduje dal3{ prostor, takie xulidkové Zroubové pievody se zaffzenimi pro stavéni
phedpst{ vi¥e popsanych koneepef vykazujf obvykle podstatnd vdt3l vn&j3i rozméry ne¥ zé-
kladn{ proveden{i p¥evodd bez tohoto zafizeni.

Uvedené nevyhody stdvajifcich FeSeni zaPizeni prc stavéni pfedp¥ti a vymezovéni vile
u kuliZkovjch Sroubovych prevodd v podatatné milfe odstranuje zarizen{ pro vymezovéni vile
a plynulé stavén{ pPedpdtf dvojice matic podle vyndleszu, jeho% podstata spolivd v tom, Ze
matice Sroubu jsou opatfeny piirubami, kterymi jsou uloZeny proti sob& ve ;poleénén nosném
pouzdru tak, %e se Zelni plochy p¥irub opirajfl o gtredovy ndkruZek nosného pouzdra, pritem%
alespod proti jedné pFirubd je v nosném pouzdru usporddéna dvojice mimoosové umistnych,
navzédjem rovnobdinjch stavdcich 3roubl, jejichZ Zela jsuu ve styku s rovinnyui plochami,
vytvorenymi na 8dsti obvodu matice rovnobs%né s osou zdvitu kulilkového Sroubu. Vzdjemnd
odlehlé &elni plochy prirub obou matic jsou ve styku s op¥rnjumi krouZky, upevninymi na vndj-
8fch Selech nosného pouzdra.

Zatizeni pro vymezovéni vile a plynulé stavdné pledpdti dvojice matic, provedené podle

vyndlezu, je konstrukin¥ jednoduché e technologicky zcela nendrolnd. Vn3js{ rozmsry Sroubo-

vého prevodu se prakiicky nelidf od provedeni s nestavitelnym predpétim.

Zdkladnf provedeni je moiné Jednoduchym zplsobem modifikovat na provedeni, kterd lze
jednodude presefidit tak, aby bylo moZné vyufivat obou funkinich bokd zévitového profilu
matic a zvysit tak ¥ivotnost 3roubového pFevodu.

Dvs prikladnd provedeni gsiigzend pro vymegovéni vile a plynulé stavéni pfedp&ti dvojice
matic podle vyndlesu jsou schematicky snézornina na vykresech, kde na obr. 1 je zékladni
provedeni v osovém fezu a na obr. 2 totéf provedeni v pfil¥ném, Zdste¥ném Pezu v rovind
E - F a obr. 3 pfedstavuje modifikované provedeni v osovéa Fesu.

Na 3roubu ] jsou ulofeny prostfednictvim kuli¥ek 1 dvé matice 2, opstiené na privrd-
cenych strandch pfirubemi 3}_. Pf{sedy matic 2 jsou uloZeny ve spoleZném nosném pouzdru 4.
Seln{ plochy 5 obou p¥irub 3 se opiraj{ o stiedovy ndkru¥ek 3 nosného pouzdra 4.

Po celé délce matic 2 je rovnob&¥nd s osou zévitu vytvolens rovinnd plocha ll, na kte-
ré jsou upevniny pfevédéci piilo#ky § recirkulednich obvodd kulilek . V roving stifedu pii-
rub 3 obou matic 2 Jsou v nosném pousdru 4 vytvoreny mimoosovd uafstiné, navsdjem rovno-
b&iné zdvitové otvory, ve kterfch Jsou nairoubovdny stavdci Srouby 8, které se svymi &ely
12 opirajt o rovinnou plochu 1l matic 2_. -

U modifikovaného provedeni dle obr. 3 se vndj8L ¥ela 13 prfirub 3 opirsj{ o dosedaci
plochy op&rnych krouZkd 10 upevninych na vn3j3i Zela nosného pouzdra 4.
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Nastavovéni predpsti se provédi relativnim pootoZenim matice 2 ve sayslu stoupdni
zdvitu prisluinym stavécim 3roubem § po piedchozim uvolndni druhého stavéciho Aroubu §.
Tih se vyvodi osové predpdti mezi Zely stfedového ndkruiku Q nosného pouzdra 4, pfilehly-
ai gdvitovymi boky obou matic 2, kulilksmi J a odpovidajici boky zdvitu kuliZkového Sroudu
L. Nastavend velikost predpdti se zajisti dotafenim druhého ataviciho 3roubu §.

Na obrs 3 je nakresleno modifikovené provedeni zatizeni pro vymezovdni vile a plynulé
stavéni predpdtf dvojice kuliZkovych matic. V prvni fdzi praktického nasazeni je jeho funk-
ce zcela totoZnd s funkci vySe popsaného provedeni. V této f4zi funkce Je tedy nastaveno
osové predpsti mezi ¥leny stredového ndkruiku 9 nosného pouszdra 4, piilehlymi sdvitovymi
boky obou matic 2, kulifkami I & odpovidejicimi boky sévitu kuli&kového 3roubu L.

Po petfiZné provosni dob¥, kdy lse pedpoklddet vy&erpéni iivotnosti Jednoho g bokd
zdvitu kuliZkov§ch matic 2, t3j. bokd pFilehlych k stiednimu ndkruzku 3 nosného pousdra &,
se provede presefizeni tak, e se pfislusnou dvojici stavdcich 3roubd § vyvodi relativai
pootoen{ jedné z kuliZkovych matic 2 proti smyslu stoupéni kulilkového Broubu l.

V tomto pi*ipadd se uvedenym relativnim natofenim matic 2 vyvodi poZadované osové
predpéti mezi Zely pFidaevnich epdrnych krouzkd 10, Selnfmi plochami 13 pfirud 3 kuliZko-
vfch mdatic 2 & rovn&% mesi zdvitovymi boky obou kuliZkovych matic 2 odlehlymi vi¥i vnitfni-
ma ndkruzku 9, kuli¥kemi 7 a odpovidajfcimi boky sdvitu kulidkového #roubu L.

T{m se doséhne provozniho vyufiti obou boki zdvitu kuliZkovych matic 2 & zviii se
jejich %ivotnost teoreticky na dvojndsobek.

PREDMET VINALEZU

1. Zatizeni pro vymesovéni vile a plynulé stavini piedpdti dvojice matic zejména kulil-
kového 3roubového prevodu, vysna¥ujici se tim, Ze matice /2/ 8roubu /1/ Jsou opatdeny pii-
rubani /3/, kterymi jsou uloeny proti sobd ve spoleZnén nosném pousdru /4/ tek, %e se
Zelni plochy /5/ pfirub /3/ opiraji o st¥edovy ndkrulek /9/ nosného pousdra /4/, pFil¥eém
alespoi proti Jedné prirubd /3/ je v nosném pouzdru /4/ uspofdddna dvojice mimoosovd umistd-
nych, navzéjem roviobdinych stavdcich Aroubld /8/, jejich Zela /12/ jsou ve styku s rovin-
nymi, plochami /11/ vytvolenymi na l4sti obvodu matice /2/ rovnob3ins s osou sévitu kulifko-
vého ¥roubu /1/.

2. Zetizeni pro vymezovéni vile a plynulé stavdni predpdti dvojice matic podle bodu 1,

vyznedujict se tim, %e vzdjemnd odlehlé Zelni plochy /13/ pfirub /3/ obou matic /2/ jsou
ve styku s opérnymi krouky /10/, upevnénymi na vnéjBich Zelech nosného pouzdra /4/.
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