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Stykowy czujnik kopiujacy do sterowania obrabiarek

Przedmiotem wynalazku jest stykowy czujnik kopiujacy do sterowania obrabiarek i kopiarek wyposazo-
nych w sprzggta elektromagnetyczne wiaczane i wytaczane poprzez styki czujnika.

W dotychczas stosowanych rozwiazaniach czujnikéw kopiujacych w ktérych co najmniej jedna para styko-
wa w jednym cyklu pracy musi by ¢ przetaczana dwukrotnie, problem ten rozwigzywano mechanicznie.

Celem wynalazku jest opracowanie czujnika kopiujacego, w ktérym konieczna sekwencje par stykowych
uzyskuje si¢ droga elektryczna, przez co uzyskuje si¢ prostsze rozwigzanie konstrukcyjne. '

Cel ten zostal osiggnigty przez opracowanie konstrukcyjne czujnika wedtug wynalazku, ktérego ceche
znamienng stanowi to, ze posiada on mechanizm wychylny skladajacy si¢ ztarczy sztywno zwigzanej ze
sworzniem, pokrywy sztywno zwiazanej z korpusem oraz tarczy potaczonej wahliwie z tarcza sztywno zwigzang
ze sworzniem i pokrywa, kulkami tozyskowymi spoczywajacymi w zaglebieniach kulistych tarcz, przy czym
érodki kulek leza na prostych wzajemnie nieprzecinajacych si¢ i ze dla sterowania sprzegiet zastosowano dwie
pary stykowe potgczone szeregowo, z ktérych kazda w jednym cyklu pracy jest przetaczana jednokrotnie.

Czujnik wedtug wynalazku jest pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia widok
z gbry czujnika ze zdjeta pokrywa, przy czym tabl. 1 przedstawia konieczng selekcj¢ przetaczen cewek spzegiet
elektromagnetycznych, a tabl. 2 selekcje¢ przetaczen par stykowych czujnika wedtug wynalazku.

Mechanizm wychylny skfada si¢ ztarczy 3 sztywno zwiazanej ze sworzniem 2, pokrywy 4 sztywno
zwigzanej z korpusem 10, tarczy 6 potaczonej wahliwie z tarcza 3 i pokrywa 4 kulkami tozyskowymi 6 i 7 oraz 8
i9 spoczywajacych w zaglebieniach kulistych tarcz 3 i 5 pokrywy 4. Srodki kulek 6 i 7 leza na prostej le2acej

- w plaszczyZnie rysunku, srodki kulek 8 i9 leza na prostej wzajemnie nieprzecinajacych si¢ iich wzajemne
polozenie wzgledem osi sworznia jest analogiczne jak kulek 6 i 7. Sprezyna 11 rozciagnigta pomigdzy korpusem
10 a tarcza 3 zapewnia sp6jno$é elementéw mechanizmu wychylnego i samoczynng kasacjg luzéw.

Koniec sworznia 2 posiada zaglgbienie stozkowe 12, ktérego powierzchnie boczne sq powierzchniami
noénymi dla kulki tozyskowej 13. Kulka tozyskowa 13 opiera si¢ z drugiej strony o powierzchnie boczne
zagtebienia stozkowego wykonanego w dZwigni 14 umocowanej na osi 16, ktéra osadzona jest w tozyskach
kulkowych na rys. nie ujawnionych, i osadzonych w gniezdzie korpusu 10. DZwignia 14 dociskana jest do kulki
13 sprezyna 16 rozpostarta pomigdzy dZwignig 14 a korpusein =72 :
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Na skutek ruchu suportu w Kierunku poprzecznym lub wzdiuznym wzornik oddziatywuje na palec
wodzacy czujnika sztywno zwigzanego ze sworzniem 2, ktdry dzigki mechanizmowi wychylnemu umiesz-
czonemu w glowicy korpusu 10 moze wychyla¢ si¢ w ptaszczyZnie przechodzacej przez o§ sworznia pod
wplywem sity leZacej w tej ptaszczyZnie i prostopadlej do osi sworznia. Wiaczeniem i wytaczeniem dzwigni
steruja cztery pary stykéw 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 29. Jeden styk kazdej pary osadzony jest na elemencie
sprezystym 20, najkorzystniej sprezynie plaskiej zwigzanej z dZwignia 14 i izolowanej od niej elektrycznie. Drugi
‘'styk kazdej pary osadzony jest w Srubie 21 izolowanej elektrycznie do korpusu 10. Umieszczenie §rub w korpusie
umozliwia zewngtrzng regulacje stykow.

Sity dziatajace na palec 1 powoduja ruch sworznia 2 co wywotluje poprzez kulke 13 obr6t dZwigni 14
wokét osi 15, zawsze w jednym kierunku na przyktad jak w wynalazku przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara,
bez wzgledu na kierunek wychylenia si¢ sworznia. Ruch dZzwigni 14 wywotuje rozwieranie si¢ par stykowych 22
i23; 125, 24 izwieranie si¢ par stykowych 26 i27; 28 i29. W dotychczasowych rozwiazaniach czujnikéw
kopiujacych kazda para stykéw przetaczata potaczona z nia elektrycznie cewke sprzggla, przy czym kolejnosé
wiaczania par stykowych musiata by¢ taka sama jak narzucana z géry kolejnos¢ przetaczania sprzegiet (tab. 1),
gdzie stan wlaczenia oznaczona przez 1, zas stan wytlaczenia przez 0. Z tabeli 1, widaé ze w dotychczasowych
rozwiazaniach para stykowa sterujaca cewka 18 w jednym cyklu pracy musi by¢ przetaczana dwukrotnie. Takg
sekwencje przetaczania par stykowych rozwigzywano droga mechaniczng. W konstrukcji wediug wynalazku
problem rozwigzano droga elektryczna, stosujac dla sterowania sprzegiet ktére w jednym cyklu pracy musza by ¢é
przetaczane dwukrotnie, dwie pary stykowe, z ktérych kazda w jednym cyklu pracy jest przetaczana tylko raz,
ale dzigki szeregowemu poljczeniu par stykowych realizujagcych funkcje logiczng I uzyskuje si¢ potrzebng

sekwencje przetaczen. Cewka 18 jest sterowana parg stykéw 24 i25 oraz parg stykéw 26 i 27 potaczonych -

szeregowo. S3 one tak wyregulowane, ze w czasie pracy czujnika, w ktérym wyrézni¢ mozna stan spoczynku,
pozycja 0 stan roboczy, pozycja 1 do4, stan elektryczny par stykowych 24 i25 oraz 26 i27 jest taki jak
pokazano na tab. 2. Pozostate pary stykowe 22 i 23 oraz 28 i 29 wyregulowane s3 tak, ze w czasie cyklu pracy
czujnika ich sekwencja przetaczen ujgta w tab. 2, odpowiadaja narzuconej sekwencji przetaczen 17 i 19 sprzegiet
elektromagnetycznych wedtug tab. 1.

Czujnik wedtug wynalazku steruje trzema sprzegtami elektromagnetycznymi, jednakze poprzez dokanie do
czujnika dwéch par stykowych mozna sterowaé czterema sprzegtami elektromagnety cznymi bez zmian konstruk-
cji mechanicznej i elektrycznej.

Zastrzezenie patentowe

Stykowy czujnik kopiujacy do sterowania obrabiarek i kopiarek wyposazonych w sprzegta elektromagne-
tyczne wiaczane i wy taczane poprzez styki czujnika, znamienny tym, ze posiada mechanizm wychylny sktada-
jacy sig z tarczy (3) sztywno zwigzanej ze sworzniem (2), pokrywy (4) sztywno zwiazanej z korpusem (10), oraz
tarczy (5) potaczonej wahliwie z tarczg (3) i pokrywa (4) kulkami tozyskowymi (6 i 7) oraz (8 i 9) spoczywaja-
cych w zaglebieniach kulistych, przy czym srodki kulek (6 i7) oraz (8 i9) leza w prostych wzajemnie
nieprzecinajacych sie, a dla sterowania sprzegiet, ktére w jednym cyklu pracy muszg by ¢ przetgczane dwukrot-
nie, zastosowano dwie pary stykowe potaczone szeregowo, z ktérych kazda w jednym cyklu pracy jest przetacza-
na tylko raz.
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