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FILARI IN ALLEVAMENTI A SPALLIERA

Inventore: Fabhio CAPELLIT

DESCRIZIONE

Ambito dell’ invenzione

La pragsente invenzione i colloca nell”ambi
agroalimentare &, in particolare, sl riferisce a una macgchina

Ry

alls lavorazione

semovente di ausilio a operatori

panuale  di filari  in allevamsnti a  gpalliera, guali 1

vigrneti.

Stato dell’ arte

E nota 1 osiddetta forma allevamentoe & spallisra.

a2
(../

Questa comprande una pluralita di filari paralleli
cpportunamente distanziati tra loro; un esemplo tipico zono i1

filari deil vigneti.
FPer questa forma dfallevamento song state progethtate

magohine agricole auntomatiche utilizzate par svariate

o

operazioni: dalla potatura alla vendemniz c¢he essguono

cperazione meccaniche sul filari minimizzando 1 templ e 1

cgostl di produzions.

La meccaniz di tali operazioni comporta tuttavia

una produzicones di gualita pin bassa, tanto che 1 disgiplinari



gdi alcouni allevamenti, ad esempilio 1 vigneti DOC, rnoen la

acoettane vietande il lore impisgo
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Per guestn wmotive Iin allevamenti dove non si p

rnon £ gonsentiba la lavoraziopne megcanica -~ 2 zono la

~  bisogna ricorrere add operazioni  manuali

tradizionali pin lente ¢ costose. La potaturs, and oac

oltre 100 ore/Ea di AVOrD 8 influire

pesantemante sul costi di produzions & di wendita.
Le  lavorazionl manualil sono,  attualmente, svolbte da

nperatori che pergorrone 11 filare, in gualsiasi condizione

per  esegulre  le  operazioni necessarie  al
spgtentamento e allo svilupps della pilanta durants tubio

17arco dell’anno. Le condiziconi di lavore pertvanteo complicano

le coperazioni szui filari; freddn, wvento, ploggla, terreno

bagnateo, sparsa visgibilitd rendone 11 lavore difficile e

arncora pin lentao,

2lla luce di guante scpra si rizcontra 17 esigenza di

£ assistere le condizioni laveorative degli

in termini di sicureszza, qualita e protezione;
gussto alln scopo anche di massimizzare la produzicone e
ridurre 1 costil.

In un altro agpette i riscontra inolitre ocome gli

operatori devono tra

con loro gli utensili necessard

alla lavor

aspetio anchs  gquesto che  determina

unfulteriore oongdi

agevolata di lavore.
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In guestn ambpitce, songe nete macchine per la raccoolba di

frubii, guali mele o  altre tipologile, ma  le loro

caratberistiche tecniche le rendone inuvilizzabili in vigreti
¢ altri allevamenti similari.

Sommario dell’ invenzione

invenzione fornire

o1 aunsilio alla lavoraziore il Filari in

allevamenti a spalliera c¢he consent di  agevolare gli
cperatori nelle lavorazioni manuali garantendo una posizione
Gi lavorn ottimale & una protezione  contro gli  agenti

forici.

E anche dells pregsente invenzione forrnlrs una macohina

/.

gemovente gi ausilic alla Laws

allevamenti & spalliera coztrubiivamente semplis

e

ecornomlioca da realiszars.

Guestili e albtri scopi sono  obttosnouti da uneg macchina

bty
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gemovente di  ausilico alla lavorazione di
allevamenti a spalliera ~ comprendente:
— un trelaico 4di forma allungata cohe &1 sviluppa tra una

prima estremitd & una conda estremita opposta alla

prima estremitd;
- una coppila di ructe motrici predisposte su detta prima

aestremita;
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-~ una ructa direzionale predispoesta

estremitd;
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cullegato a
detto telaion;

3Y al pilang del terrenc.
In tal modo, la macchina semovente secondo la presents
invenzinones, =

1f operat:

N ¥ atore nells o
10 AN

avorazione

nre farti, si1 onllogca sul
piane 4l appogglc mantensndo unfaltezza sfioro <on 1l
ideale rispatto alla fili

& filiera

o
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pertvanto isclato
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dal terreno 2 in condiez
agevolats, soprav

I

J_JllJ_
putto guandsn 11 terreno & bagnato, solvoloso
15 e ced parole, 1l pilano di appogylice si muove
solidalment insiems alla wmacchina

plarne del
da garantire allfoper:

. f
SO ST a

STazZ1Ore

e

> isolata. In tal modo, le condizioni
ive dellfoperatore szono notevolmente migliorate in
20 rermini

esra

dl wvelogoitd, sicurezza e guallita.
ntagyicsamente, sono previsti:
- una
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rispettivamente in detita prima e segonda estremitd;

- detto pl

iano di appogglio c¢he
25 estremita, detto di  apgogyglo ess
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alternativa o in combinazions al sensore GFS € previstoe un

gistema di senzcori & puntamente che rilevano la disitanza

dal fillare, 1in modo tale da mantensre la

macchina, 2 guindl 1l piane di appoggloe, ad una disgtanza

ad o £ wy e ae el . ey o SN s oy e o AT SIS - oo X
dal filare., I1 szistema di sensorl permettse altresl

g1 mantenere centrata la macchina tra odue fFilari adiagenti

tra loro par la loro lavorazione in CONLSMDOrAnes.
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In particolare, datta &
inoltre la potenza i detto motore elettrico in modo nwale da
regolare la velogita di percorrenza della macchina lungo il

Filare.

In wuna forma realilzzavtiva preferita, detiaz macchins

comprende inoltre un  generabtors  di energia  elebtriga
wmgociato ad una batteria per l7alimentazicone eletirica di
luci atbte a illuminare il filare durante la lavoraziones ¢ per

17alimentazinne i el:

{Ts

pirica di utensili per la lavorazions

Inoltre detrta centralina idraulica comanda lfazionamenho

phneumatico i detto attuatore per la

X

altezza,

ma anche 1 mezzi di  regolazione dell’interasse, & un

ssore per 1lMattuazione di utensili pneumaticl.

Preferibilmente & inoltre nrevisto 1N siasteoma ai
rigoaldamento//ocondizionamento 4i detta camera di lavoro.

Descrizione delle figure dell’invenzione

Ulterionrli cars
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rigulterannoe meglic sevideneziati dallfegsame della zeguents

descrizione  detbtagliata di  una  forma di realizzazione

(Lr

prefs

m

rita, ma non esclusiva, 1llustrata a titcleo indicative e

3 3

non limitative, col supporto del disegni allegabi, in cul:

5 - la figura 1 mostra una vista in prozpettiva di una magchina
di augilio alla lavorazione di filari irn ambrito
agroalimentare, secondo la presente invenzione, durante una
ia

e di lavorazions;

i

- la figura Z stra una vista

10 Figura 1;
- la figura 3 mostra una vista in prospetitiva laterale dells
macchina di ausilio alla laverazions di filari, seconde la
presente invenzione;

«~ la figura 4 mestra una vista

i5 cohina d1 ausilio alla lavao

cppostn alla vista di figura 3;
=~ le figura & mostra una vista laterale della wacchina di
figura 1;
— infine, la figura & mostra una vista prospertica dal basso

20 Sella magohina conan la presente invenzions.

Degcrizione dettagliata dell’ invenzione

Con riferimento alla figura 1, & mostrata una maochina 1
gemovente di auzilic alla lavorazione di  filardi 2 -~ in
allevamentl a spalliera -~ guali 1 vigneti,

25 In particola

AR O

X
N

=glio ielle figure 3
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la macchina 1 secondo la T

s
{I

gsente invenziore cgmprends

Ll >
e

travaturse che ne definiscone una strubttura poertante che

gviluppa tra una prima estremita 3a e una zeconda estremi

$or
{4}
s
it

.

5 3b cppoesta alla prima estremi

’_.

Sul telaio sonn funzionalmente previstse una coppla

runte motrici 4 montate sulls prima estremitd 3z, = alme

una ructa direzionales 5 montata sulla seoont satremitd 3%

Le ruoctea 4  sono  meceanicamente

10 motore, ad esempioc elettrico o a idraulico, che consente

N

far muove

conformata per far seguire alla macchina una determinat

i forma allungata, svilupgata, ad ezempice, oU

la macchina. La raota direzionale 5 & inves

Lraiettoria, sestanzialmente  rebtilinea lungo 11 filare

durante la laveraziones, @litre che per assgquire l2 manovre
15 passagyice da un filare all’altro,

In particcelare, anche le ructs motrici 4 oli:

(811

i tipoe sterzante. La dirszione

kN

{

zlorales

[
-
r-;
ﬂ

sono

L

anzamentn della macchina & gquella che werde le

i
(o

4 nella parte anteriore & la ructa direzicnale T nella parie

20 she

3
&
Ui

Y 9 Ay Ry = Ay A e LR 3 A3 3 . oy g B A e ] e e -
dal piance di appogglo 7 da parte posteriore, ovvero dal la

della ruota diremionale 5 senza par gues

pericolo di entrare in contatto con le ruocte in movimento.

o

Costruttivamente, 11 telain 3 comprends almeno un b

25 4di supporto & solidalmente oollegato a guestfultimo, od

~nte motrio
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degeritto in detrtaglio su

g almeng un plane di

appoggio 7 per un operatore funzicnalmente oollegato al

X
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Sracelo a1 gupporto

X

sracoic di supg

?M

(-..k

& ¢ conformato in modo tale che 11 piano di  appoggic 7

5 rigulti in fage ogperativa rasente rispetto al pilano del

terrana T.

In tal moso, la macchina 1 samovente mantiens isolato da

terra lfoperatore  che pud eseguire  le  operazioni di

'_l

10 una yposizione i avore obttimale in termini di alterzza da

terra, ohe sestanzialmente riproduce guella dellas lavorazions

0

tradizionale senza lfausilio di  magchine., TI1  piano di

appogglio cosi conformato consente i agevelare gli

X

speatamentl dellfoperatores o di pin operatori mantensndeli

kS kN

{

15 deolati da terra in condizioni win agevelate,

wnato, scivoleso 2 cedeveles. In altre

il

e

guando 11 terreng

parole, 1l piano di appoggic 7 i muoeve scolidalmerntes ingieme

¥

alla macchina 1 rasentando 1l piano del terreno T.

-~

2l punto di wvista costruttivo coms meglic mostrato nelle

20 figura I o 4 sono previsti poggio 7 speoulari

tra loro rispetto al telaio clascunn montato

sl almeng un bracoio di supporto §.

),,
’:z
[
'
T
I~
i
T

In una forma realizzativa preferita, comes mostre

figure dalla 1 alla &, ciliascun lato della macchina 1 prevede

25 vantagglosamsnte una coppla di
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di bharrviers nella parts frontale affacciata verso 11 filare,

Inoltre, in guesta conformazione 11 pilanc di appoeggic 7 pud

ezzgere facilmente afilato dalla traverge 18 per ai

manutenzione o altre esigenze operabive.

In dettaglio, in una configurazione preferita, 11 ypiano

i1 appoggic 7 ¢ regolahile in altezza tra una prima posizicne

A dn couil sl trova al 91 sotto di oun pilano P

contiens

84
} 4
,_,
o’
[
T
W
3
'_)
5
v
2
'_) .
)
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A
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T
|

l7azse A delle ructe mobtricl 4 & dell

o

w

f"

|_|
=
b

'_l
{1

=

plano del terrenn T, & una seconda posizions E,

i
-
o)
—

non mostrats

devttaglio in cui si trova oltre i1 pilano P.
Lfescursicone in altezza del glane 4i lavore 7 & suindi
limitata, ad egemplo & definiteo seconde una guota misurata
rispetto al piliance del terreno T compreza tra 0,05 m = 1 m,

preferibilmente tra O.1lm e 0.5m.

tri o agpebtl costruttivi, 1 montanti 1¢a,leh e 1
igpebiiy alberi 17a,1%7h sono zignati da almeno un

attuatore 1%, in particolare una oopplia di atituatori,

147
a2
-
5.

ezsempio preumatici -~ wostratil schematicamente in

in grado di muovere sgelevtivamente 11 primoe 17a

o orisetto al primo léa ¢ secondn 18k montante di

SIS

e~ e b 3 _ o - N e e ™ 3o .
cosl o da regolare la guota ¢ del plano

d4i  appoggio 7, mantenendols in posizions  sostanzialmente

orizzontale. Pud inclire, =e riecgessario, ssssre seffebtuasbta

una regolazicns sfalsata tra le partl per un posizionamsnto

v

3

inclinato del pianc

~315.
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wehina 1 ed & counposta da elementl a travabtura 3
ingernierati Lra lore. Le ali sonoe collegate al telalo 3 per

3

1 due elementi montante 57 che supportand una Lrave

53

AR

{t

50, Ciliascuna ala 51 & gilrevoelments connezgsa medliante una
copplia di giunti 58 posti allfestremitd della trave &0 che

permetitong 31 ghiugdere e ala 51 in una

configurazione compatia.

In altri aspettl gcostruttivi, la macchina 1 comprends

slazione 40 delle ruote motrici 4

mostratld in figura 4. Questi sono realizzatl per mezzo di un

acoopplamente di forma tra dus porzioni di travatura 41 e
montate telescoplcamente tra lorc. Sono inolire previsti
merzl di bloceo amovibili per vincolare la prima 41 e seconda
4Z porzione di travatura.

Inoltre, la

automatiog, comandato dallfunita di controlla 25 che
controlla mediante un sensore di pesizions 26 {Fig.h), ad

esempio un 3PS, la tralettoria di percorrenza.

al sensore GPS o in alternativa a quesho &

i

=r

i

nri a puntamernto 70 ¢he rilevano

pravisto un sistema i
la distanza della magchina rigspetto al filare Z, in modo tale

da mantenare la macgchina 1 centrata rispstto a due filari

17univd @i controllsn 25 c¢controlla =

2

gestisce inceltre la potenza del motore elettrico in mode tale

-18 -
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puraments

da regolare la wvelocibta della macchina 1 lungo 1l filare Z,
In dettaglic la macchina 1 comprends montati a bordoe un

generatore  di  energia elevtrica per 1Villuminazions del

X

filare durante la laveoraziong o per l'alimentazione di
sleturica di  uwtensili per la lavorazicons del filare, un

J

SOMpPres: per  lfattuazione di utensili pneumanici e un

stema di riscaldamento/oondizionaments della oamera o1

i
[
Ui

lavoro Sh.

- 2 f . <

La descerizione di cul  sopra di una

i

55
'_) .
o
Bt
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me

J

realizzative gpecifiche & in grado di mostrare llinvenzions
dal punto i vista concettuale in modo che altri, unilizzando
la tecnica noba, potranne modificares /o adattare in varis
applicazioni le forme realizzavive gsenza ulbteriori ricerche e
senza  allontanarsi  dal concevbe ipnventive, €, quindi, si
intends che tali adattamenti & modifiche SRY AN

considerablili  oome  eguilvalenti  della  forma realizsativa

gpecificva., I meszi = 1 materiali per r

questo uscire dall’ambito dellfinvenzione. $1 intende

utilizzate hanno [ulntele

rnon limitarnivo.
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RIVENDICAZIONI

Una macchina (1) semovents 4l ausilio alla lavorazions di

filari {2} =~ in allevamenti a szpallis:
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un telaie (3} di forma allungata che si svilupps tra una

sxtremitd {3a) o una zeconda estremiia (3h)
npposta alla prima estremitd {3a);

una coppla di ruote motrici {4} predisposte su detta

prima estremita (3a) per muovers detta macchina {1};
una runta direzicnale {5} predisposta su detta seconda

estremitd {3b) per guldare detta macchina {1y lungo una

3

traiettoria di lavorazions;

s
(e}
b4
T
ke
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1
ot
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caratterizzata dal fatto che

almens un bhracolo dil

3

& debito telaice {3);

-

almeno un  plano di  appoggio {7} wer un  operatore

funzicnaluwente collegato a dette  almene braccio di

0
s
(s}
]
<
rs
o
Yy
oy
b1
e
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in modo tale c¢he detto plano di

in uso ~ in una configurazione & sfiorg rispetito agtt un
plano del terrenc {T).

cchina (1) semovente segondn la rivendigazione 1, in cul

sono preavisti:

una  goppla di o bracoel di osupporto  {(6a, 6h) predisposti
rigpettivamente in {3a; = seconda gstremiis
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5.

funzicnalmente accopplatl a scorrimento con detto primo

montante di guida (1&a) e devto secondo moentante di

in Hslelw! tale da realizz

t‘

3

seorrimsnt che definiszsce detul meerzi di regolazions

{30}, c¢he consente di regoelare in altezza il pilane di

cetto al plane del  terreno {Ty, 1in

J

particolare dettl mezzl di regolazions (30

almeno 11N avttuatore {13} irn grado

boe

gselattivamente detto primo {17a)

P

lungo datito

l‘r

imo {16a) & secgondn montante i guids

%
P

{(leby .
Macohina {1} gemovente seconds  urna  gualsiasi  dells
rivendicaziconi 1+4, in cul detton plane di appoggio {7) 2

regolabile in alteszeza tra una prima pozizigne in cui i

trova al di sobto del pilano {F) che contiene 17asse {A) 4i

detve ructe motrici {4d)/direzionale {3} parallele a detbo

piano del terreno {T}, & una seconda posizione in cui si

¥
iy

trova sopra detto plano {p)y che oontiens 1fasse (A} di

Ry

55

dette ruote motrici {4} /direzinnale (5) marallelo a detto
plano del terrenc {T).
Macochina {1} semnvente secondo la rivendicazions 5, in ouil

sono  previstl mezzil & sensors (20} associati a detbto

tuatore {19) e comandatl da unfunita di controllo {2%)
t {19} DMman ¢ 17 110 1% 11 }

che, 1in cazicns ad un segnale di guota



- ; “

“r i i} - K i ') a1 — 1 -

— o — 4 Z oa 5 3 ® = L ¢ g - v
o Iy =y et R : ol ed = = g 3 — A
~ — v . < IS ' : o “ = A, — @

; - P . ~ Y oy - - 4 i g o = [ —
[ IS 4 2} i = - 1 A} 4 — € — - !
4 — “ iy - o “ o - S . o — o ] — - )
i bt = [~ ) - o bt — = 73 i3
i3 = 5 . .y @ 7y babs o - P & i) 03 - Y M
— 4 ORI~ G B - B WA BT g o
o = B U i ¢ ~ — " Y
o o ot = s - q f, g e OV S| i - - e
i M 4 b : & Y ; L% o i ) s 4 i b4
] ’ - o At 3 ity i} [fs) a1 e Pt f — o =
w7 o ~ 2 2o o e B B
e . - 4} Y y i & qi - ey :
. — 3 0 : = - — . i
o RS (TN D O - o g @ ~ &
At = A A C w2 o T R R S R B P
. : : N - 3 - ; b = i h
O S oo S @ on == =
. (s a = M # s - W et * - = b T
A . -~ D S B = voooH w5 b B , Yo
=R = B~ R - O i o i oS S T - S = Ao P
(S~ S a W 2 =z 5 o = - I - S S~ 0
et I iy sy At e 4 1) ._ A P 4 Lt -~ b= > B v )
.I. ot : — o [ - — A [ — pl e W —~ a3 - —
= (8 | - - b i iy e 2 - v - 3 0 o ke - - e
)] 1, P - __.q ‘ i @ o 7 s e ] [ th\ ) - = s
: . - \. 5 . 1 4 : 23
S S mood o~ BEO 2w - S’ S “
A < hy o P “ R o A . " U o ~ . P
; 1_ < iy e e} o i L el o — — . i
: — to) e < 0 i o : (o7 oo " : o’
& o3 r fds - -~ il i iy s — 1 — o)
] 7] o k Iy e — fos) -— M - 1 g N [
=4 e . & ~ o Gl 3 — — i, A s s e s
) 4 o 4 ! o =2 e — 1 A QP oy A
- < i ALY ) o L p i = - o : . T
o P ; - o i v B S g ~ $l 5 by

o - [ A} Hy 4 ._,.H: e} i o} r red [ o ot 7 G L

T B ) o3 6] S ~ s o I - = d (=7 W wnm\ A i1 -

e - ) g ; o gt o & — - - i < 4 9 =

. [ - — I ; o “ QP v o o ; — - U fe) I3

e (47 il 3. — i ; At - P e Lt
9] @ [ at i —~ e o [ =] LE A b 6
— 2 R S o9 B G R S B
41 ER ., 3 ] ‘ N 1 I b : i
4 — o 44 g — : b ’ L ”m i T b 13 o
) . 1 ? ) = iy [ R o

d
E
e
iri
a
18
o
o

1
r
o
streut
2}
ra
f.e
)
ali
0E
ri
novernt

ENsSQre
&
2

& — )
¢ b U 7 7} , i - W v o i
ST - S« R T - 5o o 1 noow .
] o il - @ o a " 4 2 o v 4 o
J . ~ B H X ot oy i 13 o) L3 S q — f = = %
i} i} o ey = 3 i) o & i o i 5 + - — 5 4.4 [ 3 i
e _ 5 . A3 I T s L ) @ mo W
o N o, Y T A + B R o > ¢onN
B e It . -~ o i~ A4 — 4 A} q d 2 1t py
o . iy a0 a3 ), = ) Q1 ik <
= - Il b R i [ - e ‘ ‘. - v i . 1 4
o o : — o et m - @ — & 3 (o8 o @ W\. o o - —
_ , IS y i » : . o z :
o - B - el = [ i ‘w a2 - ot M Wi E y o o) -
N, A o - AR VI~ S v e Sy S B S AR
i i} - @ s g - 4 0 e -~ - U y — o n ER
= & O g U T & - ke 6 ‘ > = e 9 © i =
= - ; - = e IS {1} — qr ) V] Fe = 3 ; - e
(" . - - ] o - o o ~ ‘.\ - = o 4 ~ u e T i)
- - £s) 14 9 Py by hd = > (=] iy 4 o oy = = T o
- ] P ;4 7 - 4 [ L - e iy e F) iy — T, :
-l ™ gy A 4 | S| \.\..‘ i a1k - D — 4 o4 o ¢ I L s -
N :H‘ — m..w [ 3 [ - o 3. 4 1 ] ey ﬂ } ~ ot _l ,l e} e
+ “ - 1 > g * a G £ 4 i 55 p o g s = &
4 g a4 @ s s o " - o o : b 4 o w g o = 0
kS (5P S B 8 T 0 a4 23 0 7 5 5o 2 4 g o ) o o
- = I ; = ¥ U SR -7
- iy .
w o

igdraulico

C

trica

L

ele

SE10Hne

aliment



a dette ruote motrici {4), =d in ¢uli & previgto

un sisvema di guida automatice, comandabo da detta unita

oy

¥

\

Al controlle (2%) c¢he ¢ontrolla mediante un seng ai

4
{Iz

posizions {26,70), la tradevboria di detia macchina (1},

18, dMacchina {1} semovente secondo una gualsiasi  delle

rivendicazioni 1-%, in cuil & previsto inoltre:

- un genaratore di energia elettrics ad una
hatrteria per falimentazione eletitrica di  luci per

17illuminaziong del filare durante la lavorazions ¢ per

i

1 uternsili par 1a

s

I'alimentazions elertrica e
lavorazione oOel filare;

- un compressore per l7atbtuazicons di utenszili pnewnatici;

ment oS condizionamenta di detta
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