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DESCRIPCION
Patillas de gafas para ciegos o deficientes visuales

Campo de aplicacién

La presente invencién se refiere a una patilla para gafas destinada a invidentes o deficientes visuales.
La invencion también se refiere a gafas para ciegos o deficientes visuales, que comprenden la patilla.

En particular, la invencién se refiere a una patilla y gafas del tipo que se ha mencionado mas arriba, para detectar
obstaculos durante el desplazamiento de la persona ciega o deficiente visual.

Técnica Anterior

Se conocen gafas para ciegos o deficientes visuales que tienen componentes electrénicos en una o ambas patillas de
las gafas.

Estos componentes electrénicos comprenden un sensor éptico para detectar obstéculos a una distancia predefinida.

Los componentes electrénicos comprenden también un sistema de alarma, por ejemplo, de tipo acustico o tactil, para
alertar a la persona ciega o con deficiencia visual en caso de que el sensor 6ptico detecte un obstéculo en la direccién
de desplazamiento.

Las patillas para gafas conocidas presentan una serie de inconvenientes.

En primer lugar, los componentes electrénicos estdn montados de forma inamovible en la patilla y constituyen un
volumen adicional indeseable, aumentan el peso de las gafas y alteran la forma de las mismas.

De igual manera, en caso de caidas o dafios accidentales, los componentes electrénicos no son reemplazables y las
gafas deben ser sustituidas por completo. El documento US 2020/0271961 A1 divulga unas gafas que incluyen una
montura que soporta un elemento 6ptico. La gafa incluye una patilla adyacente al primer lado de la montura. La patilla
incluye una primera porciéon adyacente a la montura y una segunda porcién conectada de forma liberable a la primera
porcién. La segunda porcién liberable esta provista de un dispositivo electrénico,

El documento CN 209 137 266 U divulga una montura de gafas para ciegos y deficientes visuales.

El problema técnico que es tratado por la presente invencion es el de idear una patilla para gafas destinadas a invi-
dentes o deficientes visuales que supere los inconvenientes que se han mencionado més arriba, es decir, una patilla
que sea capaz de realizar el reconocimiento de obstéculos, sin por ello crear un volumen adicional en las gafas y sin
aumentar el peso o alterar la forma de las gafas, y que pueda ser retirada facilmente y sea preferiblemente intercam-
biable en caso de dafio a los componentes electrénicos y sea sustancialmente capaz de superar las limitaciones que
afectan a las patillas del estado de la técnica anterior.

Resumen de la invencién

La idea que constituye la base de la presente invencién es la de proporcionar una patilla para gafas destinadas a
invidentes o deficientes visuales que incluya componentes electrénicos desmontables, estando disefiados los citados
componentes para formar la estructura de la patilla, sustancialmente sin alterar la forma y tamafio de la misma, y al
mismo tiempo realizar funciones electrénicas de deteccién y sefializacion.

Cuando la patilla se aplica a una montura de gafas, los componentes electrénicos proporcionan a las gafas funciones
avanzadas de reconocimiento y sefializaciéon de obstaculos.

Sin embargo, si la patilla se retira de las gafas, puede ser sustituida facilmente en las gafas por un componente es-
tructural sencillo (no electrénico) y utilizarse para detectar y sefialar obstaculos en otro contexto, por ejemplo, montéan-
dose en un bastén para personas con discapacidad visual.
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Sobre la base de la solucién propuesta que se ha descrito mas arriba, el problema técnico se resuelve por medio de
una patilla para gafas destinada a invidentes o deficientes visuales de acuerdo con la reivindicacién 1. Las patillas
incluyen:

una porcién extrema, destinada a ser soportada por la oreja de un usuario, y una porcién de fijacién, destinada
a ser fijada a una montura frontal de las gafas, en la que

la patilla comprende un primer componente provisto de un conector electromecanico, preferiblemente un co-
nector USB,

el segundo componente esté provisto de una fijacién para el conector electromecéanico del primer compo-
nente, estando disefiados la fijacién y el conector electromecéanico para formar una conexién estructural entre
el primer componente y el segundo componente,

en el que el primer componente comprende la porcién de fijacién a la montura y el segundo componente comprende
la porcion terminal de la patilla, que se caracteriza porque el primer componente esta provisto de un médulo electrdnico
que comprende un sensor 6ptico para detectar un obstaculo en la direcciéon de desplazamiento del usuario.

Esta realizacion se describe, sin un significado limitativo, con referencia particular a las figuras que se acompafian.

De acuerdo con una posible realizacién, la fijacién incorpora un enchufe USB y el conector electromecanico es un
conector USB, y la conexién y el conector electromecanico estan disefiados para formar una conexién eléctrica. El
segundo componente puede incorporar adicionalmente un segundo médulo electrénico que comprenda un actuador,
preferiblemente un motor eléctrico o un vibrador.

El primer médulo electrénico y el segundo médulo electrénico estan conectados eléctricamente si la fijacion y el co-
nector electromecanico estan conectados estructuralmente uno al otro. Ventajosamente, la misma conexién estructural
utilizada para conectar los componentes primero y segundo también realiza la conexién eléctrica de los médulos elec-
trénicos primero y segundo.

Preferiblemente, el segundo médulo electrénico comprende una bateria y al menos un sensor, por ejemplo, un sensor
de temperatura y/o un sensor de oxigenacién y/o un sensor de actividad neurolégica y/o un sensor de vibracién co-
nectado operativamente al sensor éptico, cuyas funciones se describen a continuacién.

En una realizacién particularmente preferida, el segundo componente comprende una placa, y la placa se puede mover
desde una posicion inicial, en la que estd superpuesta a una superficie del segundo componente, hasta una posicién
final, en la que esté a una distancia angular predefinida de la superficie, siendo desplazable preferiblemente por medio
de pasos angulares a una distancia angular creciente de la superficie, estando montada la placa sobre un soporte
articulado, preferiblemente articulado con la superficie, y comprendiendo el soporte ademas la fijacion para el conector.
El soporte articulado es especialmente Util para orientar el sensor en una direccién de deteccién preferida.

En particular, en una realizacién, el segundo médulo comprende una parte perfilada destinada a acoplarse con medios
de retencién, preferentemente medios elasticos, para montar el segundo médulo en un bastén para invidentes o defi-
cientes visuales o en una patilla para gafas convencionales, estando destinada la superficie a permanecer coplanaria
con una superficie del bastén o de la patilla de gafas convencionales o alineada a lo largo del bastén, y la placa puede
ser separada angularmente del bastén, con el fin de situar el sensor éptico en una direccién del movimiento al caminar
de la persona con discapacidad visual.

El montaje del primer componente en la patilla puede realizarse también por medios sencillos, por ejemplo, medios de
fijacién rapida. Por ejemplo, el primer componente comprende un asiento para la aplicacién por salto elastico de un
perfil de la montura de las gafas, y el asiento comprende una abertura de la que sobresale una porcién del perfil
aplicado por salto elastico a presiéon, comprendiendo la porcidn medios elasticos con memoria de forma disefiados
para impedir que el perfil salga del asiento, en estado de reposo, o permitir que el perfil salga del asiento, cuando se
comprime.

De acuerdo con una posible realizacion, no mostrada, el primer componente comprende la porcién de extremo y el
segundo componente comprende la porcidn de fijacién.
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El problema técnico que se ha mencionado mas arriba se resuelve, por tanto, por medio de gafas que comprenden al
menos una patilla, preferentemente dos patillas, del tipo que se ha descrito mas arriba.

Otros rasgos caracteristicos de la patilla para gafas y de las gafas para ciegos o deficientes visuales de acuerdo con
la presente invencion se pondran de manifiesto a partir de una serie de realizaciones que se proporcionan Unicamente
a modo de ejemplo no limitativo con referencia a los dibujos adjuntos.

Breve descripcién de los dibujos adjuntos

La figura 1 es una vista en planta superior de una patilla para gafas y de unas gafas para deficientes visuales de
acuerdo con la presente invencidn, con partes separadas.

La figura 2 es una vista lateral de la patilla para gafas y de las gafas de acuerdo con la figura 1.

La figura 3 es una vista lateral de una patilla para gafas y de unas gafas para deficientes visuales de acuerdo con una
variante de realizacién de la presente invencion, con partes separadas.

La figura 4 es una vista en planta superior de la patilla para gafas y de las gafas de acuerdo con la figura 3.

La figura 5 es una vista en planta superior de una patilla para gafas y de unas gafas para deficientes visuales, con
partes separadas, de acuerdo con otra variante de realizacién de la presente invencion.

La figura 5a es una vista lateral de un detalle de una realizacién de un primer componente de la patilla de acuerdo con
la figura 5.

La figura 5b es una vista lateral de otra realizacién del primer componente de la patilla de acuerdo con la figura 5.
La figura 5¢ es una vista lateral de la pieza frontal de las gafas de acuerdo con la presente invencién.

La figura 5d es una vista lateral de un detalle relativo a un sistema de fijacién conjunta de la pieza frontal de acuerdo
con la figura 5¢ y el primer componente de la patilla de acuerdo con la figura 5a o 5b.

Las figuras 6a - 6¢ son vistas laterales de tres realizaciones del segundo componente de gafas de acuerdo con la
presente invencion.

La figura 7 muestra detalles ampliados del sistema de fijacién conjunta de la pieza frontal de acuerdo con la figura 5¢
y el primer componente de la patilla de acuerdo con la figura 5a o 5b.

La figura 8 es una vista lateral del primer componente de la presente invencion.
La figura 9 es una vista lateral de una patilla de las gafas de acuerdo con la técnica previa.

La figura 10 es una vista lateral de una patilla de las gafas y del primer componente montado en la patilla, de acuerdo
con un primer procedimiento de unién conforme a la presente invencion.

La figura 11 es una vista en planta superior del primer componente de la presente invencion.
La figura 12 es una vista en planta superior de una patilla de las gafas sin el primer componente.

La figura 13 es una vista en planta superior de la patilla de las gafas y del primer componente montado en la patilla,
de acuerdo con un segundo procedimiento de unién.

La figura 14 es una vista frontal de las gafas de acuerdo con la presente invencion.

La figura 15 es una vista lateral de una porcién de un bastdn para discapacitados visuales y del segundo componente
montado en el bastdn, de acuerdo con un segundo procedimiento de unién.

Las figuras 16a y 16b son, respectivamente, una vista lateral y una vista en planta superior del primer componente de
la presente invencion.
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Las figuras 16¢c y 16d son, respectivamente, una vista lateral y una vista en planta superior del segundo componente
de la presente invencion.

Las figuras 17 y 17¢ son, respectivamente, una vista lateral de los componentes primero y segundo con partes sepa-
radas y unidas.

Las figuras 17a y 17b son, respectivamente, una vista lateral y una vista en planta superior del segundo componente.

La figura 18 es una vista lateral del bastén de acuerdo con la figura 15 con el segundo componente montado en el
bastén y el primer componente, con las partes separadas.

Las figuras 18c y 18d son, respectivamente, una vista lateral y una vista en planta superior del segundo componente
destinado al bastén de acuerdo con la figura 18.

Las figuras 18a y 18b son, respectivamente, una vista correspondiente a la vista de |a figura 18, con las piezas mon-
tadas, y una vista en planta superior de la figura 18a.

Las figuras 20a - 20e muestran esquematicamente los pasos para montar el segundo médulo en un bastén del tipo
mostrado en la figura 15.

Las figuras 19a - 19d ilustran esquematicamente las etapas de montaje del segundo mddulo en una pulsera y del
primer médulo en unas gafas.

Descripcién detallada

Con referencia a las figuras que se acompafan, se proporciona a continuacién una descripcién de una patilla para
gafas destinadas a invidentes o deficientes visuales de acuerdo con la presente invencién y de gafas asociadas para
deficientes visuales y, en particular, una patilla y unas gafas destinadas, durante su uso, a detectar la presencia de un
obstaculo y sefialar la presencia del obstaculo a la persona que utiliza las gafas.

Los medios técnicos destinados a realizar la deteccién y sefializacion son preferentemente, y respectivamente, un
sensor éptico y un dispositivo vibratorio o acustico. Por ejemplo, el sensor dptico detecta la presencia de cualquier
obstaculo basandose en el tiempo transcurrido entre la emisiéon de una sefial 6ptica y la recepcidén de una sefial res-
pectiva reflejada por el obstaculo, siendo el citado tiempo directamente proporcional a la distancia al obstéaculo. El
dispositivo de vibracién (o, de forma similar, el dispositivo acustico) y el sensor éptico se comunican electrénicamente
y el dispositivo de vibracién esté disefiado para emitir una sefial de alarma cuando el tiempo detectado por el sensor
Optico es inferior a un umbral predeterminado, indicando de esta manera el hecho de que un obstéculo estéd demasiado
cerca.

El sensor 6ptico esta situado en la patilla de las gafas, como se desprendera de la descripcién que sigue, esencial-
mente para detectar obstéculos dentro de la amplitud de un angulo sélido que tiene su origen sustancialmente en el
extremo de la patilla que termina en la pieza frontal de las gafas y que apunta en direccién correspondiente a la
direccién de extensidn de la citada patilla.

Como volvera a quedar claro a partir de una realizaciéon proporcionada en la descripcién que sigue més abajo, esta
direccién de apuntamiento de la patilla puede variarse para variar el 4ngulo de deteccidn de sélidos.

En la figura 1, la patilla se indica con el nimero de referencia 1 y es la patilla de las gafas 100 destinadas a personas
con discapacidad visual.

La patilla 1 comprende una porcién extrema 2, destinada a serapoyada en la oreja de un usuario, estando parcialmente
curvada alrededor de la oreja, donde normalmente esta revestida de material gomoso o plastico para asegurar la
comodidad del usuario.

La patilla 1 comprende también una porcién de fijaciéon 3, destinada a fijarse a una montura frontal 101 de las gafas
100, por medio de una bisagra que permite plegar la patilla hacia la pieza frontal 101 para cerrar las gafas o extraerla
de la pieza frontal 101 para abrir y utilizar las gafas.
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La placa 1 comprende un primer componente 4 provisto de un primer médulo electrénico 20 que comprende un sensor
optico 21. El primer componente 4 también esta provisto de un conector electromecanico 22, preferiblemente un co-
nector USB.

La patilla 1 comprenden ademas un segundo componente 5 provisto de una fijacién 6 para el conector electromecanico
22 del primer médulo electrénico 20.

La fijacién 6 y el conector electromecénico 22 estan disefiados para formar una conexién estructural desmontable
entre el primer componente 4 y el segundo componente 5, y uno de los dos de entre el primer componente 4 y el
segundo componente 5, comprende la porcién de fijacién 3 para la fijacién al bastidor 101 y el otro de entre el primer
componente 4 y el segundo componente 5, comprende la porcién de extremo 2 de la patilla 1.

Con la finalidad de tener de una ilustracién mas sencilla, la siguiente descripcidén se proporciona con referencia a una
realizacién en la que es el primer componente 4 el que comprende la porcién de fijaciéon 3 y el segundo componente
5 el que comprende la porcidn de extremo 2. Se prefiere esta realizacién porque permite colocar el sensor 6ptico 21
en la parte delantera de las gafas, en la que la visién para detectar obstaculos es 6ptima.

Sin embargo, la invencién no excluye realizaciones en las que es el primer componente 4 el que comprende la porcién
extrema 2 de las gafas, en cuyo caso el sensor éptico 21 esta situado en la porcién extrema 2. En esta realizacién
también, de hecho, es posible proporcionar medios para apoyar el sensor 6ptico 21, los cuéles permiten al sensor 21
ser extendido a una posicidn de visién mas ancha.

Todavia con referencia a la figura 1, en cambio, se debe sefialar que el primer componente 4 puede comprender
también un segundo mddulo electrénico (no representado), por ejemplo provisto de medios de sefializacion tactiles y
acusticos, con el fin de sefalar el obstaculo al usuario, tales como un motor de vibracién o un emisor acustico. En este
caso, el segundo componente 5 estaria sustancialmente desprovisto de médulos electrdnicos y sélo realizaria la co-
nexion estructural con el primer componente 4 para formar las patillas 1.

El primer componente 4 esta asociado de forma retirable a un soporte articulado con la pieza frontal 101 de las gafas
y puede ser reemplazado por un componente sin médulos electrénicos (no mostrado), en el caso de que el usuario ya
no esté interesado en poder detectar obstaculos. En este caso, el componente de sustitucién y el segundo componente
5 pueden formar el cuerpo de la patilla 1, en particular el cuerpo de una patilla 1 para gafas convencionales (es decir,
gafas sin medios de deteccién y sefializacién) y permitirian volver a utilizar el primer componente 4 y el primer médulo
electrénico asociado (y opcionalmente el segundo) de otra manera, por ejemplo en un bastdn para personas con
discapacidad visual.

El primer componente 4, en particular, estd previsto para la conexién a varios soportes externos, incluyendo, por
ejemplo, una conexién USB incorporada en un bastdn para discapacitados visuales. Este ejemplo y otros ejemplos de
uso en relaciéon con un bastén para discapacitados visuales se proporcionan con referencia, por ejemplo, a la figura
15.

En el ejemplo de la realizacién mostrada en las figuras 3 y 4, en cambio, el segundo componente 5 esta provisto de
componentes electrénicos.

En particular, la fijacién 6 incorpora una conexién USB 7. La conexién 7 y el conector electromecénico 22, concreta-
mente un conector USB, estan disefiados para formar una conexién eléctrica. El segundo componente 5 incorpora
ademas un segundo médulo electrénico 30 que comprende un actuador, preferiblemente un motor eléctrico o vibrador,
el primer mddulo electrénico 20 y el segundo médulo electrénico 30 estan conectados eléctricamente si (es decir,
cuando) la fijacién 6 y el conector electromecéanico 22 estan conectados estructuralmente una al otro.

Esta realizacién ofrece ventajas particulares debido al hecho de que el primer médulo electrénico 20 y el segundo
mébdulo electrénico 30 pueden comunicarse por medio de la interfaz USB y, por lo tanto, por medio de una conexién
fisica/electromecanica y no inaldmbrica. Ademés, el accionador puede colocarse en la parte final 2 que permanece,
durante su uso, en estrecho contacto con la cabeza de la persona ciega o con discapacidad visual, cerca del oido, en
donde la sensibilidad a las vibraciones y/o a los sonidos es muy alta.

De acuerdo con diversas realizaciones posibles, pueden proporcionarse medios de suministro de energia, por ejemplo,
una bateria recargable, en el primer y/o segundo médulo electrénico. Si s6lo esta previsto en uno de los médulos, los
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medios de alimentacién suministran energia a ambos médulos, una vez que se ha formado la conexién estructu-
ral/eléctrica entre el primer y el segundo componente.

Los medios de alimentacidén son recargables, en particular mediante la conexién del conector electromecanico 22 o
del enchufe USB 7 a un sistema de recarga.

Sélo incidentalmente, el término "conector USB" o el término "conexiéon USB" se proporciona en la presente descrip-
cién con la intencién de incluir también variantes correspondientes, tales como un conector mini USB o conexién mini
USB. El término "conector electromecanico" incluye, en particular, cualquier conexién de tipo estructural y eléctrico.

Aunque la descripcién anterior se ha proporcionado con referencia a un sensor éptico de una patilla, de acuerdo con
una realizacién en cualquier caso incluida en la presente invencién, ambas patillas 1 de las gafas pueden estar pro-
vistas de sensores 6pticos y actuadores, por ejemplo, en el primer componente 4 y en el segundo componente 5
respectivos. Ventajosamente, en este caso, los obstaculos situados a ambos lados del cuerpo de la persona con
discapacidad visual pueden sefializarse activando el accionador de la patilla izquierda para los obstaculos situados
(detectados) a la izquierda, el accionador de la patilla derecha para los obstéculos situados a la derecha o ambos
accionadores para los obstaculos situados delante.

Las figuras 5a - 5d y 6a - 6¢c muestran algunos detalles de diversas realizaciones del primer componente 4 y del
segundo componente 5.

En la figura 5a el primer componente 4 incorpora un sensor, por ejemplo, un sensor de diagndstico. Este sensor se
extiende verticalmente desde la patilla 1 de las gafas y esta disefiado para permanecer en contacto con la pared lateral
del craneo con el fin de detectar temblores. Una memoria integrada en el sensor o en el primer médulo electrénico 20
almacena la informacién asociada a los eventuales temblores en relacién con el tiempo de deteccién y puede constituir
un instrumento importante para diagnosticar problemas neuronales. Esta informacién puede descargarse facilmente
desde el primer médulo electrdnico 20, estando provisto este médulo 20 de la interfaz USB y siendo por tanto legible
como una memoria USB conocida. Ademas, el sensor mostrado en la figura 5a puede ser un sensor de temperatura
o de oxigenacién, especialmente Util para el control constante del estado de bienestar del usuario.

El sensor que se ha mencionado mas arriba puede estar situado también o alternativamente en el segundo médulo
electrénico 30, concretamente en el médulo 30 montado en el segundo componente 5. En la figura 6a, el segundo
componente 5 (es decir, el médulo electrdnico 30 respectivo) esta provisto de dos sensores diferentes que detectan
distintos parametros del usuario por separado. El segundo componente 5 de la figura 6b no esta provisto de sensores,
mientras que el segundo componente 5 de la figura 6¢c estd provisto de un Unico sensor que, sin embargo, no se
extiende verticalmente desde las patillas, sino que esta situado en su parte final, en la que el contacto con la cabeza
del usuario, sustancialmente detrés de la orejera, es bueno.

La figura 7 muestra de forma esquemética el detalle de un sistema de sujecién entre el primer componente 4 de la
patilla (lado B) y la pieza frontal de las gafas (lado A). El primer componente 4 comprende un asiento 44 para encajar
a presién una parte perfilada 105 de la montura de las gafas. La parte perfilada 105 consiste, por ejemplo, en una
clavija.

El asiento 44 comprende una abertura de la que puede sobresalir la parte perfilada 105, encajada por salto eléstico
en el interior del asiento 44. La porcién de la parte perfilada 105 es, por ejemplo, una seccién de la clavija de mayor
diametro, estando formada esta seccién por dos puntas de la clavija que, durante la insercién en el interior del asiento
44, se acercan una a la otra para pasar a través del asiento 4 y a continuacién, una vez finalizada la insercion, se
sueltan y vuelven a separarse, bloqueando de esta manera la clavija en el interior del asiento 44. La clavija puede
utilizarse tanto como medio elastico con memoria de forma disefiado para evitar que la parte perfilada 105 salga del
asiento 44, en estado de reposo, o para permitir que la clavija salga del asiento 44, cuando se comprime.

Con referencia a las figuras 11 - 15, 18 - 18d y 19a - 19d y 20a - 20e se proporcionan ejemplos de uso del primer
componente 4 y del segundo componente 5.

En la figura 8, el primer componente 4 y el segundo componente 5 se muestran montados juntos. La figura 9 muestra
unas gafas convencionales, es decir, unas gafas sin médulos electrénicos 20, 30 (y componentes asociados 4, 5). La
figura 10 muestra las gafas de acuerdo con la figura 9, una vez que la patilla de las mismas ha sido sustituida por una
patilla 1 de acuerdo con la presente invencién, por ejemplo, por medio del sistema de sujecién mostrado en la figura
7.
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La figura 11, por el contrario, muestra en forma esquemética el primer componente 4 y el segundo componente 5 que
se muestran de nuevo montados uno al otro. La figura 12 muestra de nuevo unas gafas convencionales, es decir, sin
componentes electrénicos. La figura 13 muestra las gafas de acuerdo con la figura 12, una vez que el primer médulo
y el segundo médulo de la figura 11 se han montado en la patilla de las mismas. La citada operacién de montaje se
realiza mediante medios elasticos que pasan alrededor de la patilla y alrededor de la porcién perfilada 57 del segundo
componente 5, como se muestra en la figura 16c. En este ejemplo, es el segundo componente 5 el que esté provisto
de una clavija que puede insertarse dentro de un asiento de soporte articulado junto con la pieza frontal de las gafas,
formando de esta manera un sistema de sujecién. El primer componente 4 se acopla de nuevo con el segundo com-
ponente por medio de un sistema de unién de enchufe/conector USB. La porcién perfilada 57 esta provista de una
superficie que comprende dos pares de rebajes situados en lados opuestos de la superficie de la porcién perfilada, en
cuyo interior se hace pasar un elemento elastico, que también pasa alrededor de la sien, como se muestra en la figura
13. El mismo tipo de sistema de unién para el primer componente 4 y el segundo componente 5 descrito en relacion
con las patillas y la figura 13 puede utilizarse para montar el primer componente 4 y el segundo componente 5 en un
bastén para discapacitados visuales, como se muestra en las figuras 15, 18, 18a - 18b, 20a - 20e.

El sistema de unién entre el primer componente 4 y el segundo componente 5 puede consistir en un sistema articulado
ajustable del tipo que se ha descrito con referencia a las figuras 17 - 17c.

En particular, el segundo componente 5 puede comprender una placa 55, siendo desplazable la placa 55 desde una
posicién inicial, en la que esta superpuesta a una superficie S del segundo componente 5, hasta una posicién final, en
la que se encuentra a una distancia angular predefinida de la superficie S. Preferiblemente, la placa 55 es desplazable
por medio de pasos angulares a una distancia angular creciente de la superficie S. Por ejemplo, la placa 55 esta
montada sobre un soporte articulado 56, preferiblemente articulado con la superficie S. El soporte 5 comprende ade-
méas la fijacién 6 (u otra fijacién 66) para el conector 22.

La superficie S se extiende a lo largo de la direccién longitudinal de la patilla 1.

Durante el uso de la patilla 1 en las gafas, la placa 55 se encuentra en la posicién inicial y por lo tanto se extiende en
la direccién longitudinal de la patilla 1, sin ocupar espacio. El primer componente 4 estd montado sobre el segundo
componente 5, estando insertado el conector electromecanico 22 en el interior de la fijacién 6 del soporte articulado
56.

Si la patilla 1 se retira de las gafas, para su uso en un bastén para personas ciegas y deficientes visuales, la placa 55
se coloca a una distancia angular predefinida de la superficie S. En este caso, el primer componente 4, montado sobre
el segundo componente 5, con el conector electromecéanico 22 insertado dentro de la fijacién 6 en el soporte articulado
56, se coloca a una distancia angular predefinida de la superficie S.

En la figura 17, se muestran el primer componente 4 y el segundo componente 5 con referencia a la patilla 1 de las
gafas. Sin embargo, estos componentes 4 y 5 pueden estar configurados para formar la porcidén extrema 2 de la patilla
y la porcién de fijacién 3 de la patilla de acuerdo con lo indicado en la reivindicacién 1.

Por ejemplo, el primer componente 4 esté provisto del primer médulo electrénico 20 que comprende el sensor éptico
21y comprende el conector electromecéanico 22, y el segundo componente 5 esté provisto de una fijacién 6 (66) para
el conector electromecénico 22. La fijaciéon 6 y el conector electromecanico 22 estan disefiados para formar la conexién
estructural entre el primer componente 4 y el segundo componente 5, en el que el primer componente 4 comprende
la porcién de fijacién 3 (no mostrada) para la fijacién a la montura 101 de las gafas y el segundo componente 5
comprende la porcién terminal 2 (no mostrada) de la patilla 1. La fijacién 6 puede ser la fijacién 66 formada en el
soporte 56 de la placa 55.

Es decir, el primer componente 4 puede estar provisto de una parte de un sistema de aplicacién con la pieza frontal
de las gafas y el segundo componente 5 puede estar provisto de un revestimiento de goma o pléstico para garantizar
la comodidad del usuario, aunque no se muestra en las figuras.

Ventajosamente, sin embargo, cuando el primer componente 4 y el segundo componente 5 se separan de las gafas,
pueden orientarse de manera variable uno con respecto al otro. En particular, una superficie S del segundo compo-
nente puede permanecer coplanaria con una superficie de un bastén o a lo largo del bastén 1000, y la placa 55 puede
estar dispuesta angularmente separada del bastén 1000, de modo que el sensor 6ptico 21 esté situado en una direc-
ciébn de movimiento de marcha de la persona discapacitada, como se muestra en la figura 18a. En otras palabras,
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mientras el bastén se dirige hacia abajo para apoyarse en el suelo, el primer componente 4 puede estar separado
angularmente del bastdn (por medio de la placa 55) para apuntar en la direccién del movimiento de marcha del usuario.

Otro posible uso del primer componente 4 y del segundo componente 5, una vez retirados de las gafas, se muestra
con referencia a las figuras 19a - 19d. El segundo componente 5 puede montarse en un brazalete o en una banda
para la pierna como se muestra en las figuras 19c y 19b, por ejemplo, pasando una correa del brazalete o de la banda
para la pierna por el interior de una hebilla situada en una superficie S del segundo componente 5, preferiblemente
una superficie situada frente a la superficie S. El primer componente 3, en cambio, se monta en las gafas como en el
ejemplo de realizacién mostrado en la figura 1; en este caso la parte extrema 3 de las gafas puede estar formada por
el segundo componente 5.

Ventajosamente, de acuerdo con la presente invencién, la patilla para gafas es muy versatil porque permite convertir
unas gafas convencionales en unas gafas para deficientes visuales provistas de medios electrénicos que, sin embargo,
pueden retirarse de la patilla y utilizarse en combinacidén con un bastén para deficientes visuales o con una pulsera.
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REIVINDICACIONES

Patilla (1) para gafas (100) para invidentes o deficientes visuales, que comprende una porcién terminal (2),
destinada a apoyarse en la oreja de un usuario, y una porcién de fijacién (3), destinada a ser fijada a una
montura frontal (101) de las gafas (100), en la que la patilla comprende:

- un primer componente (4) provisto de un conector electromecanico (22), preferentemente un conector
USB;

- un segundo componente (5) provisto de una fijacién (6) para el conector electromecanico (22), estando
disefiados la citada fijacién (6) y el citado conector electromecéanico (22) para formar una conexién estructural
entre el primer componente (4) y el segundo componente (5);

en el que el primer componente (4) comprende la porcién de fijacién (3) para la fijaciéon al marco (101) y el
segundo componente (5) comprende la porcién terminal (2) de la patilla (1), que se caracteriza porque

el primer componente (4) esté provisto de un médulo electrénico (20) que comprende un sensor 6ptico (21)
para detectar un obstéculo en la direccién de desplazamiento del usuario.

Patilla (1) de acuerdo con reivindicacion 1, que se caracteriza por que la fijacién (6) incorpora una conexién
USB (7) y el componente electromecanico (22) es un conector USB, estando disefiados la conexion (7) y el
conector electromecanico (22) para formar una conexién eléctrica, el segundo componente (5) incorpora
ademas un segundo médulo electrénico (30) que comprende un actuador, preferiblemente un motor eléctrico
o un vibrador, estando conectados el citado primer médulo electrénico (20) y el citado segundo médulo elec-
trénico (30) eléctricamente si la fijacién (6) y el conector electromecénico (22) estan estructuralmente conec-
tados uno al otro.

Patilla (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, que se caracteriza por que el segundo médulo electrénico (30)
comprende una bateria y al menos un sensor (31, 32), preferentemente un sensor de temperatura y/o un
sensor de oxigenacién y/o un sensor de actividad neurolégica y/o un sensor de vibracién conectado operati-
vamente al sensor éptico (21).

Patilla (1) de acuerdo con reivindicacién 1, que se caracteriza por que el segundo componente (5) comprende
una placa (55), siendo desplazable la citada placa desde una posicién inicial, en la que se superpone a una
superficie (S) del segundo componente (5) que se extiende a lo largo de una direccién longitudinal de la
patilla, hasta una posicién final, en la que se encuentra a una distancia angular predefinida de la superficie
(S), siendo desplazable la placa (55) por pasos angulares a una distancia angular creciente de la superficie
(S) y estando montada sobre un soporte (56) articulado con la superficie (S), comprendiendo el citado soporte
(5) ademas otra fijacidn (66) para el conector electromecanico (22) o la citada fijacion (6).

Patilla (1) de acuerdo con la reivindicacién 4, que se caracteriza porque el segundo médulo (5) comprende
una parte perfilada (57) destinada a acoplarse a unos medios de retencion (80), preferentemente elasticos,
para montar el segundo médulo (5) en una patilla (23) para gafas convencionales o en un bastén (1000) para
discapacitados visuales, la citada superficie (S) est4 destinada a permanecer coplanaria con una superficie
de la citada patilla (23) para gafas convencionales o del bastén o alineada a lo largo del bastén (1000), y la
citada placa (55) puede separarse angularmente del bastdén (1000), con el fin de posicionar el sensor 6ptico
(21) en una direccién de movimiento de marcha de la persona ciega o con discapacidad visual.

Patilla (1) de acuerdo con la reivindicacién 1, que se caracteriza por que el primer componente (4) comprende
un asiento (44) para la aplicacién por salto elastico de un perfil (105) de la montura de gafas, y el citado
asiento (44) comprende una abertura de la que sobresale una porcién del perfil (105) encajada por salto
elastico, comprendiendo la citada porcion medios elasticos con memoria de forma disefiados para impedir
que el perfil salga del asiento (44), en estado de reposo, o permitir que el perfil salga del asiento (44), cuando
se comprime.

Patilla (1) de acuerdo con la reivindicacién 1, que se caracteriza por que el primer componente (4) comprende
la porcién terminal (2) y el segundo componente (5) comprende la porcidn de fijacién (3).

Gafas, que comprenden al menos una patilla, preferentemente dos patillas, de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 7.
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