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Urzadzenie do odciggania ezujnika od cewki watku
Patent trwa od dnia 8 czerwca 1959 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do odciaga-
nia czujnika cewki watku za pomocy spre-
iyny przy wymianie cewki.

W gnanych urzadaeniach tego rodzaju, skla-
dajacy si¢ 3 odchylanego ramienia element
odsuwajgcy caujnik cewki watku zpajduje sie
na sworzniu ohrotowym nabijaka mlotkawe-
go i jest w ruchaech swych od niego zaleiny.
Odcigganie eczujnika cgwki watku edbywa sie
zatem tylko wowczas, gdy caynny jest nabijak
mlotkowy. Jezeli ezujnik cewki watku rozpo-
ezal wymiane eewki, a nabijak mlotkowy przy
niewlasciwie dostarczonym czélenku zostal po-
wstrzymany od nabicia nastgpnej zapasowej
cewki, to woéwezas czujnik cewki watku pazo-
astaje w swym peolodeniu nieczynny i gotéw do
dzialania. Nie wbita nastepna cewka powin-
na, po usunigeiu sie bidla ku dolowi, spasé

¥) Wlasciciel patentu o$wiadczyl, ze wspél-
tworcami wynalazku s3 inz. Reinhard ROss-
ler i Johann Sauermann.

do ladownicy cewek, przy czym znajdujacy sie
w poloZzeniu roboczym czujnik cewki watku
czesto jej w tym przeszkadza. Moze zatem
zdarzyé sie, Ze przy nastepnym ruchu powrot-
nym bidla cewka uderzy w czujnik cewki wat-
ku i uszkodzi go. Niebezpieeczeristwo uszkodze-
nia wynika zresztg i z tego, Ze nie wbita za-
stepcza cewka spada na czujnik, a ten jak wia-
domo jest bardzo precyzyjnie zbudowany.

Zapobiezenie tym wadom jest .celem niniej-
szego wynalazku. Wynalazek polega na tym,
ze element odciggajacy uruchamiany zostaje
przez elementy ladownicy cewek, ktére za-
pewniajg przygotowanie nastgpnej cewki, przy
czym przewidziane jest réwniez urzgdzenie
regulujace, ktére odciggniety czujnik cewki
watkowej przejSciowo przytrzymuje.?

W ten sposéb czujnik cewki watku, gdy ma
on przygotowang wymiane cewki, jest w kai-
dej okoliczno$ci odciggniety, niezaleznie od te-
go, czy nabijak mlotkowy zacznie dzialaé¢ czy
tez nie. Dzieki temu nie wbita nowa zastep-



" ¢za' tewka' moze bez przeszkéd spa$é do
skrzynki cewek, a czujnik cewki watku daje
sie dopoty przytrzymywaé przez urzadzenie ry-

glujace, ' dopéki zastepcza cewka nie przejdzle
* -wodowa¢ zazebienie si¢ palca 16 z suwakiem I

.omawianego szeregu nowych cewek. Wystep 14
.PTrzesu

obok. czujnika.

. Wyposazenie czujmkg- cewki watku w  urzg-
dzenie ryglujace ]est z;a.ne Wquczame urzg-
dzenia ryglujacego odbywa sie 'przy tym za
pomocg tarczy krzywkowej. Urzadzenie ry-
glujace ma jedynie na celu utrzymaé dzialanie
wyczuwania przez czujnik tak dlugo, aZz pelne
nawinigcie watku nie dojdzie do wyczerpania.
Gdy czujntk cewki watku zaczynal dzialaé, to

na skutek . nie whbicia do skrzynki zastepczej.

cewki przeszkadzal on opadnieciu jej na dél

Przyklad wykonania wynalazku jest przedsta-
wiony na rysunkach, przy czym fig. 1 poka-
zuje w. rzucie aksonometrycznym elementy wy-
" konujace wymiane cewki, fig. 2 — czujnik cew-
ki watku zaryglowany w polozeniu odciggnig-
tvm, gdy nabijak mlotkowy przygotowany jest
' do nabicia nastepnej cewki, a fig. 3 — jeszcze
zaryglowany czujnik cewki watku, gdy nabi-
jacz mlotkowy po nabiciu cewki wycofal sie
znéwu do polozenia spoczynkowego.

W tadownicy dla kazdego szeregu zastepczych
cewek znajduje sie ruchomy  suwak 1, “ktéry
sluzy do obracania bgbna cewkowego. Przy ru-
chu w gére suwaka 1 beben cewkowy zostaje
W ten spos6b ustawiony, ze zabiera najniZszg
cewke z szeregu, natomiast przy ruchu suwaka
w dot beben tak sie ustawia, Ze umozliwia cew-

ce swobodne opadniecie do.leja 2 (fig. 2, 3).

JYadownicy cewek. Proces ten jest spowodowany
przez czujnik 3 cewki watku, ktéry przy akeji
Wyczuwania watku na ‘cewce w czélenku od-
.suwa si¢ na bok, gdy cewka jest juz prawie
pusta. Na wale przérzutowym ¢ znajduje sie
krzywka rowkowa .5, ktéra odchyla na stale
vsadzong w kadlubie krosna dwuramienng
diwignie 6. Wolny koniec dzwigni 6 polaczony
jest przegubowo z pionowym pretem 7. Na sku-
tek tego ruchu dzwigni 6 pionowo skierowany
pret 7, do ktérego przymocowana jest dzwignia
8, zostaje przesuwany osiowo tam i z powro-
tem. Na dzwigni 8 znajduje sie¢ wsporniczek 9,
dla dwuramiennej dzwigni 10. Na przednim
ramieniu tej dZwigni jest przymocowany prze-
gukowo swym dolnym koiicem pionowy pret 11.
Goérny jego koniec jest polgczony przegubowo
z diwignig 12, w ktérej wycieta jest prowadni-
ca 13 dla wystepu 14 przymocowanego do tulei
15. Tuleja 15 zaopatrzona jest w palce 16 do
przesuwania suwaka 1. DZwignia 12 jest osa-

‘miana cewki.

dzona sztywno na walku 17, na ktérym jedno-
cze$nie nasunieta jest tuleja 15, a ktéra za po-

- mocy ‘nie pokazanych na rysunku elementéw

jest przesuwana wzdluz osi watka 17, aby spo--

sie przy tym w prowadnicy 13. Pret
7 porusza si¢ w sposéb ciggly tam i z powro-
tem, natomiast suwak 1 powinien byé urucha-
miany tylko woéwczas, gdy ma nastgpié wy-
W tym celu nad tylnym ramie-
niem dwuramiennej dzwigni 10 jest umieszczo-
ny nieruchomo kolek oporowy 18, a pod nim
taki sam keolek oporowy 19 jest nastawiany
przez czujnik 3 cewki watku. ’

Jezeli czujnik 3 cewki watku, przy wyczuwa-
niu prawie pustej cewki w. czélenku,. zostanie
przesuniety w kierunku strzalki, to zabiera on
ze sobg diwignie katowsg 20, ktéra wsuwa pod
ramie dwuramiennej diwigni 10 kolek oporo-
wy 19. W ten sposéb ruch preta 7 za pomoca
wspornika 9 =zostaje przenoszony na pret 11
dzieki temu, Ze z pretem 11 zwijzane jest ra-
mie dwuramiennej dZwigni 10, kt6éra przy ru-
chu w dét preta 7 zostaje pociggnieta w kie-
runku ku dolowi. Obydwa kolki oporowe 18
i19 tworza przy tym pewnego rodzaju przegub
dla dwuramiennej dZzwigni 10. Jezeli kolek opo-
rowy 19 znajduje si¢ w swym polozeniu spo-

.czynkowym, a wiec nie pod dZwignig 10, to

przy . poruazajqcym si¢ ku dolowi precie 7 dwu-
ramienna dzwignia obraca si¢ swobodnie dooko-

" la swego miejsca prowadzenla 21 na precie 11.

Ruch ku dolqwi preta 7 powoduje woéwczas
przesuniecle ku gérze suwaka 1. Natomiast gdy
pret 7 porusza sie do géry, to wéwezas zmienia
sie takze kierunek ruchu suwaka I i nastepnie
zabiera on ze sobg za pomoca noska 22 diwig-
nie nozowsg 23, na walku 24 ktérej znajduje sie
dzwignia 25, a ktéra za pomocga dwuramiennej
dzwigni 26 polgczona jest z pionowo skierowa-
nym ku dolowi pretém 27. Pret ten zostaje za-
tem podnoszony, gdy suwak 1 opuszcza si¢. Na
dolnym koricu preta 27 znajduje si¢ element
nastawczy 28 z krazkiem 29 dla stopy 30 na-
bijaka mlotkowego 31. Za pomocy posuwajacego
sie do géry elementu nastawczego 28 stopa na-
bijaka mlotkowego jest przestawiana w polo-
zenie robocze (fig. 2) i w ten sposéb poruszajace
sie¢ bidlo 32 moze uruchomié nabuak miotko-
wy 31.

Dotychczas opiéane elementy sg znane, a 'za-
tem nie sg przedmiotem wynalazku i. tylko
dlatego o nich wspomniano, gdyz stuza one jed-



nbéczeénie “opisywanemu dalej ‘urchamianiu ele-
"mentu odsuwajgcego czujnik cewki watku
i urzadzenia ryglujacego. Czujnik cewki watku
3 jest utrzymywany w swym roboczym polo-
Zeniu w znany sposé6b, za pomoca nie pokaza-
nej na rysunku sprezyny, a ‘za pomocg Swego
preta 33 jest polgczony z meruchomo w kadlu-
bie osadzong, a stanowigcg element odsuwajacy,
dzwignig 34. Na elemencie nastawczym 28 jest
przewidziany wystep 35, na ktérym spoczywa

przeciwlegle pretowi 33 poziome ramie kato--

wej dwuramiennej dZwigni 34. Jezeli  element
nastawczy 28 zostanie uniesiony do gory, to
wystep 35 diwigni katowej 34 odchyla sig w
kierunku strzalki i odsuwa czujnik cewki wat-
ku 3. Odbywa sie.to zatem woéwczas, gdy nowa
cewka 36 spada, do leja 2 ladownicy cewek albo
juz doni spadla. Jak wynika réwniez z tego
rysunku, czélenko 37 z pustg cewka 38 zostaje
nastepnie podstawione przez bidlo 32,-pod .nowa
cewke 36, przy. czym bidlo 32 uruéhamia nabi-
jak miotkowy w celu wbicia nowej cewki. Je-
zeli czélenke nie zostalo we wladciwy sposéb
dostarczone, to ruchomy czujnik czélenka
przeszkadza temu w znany sposéb, aby nabi-
jak miotkowy wbil cewke. Przy r hu powtér-
nym bidla 32 powinna teraz nowa cewka 36
spaéé bez przeszkéd na dél, przy czym réwniez
czujnik cewki watku 3 powinien w tym czasie
pozostawaé w odsunietym polozeniu. Do tego
celu przewidziana jest osadzona i nie
zmieniajaca . ulozyskowania dwuramienna
dzwignia 39, na jedno ramie ktérej dziala spre-
zZyna 40. Drugie rami¢ tej dZwigni jest wyposa-
zone w oparcie 41 dla kolka 42, zamocowanego
na pionowym ramieniu diwigni katowej 34. Za
pomocy sprezyny 40 lewe ramie dZwigni 39 ze
swoim oparciem €1 zostaje pociggniete w Kkie-
runku strzalki, jak to pokazuje fig. 2. Przy nie-
odsunietym czujniku cewki watku' kolek 42
uklada si¢ na gérnej krawedzi ramienia diwig-
ni 39 { przy powrotnym odchyleniu dZwigni ka-
towej 34 kolek 42 wskakuje w oparcie 41, przy
czym odchyla on przej$ciowo prawe ramie dwu-
ramiennej dZwigni 3¢ w kierunku Przeciwnym
do dzialania sprezyny 40. W ten spos6b .czuj-
nik watku zostaje zaryglowany w swym odsu-
nietym polozeniu. Zaryglowanie to zostaje usu-

nigte przez diwignie 8 preta 7. Znajduje sie -
na diwigni 8 sworzen 43, ktéry nastepnie przy

-kolejnym ruchu do géry preta 7 uderza o ob-

cigzone sprezyng ramie prawe dzwigni 39,
a przez to zaobatrzone w oparcie 41 lewe ra-
mie dzwigni 39 odchyla do dolu. Dzieki temu
sworzen 43 diZwigni katowej 34 zostaje uwol-

niony z oparcia 41 i sprezyn9 czujnika cewln

watku 3 moze go znéw przestawi¢é w polo-
zenie robocze,

Zastrzeienia patentowe

1. Urzadzenie do odciggania czujnika od cewki
watku za pomocg sprezyny, przy wymianie
cewki, -znamienne tym, ze dwuramienna kg-
towa dzwignia (34) jest uruchamiana za po-
mocg suwaka (1) tadownicy cewek, ktéry za-
pewnia polozenie gotowo§ci nowej cewki
(36), przy czym na dwuramiennej dzwigni
(39) wykonane jest oparcie (41) dla urzadze-
nia ryglujacego, ktére przejéciowo przytrzy-
muje odciagniety czujnik cewki watku (3).

2. Urzadzenie wedlug zastrz: 1, znamienne tym,
ze diwignia katowa (34), jako odciggajacy
element, jest uruchami2na przez element na-
stawiajacy (28), zaopatrzony w krazek (29),
ktéry dziala na stope (30) nabijaka milotko-
wego (31) i przestawia go w polozenie robo-
cze.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, Ze urzadzenie ryglujgce (39) zwalnia.ne
zostaje za pomocg preta (7), ktéry w sposéb
ciggly zostaje uruchamiany tam i z powro-
tem przez krzywke rowkowg (5) walu prze-
rzutowego .(4).

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, Ze urzadzenie ryglujagce ma utrzymy-
wang w polozeniu roboczym za pomocs spre-

' Zyny (40) dwuramienng dzwignie (39) z opar-.

cilem (41) dla sworznia (42), ktéra znajduje
sie przy skladajacym sie z diwigni katowej
(34) elemencie odciggajgcym.

VEB Webstuhlbau Neug’ersdort

Zastepca: mgr J6zef Kaminski,
rzecznik patentowy
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