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(57)摘要

一种操作方便且可靠性高的机械升降平台

装置，包括拉手(1)、平台盖板(2)、支架横梁(3)、

剪叉横梁(4)、角钢支架(5)、固定块(6)、剪叉梁

(7)、限位销(8)、弹簧(9)、锁止限位块(10)。上下

四个角钢支架(5)与前后四根支架横梁(3)再加

上平台盖板(2)组成基本框架，左右四根剪叉梁

(7)以及剪叉横梁(4)构成本发明的活动升降机

构。拉手(1)与限位销(8)通过插销连接，弹簧(9)

位于固定块(6)内部，拉手(1)带动限位销(8)压

缩弹簧(9)在固定块(6)和锁止限位块(10)之间

活动构成锁止机构。本发明结构简单操作方便，

无电器元件，防潮防水能力强，可靠性维修性都

大大提升。
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1.一种操作方便且可靠性高的机械升降平台装置，包括拉手(1)、平台盖板(2)、支架横

梁(3)、剪叉横梁(4)、角钢支架(5)、固定块(6)、剪叉梁(7)、限位销(8)、弹簧(9)、锁止限位

块(10)；其特征是：上下四个角钢支架(5)与前后四根支架横梁(3)以及平台盖板(2)构成基

本框架，左右四根剪叉梁(7)以及剪叉横梁(4)构成活动升降机构；拉手(1)与限位销(8)通

过插销连接，弹簧(9)位于固定块(6)内部，拉手(1)带动限位销(8)压缩弹簧(9)在固定块

(6)和锁止限位块(10)之间活动构成锁止机构；当要升起机械升降平台时，操作人员提拉升

降平台拉手(1)，带动限位销(8)压缩内部压簧(9)，限位销(8)脱离锁止限位块(10)后，带动

剪叉机构上升，松开拉手(1)后，拉手(1)内的限位销(8)在压簧(9)的作用力下自动插入锁

止限位块(10)的限位孔内，完成锁止；要下降机械升降平台时，操作人员先提拉升降平台拉

手(1)，带动限位销(8)压缩内部压簧(9)，限位销(8)脱离锁止限位块(10)后，然后带动剪叉

机构下降，再松开拉手(1)后，拉手(1)内的限位销8插入锁止限位块(10)的限位孔内，完成

锁止。
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一种操作方便可靠性高的机械升降平台装置

技术领域

[0001] 本发明涉及装甲车辆操作武器用的升降平台装置，尤其是一种操作方便且可靠性

高的机械升降平台装置。

背景技术

[0002] 目前，许多装甲车辆需要人员站在升降平台装置上进行武器平台的操控。多数装

甲车辆升降平台装置采用电动机构，然而在恶劣的作战环境和使用强度下，电动升降平台

可靠性和维修性都容易出现问题，例如保险丝熔断，电机故障等。同时电动升降平台结构较

为复杂故障分析和维修难度较大，且成本较高。

发明内容

[0003] 本发明的目的就是为了克服上述背景技术中电动升降平台结构复杂，可靠性和维

修性差的问题，而提出一种操作方便且可靠性高的机械升降平台装置。

[0004] 本发明所涉及的一种操作方便且可靠性高的机械升降平台装置，包括拉手(1)、平

台盖板(2)、支架横梁(3)、剪叉横梁(4)、角钢支架(5)、固定块(6)、剪叉梁(7)、限位销(8)、

弹簧(9)、锁止限位块(10)；上下四个角钢支架(5)与前后四根支架横梁(3)再加上平台盖板

(2)构成基本框架，左右四根剪叉梁(7)以及剪叉横梁(4)构成活动升降机构；拉手(1)与限

位销(8)通过插销连接，弹簧(9)位于固定块(6)内部，拉手(1)带动限位销(8)压缩弹簧(9)

在固定块(6)和锁止限位块(10)之间活动构成锁止机构。

[0005] 工作时，通过将弹簧9，拉手1，剪叉机构，锁止限位块10等零件完成机械升降平台

的上升和下降，要升起机械升降平台时，操作人员提拉升降平台拉手1，带动限位销8压缩内

部压簧9，限位销8脱离锁止限位块10后，带动剪叉机构上升，松开拉手1后，拉手1内的限位

销8在压簧9的作用力下自动插入锁止限位块10的限位孔内，完成锁止；要下降机械升降平

台时，操作人员先提拉升降平台拉手1，带动限位销8压缩内部压簧9，限位销8脱离锁止限位

块10后，然后带动剪叉机构下降，再松开拉手1后，拉手1内的限位销8插入锁止限位块10的

限位孔内，完成锁止。

[0006] 本升降平台装置采用机械结构，结构简单操作方便，无电器元件，可靠性和维修性

都大大提升，；本发明结构简单，维修方便，且防潮防水能力强。

附图说明

[0007] 图1是本发明专利的主视图；

[0008] 图2是图1的左视图；

[0009] 图3是图1的俯视图；

[0010] 图4是图1的A‑A剖切视图；

[0011] 图5是图1的B‑B剖切视图；

[0012] 图6是本发明专利的向视图；
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[0013] 图中1‑拉手2‑平台盖板3‑支架横梁4‑剪叉横梁5‑角钢支架6‑固定块7‑剪叉梁8‑

限位销9‑弹簧10‑锁止限位块。

具体实施方式

[0014] 本发明将结合附图做进一步的详细说明。

[0015] 如图1至图6所示，为一种操作方便且可靠性高的机械升降平台装置。本发明包括

拉手(1)、平台盖板(2)、支架横梁(3)、剪叉横梁(4)、角钢支架(5)、固定块(6)、剪叉梁(7)、

限位销(8)、弹簧(9)、锁止限位块(10)。上下四个角钢支架(5)与前后四根支架横梁(3)再加

上平台盖板(2)组成了本发明的基本框架，左右四根剪叉梁(7)以及剪叉横梁(4)构成本发

明的活动升降机构。拉手(1)与限位销(8)通过插销连接，弹簧(9)位于固定块(6)内部，拉手

(1)带动限位销(8)压缩弹簧(9)在固定块(6)和锁止限位块(10)之间活动构成锁止机构。

[0016] 本发明的机械升降平台装置采用机械结构，结构简单操作方便，无电器元件，防潮

防水能力强，可靠性维修性都大大提升。
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图1

图2
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图3

图4
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图5

图6

说　明　书　附　图 3/3 页

7

CN 113501463 A

7


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004

	DRA
	DRA00005
	DRA00006
	DRA00007


