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Teleskopski manipulator (1) koji sadrZi oklopni sustav, koji zatim sadrZi:
okvir (10) kabine za spomenuti teleskopski manipulator (1); i
vise oklopnih elemenata (21, 22, 23, 24, 25), sa¢injenih od najmanje jednog oklopnog materijala, adaptiranih
tako da budu fiksirani sa moguénoséu uklanjanja na odgovaraju¢e dijelove spomenutog okvira (10),
definirajuci oklopnu kabinu (2);
pri ¢emu je spomenuti okvir (10) kabine fiksno montiran na okvir samog teleskopskog manipulatora (1);
pri ¢emu teleskopski manipulator (1) sadrZi viSe elemenata (31, 32, 33, 34, 35) za pokrivanje, bez armiranja,
adaptiranih tako da budu fiksirani sa mogu¢no$¢u uklanjanja na odgovarajuce dijelove okvira (10) kabine,
naizmjeni¢no sa montaZzom oklopnih elemenata (21, 22, 23, 24, 25);
pri ¢emu teleskopski manipulator (1) ima normalnu konfiguraciju u kojoj su spomenuti elementi (31, 32, 33,
34, 35) za pokrivanje fiksirani na okvir (10) kabine, definirajuéi neoklopnu kabinu (3) i posebnu konfiguraciju,
u kojoj su oklopni elementi (21, 22, 23, 24, 25) fiksirani na okvir (10) kabine,
definirajuci oklopnu kabinu (2);
naznacen time da teleskopski manipulator (1) sadrZi teleskopski krak (100) za podizanje opskrbljen distalnim
krajem 1 opremom (5) za montazu adaptiranom tako da bude montirana sa moguc¢no$¢u uklanjanja na
spomenutom distalnom kraju kraka (100) za podizanje;
pri ¢emu je spomenuta oprema (5) za montazu adaptirana tako da podiZe oklopne elemente (21, 22, 23, 24, 25)
i da ih dovodi do odnosnih dijelova okvira (10), kako bi operaterima bilo omoguceno da elemente pri¢vrste na
odgovarajuce dijelove.
Teleskopski manipulator prema prethodnom patentnom zahtjevu, pri emu okvir (10) kabine sadrZi reSetkastu
strukturu.
Teleskopski manipulator prema prethodnom patentnom zahtjevu, pri ¢emu spomenuta reSetkasta struktura sadrzi
Sipke (12) opskrbljene sredstvima za ucvrs¢ivanje adaptiranim tako da dozvoljavaju fiksiranje oklopnih elemenata
(21, 22, 23, 23, 25), sa mogucnoscu uklanjanja.
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, pri ¢emu okvir (10) kabine ima
suStinski poliedarski oblik.
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, pri ¢emu svaki od oklopnih
elemenata (21, 22, 23, 24, 25) sadrZi najmanje jednu ploc¢u na¢injenu od oklopnog materijala.
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, pri ¢emu viSe oklopnih
elemenata (21, 22, 23, 24, 25) sadrZi najmanje jednu transparentnu ili translucentnu tablu na¢injenu od oklopnog
materijala, definirajuci odgovarajuce prozore kabine.
Teleskopski manipulator prema patentnom zahtjevu 5 i patentnom zahtjevu 6, pri ¢emu je spomenuta tabla (210,
220, 230, 240, 250) ugradena u odgovaraju¢u plocu oklopnog elementa.
Teleskopski manipulator prema jednom ili viSe patentnih zahtjeva od 5 do 7, pri ¢emu jedan ili vise oklopnih
elemenata (21, 22, 23, 24, 25) sadrZi prvu plocu namijenjenu da bude fiksirana direktno na okvir i drugu plocu,
zglobno pri¢vri¢enu za prvu ploc¢u, definirajuéi vrata (221) za ulaz/izlaz.
Teleskopski manipulator prema patentnom zahtjevu 7 i patentnom zahtjevu 8, pri ¢emu je u spomenutu drugu
plocu (221) ugradena najmanje jedna oklopna tabla (220).
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, pri ¢emu oklopni elementi (21,
22,23, 24, 25) sadrZe jedno ili vie od sljedeceg: desnu stranu (21) kabine, lijevu stranu (22) kabine, prednji dio
(23) kabine, krov (24) kabine, zadnji dio (25) kabine.
Teleskopski manipulator prema prethodnom patentnom zahtjevu, koji sadrzi sve sljedece oklopne elemente (21,
22, 23, 24, 25): desnu stranu (21) kabine, lijevu stranu (22) kabine, prednji dio (23) kabine, krov (24) kabine,
zadnji dio (25) kabine; elemente koji su takve veli¢ine da, kada se jednom fiksiraju na okvir (10), ne preostaje
prazan prostor izmedu uzastopnih elemenata.
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, pri ¢emu okvir sadrzi dno (26)
nacinjeno od oklopnog materijala.
Teleskopski manipulator prema patentnom zahtjevu 1, pri ¢emu spomenuta oprema (5) sadrzi: osnovno tijelo (51);
potporni krak (52) za opterecenje montiran na spomenutom osnovnom tijelu (51) tako da se nastavlja na njega i
koji ima moguénost rotacije oko osi koja prolazi kroz tijelo; i aktivacijski aparat adaptiran da regulira rotaciju
spomenutog potpornog kraka (52).
Teleskopski manipulator prema najmanje jednom od prethodnih patentnih zahtjeva, koji sadrZi prenosivi kontejner
(4) opskrbljen unutradnjim odjeljcima takvih oblika i veli¢ina da mogu da prihvate odgovaraju¢i oklopni element
(21, 22, 23, 24, 25), u transportne svrhe.
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