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PATENTNI ZAHTJEVI
1. Skuter koji obuhvaca
stajaéi prostor (1),

barem jedan, na stajaci prostor (1) zglobno spojen, straznji kota¢ (2) i barem jedan, na stajaéi prostor (1)
zglobno spojen, prednji kotac (3),
koji je skuter pokretan u smjeru voZnje prema naprijed (20),
pri ¢emu je skuter pokretan u navedenom smjeru voznje prema naprijed (20) kad se koristi u slucaju
predvidenom prvim poloZajem (6) clementa (5) i kad se koristi u daljnjem slu€aju predvidenom drugim
poloZajem (7) elementa (5),
pri cemu je clement (5) na stajaci prostor (1) spojen putem zgloba (15), pri ¢emu je element (5) od prvog
poloZaja (6) kao sjedeéi element (6) promjenjiv u drugi polozaj (7) kao rukohvat za osobu koja stoji na
stajaem prostoru (1),
naznacen time §to
je element (5) zakretno postavljen samo oko okreti$ne osi elementa (8), pri emu je okreti$na os elementa (8)
simetrala ugla izmedu prvog polozaja (6) i drugog polozaja (7) elementa (5).
Skuter koji obuhvaca
stajadi prostor (1),
barem jedan, na staja¢i prostor (1) zglobno spojen, straznji kota¢ (2) i barem jedan, na stajaci prostor (1) zglobno
spojen, prednji kota¢ (3),
koji je skuter pokretan u smjeru voZnje prema naprijed (20),
pri ¢cemu skuter dalje obuhvaca na staja¢i prostor (1) zglobno spojen element (5) i pri emu je skuter pokretan u
navedenom smjeru voznje prema naprijed (20) kad se koristi u slucaju predvidenom prvim poloZajem (6) clementa
(5) 1 kad se koristi u daljnjem slucaju predvidenom drugim poloZajem (7) elementa (5),
koji je element (5) od prvog poloZaja (6) kao sjede¢i element (6) promjenjiv u drugi polozaj (7) kao rukohvat za
osobu koja stoji na stajaem prostoru (1),
naznacen time §to
je element (5) zglobno spojen putem spojnog elementa koji se moZze deformirati.
Skuter koji obuhvaca
stajaéi prostor (1),
barem jedan, na staja¢i prostor (1) zglobno spojen, straznji kota¢ (2) i barem jedan, na stajaci prostor (1) zglobno
spojen, prednji kota¢ (3),
koji je skuter pokretan u smjeru voZnje prema naprijed (20),
pri ¢emu je element (5) od prvog poloZaja (6) kao sjedeci element (6) promjenjiv u drugi polozaj (7) kao rukohvat
za osobu koja stoji na stajatem prostoru (1),
pri cemu je skuter pokretan u navedenom smjeru voznje prema naprijed (20) kad se koristi u slu¢aju predvidenom
prvim poloZajem (6) elementa (5) i kad se koristi u daljnjem slu€aju predvidenom drugim polozajem (7) elementa
(5),
naznacen time §to
su straznji kota¢ (2) ili prednji kota¢ (3) upravljivi putem prijenosa tezine i
pri ¢emu upravljanje putem prijenosa tezine dalje obuhvaca na stajaéi prostor (1) putem zgloba (15) i/ili putem
spojnog elementa koji se moZe deformirati zglobno spojen element (5).
Skuter koji obuhvaca
stajaéi prostor (1),
barem jedan, na staja¢i prostor (1) zglobno spojen, straznji kota¢ (2) i barem jedan, na stajaéi prostor (1) zglobno
spojen, prednji kota¢ (3),
pridrzni element (9), koji je pridrzni element (9) spojen sa stajacim prostorom (1), koji je skuter pokretan u smjeru
voZnje prema naprijed,
pri ¢emu je skuter pokretan u navedenom smjeru voznje prema naprijed (20) kad se koristi u slu¢aju predvidenom
prvim poloZajem (6) elementa (5) 1 kad se koristi u daljnjem slu€aju predvidenom drugim polozajem (7) elementa
(5),
naznacen time §to
je element (5) na pridrznom eclementu (9) s pridrznim elementom (9) obloZivo spojiv u znac¢ajno horizontalnom
poloZaju kao i u znacajno vertikalnom drugom polozaju,
pri ¢emu element (5) obuhvaca dva dijela elementa, koji se mogu medusobno spojiti za pri¢vr§¢ivanje elementa (5)
na pridrzni element (9), pri ¢emu jedan dio elementa obuhvaca prvi prihvat konzole (17) za prihvat pridrznog
elementa (9) u prvom poloZaju (6) elementa (5) i drugi prihvat konzole (18) za prihvat pridrZznog elementa (9) u
drugom poloZaju elementa (5),
koji je element (5) od prvog polozaja (6) kao sjedeci element (6) promjenjiv u drugi polozaj (7) kao rukohvat za
osobu koja stoji na stajaéem prostoru (1) putem otpustanja elementa (5) u prvom polozaju od pridrZznog clementa
(9) 1 pri¢vrs€ivanje elementa (5) u drugi poloZaj na pridrZni element (9).
Skuter koji obuhvaca
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stajaci prostor (1),

barem jedan, na stajaci prostor (1) zglobno spojen, straznji kota€ (2) i barem jedan, na stajaci prostor (1) zglobno
spojen, prednji kotac (3),

pridrzni element (9), koji je pridrzni element (9) spojen sa staja¢im prostorom (1), koji je skuter pokretan u smjeru
voZnje prema naprijed,

pri ¢emu je skuter pokretan u navedenom smjeru voznje prema naprijed (20) kad se koristi u sluc¢aju predvidenom
prvim poloZajem (6) elementa (5) i kad se koristi u daljnjem slu€aju predvidenom drugim polozajem (7) elementa
(5),

koji je element (5) od prvog horizontalnog polozaja (6) kao sjedeci element promjenjiv u drugi polozaj (7) kao
rukohvat za osobu koja stoji na staja¢em prostoru (1),

naznacen time §to

je konzola (16) izradena u jednom komadu sa stajaim prostorom (1), pri cemu element (5) obuhvaca prvi prihvat
konzole (17) za pri¢vr§ivanje na konzolu (16) u prvom polozaju (6) elementa (5) i drugi prihvat konzole (17) za
pri¢vrééivanje na konzolu (16) u drugom vertikalnom polozaju elementa (5),

pri ¢emu prvi prihvat konzole (17) obuhvaca stezni element za sigurno postavljanje elementa (5) na konzoli u prvi
poloZzaj (6),

pri ¢emu se visinski polozaj elementa (5) u prvom poloZaju namjesta putem steznog elementa.

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 5, naznacen time §to

je eclement (5) putem daljnjih clemenata spojen s stajaim prostorom (1) putem mehanic¢ke spojnice poput
primjerice daljnjeg zgloba ili konektora.

Skuter prema zahtjevu 6, naznaen time §to

je u prvom polozaju ili u drugom polozaju zglob odnosno konektor odvojiv na nacin da se clement putem
predodredenog ili slobodnog pokreta od strane zgloba ili konektora moze promijeniti.

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 3, naznacen time §to

se zglob (15) ili spojni element koji se moZe deformirati moZe blokirati u prvom poloZaju i/ili u drugom poloZaju
i/ili u daljnjem polozaju izmedu prvog polozaja /ili drugog poloZaja.

Skuter prema zahtjevu 1, naznacen time §to

je rotacijska os elementa (8) nagnuta pod kutom od 45° u odnosu na vertikalu i horizontalu.

Skuter prema zahtjevu 1, naznacen time §to

zglob (15) obuhvaca povrSinu zgloba (13), koje je povrsina zgloba (13) orijentirana normalno u odnosu na
rotacijsku os elementa (8).

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 10, naznacen time §to

se element (5) moZe prenijeti od prvog poloZaja (6) ili od drugog poloZaja (7) u sigurnosni poloZaj.

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 4, naznacen time §to

se clement (5) u prvom polozaju (6) i/ili u drugom polozaju (7) moze zglobno spojiti ili pri¢vrstiti u razli¢itim
visinskim poloZajima.

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 4, naznacen time §to

se element prostire u prvom polozaju (6) znaCajno horizontalno i/ili u drugom poloZaju (7) znacajno vertikalno.
Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 13, naznacen time §to

skuter obuhvaca okretni upravljaé, koji je spojen sa staja¢im prostorom (1) i na kojem je uredaju za upravljanje (4)
u svako doba spojen barem jedan prednji kota¢ (3) i/ili straznji kotac (2).

Skuter prema zahtjevu 14, naznacen time §to

uredaj za upravljanje (4) obuhvaéa rukohvat okretan oko upravljatke osovine, na koji je rukohvat postavljen
prednji kota¢ i koji je rukohvat postavljen relativno okretno u odnosu na stajaéi prostor.

Skuter prema jednom od zahtjeva 1, 2, 4 do 13, naznacen time §to

se skuterom moZe upravljati putem upravljanja prijenosom teZine i/ili okretnog upravljanja.

Skuter prema zahtjevu 5, naznacen time §to

se daljnji pridrzni element moZe postaviti na element (5) 1/ili stajaci prostor (1),

koji je daljnji pridrzni element (9) putem prihvata podesivo po visini povezan s elementom (5).

Skuter prema jednom od zahtjeva 1 do 17, naznacen time §to

element (5) obuhvaca prostor za skladistenje.
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