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Statyczny czlon pomiarowy do regulatoréow wzbudzenia pradnic
synchronicznych regulujacych napiecie pradnicy proporcjonalnie
do zmian czestotliwoSci (obrotow)
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Przedmiotem wynalazku jest statyczny czlon po-
miarowy do regulatoré6w wzbudzenia pradnic syn-
chronicznych regulujacych napiecie pradnicy pro-
porcjonalnie do zmian czestotliwo$ci (obrotéow).

‘W znanych rozwigzaniach regulatoréw wzbudze-
nia pradnic synchronicznych regulujgcych napiecie
pradnicy proporcjonalnie do zmieniajgcej sie cze-
stotliwosei, podstawowym elementem czlonu pomia-
rowego regulatora jest tachopradnica. Takie roz-
wigzanie posiada jednak wady. Tachopradnica be-
dac elementem: ruchowym posiada mniejszg zy-
wotno$§é i pewnos§é ruchowsg niz takie elementy
statyczne jak transformator czy diawik. Cena ta-
chopradnicy stanowi powazny procent kosztu regu-
latora, a dodatkowe koszty zwigzane z jej konse-

wacja, montazem i instalacjg sprawia, ze taki re-

gulator jest kosztowny w produkecji i niedogodny
w eksploatacji.

Statyczny czton pomiarowy wedlug wynalazku
zbudowany w oparciu o proste i znane elementy
zadnej z wyzej wymienionych wad nie posiada.
Jest tani w produkcji, prosty w budowie i dziala-
niu oraz bardzo wygodny w eksploatacji, bowiem
nie wymaga obstugi i konserwacji.

Istota wynalazku polega na zastgpieniu czlonéw
pomiarowych do regulatoré6w wzbudzenia pradnic
synchronicznych budowanych dotychczas w opar-
ciu o tachopradnice, statycznym czlonem pomiaro-
wym skladajacym sie z diawika, transformatora,
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prostownika i opornika, a dajgcym w duzych gra-
nicach proporcjonalng zalezno$§é napiecia pradnicy
od czestotliwo$ei z mozliwo$cig latwej korekty tej
zalezno$ci, co w zakresie dolnych warto$ci czesto-
tliwosei jest bardzo potrzebne w praktyce dla
otrzymania wymaganego stosunku napiecia do cze-
stotliwoSci.

Statyczny czlon pomiarowy wedlug wynalazku
jest pokazany na rysunku, ktéry przedstawia sche-
mat ideowo-blokowy regulatora wzbudzenia prad-
niey synchronicznej 9 skladajgcego sie ze wzmac-
niacza 8, mostka pomiarowego 7 oraz czlonu po-
miarowego stanowigcego odpowiednie polgczenie
diawika liniowego 1, transformatora 2, prostowni-
ka 3 i opornikéw 4, 5.

Zasada dzialania czlonu jest nastepujaca: prad
dlawika liniowego 1 przelozony przez transforma-
tor 2 i wyprostowany prostownikiem 3 wywoluje
spadek napiecia na oporniku 5. Poniewaz opor-
no$é indukcyjna diawika liniowego 1 jest znacznie
wigksza niz suma pozostalych opornoSci w obwo-
dzie, prad w oporniku 5 praktycznie zalezy od
warto$ci tej opornos$ci. Zasilony napieciem prad-
nicy 9 diawik liniowy 1 zmienia swojg opornos$é
indukcyjna proporcjonalnie do zmian czestotliwo$ci
tego napiecia, a wiec przy niezmieniajgcym sie na-
pieciu wzrost czestotliwo$ci wywoluje proporcjo-
nalne zmniejszenie spadku napiecia na oporniku 5
i odwrotnie, natomiast zwiekszenie lub zmalenie
napiecia przy statej czestotliwo$ci wywoltuje odpo-
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wiednio wiekszy lub mniejszy spadek napiecia na
tym oporniku.
Dzialanie regulatora wzbudzenia pradnicy syn-
chronicznej 9 posiadajgcego czlon pomiarowy we-

diug wynalazku jest nastepujgce: zmniejszenie cze- -

stotliwo$ci napiecia (obroté6w) pradnicy 9 powoduje
wzrost napiecia na oporniku 5, ktére po wygladze-
niu dlawikiem 6 zostaje por6wnane z napieciem za-
danym mostka pomiarowego 7. Odchylka tych na-
pie¢ wysterowuje wzmacniacz 8 zasilajagcy uzwoje-
nie wzbudzenia prgdnicy 9, w kierunku zmniejsze-
nia napiecia pradnicy 9, proporcjonalnie do zmie-
nionej czestotliwo$ci (obrotéw). Przy zwiekszeniu
czestotliwo$ci napiecia (obrotéw) pradnicy 9 dziata-
nie regulatora jest odwrotne.

Jezeli przy niezmienionej czestotliwo$ci, napiecie
pradnicy 9 chwilowo obnizy sie na skutek wzrostu
jej obciazenia, napiecie na oporniku 5 i mostku po-
miarowym 7 zmniejszy sie powodujgc wysterowanie
wzmacniacza 8 w kierunku wzrostu pradu wzbu-
dzenia pradnicy 9 do wartosci koniecznej dla utrzy-
mania jej napiecia na zalozonym poziomie.

Wspoétczynnik proporcjonalno$ci miedzy czestotli-
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woScig i napieciem pradnicy 9 jest nastawiany na
zgdang warto§é regulowanym opornikiem 5, nato-
miast opornik 4 umozliwia zmiane zaleZno$ci mie-
dzy czestotliwo$cig, a napieciem pradnicy 9 wediug
funkeji liniowej (zalezno§é proporcjonalna) na
funkcje wyzszego rzedu, co czesto jest potrzebne w
praktyce, kiedy pradnica z regulatorem wzbudze-
nia zasila silnik lub grupe silnikéw o regulowa-
nych obrotach za pomocag zmian czestotliwoSci.

Zastrzezenie patentowe

Statyczny czton pomiarowy do regulatoréw wzbu-
dzenia pradnic synchronicznych regulujgcych napie-
cie pradnicy proporcjonalnie do zmian czestotliwo$-
ci (obrotéw), znamienny tym, ze posiada transfor-
mator (2), ktérego uzwojenie pierwotne jest zasila-
ne poprzez dlawik liniowy (1) napieciem pradnicy
(9), a uzwojenie wtoérne potaczone z prostownikiem
(3) zasila bezpo$rednio opornik (5), przy czym spa-
dek napiecia na tym oporniku jest wprost propor-
cjonalny do napiecia pradnicy (9) i odwrotnie pro-
porcjonalny do czestotliwos$ci (obrotow).
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