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Opfindelsen angdr en plov med overbelastningssikring og som
omfatter et plovlegeme, der via en plovas i forhold til et vand-
ret arbejdsunderlag for ploven -er anbragt lodret svingbart pd en plovramme,
og hvor der til plovrammen er fastgjort et i  forhold til samme arbejds-
underlag i lodret plan svingbart stangsystem, som beéstdr af to styrearme,
der er indbyrdes forbundet ved et centralt hangslingssted og strakker sig
ud over dette sted, hvilket.stangsystems modsat plovrammien beliggende ende
er drejeligt forbundet med plovdsen og i plovlegemets arbejds-
stilling er udsat for en fjederbelastning.

Fra US-patentskrift nr. 3.910.354 kendes en plov med et imellem
plovdsen og plovrammen hangslet monteret stangsystem, som
bestadr af to hangslet forbundne styrearme, O0g som via .en.
bladfjeder er sdledes forbundet med plovrammen, at en ret

linie gennem stangsystemets forbindelsessted med henholdsvis
bladfjederen og plovésen ligger over styrearmenes centrale
hangslingssted. Der er sdledes tale om et stangsystem, hvor
styrestzngernes centrale hangslingssted bevages forbi ded-
punktet, ndr plovlegemet steder pa en forhindring i jorden

og évinger opad. Dette muliggares af, at bladfjederen i den
navnte situation bejer ud. Stangsystemet skal séledes overvinde
pavirkningen fra bladfjederen, nér plovlegemet pa grund af

en ydre pavirkning fra arbejdsstillingen skal svinge opad.
Herudover skal pavirkningen fra en anden bladfjeder overvindes.
Denne bladfjeder er anbragt pd stangsystemet i omradet ved
styfearmenes centrale hangslingssted. Der skal sdledes
overvindes meget store fjederkrafter for at fere plovlegemet
ud af arbejdsstillingen, hvilket medferer stor belastning

af haznglingsledene og stort slid.

Formélet med opfindelsen er at gere de krafter, som er ned-
til at holde stangsystemet i den til plovlegemets arbejds-

stilling svarende stilling, sé'smé som mulige.

Til opndelse af dette formdl er ploven ifglge opfindelsen
ejendommelig ved, at der pa plovadsen eller pd plovrammen er

lejret en svingarm, hvori den frie ende af en af styre -
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armene indgriber, ndr plovlegemet befinder sig i arbejdsstil-
lingen, at en ret linie, der strakker sig igennem svingarmens
hangslingssted og indgrebsstedet mellem svingarmen og den
hermed samvirkende styrearm, danner en vinkel, der er sterre
end 90° med en ret linie, der strakker sig igennem det navnte

indgrebssted og den hermed samvirkende styrearms hzngslingssted,

‘nar plovlegemet befinder sig i arbejdsstillingen, og at stang-

systemets fjeder pavirker svingarmen.

P4 denne made kan der anvendes en relativt lille fjeder til
at holde stangsystemet i den til plovlegemets arbejdsstilling

svarende stilling.

Hensigtsmessigt kan den fri ende af den styrearm, der indgriber
i svingarmen, nar plovlegemet befinder sig i arbejdsstillingen,
vere forsynet med en rulletap, idet svingarmen har en til-

svarende udsparing.

Ved at svingarmen er forsynet med et anslag, der kan bringes

til anleg mod styrearmen uden rulletap, kan stangsystémet
fastholdes i den udsvingede stilling, s& snart anslaget kommer
til at ligge an mod styrearmen, og svingarmen éelv eller en
anden del kommer til anlag mod plovrammen ved den anden ende.

En serlig gunstig kraftfordeling fas, ndr hzngslingsstedet
for styrearmen uden rulletap er anbragt pad plovdsen, sad den
i plovlegemets arbejdsstilling befinder sig n@r ved og under

‘en ret linie gennnem rulletappens indgrebssted pad svingarmen

og gennem hazngslingsstedet for styrearmen med rulletap.

‘P& tegningen er vist en i det folgende nzrmere forklaret udfo-

relsesform for ploven ifslge opfindelsen. Pa tegningen viser:

fig. 1 en plov ifgplge opfindelsen, hvor plovlegemet befinder

sig i arbejdsstillingen,
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fig. 2 det i fig. 1 viste set ovenfra,

fig. 3 ploveﬁ, hvor plovlegemet lige er pébegyndt en udsving-

ning, og
fig. 4 ploven, hvor plovlegemet er helt udsvinget.

P& tegningen er vist en plov med en overbelastningssikring
10 til et plovlegeme 12, som er stift forbundet med en plovas
14. Denne er svingbart forbundet med en plovramme 16, som
pd sin side via en verktejsskinne eller et plovhoved kan for-

bindes med et trazkkende keretosj.

Overbelastningssikringen 10 virker mellem plovrammen 16 og
plovédsen 14 og har en rulletap 18, som udleseligt griber ind
i ‘en udsparing 20 i en svingarm 22, som stdr under spanding
fra en fjeder. En styrearm 24 forbinder plovdsen 14 med en
styrearm 26, som bzrer rulletappen 18. For at forhindre, at
styrearmen 26 drejer i urviserens retning, og plovasen 14
svinger ud, er rulletappen 18 i indgreb med udsparingen 20

i svingarmen 22.

Styrearmen 26 med rulletappen 18 er anbragt svingbért om en
horisontal tap 36 p& plovrammen 16, idet tappen danner en
drejeakse Al. Styrearmen 26 strazkker sig bagud fra tappen 36
og barer rulletappen 18 ved sin fri bageste ende. Rulletappen
er anbragt frit drejeligt p& styrearmen 26, sdledes at den
let kan gribe ind i og atter udleses fra den fremad abne ud-
épafing 20 i svingarmen 22. Rulletappen 18 sidder normalt

i udsparingen 20 som vist i fig. 1. Svingarmen 22 er endvidere
anbragt pad plovdsen, s& den kan udfere en begraznset sving-
ningsbevagelse om en horisontal akse A2, idet den er anbragt
pd en tap 28. Svingarmen 22 trakkes endvidere fremad af en
fjeder 30, sdledes, at rulletappen 18 bliver holdt i indgreb
med udsparingen 20. Fijederen 30 er indhazgtet i svingarmen

22 umiddelbart under udsparingen 20, og den er ved en tap

32 forbundet med en bgjle 34 pd plovadsen 14.



10

15

20

25

30

35

1493861

Styrearmen er ved hjzlp af en tap 38 forbundet svingbart med
plovadsen 14, og denne tap 38 befinder sig, som det fremgar
af fig. 1, 3 og 4, bag ved tappen 36, hvormed styrearmen 26
med rulletappen'18 er forbundet med plovrammen 16. En tap

' 40 forbinder styrearmen 24 med rulletappens 18 styrearm 26

noget over et plan gennem tappene 36 og 38. Tappene 38 og
40 er lejret om parallelle horisontale drejeakser, som er
betegnet med A3 og A4. '

Svingarmen 22 er endvidere forsynet med et anslag 42, som

kan komme til anlag mod styrearmen 24-ved dens bageste overflade,
ndr rulletappen 18 er tradt ud af udsparingen 20. Som det

ses af fig. 3 og 4, begrznser dette anslag 42 den i urviser-
retningen eller fremad rettede drejebevagelse af svingarmen

22, efter at indgrebet er blevet udlest. Efter at overbelast-
ningssikringen er blevet udlest, og ploven eller plovasen

atter bevager sig hen i sin arbejdsstilling, vil anslaget

42 lebe langs styrearmens 24 bagud vendende overflade, hvorved

overbelastningssikringen atter fores hen i normalstillingen.

I den normale arbejdsstilling befinder plovlegemet 12 og over-
belastningssikringen 10 sig ide i fig. 1 og 2 viste stillinger.
Overbelastningssikringen 10 er udformet sédledes, at den tilla-
der udsvingning af plovlegemet 12, s& snart dette pavirkes

af for store trzkkrafter, f.eks. ndr spidsen af plovlegemet
rammer en forhindring sdsom en sten eller en trastub. Nar

der optrader sddanne hindringer, virker en kraft F pa plovle-
gemet 12 i retning af linien Ll. Kraften Fl frembringer et

i urviserens retning virkende moment Ml om tappen 44 og vil
svinge plovdsen 14 bagud og opad. Denne kraft Fl1 og dermed
tendensen til, at plovlegemet svinger opaa, virker mod styre-
armen 24 og rulletappens 18 styrearm 26. Styrearmen 24 holdes
herved i sin stilling ved hjzlp af rulletappens 18 styrearm
26, som atter fastholdes i sin stilling af svingarmen 22.

N&r kraften Fl nu overskrider en forud fastsat verdi, ved
hvilken der ville kunne ske beskadigelse af ploven, s& vil
rulletappen 18 trazde ud af indgrebet med svingarmen 22, hvor-

efter plovdsen med plovlegemet kan svinge om tappen 44.
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Plovasens 14 svingningsbevagelse i urviserens retning begraznses
af den overste kant af svingarmen 22, som ligger an mod rulle-
tappen 18. Herved opstar der en resulterende kraft F2 mellem
rulletappen 18 og udsparingen 20, nar kraften Fl indvirker

pd plovlegemet 12.

Styrearmen 24 virker over tappen 44 og gennem momentarmen

R1 mod virkningen af kraften Fl, som virker om tappen 44 over
den langere momentarm R2. Da Rl er mindre end R2, ma den mod-
standskraft F3, som er nedvendig for styrearmen 24 for at
hindre drejningen af plovdsen 14 vare vasentligt sterre end
kraften Fl.

Kraften Fl virker langs en linie, som forleber gennem akserne
af tappene 38 og 40, og som har en afstand R4 fra aksen Al.

Da tappen 40 ligeledes er anbragt p& styrearmen 26, fas et
resulterende i urviserens retning visende moment F3R4 pd styre-
armen 26. Dette sidstnavnte moment modvirkes af kraften F2,

som med en afstand R3, der svarer til langden af styrearmen

26, virker om aksen Al.

Den kraft F2, som er nedvendig til at modvirke udlesning af
overbelastningssikringen, er sdledes relativt lille sammen-
lignet med kraften F3. I virkeligheden forholder den sig til
kraften F3 som R4/R3. Det vil forstds, at der kan anvendes
en forholdsvis lille fjeder 30 til at holde overbelastnings-
sikringen i normalstilling med rulletappen i udsparingen 20.

Kraften F2 kan valges sdledes, at slid og slagpdvirkning af
overfladen af rulletappen 18 og udsparingen bliver forholdsvis
lille, hvorved overbelastningssikringen forbliver funktions-

dygtig ogsd efter hyppig anvendelse.

Funktionen af de stive styrearme.24 og 26 kan sammenlignes

med virkemaden af et knzled, hvor en indbyrdes drejning af
styrearmene 24 og 26 forhindres af rulletappen 18 og svingarmen
22. For alligevel at muliggere en indbyrdes drejning. af styre-
armene 24 og 26 md tappens 40 drejeakse ligge over et plan,
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somrgér gennem akserne for tappene 36 og 38. Hvis dette ikke
var tilfzldet, ville overbelastningssikringen 10 vare stiv

i sig selv og hindre, at plovdsen 14 kunne dreje om tappen
44,

Rulletappen 18 tillader en indbyrdes drejning af styrearmene
24 og 26 om deres falles tap 40 ved, at svingarmen 22 drejer
mod urviserens retning om tappen 28. For at muliggere en relativ
bevagelse mellem svingarmen 22 og rulletappen 18 md vinklen
mellem de to planer gennem henholdsvis tappen 28 og rulletappen
18 og rulletappen 18 og tappen 36 vere sterre end 90°. En
vinkel mellem disse planer, som var mindre end 90°, ville
betyde, at overbelastningssikringen 10 hindrede plovasen 14

i at svinge ud om tappen 44.

Fig. 3 og 4 viser de indbyrdes stillinger af overbelastnings-
sikringens 10 dele, ndr plovlegemet rammer en forhindring,

'ogrrulletappen 18 trader ud af udsparingen 20 for at svinge

ud i sin fuldt udsvingede stilling. Som det ses pa tegningen,

forhindrer anslaget 42 en fremadrettet bevagelse af svingarmen
22 ved, at det kommer til anleg mod den bageste overflade

~af styrearmen 24. For at fore plovlegemet tilbage i arbejds-—

stillingen kan det vare nedvendigt, at ploven leftes af bruge-

_ren, -hvorved plovens-egenvagt bevirker, at overbelastningssik-

ringen 10 atter fores tilbage i sin udgangsstilling, idet
ansiaget 42 pé knaétiignende médde vil felge den bageste over-
flade af styrearmen 24, hvorved svingningsarmen 22 kan fores
tilbage i en stilling, hvor rulletappen atter er optaget i

udsparingen 20.

Patentkrav.

1. Plov med ovérbelastﬂingssikring og som omfatter et plov-
legeme, der via en plovds i forhold til et vandret arbejdsun-
derlag for ploven er anbragt lodret svingbart pd en plovramme,
og hvor der til plovrammen er fastgjort et 'i  forhold til
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samme arbejdsunderlag i lodret plan svingbart stangsystem,

som bestdr af to styrearme der er indbyrdes forbundet ved

et centralt hangslingssted og strakker sig ud over dette sted,
hvilket stangsystems modsat plovrammen beliggende ende er dre-
jeligt forbundet med plovdsen-.og i plovlegemets arbejdsstilling
er udsat for en fjederbelastning, kende tegnet ved,

]

at der p& plovésen (14) eller p& plovrammen (16) er lejret en =- .
svingarm (22), hvori den frie ende af en af styrearmene (24 hhv.
26) indgriber, ndr plovlegemet (12) befinder sig i arbejdsstil-
lingen, at en ret linie, der strakker sig igennem svingarmens
(22) hengslingssted (tappen 28) og indgrebsstedet mellem sving-
armen (22) og den hermed samvirkende styrearm (26 hhv. 24), dan-
ner en vinkel, der er stgrre end 90° med en ret linie, der strak-
ker sig igennem det navnte indgrebssted og den hermed samvirkende
stvrearms hangslingssted (tappen 36 hhv. 38), nar plovlegemet
befinder sig i arbejdsstillingen; og at stangsystemefs (24,26)
fieder (30) padvirker svingarmen (22).

2. Plov ifglge krav l, kend e t egnet ved, at den
fri ende af den styrearm (24 hhv. 26), der indgriber i sving-
armen (22), nar plovlegemet befinder sig i arbejdsstillingen,
er forsynet med en rulletap (18), og at svingarmen har en

tilsvarende udsparing (20).

3. Plov ifglge krav 1 eller 2, k ende tegnet .ved,

at sﬁingarmen (22) er forsynet med et anslag'(42), der kan
bringes til anlag mod den styrearm (24), der ikke barer rulle-
tappen (18). ’

. 4. Plov ifglge krav 2 eller 3; kendetegnet ved,

at hangslingsstedet (tappen 38) for styrearmen (24) uden rul-
letap (18) p& plovésen (14) befinder sig nar ved og under en ret
linie gennem rulletapbens (18) indgrebssted pa svingarmen (22)
og hengslingsstedet (tappen 36) for styrearmen (26) med rulle-
tap, nar plovlegemet befinder sig i arbejdsstillingén.

Fremdragne publikationer:
US patent nr. 3910354.
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