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(57) Anotace:
Kmitajici modul4mi hlava, zejména pro napinéni a mék&eni
primyslovych usnf a podobnych vyrobki obsahuje prostredky
(31, 32) pro podélné nepletrZité posunovani usni v alespori
jedné, v podstaté& vodorovné roving (V;, Vs), alespoit jednu
dvojici desek s ndstroji umisténymi proti sob& na opatnych
stranich zpracovavanych usni, hnaci zafizeni, plisobici
alespoii na jednu z desek pro vytvofeni jejich vzijemného
kmiténi v pracovni roviné (n) v podstat& kolmé na rovinu
posunovani. Kmitajici modulami hlava sestiva z centralni
nosné konstrukee (2) a alespoii jedné dvojice horniho
vibra¢niho t€lesa (3) a spodntho vibratniho t&lesa (4),
opatfenych pfisluSnymi pracovnimi deskami (7, §) a
umisténych na opatnych strandch vzhledem k centralni nosné
konstrukei (2), pfitemz tato vibratni t&lesa (3, 4) jsou uloZena
pro provadéni stfidavého symetrického pohybu v pracovni
roving (r) vzhledem k centrélni nosné konstrukci (2).
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Kmitajici moduldrni hlava, zejména pro napinini a mékfeni primyslovych usni
a podobnych vyrobki

Oblast techniky

Vynélez se tyka kmitajici modularni hlavy, zejména pro napinani a mé&k&eni primyslovych usni
a podobnych vyrobkil, obsahujici prostfedky pro podélné nepietrzité posunovani usni v alespoii
Jjedné, v podstaté vodorovné roving, alespori jednu dvojici desek s nastroji umisténymi proti sobé
na opanych stranich zpracovavanych usni a hnaci zafizeni plsobici alespoii na jednu z desek
pro vytvofeni jejich vzajemného kmitini v pracovni roving v podstaté kolmé na rovinu posuno-
vani.

Oblast pouziti vyndlezu je pramysl vy¢ifiovani kiZi a zejména priimysl pouZivajici napinaci
stroje slouZici pro mék&eni usni po Gipravé vy¢inénim a ususenim a jejich roztaZeni tak, aby se
zvétsila jejich povrchova plocha a pfislu$né zvysila jejich trzni hodnota.

Dosavadni stav techniky

Znamé napinaci stroje jsou v podstaté tvofeny robustni lavici, na niZ je upevnéna jedna nebo vice
pracovnich motorizovanych hlav jimiZ jsou zpracovavané usné posunovany, hniny v podstaté ve
vodorovném sméru dvojicemi proti sob& uloZenych pruznych pasi.

Kazdé pracovni hlava je tvofena alespoti jednou dvojici vibraénich hmot neboli téles, k nimZ
Jjsou pfipevnény desky nebo kostky s pfisluiné tvarovanymi néstroji, upravenymi pro protilehlé
vzijemné puisobeni tak, aby napinaly vlakna mezi nimi umisténych usni. Z toho divodu provadi
alesponi jedna z desek relativni pohyb k druhé desce a od ni v pracovni roviné v podstaté kolmé
k rovin€ posunovani usni.

Priklady napinacich stroji vySe uvedeného typu jsou uvedeny na -pfiklad v patentech
IT-A-883 012, FR-A-2 325 718, GB-A-809 179, GB A-1 016 191 a EP-A-0 368 233.

V t&€chto znadmych strojich je zpravidla dosaZeno stfidavého pohybu desek pomoci spojovacich
tahel a klikovych mechanismi, nebo pomoci vystiedniki nebo vadek, uvadénych do pohybu
hnaci hiideli spojenou s motorem, ktery je nezavisly nebo spoledny pro viechny hlavy.

Nevyhodou téchto zndmych strojii jsou znalné vibrace vytvafené kmitavymi pohyby t&les
v pohybu. Tyto vibrace poskozuji konstrukci a jsou zdrojem nadmémého vydavani hluku.

Z toho divodu je na hlavni hfideli stroje nebo kaZdé hlavy normalné pouZita setrvalna otadivéa
hmota, kterd slouZi pro udéleni stejnomérnosti pohybu. Ale tato setrvaina ota¢iva hmota nemiz
zcela vyloudit vibrace vytvafené stfidavym pohybem desek. Tyto zbytkové vibrace urychluji
unavové opotiebeni konstrukce s ndslednym sniZenim spolehlivost a primémé Zivotnosti stroje
Jjako takového.

Aby se dale omezily vibrace je navrZeno opatfit stroje vétSim po¢tem pracovnich hlav rozmisté-
nych 3achovit€ ve vodorovné roviné, vzajemné spojené pfislusnym synchronizaénim zafizenim
pfizptisobenym pro udrZeni kmitajicich sousednich desek v opaéné fazi. Toto feSeni, popsané
a nirokované v patentu EP-A-0 504 579, ktery je zde uveden jako odkaz, neumoZiuje bohuzel
odstranéni reakénich momentii vytvafenych setrvaénymi silami sousednich desek a tedy nefesi
zcela problémy vibraci.
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Dal3i nevyhoda znamych stroji spo¢iva v nedostatku jejich pfizpisobivosti. Piivodni pocet hlav
arozméry nosné konstrukce totiz nemohou byt postupné modifikovany pro zvySeni moZnosti
stroje. Mimoto, kaZda hlava provadi v daném Ease pouze jedno zpracovéni usni a tedy, aby se
zvysila produktivita stroje, musi byt zvy$en pocet hlav atim icena stroje. Daldi nevyhoda
znamych napinacich strojii spo&iva v jejich znaénych rozmérech a hmotnostech, které mimo
omezeni maximdlni pracovni frekvence ssebou nesou vysoké vyrobni naklady a zvy3enou
spotiebu.

Podstata vynalezu

Hlavnim cilem vyndlezu je odstranit vySe uvedené nevyhody vytvofenim dokonale vyvaZzené
napinaci hlavy a stroje, umoZitujicim tplné odstranéni vibraci vytvafenych vibratnimi deskami

~ tak, aby se zna&né& zvy#ila spolehlivost a Zivotnost stroje a sniZila nutnost udrzby.

Dal§im cilem je vytvofit zjednoduSenou a modularni hlavu, levnou a dovolujici modifikovat
a roz§ifit ptivodni stroj bez podstatnych konstrukénich modifikaci.

S uvaZenim téchto a jinych cill, které se jasné&ji objevi dale, je vytvofena kmitajici modularni
hlava, zejména pro napinini a m&k&eni primyslovych usni a podobnych vyrobkii obsahujici
prosttedky pro podélné nepfetrZité posunovani usni v alespoil jedné, v podstaté vodorovné
roving, alespofi jednu dvojici desek s nastroji umisténymi proti sobé na opalnych stranich
zpracovavanych usni, hnaci zafizeni pisobici alespoil na jednu z desek pro vytvofeni jejich
vzijemného kmitni v pracovni roviné v podstaté kolmé na rovinu posunovani, jejiZ podstatou je,
Ze sestava z centrdlni pevné nosné konstrukce a alespoii jedné dvojice vibracnich téles, horniho
vibradniho télesa a spodniho vibraéniho télesa, opatfenych pfislusnymi pracovnimi deskami
a umisténych na opa¢nych stranich vzhledem k nosné konstrukci, pficemZ tato vibracni télesa
jsou uloZena pro provadéni stfidavého symetrického pohybu v pracovni rovin€ vzhledem k nosné
konstrukei. ‘

Je vyhodné, kdyZ moduldrni hlava hnaciho zafizeni obsahuje dvojici spojovacich tahel a kliko-
vych mechanismi pfipojenych na pfi¢né koncové &asti vibraCnich téles, pfipadné kdyZ horni
vibradni téleso a spodni vibratni téleso jsou na svych pfi¢nych koncovych astech opatiena
pfislu$nym koncovym spojem pro spojeni se spojovacimi tahly a klikovymi mechanismy.

Dale je vyhodné, kdyZ kaZdy koncovy spoj je spojen s pfislu$nou klikou pomoci svisié¢ho spojo-
vaciho tihla a kdyZ spojovaci tahla jsou spojena s pfisluSnymi vystiedniky uréujicimi kliky
mechanismt, pfi¢emz vystfedniky jsou vytvofeny na vodorovaych hnacich hfidelich.

Hnaci hiidele mohou byt podle vyhodného pfikladu provedeni ota¢ivé uloZeny v bo¢nich podpé-
rich v nosné konstrukci, p¥i¢emZ vystfedniky kazdé hnaci hfidele mohou byt Ghlové posunuty
o tthel B, ktery se rovna 180°, pro vytvofeni stfidavého symetrického synchronniho pohybu
horniho vibraéniho télesa a spodniho vibra¢niho t&lesa.

Je vyhodné, kdyZ alespoti jedno z vibracnich téles je opatfeno pevaym pfi¢nym tramcem pevné
spojenym s centralni pevnou konstrukei k jehoZ vnitini strang je pfipevnéna piisludna pracovni -
deska sméfujici dovnitf pro spolupisobeni s protilehlou deskou, pfipevnénou k vnéjsi strané
sousedniho vibragniho t&lesa, pfipadné kdyZ vibra¢ni télesa jsou opatfena alespoil na jednom ze
svych boénich koncili zavésnymi spojovacimi tahly, pfipojenymi k pfisluSnému bo¢nimu sloupku
spojenému s nosnou konstrukei.

Podle vyhodného piikladu provedeni je tato nosna konstrukce opatfena prostfedky pro spojeni
s dal3imi nosnymi konstrukcemi pro vytvofeni stroje s vice hlavami.
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Je vyhodné, kdyZ prostfedky pro podélné nepretrzité posunovani usni zahrnuji dvojici pruznych,
nekone¢nych péasi sdruZenych navzdjem anesenych valci hnanymi motorem pro vytvofeni
sousedicich rovnobéZznych vétvi umisténych mezi pracovnimi deskami spojenymi s nosnym
télesem a s vibra€nimi télesy. ‘

Takto je vytvofen modulami, vyvaZeny stroj, ktery je tvofen jednou nebo vice pracovnimi
hlavami vySe popsaného typu, vzajemné spojenymi v polohiach podéln& Sachovité nebo nad

sebou v roviné posunovani.

Diky tomuto "krabicovému" uspofddani vibragnich t8les je docileno vynikajictho dynamického
vyvazeni pfi vSech provoznich podminkach a sniZeni vydavaného hluku.

Mimoto, zjednodusené konstrukce hlavy dovoluje znacné sniZeni hmotnosti a objemu pfi stejné
pracovni u¢innosti.

Stroj jako celek je zna¢né& vyrobné ekonomicky a umoZiuje modularitu a dal$i roz§ifovani tak,
jak bude ¢asem poZadovano.

Popis obrazku na vykresech

Vynélez bude nyni lépe osvétlen nasledujicim podrobnym popisem n&kterych ptikladi provedeni
napinaci hlavy a stroje, zndzornénych na pfipojenych vykresech, na které se vsak vynilez
neomezuje. Obr. 1 znazomiuje schematicky perspektivni pohled na prvni provedeni pracovni
hlavy podle vynélezu; obr.2 zndzoriiuje ¢elni pohled na hlavu dle obr. 1; obr. 3 pfedstavuje
bo¢ni pohled na hlavu dle obr. 2, ¢asteéné v fezu v roviné III-III; obr. 4 znazortiuje Celni pohled
na druhé provedeni hlavy podle vynalezu; obr. 5 pfedstavuje bo&ni pohled na hlavu dle obr. 4.
CasteCné viezu vrovin€ V-V; obr. 6 znazoriiuje elni pohled na tfeti provedeni hlavy podle
vynélezu; obr. 7 pfedstavuje bo¢ni pohled na hlavu dle obr. 6, ¢astedné v fezu v roviné VII-VII;
obr. 8 pfedstavuje bo¢ni schematicky pohled na prvni provedeni stroje podle vynalezu; obr. 9
predstavuje bo¢ni schematicky pohled na druhé provedeni stroje podle vyndlezu; obr. 10 pfedsta-
vuje bolni schematicky pohled na tfeti provedeni stroje podle vynalezu; obr. 11 pfedstavuje
bo¢ni schematicky pohled na &tvrté provedeni stroje podle vyndlezu; obr. 12 pfedstavuje bo¢ni
schematicky pohled na paté provedeni stroje podle vynalezu; aobr. 13 pfedstavuje bo&ni
schematicky pohled na Sesté provedeni stroje podle vynalezu.

Ptiklady provedeni vynélezu

Kmitajici modularni hlava podle vyhodného ptikladu provedeni vynalezu, oznalena vztahovou
znatkou 1, slouZi pro napinani usni nebo podobnych vyrobkd, které jsou posunovany v podstatg
ve vodorovaych rovinach ve smérech V; a V.

Hlava 1 podle vyndlezu sestiva zcentralni nosné konstrukce 2 se symetrickou stfedovou
osou a, v podstaté kolmou na smér V pohybu usni. K centralni nosné konstrukei 2 jsou zpiso-
bem, ktery bude podrobnéji objasnén dile, pfipojeny vibraéni hmoty neboli télesa, horni téleso 3
a dolni t€leso 4 v podstaté rovnobéZzné se stfedni osou a.

V praxi miZe byt centralni nosna konstrukce 2 tvofena nosnikovym segmentem z oceli normali-
zovaného profilu, se svislou stfedni ¢asti a s horni a dolni vodorovnou délici fimsou. Analogicky,
horni vibra¢ni téleso 3 a spodni vibra¢ni téleso 4 miiZe byt rovnéZ vytvofeno z ocelovych profilo-
vych segmenti, na ptiklad T- prifezu, ale s men$imi rozméry neZ nosna konstrukce.
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K horni a dolni ¥imse centralni nosné konstrukce 2 jsou snimatelng pfipevnény pfislusné desky 5,
6 opatiené tvarovymi néstroji riznych typd, lezici proti pfisluSnym deskam 7, 8 snimatelné
pripevnénym k vnitinim plocham vibra&nich téles 3, 4 a opatfenym opa¢né tvarovanymi néstroji.

Podle vynilezu jsou vyhodné pouZita pohonnd zafizeni ud&lujici stfidavy symetricky pohyb
vibra&nim télesim 3, 4 vzhledem ke stiedové ose a centralni nosné konstrukci 2 v podstaté ve
svislé pracovni roviné =.

Vyhodné jsou tato pohonné zafizeni tvofena klikovymi mechanismy se spojovacim tdhlem
a klikou, umisténymi na bocich kazdého vibra¢niho télesa.

Konkrétng, spojovaci a hnaci mechanismy horniho vibra¢niho t€lesa 3 jsou tvofeny dvojici
v podstaté svislych spojovacich tahel 11, 12 skloubenych nahofe s pfisluSnymi vidlicemi 13, 14,
pripojenych k bokiim téhoZ vibralniho t&lesa adole, s pfislusnymi identickymi vystfednymi
vatkami 15, 16, které predstavuji kliky klikovych mechanismu. '

Vystfedné valky jsou vytvofeny na piislusnych otagejicich se hnacich hfidelich 17, 18
s v podstaté vodorovnymi osami, uloZenymi v pfislusnych bo¢nich podpérach 19, 20, upevné-
nymi na bo¢nich stranich centrilni nosné konstrukce 2. Vystiedné vatky 15, 16 maji stejné
rozméry a jsou vzdy sfizovany tak, Ze nepfetrZité otadeni hnacich hfideli 17, 18 vytvafi rovno-
b&zné kmitani vibraéniho tlesa 3 vzhledem k centrilni nosné konstrukci 2 atim stfidavy
rovnob&Zny pohyb desky 7 viigi desce 5.

Analogicky, hnaci mechanismus dolniho vibradniho t&lesa 4 miiZe byt tvofen dvéma dvojicemi
proti sobé& lezicich spojovacich tahel 21, 22 jejichZ dolni konce jsou skloubeny s pfislu$nymi
konzolami 23, 24 a dolni konce jsou uloZeny na pfislusnych vystfednych vackach 25, 26, rovnéz
vytvorenych na podpérach 19, 20: I vtomto pfipadé budou vystfedné vacky 25, 26 vzijemné
sfazovany tak, aby zajistily kmitini dolniho vibradniho télesa 4 atedy desky 8 rovnobéiné
s centralni nosnou konstrukci 2 a tedy s deskou 6.

Podle vynalezu, jsou vystfedné valky 15, 16 spojené shomim vibrainim télesem 3 uhlové
presazeny vzhledem k pfislu$nym vystfednym valkdm 25, 26 spojenym s dolnim vibra¢nim
télesem 4 o thel B rovnajici se asi 180°. Z toho divodu mohou byt hiidele 17, 18 vzdjemné
spojeny prostfednictvim pfislusnych dvojic konickych ozubenych kol 27, 28 s pfinou osou 29,
ktera je pohanéna elektrickym reduk&nim motorem 30.

Aby byla pohybu ud€lena co nejvétsi jednotnost a aby se pfekonal hlavni odpor v polohdch styku
s usnémi, mohou byt h¥idele opatfeny vhodné velkymi setrvaéniky 17", 18'.

Diky Ghlovému piesazeni vystfednych vadek vytvafeji vibracni t€lesa 3, 4 pfesny symetricky
pohyb a v kazdém ptipad& opadny vzhledem ke stfedové ose a centralni nosné konstrukci 2.

Timto zpisobem maji setrvatné sily pusobici na konstrukci vZdy stejnou intenzitu a opalny
smér, s trvale nulovou vyslednici. Vlivem toho, Ze k symetrickému pohybu vibra¢nich téles 3, 4
dochazi ve stejné roving, nevznikaji ve vodorovné rovin€ Zadné reakéni momenty, ¢imZ se vylou-
&i jakakoliv forma vibraci a vytvofi se vyrazné lepsi rotaéni systém neZ ve znamych strojich.

Pro zlepSeni posunu usni jsou pouzity dva znamé pruzné nekoneéné pasy jako prostiedky 31, 32
pro podélné posunovani, prvni z nich je nesen valci 33, 34, 35, 36, 37 a druhy vilci 38, 39, 40,
41 z nichZ viechny jsou vzijemné& rovnobéZné. Pruzné pasy, jako prostfedky 31, 32 pro podélné
posunovani pfedstavuji dv& v podstaté vodorovné zény ve stfidavém kontaktu, drZici usné
a posunujici je ve dvou rovnob&znych vé&tvich (3;, 8;) vsunutych mezi pracovni desky 7, 8
prisludn& spojené s vné&jsimi povrchy centralni nosné konstrukce 2.
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Hlava zndzornéné na obrazcich 1 aZ 3 mé tedy tu vyhodu, Ze ve velmi malém prostoru jsou dv
dvojice pomémé lehkych pracovnich desek, schopnych postupné zpracovavat usng, &im% se
velice zmensi rozméry stroje.

Hlava znézornéna na obrazcich 4 a 5 se li§i od hlavy zndzorn&né na obrazcich 1 aZ 3 pouze
pouZitim horni pfitky 43 spojené s centralni nosnou konstrukei 2 pomoci dvojice sloupki 44, 45
a pracovni deskou 46 na vnitini stran¢, upravenou pro spolupraci s p¥islu$nou deskou 47 spoje-
nou s vn&j3im elem vibra¢niho télesa 3. Uspofadéani v praxi predstavuje napinaci hlavu se tfemi
dvojicemi pracovnich desek. Aby se zajistily stalé podminky, mohou byt vibraéni télesa 3, 4
spojena s pevnou konstrukei pomoci zavé&snych spojovacich kusi 2, 2", pfipevnénych k jednomu
ze svislych sloupki 45. '

Napinaci hlava znizornéna na obrazcich 6 a 7 se 1i$i od hlavy znizornéné na obrazcich 4 a 5
pouzitim dalsi spodni pficky 48 pfipojeni ke sloupkiim 44, 45 a opatfenou pfislu$nou pracovni
deskou 49 smétujici dovnitf a upravenou pro spolupréci s ptislunou deskou 50 vyrovnanou
s a pfipojenou k vnéj$i strang vibraéniho t&lesa 4.

VSechny hlavy zndzornéné na pfedchazejicich obrazcich jsou opatteny pfipojovacimi prostfedky,
tvofenymi na piiklad konzolami 51, 52 spojenymi Srouby 53 pro pfipojeni kazdé jednotlivé hlavy
k jiné podobné hlavé v polohach vodorovné Sachovité nebo svisle nad sebou.

Na obrazcich 8 aZ 13 jsou zniazorn&ny kombinace modulérnich hlav vySe popsaného typu
pfedstavujici napinaci stroje se dvéma, &tyfmi a osmi dvojicemi pracovnich desek v polohich
Sachovité rozmisténych v podélném sméru nebo vzijemné nad sebou v roviné &innosti desek.

Z vyse uvedeného popisu je patrno, Ze zafizeni podle vynédlezu dociluje viechny vyty&ené cile
a zejména se zdiraziuje iplna nepfitomnost vibraci, nesmirna jednoduchost, ucelenost, ekono-
mika a pruZnost napinacich hlav a napinacich stroji vyplyvajici z jejich kombinaci.

U hlavy a stroje podle vynalezu jsou moZné mnohé modifikace a variace, které viechny spadaji
do rozsahu ochrany podle p¥ipojenych naroka.

PATENTOVE NAROKY

1. Kmitajici moduldrni hlava, zejména pro napinani a mék&eni primyslovych usni a podob-
nych vyrobkd, zahrujici prostfedky (31, 32) pro podélné nepfetrZité posunovani usni v alespoi
jedné, v podstat& vodorovné roving (V;, V), alespoti jednu dvojici desek s nastroji umist&nymi
proti sob& na opa¢nych stranich zpracovavanych usni, hnaci zafizeni, plisobici alespoti na jednu
zdesek pro vytvofeni jejich vzijemného kmitdni v pracovni roviné (n) v podstaté kolmé na
rovinu posunovéni, vyznadujici se tim, Ze obsahuje centrilni nosnou konstrukci (2)
a alespoti jednu dvojici vibracnich t&les, horni vibrani t&leso (3) a spodni vibraéni t&leso (4),
opatfenych piisluSnymi pracovnimi deskami (7, 8) a umisténych na opa¢nych stranich vzhledem
k centrélni nosné konstrukci (2), pFi€emz tato vibralni télesa (3, 4) jsou uloZena pro provadéni
stftidavého symetrického pohybu v pracovni roving (n) vzhledem k centralni nosné konstrukci

.
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2. Modularni hlava podle ndroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze hnaci zafizeni obsahuje
dvojici spojovacich tahel (11, 12; 21, 22) a klikovych mechanismi pfipojenych na pfi¢né konco-
vé Casti vibraénich téles (3, 4).

3. Modularni hlava podle ndroku 2, vyznadujici se tim, Ze horni vibratni t€leso (3)
a spodni vibra¢ni t&leso (4) je na svych pfiénych koncovych &astech opatfeno piislusnou vidlici
(13, 14) nebo konzolou (23, 24) pro spojeni se spojovacimi tahly a klikovymi mechanismy.

4. Modularni hlava podle naroku 3, vyznadujici se tim, Ze kazda vidlice (13, 14)
nebo konzola (23, 24) je spojena s pfisluinymi vystfednymi vackami (15, 16; 25, 26), pfedsta-
vujicimi kliky klikovych mechanismi, pomoci svislého spojovaciho tahla (11, 12; 21, 22).

5. Modularni hlava podle naroku 4, vyznaéujici se tim, Ze spojovaci tahla (11, 12,
21, 22) jsou spojena s pfisluinymi vystfednymi vatkami (15, 16; 25, 26), pfedstavujicimi kliky
klikovych mechanismii, pfi¢emZ vystfedné vatky (15, 16; 25, 26) jsou vytvofeny na vodorov-
nych hnacich hfidelich (17, 18).

6. Modularni hlava podle niroku 5, vyzna&ujici se tim, Ze hnaci htidele (17, 18)
jsou otadivé uloZeny v bo&nich podpérach (19, 20) v centralni nosné konstrukei (2).

7. Moduldmi hlava podle niroku 5, vyznaéujici se tim, Ze vystfedné vatky (15, 25;
16, 26) kazdé hnaci htidele (17, 18) jsou Ghlové posunuty o thel B, ktery se rovna 180°, pro
vytvofeni stfidavého symetrického synchronniho pohybu horniho vibra¢niho télesa (3) a spodni-
ho vibra&niho télesa (4).

8. Modularni hlava podle ndroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze alespoil jedno z vibrac-
nich téles (3, 4) je opatfeno pevnym pfiénym tramcem (43, 48) pevné spojenym s centralni
nosnou konstrukei (2), k jehoZ vnitini stran€ je pfipevn€na pfislu$na pracovni deska (44, 49)
sméfujici dovnitf pro spoluplisobeni s protilehlou deskou (47, 50) pfipevn€nou k vnéjsi strané
sousedniho vibraéniho télesa (3, 4).

9. Modulamni hlava podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze horni vibraéni téleso (3)
a dolni vibraéni t&leso (4) je opatfeno alespofi na jednom ze svych bo¢nich koncii zadv€snymi
spojovacimi tahly (2', 2") pfipojenymi k pfislu$nému bo&nimu sloupku (45) spojenému s central-
ni nosnou konstrukci (2).

10. Modulérni hlava podle niroku 1,vyznaéujici se tim,Ze centrilni nosna konstruk-
ce (2) je opatfena prostfedky (51, 52, 53) pro spojeni s dal$imi nosnymi konstrukcemi pro
vytvofeni stroje s vice hlavami.

11. Modulérni hlava podle niroku 1, vyznaéujici se tim, Ze prostfedky (31, 32) pro
podélné nepfetrzité posunovani usni zahrnuji dvojici pruznych, nekone¢nych pasi, jako prostfed-
ki (31, 32) pro podélné posunovani, sdruZenych navzijem a nesenych valci (33 - 37; 38 - 41)
hnanymi motorem pro vytvofeni sousedicich rovnob&Znych vétvi (8;, 8,) umisténych mezi
pracovnimi deskami spojenymi s centralni nosnou konstrukci (2) a s hornim vibranim télesem
(3) a spodnim vibra¢nim t€lesem (4).

5 vykresi
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