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Vynélez se tykd zafizeni na mdfeni
tedné sily.Sesthva z gfevodniku Fikonu
na napdti , paméti grikonu naprazdno,
rozdilového zesilovade , snimade otédek
a pamdfového obvodu.
PouZitim pamdti piikonu naprézdno
a jeho odedtenim od celkového pifikonu . ,
.

elektromotoru se zajisti presnost m&feni,
nebo¥ je odstrandn vliv t. zv.. tefné
sily naprézdno.

ZePizeni podle vyndlezu se pouZivé
pi'i diagnostice brzd motorovych vozidel,
samojizdnych stroji a piivdsa, Jako% i
v3ude tam, kde je potieba zmdrit ted-
nou silu.
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Vypélez se tyk& zaPizeni na m¥feni te&né sily , plisobici na obvodu kola, pfi diag-

nostice brzd motorovjch vozidel ,samojizdnych stroju a piivési.

Dosud zndmé systémy vélcovych stenic na méfeni tedné sily pisobigi na obvodu kola
maji mezi hnanymi vélci, na které najede zkousSené vozidlo a hnacim elektromotorem
umistén snimad momentu. Elektromotor otédi zkulebnimi vAlci, pPilemZ proti pohybu
téchto valcd pusobi brzdovy Gdinek brzd zkoudendho vozidla.Kroutici moment, ktery
snimd snima® krouticiho momentu , umistdny mezi hnacim elektromotorem a hnanymi vélei,
Je pPimo Gmdrny teénd eile plsobici na obvodu kola zkoudeného vozidla. Z velikosti
tedné sily se pak usuzuje na technicky stav brzd zkoudeného vozidla. Takovéto zafizeni
viak neodeditd od celkové tedné sily nam&iené na obvodu kola zkouseného vozidla tednou
silu naprézdno, tj. tednou silu, které pisobi na obvodu kola jedté pied tim nel
zaéne pusobit G&inek brzd. Takovéto msieni Je zatizeno chybou metody m&feni , ktera je
z4vislé na tapu zkoudeného vozidla a na jeho technickém stavu.Daldim nedostatkem je ob-
tizny pfenos informace o velikosti krouticiho momentu,z rotujici ¢dsti snimade krou-
ticiho momentu, na stojici Z4st snimale krouticiho momentu. Snimade kroutieiho momentu
at s kontaktnim, ¢1 bezkontaktnim pirenosem informace o velikosti krouticiho momentu
jsou zna¢nd nédroéné na Gdribu a nehodi se pro trvaly provoz.

V§#se uvedené nedostatky odstraiuje zarizeni podle vynélezu, sestévajici z prevod-
niku piikonu napéti , pamdti piikonu naprézdno, rozdilového zesilovace , snimade
otétek a paméfového obvodu. Vystup prevodniku piikonu na napéti je spojen jednak se
vstupem pamétl prikonu naprézdno a jednak s jednim vstupem rozdilového zesilovace.
Vystup rozdilového zesilovafe je spojen s jednim vstupem pomérového obvodu. Druhy
vstup pom$rového obvodu je spojen s vystupem snimade otédek.V§stup pom$rového obvodu
je spojen s indikéAtorem méFené veli¥iny , popfipadd s jinym vyhodnocovacim zaiizenim.

Poufitim pamdti piikonu naprézdno a odedtenim tohoto pifikonu od celkového piikonu
elektromotoru se odstrani chyba metody mdieni, kter4d by jinak vznikla. Zpisob m&¥eni
t6é% vyluduje nutnost pouZiti snimade krouticiho momentu s rotujici &asti. '

Na vykresu je uveden piiklad zapojeni zafizeni podle vynélezu.

Vystup pfevodniku 1 pfikonu na napéti je spojen .se vstupem pamdti 2 piikonu napriz-
dno a s jednim vstupem rozdilového zesilovale 3 . Vystup paméti 2 pfikonu naprézdno
jo spojen s druhym vstupem rozdilového zesilovade 3.Vystup rozdilového zesilovale
3 Je spojen s jednim vstupem pomérového obvodu 3 , prilem¥ s druhym jeho vstupem
Jje spojen vystup.snimade 4 otélek. Vystup pomérového obvodu 5 je spojen s indikétorem
6 mdYené velidiny , tvofenym napf. rufkovym mé¥idlem , pop¥ipadd s jinym vyhodnocova-
c¢im zarizenim 7.

Prevodnik 1 pfikonu na napdti je umist¥n v pFivodu k elektromotoru, na vykrese
neuvedeném, ktery pohdni hnaci vélce.Po najeti zkouZeného vozidla na vélce a po spud-
téni elektromotoru se do pamdti 2 pfikonu napréagdno ulofi velikost prikonu elektro-
motoru, pot¥ebného k otéfeni koly zkoudeného vozidla pred zapodetim pisobeni brzdného
G¢inku. Tento pfikon naprézdna se pek bZhem mé¥eni odeditéd od celkového pfikonu elektro-
motoru v rozdilovém zesilovadi 3. V pomdrovém obvodu 5 Je vytvoifem pomdr napdti primo
dmdrného piikonu elektromotoru a nap¥ti pfimo dmérného otA¥kém hnanych valeld ziskaného
ve snima¥i 4 ot4dek. Vysledné napdti na vystupu pom¥rového obvodu 5 je pfimo fim¥rné
krouticimu momentu elektromotoru, a tim 1 te¥né sile na obvodu hnanych vélell, Toto -
nap¥ti je pfivedeno na indikétor € m&Ffené velildiny, jehof stupnice Je ocedchovéna v .i
Jednotkéch sily nebo na jiné vyhodnocovaci zai*{zeni 2, LA
' Zarizeni podle vynélezu by mohlo byt poufito i pfi zabihéni prevodovych ski¥ini.

PREDMET VYNALEZU
Zatizeni na méfeni tedné sily , vyznadené tim, Ze vystup prevodniku (1) pfikonu na
napdti je spojen jednak se vstupem pam¥ti (2) prikonu naprézdno a jednak s jednim vstu-
pem rozdilového zesilovade (3) pfifem# vystup pamdti (2) piikonu naprézdno je spojen s
'druhym vstupem rozdilového zesilovade (3) a vystup rozdilového zesilovade (3) je spojen
s jednim vstupem pom&rového obvodu (5), vystup snimade (4) oté¥ek jJe spojen s druhym
vatupem pom&rového obvodu (5) a vystup  pom¥rového obvodu (5)je spojen s indikétorem (6)'
méfené veli&iny, popiipadd jeftd s jinym vyhodnocovacim zafizenim (7). ,
: 1 vykres



213 513




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

