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A OBJEVY

173)
Vistor vyndlezu ORLIK JOSEF, STEBORICE

{54) Mechanicky lis

Vyndlez se tyké mechenického lisu, zejméns pro lisovéni souddstf{ z pdsd plechu, ples-
tické hmoty & podobné&.

Pro lisovdni souddsti z plechu se dosud obvykle pouZivaji mechanické lisy s rdmem,
v n¥mZ je horizontdlng uloZen hlavni h¥fdel se setrvadnikem, opatfeny jednim vyst¥ednikem,
ne n¥mZ je nasazena objimka ojnice, pPipojené k bersnu. Ne jediném beranu, ktery se pohybuje
svisle, je pPipevn¥na pohyblivd &dst lisovaciho ndstroje, jehoZ nehybnd gdst je upevndne ke
stolu lisu. Pro sloZit&js{ vylisky je vzhledem k jedinému beranu nutno pouZivat sdruZeného
nebo postupového ndstroje, ktery je sloZity a ndkledny a p¥i porule jedné &dsti je cely
vytazen z provozu. Posuv polotovaru k lisovéni zaji3fuje poddvaci zef{zeni, jeho¥ pohyb
je n&kdy odvozen od pohybu hlavniho hi*{dele, nepfiklad soustavou pdk a tdhel, jesk je uvedeno
v popisu vyndlezu k Zeskoslovenskému autorskému osv&deni &. 184 881, Nevyhodou tohoto Fe-
Seni je nadm¥rnd sloZitost poddveciho zeFfzeni, ndro¥nost ne seffzenf a udrZbu. Nevyhodou
jednodudiiho poddveciho za¥izeni podle vyndlezu, né ktery bylo. ud¥leno Seskoslovenské sutor-
ské osvdd&eni &. 166 9C4 je pouZitf pneumatického piitlaku na vodicf kledku. Z popisu vy=
nédlezu k &Seskoslovenskému sutorskému osvddéeni &. 194 31C pak je zndmo stavebnicové tvéFeci
ze¥izeni, sestdvajicl z jednotek s tlekovymi vélci, Jeho urditou nevyhodou je slofitost,
v¥robni ndrodnost o nutnost stdle mit k dispozici zdroj tlekového média, coi vie zvyduje
porizovac{ cenu i provozni ndklady takového zeFizeni ve srovnédnf{ s b&Znym mechanickym lisem.
2 popisu vyndlezu k sutorskému osv&ddeni SSSR &. 418 35C je zndmo uspordddni vicepolohového
‘mechanického lisu, jeho% smykedls jsou radidln& uloZena ve vedenfich tdmu a spojena s hifdelem.
Ka%dé ze smyksdel je provedeno ze dvou souosych &4sti, spojenych mezi sebou vypinacim: me~
chanismen se samostatnym pohonem, ktery miZe byt proveden jeko otddivy klin, P¥ednostf
tohoto uspofdddni je moZnost nezdvislého vyFazeni % &innosti libovolného lisovacfho ndstroje.
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Nevyhodou pak je pouZiti vykyvnych ojnic a nemoZnost sefizovat jednodude a nezdvisle
polohu dréhy pohyblivé &dsti keZdého lisovactho néstroje.

Nevyhody vySe uvedenych zndmych lisd, zejména mechanickych a jejich poddvacfch zab{zeni
do znedné miry odstrehuje mechenicky 1is podle vyndlezu, sestdveajfcl z rému, pohdndciho
ustrojl, hlavnfho hifdele se setrvadnikem a alespon jednim vystiednikem, opatfenym oto¥ns
nasazenym druhym lo¥iskem o z slespon jedné lisovac! jednotky. Podstatou vyndlezu je, Ze
hlevni h#fdel je v rému uloen v thlu 30° az 15¢°% k jeho zdklednd s na jeho loZisku je
nesazena objimka, k ni% je silovd pPifezeno alespon jedno téhlo, které je ulofeno posuvré
ve veden! rdmu o spojenc s pohyblivou Z¥dsti lisovaciho ndstroje.

Mechenicky 1is podle vyndlezu md proti mndmym lisim nskolik p¥ednosti. Je vyrobn¥
jednoduchy e provozn¥ nendrodny, cof se projevi v nf{zké potizovaci cend & provoznich nékla-
dech., Jeho stavebnicové uspoiddéni lisovacich jednotek a ¥ikmé, pop¥ipadd svislé uloZent
hlavniho hi*fdele umofnuje dosdhnout vysoky vfkon lisu pPi soudssném lisovdni n¥kolike druht
vyliskd. Potiebnd vyrobnf{ plocha je p¥itom men3i a odchod vyliskd snedn&jsi, neZ u lisd s vi-
ce lisovacimi jednotkami, rozmistinymi v jedné horizontdln{ rovind. Jednodule lze seffdit
polohu drdhy pohyblivé ¥dsti keZdého lisovecfho ndstroje. P¥i poru¥e jednoho z lisovacich
ndstrojd Jej lze snadno vyjmout k oprav¥ & lis s ostatnimi lisovacimi ndstroji déle po-
ufivat. Obm¥ne zdkledniho provedenf, u n¥hoZ je sefizovaci ¥roub pfipojen p¥imo k pohyblivé
gésti lisovacfho ndstroje je vyhodnsd tim, 3e umoZhuje snadné sebizeni polohy drdhy pohyblivé
%d4stli lisovecfho ndstroje p#i jeho vyjmutf z lisu, Dal8{ pfednost{ mechanického lisu podle
vyndlezu je zjednoduleni podévaciho zeff{zeni polotoveru pro lisovéni, Vyznamnou vyhodou
proti poslednfmu z popsenych zndmych lisd pak Jje i jednodud¥i p¥enos sil 2z hlavniho h¥fdele
na lisoveci ndstroje.

Na pfipojenfch vykresech jsou zjednodulend zndzorn¥ny dva pPiklady provedeni mechanic-
kého lisu podle vyndlezu. Na obr. 1 je 2zdklsdn{ provedeni lisu v &dst&iném Fezu svislou
rovinou, na obr, 2 je fez lisu rovinou A-A z obr, 1, v n¥mZ je zakresleno n¥kolik lisovacich
ndstrojd. Na obr. 3 je ndrys provedeni mechesnického lisu podle vyndlezu se dvéms lisovacimi
jednotkemi, Na obr. 4 je obm&na p¥ipojenf sefizovaciho Sroubu p¥imo k pohyblivé &dsti 1li-
sovaciho ndstroje. liechanicky 1lis podle vyndlezu sestédvé z rdmu 1, pohdn&cfho dstroji 2,
hlevniho h¥fdele 3, lisovacf{ jednotky 4, poddavaciho zafizeni 5,a z ovlddacich prvki, které
nejsou zakresleny. ’

Rém ! je oteviené, popPipad® uzav¥ené konstrukce, svebovaeny nebo 1lity, se zdkladnou
10. Je opatfen dvEma prvnimi loZisky 3!, v nichZ je uloZen hlevni hi¥fdel 3. K rdmu 1 je
p¥ipojeno pohdn&ci dstroji 2. Pohdn¥cf dstroji 2 tvorf motor 2¢, p¥evod 21, napiikled

ozubeny, Jeho# kolo 22 Je pPipevnino k setrvadniku 30, nesazenému na hlavnim hiideli 3.
Hlevnf h¥fdel 3 je v rému 1 uloZen tak, Ze svird s jeho zéklednou 1{ dhel 36° 22 150°,
Je opat¥en vyst¥ednikem 31, ne némZ je oto¥n¥ nasszeno druhé lofisko 32 s objimkou 33.
K objimce 33 je pomoci seFizovacfch Sroubd 35 s maticemi'}g silovd pPifezena dvojice tdhel
34, kterd jsou ne svych koncich spojena p¥iéniky 37 e uloZen» posuvnd ve vedeni 38. Sefi-
zovaci 3rouby 35 jsou bud pFipojeny k p¥i{énikdm 37, nebo v obm&n& podle obr. 4 piipojeny
ptimo k pohyblivé &dsti 4L lisoveciho ndstroje. V tomto p¥ipad® sefizovaci Zroub 33 volnd
prochdzi otvorem 12 v pFid&nfku 37, Pohyblivd &dst 40 lisovaciho ndstroje je k ptiéniku 37
p¥ipojena svorniky 44.

Lisovaci jednotku 4 tvo¥i jeden, popfipadd n&kolik lisovacich ndstrojd 41, jejichi
pohyblivé &dsti 40 jsou pohdndny od téhoZ vystiedniku 31 & jejich%Z nepohyblivé &dsti 42
jsou spojeny deskou 43. Lisovaci ndstroje 41 téZe lisovaci jednotky 4 mchou byt uspciadény
vzdjemnd kolmo, jek je zndzern¥no na obr. 2, pop¥ipeds v urditém dhlu, V rdmu I pek mGZe
byt uspo¥dddno ned sebou i n&kolik lisovacich jednotek 4, jek je zndzorn&no ne obr. 3.
Hlevnl h¥fdel 3 je v tomto pPipadd opat¥en s=mostetnym vystPednikem 31 pro kasidou z liso-
vacich jednotek 4. Poloha drdhy pohyblivé ddsti i( lisoveciho ndstroje 4! se prestavuje
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po uvoln&ni matice 36 = zm¥n¥ polohy sebizovaciho Sroubu 35 vi¥i pridniku 37, popiipedd
vi¥i pohyblivé ¥dsti 40. V druhém pFipad¥ lze toto sefizeni provést s vyhodou po vyjmutf
lisovacfho ndstroje 41 z lisu. Setizenim se zm&ni i poloha pfiZnfku 37 a tdhel 34 vi&i
objimce 33. '

Poddvac! zet¥fzeni 3 je vytvoPeno tek, e mé pro ka?dy lisovaci ndstroj 41 samostetny
h¥fdel 50 s kladkou 51, k ni%¥ je lisovaci polotovar § pritladovdn védledkem 52, odpruZenym
pruZinou 53. Pohon hifdelé 30 je odvozen od hlavniho h¥idele 3 prevodovym dstrojim 54,
Prevodové ustrojl 54 s vyhodou sestdvd z hnaciho Fet¥zového kolas 35, pripevnéného k hlav-
nimu hifdeli 3 = spojeného Fet¥zem 56 s hnenym Fetdzovym kolem 57, pfipojenym k h¥f{deli 50,
popffpads spojenym Yetdzem 56 s vice hnenymi Petdzovymi koly 27.

PREDMET VYNLLEZU

', Mechenicky 1lis, sestdvajic{ z rému, pohdn¥cfho dstroji, hlavnfho h¥{dele se setr-
va¥nikem & s elespon. jednim v¥stiednikem, opat¥enym otodnd nesazenym drubym loZiskem, vy-
znadeny tim, %e jeho hlavnf h¥idel (3) je v rému (1) uloZen v dhlu 30° 8% 150° k zdkladnd
(10) a na jeho druhém loZisku (32) je nasazens objfmke (33), k ni% je silov& p¥irazeno
alespoh jedno téhlo (34), které je posuvnd ulofeno ve vedeni (38) rému (1) s spojeno s po-
hyblivou Zdstf (40) alespon jednoho lisovacfho néstroje (41).

2. Mechanicky 1is podle bodu 1, vyznadeny tf{m, %e v jeho rému (1) je uloZeno n&kolik
lisovecich jednotek (4) ned sebou, prifem? ke ka%dé z tdchto lisovacich jednotek (4) je
prifezen semostatny vist¥edntk (31).

3. Mechenicky 1is podle bodu 1| nebo 2, vyznaleny tim, Ze tdhlo (34) je viZi objimce
(33) p¥fsludného vystFedniku (31) uloZeno steviteln® ve sm&ru rovnob&Zném s prim&rem

4, Mechanicky lis podle bodd 1, 2 nebo 3, vyzna¥eny tim, Ze sefizovacl Zroub (35) je
pffmo p¥ipojen k pohyblivé ¥dsti (40) lisovactfho ndstroje (41), kterd je snimateln¥ pfi-
pevn¥na k p¥i¥nfku (37), popfipad¥ k téhlu (34).

5. Mechanicky 1is podle bodd 1, 2, 3 nebo 4, vyznedeny tim, %e k jeho hlavnimu hi{deli
(3) je ptipojeno pPevodové ustrojf (54), pohén¥jici alespon jeden h¥fdel (50) s kladkou.
(51), k ni% je lisoveny polotover (6) piitlafovén odpruZenym vdlefkem (52).

2 vykresy
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