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d'articulation comprend une premicre piéce (6) solidaire d'un outil mené (2) et apte a pivoter autour d'un axe horizontal et une
seconde pic¢ce (7) solidaire d'un organe manuel (3) articulée a la premiére pi¢ce autour d'un axe orthogonal au premier. Selon
I'invention, au moins la seconde piéce (7) est formée par une structure tlexible a axe neutre longitudinal comprenant une embase
(8) fixée a la premiére piéce (6) de l'outil, une téte (9) fixée a l'organe (3); lesdites embase et téte étant reliées par un couple de
nervures (12) opposées et parall¢les a I'axe neutre et s ' étendant dans un plan transversal a 'axe horizontal, ledit couple (12)
pouvant étre fléchi sous l'etfet d'une force appliquée orthogonal ement & son plan et transmise par 1 ' organe manuel (3).
L'invention s'applique au domaine de I'¢lectroménager.
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SYSTEME D’ARTICULATION AGENCE ENTRE UN OUTIL MENE ET UN
ORGANE MANUEL DE CONDUITE

L’invention, se rapporte a un systeme d’articulation
agencé entre un outil mené déplacable sur une surface a
travailler et un organe manuel de conduite et qui
comprend une premiére pilece solidaire de 1l’outil et apte
a pivoter autour d’‘un axe horizontal et une seconde piéce
solidaire de l'organe et rattachée a la premiére piéce et
montée articulée autour d’'un axe agencé dans un plan
orthogonal a 1l’axe horizontal.
On connalit déja des systémes d’articulation du type
universel selon deux axes orthogonaux de maniére a
permettre un déplacement de 1l’outil subordonné a
1’impulsion directionnelle donnée a 1’organe manuel.
Une telle articulation est décrite ,par exemple, dans le
brevet US 2006/0230567.

Avec une telle construction, on comprendra gue, non
seulement, la premiere piece peut pivoter dans un plan
vertical orienté dans le sens de déplacement avant ou
arriere de l’outil, mais aussi, que la seconde piéce par
son articulation sur ladite premiére piéce permet un
déplacement de 1’organe manuel dans des plans
transversaux au déplacement de 1’outil autorisant une
orientation latérale a droite ou a gauche de 1’organe.
En outre, la combinaison de ce pivotement et de cette
articulation provoque la subordination de l’orientation
de l’'outil sur la surface a travailler a la maneuvre de
l’organe manuel de telle sorte qu’une rotation de
l’organe manuel a droite entraine un pivotement de
l'outil wvers la droite et inversement et notamment un

pivotement a angle droit dudit 1’outil.
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Ainsi ,cet outil, de forme générale parallélépipédique,
peut aussi bien travailler transversalement au
déplacement pour nettoyer une large surface, que
longitudinalement pour s’introduire dans des espaces
étroits.

Cependant, on fait remarquer que les nombreuses piéces,
qui constituent ce systeme d’articulation du type cardan
a axes géométriques concourant en un méme point, sont
tres mécaniques et doivent étre moulédes et assemblées
avec précision pour permettre un pivotement et une
articulation sans probléme de désembolitement ou de
grippage.

En outre, une telle réalisation entraine des colts de
fabrication élevés.

Il existe également des systeémes d’articulation tels que
décrits dans le brevet US 3016556 et qui concernent un
ressort hélicoidal a spires jointives destiné a assurer
le contournement des obstacles, mais nullement adapté a
transmettre un couple directionnel contrdlé.

L’invention a donc pour but de pallier les inconvénients
de l’art antérieur en réalisant un systeme d’articulation
de conception trés simplifiée, robuste, ne nécegsitant
pas d’'opération d’assemblage minutieux, et procurant une
grande commodité de déplacement de 1l’outil en toutes
positions de 1l’organe de manecuvre et sur toutes surfaces
a nettoyer, méme celles situées sous certains meubles.
Selon 1l’invention, au moins la seconde piéce est formée
par une structure flexible a axe neutre Ilongitudinal
comprenant une embase fixée a la premiére piece de
1’outil, une téte fixée & l’organe ; lesdites embase et

téte étant reliées par un couple de nervure opposées et
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paralleles a l’axe neutre et s’étendant dans un plan
transversal a l’axe horizontal , ledit couple pouvant
étre fléchi sous l'effet d‘une force appligquée
orthogonalement a son plan et transmise par 1’organe
manuel.

Ainsi notamment, grédce a la structure flexible de la
seconde piece, on s’'affranchit, non seulement, de la
contrainte d’assemblage précis d’une articulation sur une
premiere piece mobile pivotante, mais aussi de la
rigidité mécanique, voire méme de blocage, se produisant
lors de positions angulaires extrémes imposées par
1’organe manuel.

En outre, grédce a cette construction particuliére, on
réalise une articulation particuliérement simple,
robuste, d’'un montage aisé et donc d‘un colt de
fabrication plus faible. Un tel systéme d’articulation
peut étre monté, par exemple, sur un balai de nettoyage
dont 1’outil est constitué par une platine de forme
générale parallélépipédique portant une enveloppe
textile.

I1 a également été proposé de réaliser un systéme
d’articulation du type universel pour équiper des balais
du genre décrit dans le Dbrevet US 5988920 ,et dans
lesquels 1’'outil est alimenté, via un conduit souple
traversant 1l’articulation, par un ligquide de nettoyage
s’écoulant par gravité et stocké dans un réservoir
solidaire de 1l’organe de manecuvre.

Un probleme récurrent a ce type de balai est la
complexité d’insertion du conduit dans l’articulation et
1’écrasement partiel du conduit dans le systéme

dfarticulation provoguant 1’arrét de la distribution du
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ligquide lors d’'une courbure un peu trop forte donnée au
systéme d’articulation sous la contrainte de 1’organe
manuel de conduite.

Un autre but de 1’invention est donc de palier ce
dysfonctionnement.

Selon une autre caractéristique particuliérement
intéressante de 1l’invention, la structure flexible de la

seconde piéce présente une forme générale tubulaire avec
les nervures s"étendant selon des génératrices
diamétralement opposées de maniere a renfermer un tuyau
flexible de conduite d'un fluide ;1l’embase, et la téte
présentant chacune un orifice adapté a laisser le passage
dudit tuyau

Cet ensemble d’une premiére piece rigide associée a une

seconde piéce flexible est donc a méme de renfermer un
tuyau flexible de conduite d’un fluide ayant pratiquement
la méme section que celle de 1l’ensemble flexible
tubulaire.

Grdce a cette construction, quelles que soient les
courbures données a la seconde pieéce, le tuyau flexible
garde une section pratiquement constante réduisant
notablement les pertes de charge fluidique. Qutre
l’application a un balai de nettoyage, un tel systéme
d’articulation est particulierement adapté pour répondre
au probléme de 1l’aspiration des poussiéres dans les
aspirateurs.

On ajoutera que cet ensemble flexible permet de rendre,
de facon simple et sans a-coups, la subordination de la
manecuvre de l‘outil a la commande de 1’organe manuel sgoit
pour travailler sur de grandes surfaces ou des recoins,

soit de passer sous des meubles bas tels que des lits.
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Selon une variante de réalisation de 1’invention, la
premiere piece est également formée par une structure
flexible tubulaire a axe neutre longitudinale réalisée en
un seul ensemble avec la seconde piéce; ladite piece
comportant un pied de fixation a l’outil, deux nervures
opposées et paralleles a l’'axe neutre qui sont reliédes
respectivement audit pied et a un support intermédiaire
supportant le couple de nervures opposées et paralleles
et reliées a une téte fixée a l'organe et qui s’étendent
dans un plan orthogonal au plan contenant le couple de
nervures; ledit couple de nervures comportant une série
d’anneaux espacés axialement.

Cette réalisation particuliére en un seul ensemble
flexible autorisant des mouvements de pivotement et
d’articulation combinés est d’une fabrication
particuliérement simple et non coliteuse car elle est
réalisée par moulage en une seule piéce et ne nécessite
pas de fixation complexe sur 1l’outil et sur 1’'organe
manuel .

Les caractéristiques et avantages de 17invention
ressortiront d’ailleurs de la description qui va suivre,
prise a titre d’exemple non limitatif, en référence aux
dessins annexés dans lesquels

La figure 1 est une vue en perspective d’'un systéme
d’articulation selon 1’invention monté sur un outil tel
gu’un suceur d’'aspirateur sans représentation du capot et
de son tuvau d’aspiration ;

La figure 2 est une vue en perspective, & plus grande
échelle, du systéme d’articulation seul illustré dans la
figure 1 ;

La figure 3 est une vue en coupe verticale selon un plan
médian du suceur de la figure 1,avec représentation du

capot et d’un tuyau d’aspiration interne au systéme ;
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La figure 4 est une vue en élévation du systéme
d'articulation seul illustré schématiquement, a une autre
échelle, en position de cintrage a angle droit ;

La figure 5 est une vue similaire a la figure 1 & plus
petite échelle d’'une variante de réalisation d’un systéme

d'articulation selon l’invention.

En se référant a la figure 1, le systéme d’articulation,
désigné dans son ensemble par la référence 1,est destiné
a étre agencé entre un outil mené 2 déplacable sur une
surface a travailler S et un organe manuel de conduite 3.
Dans l’exemple représenté, l’outil est un suceur
comprenant une bouche d’aspiration 4 et 1’organe de
conduite 3 est formé par la combinaison d‘un manchon
rigide associé a un manche creux 3’ relié par un tube,
non représenté, au boitier d’un aspirateur non
représenté.

Ce systeme d’articulation comprend, de facon générale,
une premiere pieéce 6 montée solidaire de 1l’outil 2 et
apte a pivoter autour d’un axe horizontal, et une seconde
piece 7 solidaire de 1l’organe 3 et rattachée a la
premiere piece et montée articulée  autour d’'un axe A
agencé dans un plan orthogonal au premier axe
horizontal.

Cette premiere piece 6, telle que représentée dans les
figures 1 a 4 , comporte une plate-forme 11 qui est
portée a distance de 1'axe horizontal par deux pattes
transversales lla opposées en forme générale de U et
supportant chacune un tourillon 5, et sur laquelle est
fixée la seconde piéce 7.

Bien entendu, il est connu de l’art antérieur d’utiliser

ce type général de systéme d’articulation dit universel,
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non seulement, sur des outills tels gue des suceurs
d’aspirateurs, mails également, sur des outils tels que
des semelles équipées d’'un textile laveur ou cireur
montées sur des Dbalais de nettoyage et dont 1l’organe
manuel est constitué par un manche.

La plupart des réalisations d’outils présentent une
semelle ou un boitier de forme générale
parallélépipédique dont 1l’une des grandes faces est dite
face antérieure de travail.

Selon 1’invention, le systeéme d’articulation est
caractérisé en ce qu’au moins la seconde piéce 7 est
formée par une structure flexible a axe neutre
longitudinal N comprenant une embase 8 fixée a Ila
premiere piece 6 de l’outil, une téte 9 fixdée a 1’organe
3 ; lesdites embase et téte étant reliées par un couple
de nervures 12 opposées et paralleles & 1l'axe neutre N et
s’étendant dans un plan transversal & l'’axe horizontal ,
ledit couple 12 pouvant étre fléchi sous l’'effet d’une
force appliquée orthogonalement a son plan et transmise
par l’organe manuel 3.

Selon un mode de réalisation préféré, la seconde piece 7
a structure flexible est constituée d’une seule piéce
en matériau plastique, le couple de nervures 12
présentant des caractéristiques de flexibilité  lui
permettant d’obtenir un cintrage selon un rayon de
courbure compris entre zéro et quatre-vingt quinze
degrés.

La premiere piece 6, telle gque représentée dans les
figures 1 a 4 ,est rigide et comporte une plate-forme 11
qui est portée a distance de l’axe horizontal par deux

pattes transversales opposées en forme générale de U et
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supportant chacune un tourillon 5, et sur laquelle est
fixée la seconde piéce 7.L’axe horizontal est défini par
les deux tourillons 5 reposant dans des paliers 10 issus
du boitier ou plus précisément d’une platine P de
1’outil.

Grédce a «cette réalisation des nervures flexibles
rattachées en leurs extrémités a 1l’embase et a la téte,
on obtient un systéme d’articulation qui présente une
rigidité dans le plan contenant lesdites nervures et une
flexibilité transversale autorisant une articulation
selon deux directions opposées par rapport au dit plan
des nervures. On comprendra gque l‘on peut fabriquer
aisément cette seconde piéce par moulage en grande série
et la monter en une seule opération sur tous les outils
connus ,ce qui contribue a 1l’obtention d'un prix de
revient faible. Un autre avantage 1lié & cette réalisation
en une seule structure flexible est qu’il n’existe plus
de pieces de rebut pour mauvaises tenues des cotes de
fabrication et/ou d’assemblage de la seconde piéce sur la
premiére piece.

Pour allier une bonne tenue a 1’écrasement lors d’une
poussée exercée selon l’axe neutre et une grande
flexibilité de pivotement, le matériau flexible est un
plastique ayant un module d’élasticité de 1l’ordre de 250
a 350 Mpa, par exemple un plastique de type polyéthyléne
ou composite.

Sachant les contraintes exercées sur ce type de systéme
d’articulation, 1l’invention prévoit en outre que chaque
nervure(l2) présente une rainure(l2’) de réception d’un
renfort flexible, non représenté. Ce renfort peut é&tre
réalisé , de préférence, par un fil métallique du type
corde a piano ou par un fil en nylon. Ce renfort peut
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étre également inséré par surmoulage lors du moulage de
la pieéce.

En se référant aux figures 1l,et 3 et selon une autre

caractéristique importante de l’invention, on observe que
la structure flexible de la seconde piéce présente une
forme générale tubulaire avec les nervures 12 s’étendant
selon des génératrices diamétralement opposées de
maniere a renfermer un tuyau flexible 15 (figure 3) de
conduite d'un fluide ; 1’embase 8, et la téte 9
présentant chacune un orifice 8a,9%a (figure 2) adapté a
laisser le passage dudit tuyau.
Cette forme tubulaire permet entre autre une bonne et
simple fixation respectivement sur la plate-forme 11
présentant un orifice axial et sur 1l’organe 3 qui
possedent également une forme complémentaire tubulaire.
Par exemple, cette fixation peut étre obtenue par un
assemblage a vis ou par un verrouillage mécanique. Cette
construction sera mieux expliquée ultérieurement dans une
application spécifique.

De maniére a obtenir une courbure uniforme ainsi qu’un
contréle de la réactivité aux diverses contraintes
exercées sur la structure flexible, cette derniére
comporte entre l’embase 8 et la téte 9 une série
d’anneaux 14 espacés axialement et reliéds aux nervures 12
constituant ainsi une cage ajourée.

Ces anneaux limitent le débattement et garantissent un
rayon de ceintrage constant en répartissant les
contraintes. La rigidité du flexible est fonction
notamment de la section donnée aux nervures, plus celle-
ci est grande, plus la rigidité est augmentée.

Le systeme d’articulation, ainsi réalisé en deux piéces
solidaires ,1'une 6 rigide et l'autre 7 flexible,
procure par la combinaison de mouvements induits sous la
contrainte de l’organe manuel de conduite, un pivotement

autour des tourillons 5 formant 1l’axe de 1l’ensemble piéce
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rigide- piece flexible en direction haute ou basse selon
un plan vertical passant par l'axe neutre, une
articulation de la piéce flexible dans un ou plusieurs
plans transversaux audit axe H , et également ou
concurremment un changement de direction de l7outil selon
un mouvement de rotation autour dudit axe neutre induit
par ledit organe sur les deux pieces solidaires rigide et

flexible.

Le mouvement de pivotement est généralement utilisé pour
adapter l’organe manuel a la grandeur de 1l‘utilisateur,
ainsi qu’a la position pratiquement verticale dite de
rangement, et a la position surbaissée dite de passage
sous les meubles. En outre, ce mouvement de pivotement
de la piece rigide 6 autour des tourillons 5 sur les
paliers 10 s’effectue sans contrainte et empéche un
soulevement non désiré de la face antérieure de travail
de 1l'outil, notamment lors de 1’avancement de 1l’outil
avec l‘organe manuel abaissé. Le mouvement d’articulation
transversale permet les diverses positions de balayage
lors de 1l’avancement de 1l’outil sur la surface a
travailler.

Le changement de direction , obtenu par la coopération
des deux couples orthogonaux formés par 1’ensemble
tourillons-nervures sous la subordination de la rotation
de l'organe manuel et du mouvement d’articulation, est
utilisé pour amener 1l’'outil vers la droite ou la gauche
lors de son avancement en vue, notamment d’utiliser
l’outil selon sa plus faible dimension avec sa face
antérieure de travail paralleéle a la direction
d’avancement pour aller dans des recoins, niches ou
espaces réduits.

Grédce a cette construction de cage ajouréde et notamment
tubulaire, on peut utiliser 1le systéme d’articulation

aussi bien pour un balai laveur ou cireur équipé d’'un
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distributeur de liquide nettoyant ou lustreur, gue pour
un suceur d’asplirateur électrique ;les sections des
tuyaux étant, bien entendu, différentes en fonction du
débit de fluide & faire passer.

Ainsi, comme représenté a la figure 3 et selon une
application préférée de 1'’invention, la cage ajourée de
la structure flexible renferme le tuyau flexible 15 de
type ondulé qui est représenté schématiquement et dont le
diametre peut étre relativement grand , de 1l’ordre de 35
millimetres. Le tuyau 15 traverse, non seulement ladite
cage, mais également la premiére piéce 6 via 1’ orifice
pratiquée axialement dans la plate-forme 11 et passe
entre les tourillons 5 et paliers 10 jusqu’a se raccorder
par son extrémité inférieure sur un manchon M ayant une
ouverture 4a d’'aspiration montée en amont de la bouche 4,
tandis que son extrémité supérieure est fixée sur
l’organe 3.La fixation du tuyau 15 sur la téte 9 et sur
le manchon M peut étre réalisée par collage ou
verrouillage mécanique, voire méme par surmoulage avec la
structure flexible 7.

Ce tuyau permet d’assurer, avec optimisation, le flux
d'air arrivant de la bouche 4 d’aspiration du suceur
2,via l'ouverture 4a, a l'organe de conduite 3 formé
présentement par le manche creux 3’ , lui méme relié & un
tube d’aspiration(non représenté).

Outre un rb6le de protection contre les chocs sur le tuyau
, la cage, réalisée en une seule piéce avec ses multiples
anneaux, permet de conduire et d’accompagner ledit tuyau
dans tous ses mouvements de pivotement, cintrage et
rotation sans provoquer d’écrasement ou de réduction
notable de sa section de passage du fluide, ni de
tassement axial lors d’une forte poussée de 1'organe de
conduite dans la direction d’avancement de 1’outil suceur.
En effet , lors d’un mouvement de courbure, illustré a la

figure 4, selon un angle de l'ordre de quatre-vingt dix
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degrés et provoqué notamment par la mise en position de
l’outil selon une direction transversal au sens
d’avancement, les anneaux ,dans leur zone de compression,
sont pratiguement adjacents et garantissent ainsi une
courbure uniforme sans cassure ou écrasement du tuyau
flexible interne.

Selon une variante de réalisation illustrée a la figure 5
et dans laguelle on a gardé les mémes références pour
désigner des pieces similaires, le systeéme d’articulation
comprend, a la place de la piéce rigide, une premiére
piece formée par une structure flexible tubulaire a axe
neutre longitudinale réalisée en un seul ensemble avec
une seconde piece 7; ladite piece 6 comportant un pied
13 de fixation a 1l'outil, deux nervures 17 opposées et
paralleles a l’axe neutre qui sont reliées respectivement
audit pied et a un support intermédiaire 16 supportant un
couple de nervures 12 opposées et paralléles et reliédes a
une téte 9 fixée a l’organe 3 et qui s’étendent dans un
plan orthogonal au plan contenant le couple de nervures
12 ; ledit couple de nervures 17 comportant une série
d’anneaux 18 espacés axialement.

Le systéeme d’articulation, ainsi réalisé en une seule
piece moulée, peut procurer par la combinaison des deux
couples, sous la contrainte de 1’organe manuel de
conduite, un pivotement de 1l’ensemble en direction haute
ou basse selon un plan vertical passant par l’axe neutre,
une articulation dans un ou plusieurs plans transversaux
a l’'axe neutre , et également ou concurremment un
changement de direction de 1l’outil selon un mouvement de
rotation autour dudit axe neutre induit par ledit organe.

Ces divers mouvements sont optimisés par la construction

et l’agencement des axegs Pa et A situés & distance sur
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l’axe neutre de l’ensemble de part et d’autre du support
16.

Les essais réalisés pour cette variante de réalisation
conforme a 1’ invention aménent a choisir
préférentiellement un espacement différent entre les
anneaux de chaque couple de maniere a obtenir un cintrage
différent. Présentement, le couple de nervures 17
comporte des anneaux 18 rapprochés pour un ceintrage de
la piece 6 selon une courbure uniforme compris entre zéro
et quarante cing degrés, tandis que les anneaux 14 du
couple de nervures 12 sont plus espacés autorisant ainsi
une plus grande courbure de la piece 7 selon un angle de
1’ordre de 90 a 95 degrés.

Dans 1l’exemple illustré a la figure 5, la piéce 6 avec
ses anneaux rapprochés permet a l’utilisateur, lors du
pivotement de 1’organe manuel dans un plan vertical
d’abaissement ou relevage de l'organe manuel, de
transmettre plus aisément ce mouvement et de soulever,
avec facilité, légérement la face antérieure de travail
du suceur pour aspirer des débris de taille plus

importante que celle de la poussieére.

En se reportant aux figures 1 et 5, 1l'outil suceur 2
présente une platine P de forme parallélépipédique
couverte d’un capot € et dont la partie antérieure
présente une large ouverture d’aspiration formant la
bouche d’aspiration 4 au travers de laquelle passe une
partie d’'une Dbrosse cylindrique 19 entrainée par un
moteur électrique 20.La platine comporte des moyens de
réception du systéme d'articulation qgui sont adaptés a la
construction de ce dernier, soit celui avec piéce rigide
et piece flexible, soit celui de 1la variante avec

1l’ensemble des deux piéces flexibles.
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En se rapportant aux figures 1 et 3,la structure
flexible de la seconde piece 7 est implantée par son
embase annulaire 8 sur la plate-forme 11 montée pivotante
sur les paliers 10 implantés dans la région postérieure
du capot €, tandis que la téte annulaire 9 est solidaire
de l'organe de conduite 3 qui peut étre soit le manche
creux 3’ relié par un tube au boitier d’un aspirateur de
type traineau (non  représenté), soit un  boitier
d’aspirateur de type Dbalai (non représenté)dont une
partie antérieure pourvue d’un conduit d’aspiration est
fixée a la téte 9 et dont une autre partie comporte une
poignée de mancuvre.

Comme 1l’outil suceur est du type & brosse rotative
entrainée par un moteur électrique, une au moins des
nervures 12 ou dans le cas de la variante les nervures 12
et 17 sont adaptées a recevoir un conducteur
électrique , non représenté, relié a l'aspirateur, et a
travers l’embase 8 au moteur 20 ou, dans le cas de la
variante, le support 16 comporte a cet effet sur sa
périphérie une saignée ,schématisée en 21, relide aux
dites mnervures et destinée a recevoir ledit conducteur
électrique.

Ainsi, tout en optimisant la construction du systéme
d’articulation et corrélativement en réduisant
notablement les pertes de charges dans le tuyau a
l’aspiration , on peut envisager de réduire la puissance
du groupe moto-ventilateur de 1l’'aspirateur et donc de
faire des économies d’énergie.

Un tel systeme d’articulation est particuliérement
remargquable par sa simplicité de fabrication , méme en
grande série, ainsi que par son prix de revient comparé &
celui de l’art antérieur qui faisait appel a différentes
piéces moulées que l’on devait assembler avec précision.
Un tel systeme d’articulation formé, soit d’une piéce

flexible solidaire d’'une piéce rigide, soit d’un ensemble
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de deux pieces flexibles solidaires peut donc remplacer
les systemes d’articulation universelle agencés sur les
outils de tous balais avec ou sans tuyau, et notamment
sur les suceurs d’aspirateurs en offrant la commodité
d'utilisation dans des positions angulaires extrémes de
fonctionnement imposées par 1'organe manuel, tout en
minimisant les pertes de charge dans le tuyau

d’'aspiration.
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REVENDICATIONS

1.Systeme d'articulation agencé entre un outil mené(2)
déplacable sur une surface a travailler et un organe
manuel (3) de conduite et qui comprend une premiere
piéce(6) solidaire de 1'outil(2) et apte a pivoter autour
d’'un axe horizontal et une seconde piéce(7) solidaire de
l’organe(3), rattachée a la premiére piéce, et montée
articulée autour d’'un axe agencé dans un plan orthogonal
a l'axe horizontal,

caractérisé en ce qu’au moins la seconde piece(7)est
formée par une  structure flexible a axe neutre
longitudinal comprenant une embase(8) fixée a la premiere
piece(6)de 1l'outil, une téte(9) fixée a 1’organe(3) ;
lesdites embase et téte étant reliées par un couple de
nervures (12) opposées et paralleles a l’'axe neutre et
s’étendant dans un plan transversal a l’axe horizontal ,
ledit couple(1l2) pouvant étre fléchi sous l’effet d’'une
force appliquée orthogonalement a son plan et transmise
par 1l’organe manuel (3).

2. Systeme d’articulation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la seconde piece(7) & structure
flexible est constituée d'une seule piéce en matériau
plastique, le couple de nervures(l2) présentant des
caractéristiques de flexibilité lui permettant d’obtenir
un cintrage selon un rayon de courbure compris entre zéro
et guatre-vingt quinze degrés.

3.S8ystéme d’articulation selon la revendication 2

caractérisé en ce le matériau plastigque est un plastique
ayant un module d’élasticité de 1l’ordre de 250 a 350 MPa.
4. Systeme d’'articulation selon 1l'une des revendications

précédentes, caractérisé en ce que chague nervure(l2)
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présente une rainure(l2’) de réception d’un renfort
flexible.

5. Systéme d’articulation selon 1l’une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la
structure flexible de la seconde piéce (7) présente une
forme générale tubulaire avec les nervures (12)
s’ étendant selon des génératrices diamétralement
oppesées de maniére a renfermer un tuyau flexible (15)
de conduite d’un fluide ; l’'embase (8), et la téte (9)
présentant chacune un orifice (8a ,9a) adapté a laisser
le passage dudit tuyau.

6.Systéme d’articulation selon la revendication 5,
caractérisé en <ce que la seconde piece flexible(7)
comporte entre l’'embase(8) et la téte(9) une série
d’anneaux(14) espacés axialement et reliés aux
nervures (12)constituant ainsi un cage ajourée.

7.Systeme d’articulation selon 1l’une quelconque des
revendications 5 & 6 ,caractérisé en ce que la premieéere
piéce(6)et la seconde piece flexible(7)renferme un seul
tuyau flexible(1l5) de conduite d'un fluide.

8.Systéme d’'articulation selon les revendications 5 a 7
,caractérisé en ce que la premiéere pieéce est rigide et
comporte une plate-forme (11) qui est portée a distance
de l’axe horizontal formé par deux tourillons (5) portés
par deux pattes (lla) transversales opposées supportant
chacune un des tourillons ; ladite plate-forme présentant
un orifice.

9.Systeme d’articulation selon 1’une quelcongque des
revendications 5 a 7, caractérisé en ce que la premiere
piéce(6) est également formée par une structure flexible
tubulaire a axe neutre longitudinale réalisée en un seul
ensemble avec la seconde piéce (7); ladite piéce(6)
comportant un pied (13) de fixation a 1l’outil, deux
nervures (17) opposées et paralléles a 1’axe neutre qui

sont reliées respectivement audit pied et a un support
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intermédiaire(16) supportant un couple de nervures (12)
opposées et paralleles et reliédes a une téte (9) fixée A
l’organe (3) et qgui s’'étendent dans un plan orthogonal au
plan contenant le couple de nervures (12) ; ledit couple
de nervures (17) comportant une série d’anneaux (18)

espacés axialement.
10.Systeme d'articulation selon les revendications 6 et

g, caractérisé en ce que 1’ espacement entre les
anneaux{14,18) de chaque couple est différent de manieére
a obtenir un ceintrage différent.

11.0util mené comportant un systéme d’articulation selon
l’une gquelconque des revendications 5 a 10, caractérisé
en ce qu’il est un suceur qui est destiné a équiper un
aspirateur a poussiere et qui comprend une platine (P),
un capot (C) ; ladite platine comportant des moyens de
réception dudit systéme d’articulation( 7 ou 6 et 7),
tandis que l’organe de conduite (3) est formé par un
manche (3’ )fixé a la téte(9)et relié par un tube au boitier

d’un aspirateur.

12.0util mené comportant un systéme d’articulation selon
1’une quelcongue des revendications 5 a 10, caractérisé
en ce qu’il est un suceur qui est destiné a équiper un
aspirateur a poussiére et qui comprend une platine (P),
un capot (C) ; ladite platine comportant des moyens de
réception dudit systeme d’articulation( 7 ou 6 et 7),
tandis que l’organe de conduite(3) est formé par un
boitier draspirateur de type balai dont une partie
antérieure est fixée a la téte(9)et dont une autre

partie comporte une poignée de manecuvre.
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13.0util mené comprenant un systéme d’articulation selon
les revendications 5 et 9 ,caractérisé en ce qu’il est
du type suceur a brosse(l9) rotative entrainée par un
moteur électrique(20),une au moins des nervures d’un
couple (12 ou 12 et 17) est adaptée a recevoir un
conducteur électrique, ou bien les deux nervures d’un
couple (12 et 17) recoivent chacune un renfort conducteur
de 1liaison électrique entre 1’aspirateur et le moteur

(20) .
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