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(57) ReSent se tykd oboru koZeluZskyjch stro-

Jj& a zaPfzenf pro koZelufny. Res{ se prob-! ;
1lém sledovédni polohy usn¥ na neprthledném ‘.
dopravniku, nap¥fklad plsténém, u ko¥eluZ-. '
skych pribdZnych strojl. Podstata Pedenf I e e
spolivé v tom, e nad dopravnikem (1) je ! b 2

uchycena stavitelnd konzola (2) se snime- - :

gem (3) opatiend drdikemi (4,5). V drd3- ‘

kdch (4,5) je otodn¥d uloZens nevyvédiend
kladka (8) opatlend spigacim gepem (10) a P
stavécim kolfkem (11). Re3eni Je moZno vy-i

uZit v koZeluZském oboru. :
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Vynélez se tykd zarizen{ pro snfmén{ polohy usni u koZeluZskych prﬁbéinych
strojd, napi‘:(klad td{macich s plsténym dopravanikem,

U dosud zndmych pribéinych koZeluiskych.stroji opatfenych plst¥nymi dopravatky
neni{ snimdn{ polohy usn& pouZivédnc a poloha uang ve stroji Jje odhadovéna obsluhou.
U prib&Znych strojd se strunovym dopravnikem je, poioha usné snimdna optoelektronic-
kym snimalem, prifem? sviételny paprsek prochézi mdzi strunemi na reflexni plochu a
odrdzi se zp¥t do snimale a prochdzejici usni je preru¥ovdn. Ddle je zndmo Fe¥en{
u strojd s hladkym dopravnikem, kdy po hladkém povrchu klouZe kontakt snimade, .
ktery ohmatdvéd predni okraj usn&. Nevyhodou tohoto uspo¥dddni je, %e pri povsn'nuti
usn& proti smdru pohybu dopravniku dochdzf{ k deformaci kontaktu snfmade a ‘t{m jeho
vyrazeni z provozu. ’

Nevyhody vy3e uvedenych redeni odstranuje zadfzeni podle vy,mi‘lezu, Jjehoz
podantata spolfivd v tom, Ze nad dopravnikem Jje uspordddna stavitelnd konzola se
snimafem opatiend drdZikami, ve kterych Je svymi &epy oto¥n¥ uloZena nevyvédZend
kladka opati¥end spinacim Zepem a stav&cim kolikem.

Pokrok dosaZeny zaiffzenim podle vyndlezu spodivd v jednoduchosti, moZnosti
sledovdn{ poddtku, pr{padn& konce usn& pfi prichodu strojem, prifem? p¥i posunutf
usné obsluhou proti sm&ru pohybu dopravniku nedojde k podkozeni za¥f{zeni a snimad
svym vystupem krom& indikace polohy usné miZe F{dit &innost koZeluiského stroje.

Pr{kladné proveden{ zarf{zen{ pro sniméni polohy usnf podle vyndlezu je znd-
zorn&no na vykresech, kde na obr. 1 Je zndzorn¥n bokorys zaf{zenim, na obr. 2 bo-
korys zaf{zenim v okemZiku sepaut{ snimafe & na obr. 3 ndrys zaf{zeni v &4steném
fezu,

Nad dopravnikem 1 Je umi{stina vertikdlnd stavitelnd konzola 2, kterd je zavd-
Sena na nezndzornéném rému stroje a na ni% je uspoFdddn bezkontaktnf{ snimad 3
k ovldddni ¢innosti nezndzorn&ného, nap¥iklad rozhrnovaciho zarfzeni u %dimacich
strojd. Konzola 2 je opatiena drdlkemi 4, 5, ve kterjch se otodn® a suvné pohybu-
J1 Zepy 6 a 7 kladky 8, Do kladky 8 je zalisovén spfnaci Zep 10 a stavdel kolfk
11, pri¥em% soumdrn¥ se spinacim ¥epem 10 je uspofddéno odlehdenf 9 a tim je
kladke 8 staticky nevyvéZena. Konzola 2 je vertikdln¥ ustavena tak, aby mezi klad-
kou 8 a dopravaikem 1 byla mezera X, prifemZ spinaci &ep 10 je v poloze Ia sou-
tasn¥ kladka 8 v rovnovédiné stabilni poloze.

Pri poloZeni na dopravnik 1 je usen 12 vedena pod kladku 8, jejiZ apinec:‘.
tep 10 je diky odleh&en{ 9 vZdy pired zaveden:tm uené 12 v poloze I, Jekmile Je usen
12 zavedena pod kladku 8, viz obr. 2, je mezera X nulovéd a kladka 8 se posune ver-
tikdln¥ v drdZkdch 4, 5 a za¥f{nd se odvalovat po usni 12 a spfnec{ Zep 10 Jje und-
§en do nestebiln{ polohy II, kterd je urlena stavdcim kolfkem 11, V této poloze
se spinaci &ep 10 nachdz{i v ose snimale 3, ktery Je sepnut a d4vd podn¥t k &in-
nosti nezndzornéného, napffklad rozhrnovaciho zarizenf{. V nestabiln{ poloze II se
kladka 8 p#i prichodu usnZ 12 Ji% neotddf, jen po usni 12 klouZe. Po prichodu usné
12 se kladka 8 uvoln{ a vraci se zp&t dfky své nevyvéienosti do rovnovdiné stabil-
ni polohy I.Tim je snima¥ 3 rozepnut.
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PREDMET VYNLALEZU

§ 1
Zar{zeni pro snimdédni polohy usnf u KoeluZskych piﬁbéﬁnych stroji opatienych
napriklad plstdnymi dopravniky, vyznadujic{ se tim, Ze nad dopravanikem (1) Je
uspolfdddna stavitelnd konzola (2) se snfmadem (3) opat¥end drdikami (4, 5), ve
kterych je svymi &epy (6, 7) oto¥n¥ uloZena nevyvéZend kladka (8), opatfené _spi~
nacim %epem (10) a stavicim kolfkem (11). -

2 vykresy
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Obr.2
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Obr. 3
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