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Sprzeglo jednokierunkowe

1

Przedmiotem wynalazku jest sprzeglo jednokie-
runkowe, zwlaszcza w postaci wolnego kola, za-
opatrzone w $érodki do dowolnej zmiany kierun-
ku obrotu lub do roztgczenia. i

Srodki tego rodzaju majg liczne zastosowanie,
ale istniejagce rozwigzania nie sg zadawalajgce.

Na przyklad, mozliwo§é dowolnej zmiany Kkie-
runku napedu, jak konieczna je§li sie chce za-
stosowaé sprzeglo do napedu narzedzi recznych
w rodzaju S$rubokretéw, ktére sg stosowane za-
réwno do wkrecania jak i wykrecania, lub klu-
czy, ktére stuzg zar6wno do zamocowywania i od-
mocowywania trzpieni, nakretek, §wiec itd.

Wynalazek ma zastosowanie zwlaszcza do sprze-
giet ciernych zawierajgcych miedzy dwoma 13-
czonymi Kkorpusami,
sem i tuleja lub pier§cieniem zewmetrznym, §liz-
gacze lub kliny wspélpracujgce z klockami w ro-
dzaju tych, ktére sy przedmiotem zgloszenia zlo-
zonego we Francji w dniu 23 lutego 1972 roku
za numerem 7206159 w imieniu zglaszajgcego.

Zgodnie z wynalazkiem sprzeglo zawiera klatke,
w ktérej sg umieszczone obrotowe elementy tra-

ce polaczone ze Srodkami sprezystymi, za pomocy

ktérych klatka jest obracana katowo w stosunku
do korpusu w jednym lub drugim skrajnym poto-
zeniu przez plyte sterujagca w celu zmiany kie-
runku napedu.

Wedlug korzystnego przykladu wykonania klat-
ka ma elementy sprezyste polgczone wzdluz osi
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réwnoleglych do osi sprzegla, z jednej strony do
klatki, a z drugiej strony do korpusu. Klatka
moze byé obracana katowo w stosunku do kor-
pusu w jedno lub drugie skrajne potoZenie lub
moze byé zatrzymana w poSrednim poltozeniu wy-
laczenia, przez plyte sterujgca zajmujacg roézZne
oznaczone poltozenia w stosunku do korpusu, na-
pedzajaca bezposrednio korpus w obydwéch kie-
runkach.

W odmianie wykonania wynalazku, klatka za-
wiera elementy sprezyste wspéipracujace z ele-
mentami obrotowymi potgczonymi z jednej stro-
ny do elementéw sprezystych, a z drugiej do kor-
pusu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 przedstawia wolne kolo nawrotne w przekroju
osiowym, fig. 2 — kolo ze zdjety plyta sterujgca
w widoku z géry, fig. 3 — klatke do napedu §liz-
gaczy wolnego kota, w widoku perspektywicz-
nym, fig. 4 — plyte sterujaca wolnego kola w
widoku z géry, fig. 5 — inny przyklad wykonania
kola nawrotnego ze zdjeta plyta sterujaca w wi-
doku z géry, fig. 6 — sprezyne zastosowang w
drugim przykladzie wykonania kota nawrotnego
w widoku z géry, fig. 7 — plytke zastosowang w
drugim przykladzie wykonania kola nawrotnego
w widoku z géry, fig. 8 — trzeci przyktad wyko-
nania wolnego kola nawrotnego ze zdjeta plyta
sterujgcg w widoku z géry, fig. 9 — spreiyne za-

wego
Latowg;
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‘stosowana w trzecim przyktmdzie wykonania ko-
la nawrotnego w widoku z géry, fig. 10 — plytke
zastosowang w trzecim przykladzie wykonania
kota nawrotnego, w widoku z géry.

Wolne koto (fig. 1 i 2) jest umieszczone miedzy,
z jednej strony korpusu A na przyklad stanowig-
cym koniec walu M, zwlaszcza o przekroju pro-
stokatnym, a z drugiej strony pierScieniem b lub
tulejg wsp6t§rodkowa do tego watu, obracajaca
sie woké6t osi 0 tego walu. Wolne ‘koto zawiera
dwa uklady elementéw posrednich umieszczonych
‘miedzy walem a pier§cieniem, przy czym Kkazdy
uklad jest utworzony przez §lizgacz P i samousta-
wialny, cylindryczny lub kolisty klocek S.

Klocki S moga S§lizgaé sie swojg podstawg po
plaskich powierzchniach korpusu A.

Elementy posrednie, zwlaszcza §lizgacze i Kkloc-
ki sg podtrzymywane w polozeniach symetrycz-
nych w stosunku do plaszczyzny osiowej ¥y y, przez
obrotowg klatke U (fig. 3) przylaczong do korpu-
su A sprezynami R osadzonymi koncem V w
klatce U i koncem W w korpusie A, wzdluz osi
réwnolegtych do osi O.

Obrotowa klatka U (fig. 3) jest utworzona na
przyktad przez dwie powierzchnie cylindryczne,
polaczone z pierScieniowsg podstawa V,;, zapewnia-
jaca ewentualnie centrowanie w stosunku do
osi O, chociaz w praktyce centrowanie jest za-
pewnione przez sprezyny R. Klatka jest tak zbu-
dowana, ze moze obraca¢ sie w stosunku do pier-
Scienia B z luzem i miedzy powierzchnig zewne-
trzng klatki i powierzchnig wewnetrzng pierScie-
nia.

Klatka U moze sie wiec obracaé woko6t osi O
wskutek dzialania sprezyn R, ale bedac oparta na
konicach §lizgaczy P o palce a, b (fig. 2) prze-
kazuje im ruch obrotowy od dwoéch sprezyn R
przez co utrzymany jest styk zespolu elementéw
tworzacych wolne koto.

W uktladzie przedstawionym na fig. 2, klatka nie
styka sie z dwoma innymi palcami ¢, d, $lizga-
czy P. Palce te stykajag sie ze skrzynig po jej
obrocie w poloZenie symetryczne, w stosunku do
osi x'’x zachowujgc woéwczas luzy z palcami a, b.

Z tego powodu sprezyny R majg korzystnie
ksztalt litery S (fig. 1). Kazda sprezyna R jest
zamocowana za dwa konce V i W odpowiednio do
klatki i korpusu A. Koniec W jest przymocowany
do konca poprzeczki f przechodzacej przez kor-
pus A, posiadajgcej z kazdej strony otwér cylin-
dryczny, w kté6rym jeden koniec sprezyny R moze
sie obraca¢ ré6wnolegle do osi O.

Drugi koniec V sprezyny R jest oparty o klat-
ke U i przetrzymany stycznie lapami g, h i
(fig. 3) wycietymi w klatce i zwréconymi w ten
spos6b, ze tworza gniazdo dla tego konca spre=
zyny.

Z tym zespolem sa polaczone $rodki sterowania
umozliwiajagce dowolne przej$cie klatki U z jed-
nego polozenia roboczego w drugie, przy czym w
jednym polozeniu opiera sie ona na §lizgaczach P
o0 palce a, b a w drugim polozeniu o palce ¢, d.
Srodki sterowania sa utworzone na przyklad przez
palce k, 1 (fig. 3), osadzone mna Kklatce i umie-
szczone w- otworach m, m plyty sterujgcej P. Mo-
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2e Byé réwniez zastosowane dowolne inne stero-
wanie.

Plyta p (fig. 1 i 4) jest umieszczona na przy-
kiad na koficu korpusu A i moze obracaé sie
wokét trzpienia q.

Korzystnie zastosowano $rodki do zatrzymania
plyty sterujgcej, umozliwiajgce zajecie przez nig
potozen roboczych, ktérych moze byé na przyklad
trzy: a mianowicie, dwa potozenia skrajne odpo-
wiadajgce wigczeniu napedu w jednym z dwoéch
kierunkéw przeciwnych i polozenie trzecie po-
§rednie, rozitgczajace.

Srodki do zatrzymania zawieraja na przy-
klad kulki r, s osadzone na sprezynach wsp6l-
pracujacych odpowiednio z dwoma zaglebieniami
t, v (fig. 4).

Podczas, gdy kulka r jest umieszczona w za-
glebieniu t, polgczenie elementéw kola wolnego
jest takie jak przedstawiono na fig. 1. Nato-
miast, gdy ta kulka jest umieszczona w zagle-
bieniu v uzyskuje sie uklad symetryczny. Na-
tomiast, gdy kulka s jest umieszczona w zagle-
bieniu v uzyskuje sie uklad poéredni, przy czym
sprezyny R sg utrzymywane w przyblizeniu w pla-
szczyznie xx’ przy ich maksymalnym $cisnieciu,
za§ S$lizgacze sg swobodne. W tym polozeniu u-
klad jest rozlaczony.

Korzystnie otwory m, n wspéipracujgec z pal-
cami k i 1, majg wymiar katowy wiekszy niz
te palce, powoduje to, ze w dwoéch symetrycznych
polozeniach Kklatka jest poddawana tylko dzia-
taniu sprezyn R i jest oparta na S$lizgaczach P .
bez ograniczania jej ruchu otworami pilyty ste-
rujacej. ’

Mozna takze zastosowaé zderzaki takie, ze prze-
suniecie katowe plyty sterujagcej P w stosunku
do korpusu A byloby ograniczone do dwoch skraj-
nych polozen odpowiadajgcych odpowiedniemu o-
sadzeniu kulki r w zaglebieniach t, v. Mozna réw-
niez napedzaé bezpos$rednio korpus A przez ply-
te p bez stosowania pier§cienia B i §lizgaczy P.
Inaczej méwiac ten uklad umozliwia napedzanie
korpusu A, badz przez pierScieh B, badZ przez
ptyte sterujgcg P. _

Ten ostatni uklad jest szczegélnie korzystny
dla napedu kluczy nasadkowych 1 do przykreca-
nia i odkrecania $rub (fig. 1 i 2). Jest wazne,
aby médc na poczgtku operacji dzialaé bezposredniq
na korpus A za pomocg ptyty p bez postugiwania
sie kluczem 1. Narzedzie w polgczeniu z wolnym
kotem, po umieszczeniu go na $rubie, nadaje jej
ruch zmienny.

W odmianie wykonania (fig. 5—7) §lizgacze za-
miast by¢é pchanymi przez ich konice sg ciggnione
przez palce a, b lub ¢, d trwale polgczone z Klat-
ka. Ten uklad jest szczegblnie korzystny w przy-
padku wspétczynnika tarcia o znacznej wielkoSei
miedzy $lizgaczami P i pier§cieniem B. Przypad-
ki takie zachodza na przyklad przy wsp6lpracy
dwoéch powierzchni stozkowych. '

Palce a, b, ¢, d wspélpracuja wéwczas z od-
powiednimi wycieciami w §lizgaczach, posiada-
jacymi wigksze wymiary od wymiar6w palcéw,
w celu zapewnienia dobrego dzialania zespotu. W
polozeniu przedstawionym na fig. 5, widaé, ze
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palce ;- b stykaja sie z brzegami odpowiednich
wycieé 2 podczas, gdy palce ¢ i d sg odsuniete.
To przestawienie powstaje po zmianie kierunku
obrotu.

Na fig. 5 przedstawiono réwniez odmiang wy-
konania mechanizmu obrotowego, w ktérym spre-
zyny R maja postaé sprezystych plytek przylg-
czonych do pier§cienia U i polgczonych z korpu-
sem przez obrotowa plytke y przymocowang na
koficach V i W do $érodka plytki sprezystej z
jednej strony i z drugiej strony do korpusu A
Na koncu V jest umieszczony jezyczek 3 wysta-
jacy z plytki y i wchodzacy w szczeline 4 sprezyny
R. Na konncu W plytka y wchodzi w rowek 5 kor-
pusu A.

W innym przykladzie wykonania (fig. 6) klat-
ka z poprzedniega przykladu wykonania wspbl-
pracuje z plytkami sprezystymi R bezpo$rednio o-
sadzonymi na koncach z luzem, w rowkach 6
wykonanych w §lizgaczach P. W tym przykladzie
wykonania plyta sterujgca moze bezposSrednio na-
pedzaé §Slizgacze P.

Moznaby zastosowaé rozwigzanie odwrotne, w
ktéorym plytka y spelnialaby role sprezyny R, na-
tomiast element przedstawiony jako sprezyna R
na fig. 8 bylby sztywny.

W nastepstwie tego niezaleznie od przyjetego
przyktadu wykonania mozina zbudowaé sprzeglo
jednokierunkowe, nawrotne, w ktérym dziatanie
sprezyny wystarcza, aby speilnialo swojg role.
Sprzeglo to posiada w stosunku do jednokierunko-
wych sprzegiet juz istniejacych wiele =zalet, a
zwlaszeza: mozliwe jest napedzanie korpusu, bgdz
bezpos$rednio przez plyte sterujgca, bgdz za posre-
dnictwem pier§cienia i mechanizmu wolnego ko-
ta. Mozliwe jest rOwniez zupelne rozlgczenie sprze-
gla w obydwoch kierunkach. -

Zastrzezenia patentowe

1. Sprzeglo jednokierunkowe, zwlaszcza w po-
staci wolnego kola z elementami trgcymi umie-
szczonymi miedzy korpusem, walem lub piastg i
tulejg lub pierScieniem moggcym ebracaé sie wo-
k6t korpusu, znamienne tym, Ze zawiera klatke,
w ktoérej sa umieszczone obrotowe elementy trg-

ce polaczone ze Srodkami sprezystymi, za pomo-

ca ktérych klatka (U) jest obracana katowo w
stosunku do korpusu (A) w jedno lub drugie skraj-
ne polozenie przez plyte sterujacg, w celu zmia-
ny kierunku napedu.

2. Sprzeglo wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
Kklatka (U) jest polaczona z obracajgcymi jg spre-
zynami podpartymi na korpusie (A) i na tej klat-
ce (U).

3. Sprzeglo wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, ze obrét jest otrzymany poczawszy od czlo-
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6
nu lub plyty sterujacej (p) zmontowanej w
sposéb przemieszczalny katowo wokét osi sprzegta

w polaczeniu ze $rodkami do ustalania poltozenia.

4. Sprzeglo wedlug zastrz. 3, znamienne tym, Ze
plyta sterujaca (p) jest dostosowana do doprowa-
dzania klatki (U) w polgczenie rozlaczone.

5. Sprzeglo wedlug zastrz. 3, znamienne tym, ze
plyta sterujaca (p) jest zaopatrzona w $rodki do
ustalania polozZenia, korzystnie kulki (r, s) osa-
dzone na sprezynach umieszczone miedzy piyta
(p) a korpusem (A).

6. Sprzeglo wedlug zastrz. 2, znamienne tym, Ze
sprezyny (R) maja ksztalt litery S, za$§ ich ramio-
na sg przymocowane odpowiednio do korpusu (A)
i klatki (U).

7. Sprzeglo wedlug zastrz. 2, znamienne tym, Ze
klatka (U) jest oparta o zderzak pod naciskiem
sprezyn (R) na czeSci lub odpowiednie kohice ele-
mentéw trgcych, zwlaszcza na S§lizgacze (P). - -

8. Sprzeglo wedlug zastrz. 2, znamienne tym, Ze
klatka (U) pocigga elementy trygce, korzystnie §liz-
gacze (P).

9. Sprzeglo wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
klatka (U) jest utworzona przez dwie powierz-
chnie eylindryczne polgczone trwale z pierScie-
niem (V,;), przy czym powierzchnie cylindryczne
sg umieszczene z luzem w przestrzeni cylindry-
cznej oddzielajgcej dwa §lizgacze (P).

10. Sprzeglo wediug zastrz. 9, znamienne tym, ze
klatka styka sie z piyta sterujaca (p) za pomo-
cg palcow (k, 1) usytuowanych na klatce i umie-
szezonych z luzem w otworach (m, n) pityty (p).

11. Sprzeglo wedlug zastrz. 8, znamienne tym,
ze klatka (U) potaczona ze sprezynami (R) za-
wiera dwie pary palcdow (a, b) i (¢, d) umieszczo-
nych w otworach elementéw tracych lub §liz-
gaczy (P) z luzem takim, Ze zapewnia naped w
jednym kierunku przez dwa palce (a, b) lub w
drugim kierunku przez dwa palce (¢, d).

12. Sprzeglo wedlug zastrz. 8, znamienne tym,
ze $§rodki elastyczne sg utworzone przez sprezy-
ste piytki (B) przymocowane do Kklatki (U), po-
lgczone i podparte w $§rodku na plytkach (y) po-
lgczonych z korpusem (A).

13. Sprzeglo wedlug zastrz. 1 lub 12, znamienne
tym, Ze klatka (U) jest utworzona z pitytek spre-
zystych (R) osadzonych z luzem w §lizgaczach (P)
i polgczonych z korpusem (A) przez plytki (y)
umocowane na konicach z jednej strony do $rodka
plytek sprezystych (R), a z drugiej strony do kor-
pusu (A).

14. Sprzeglo wedlug zastrz. 13, znamienne tym,
ze zawiera zderzaki organiczajace przemieszcza-
nie plyty (p) w stosunku do korpusu (A) w celu
bezposredniego napedu korpusu (A) przez Dpiyte
(p) bez uzycia zaréwno pierScienia jak i Slizgaczy.
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