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【 手 続 補 正 書 】
【 提 出 日 】 令 和 3 年 1 0 月 2 8 日 ( 2 0 2 1 . 1 0 . 2 8 )
【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 特 許 請 求 の 範 囲
【 補 正 対 象 項 目 名 】 全 文
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 特 許 請 求 の 範 囲 】
【 請 求 項 １ 】
車 両 の 操 舵 を 自 律 制 御 す る 自 律 操 舵 制 御 を 含 む 車 両 の 走 行 制 御 方 法 で あ っ て 、
前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る キ ャ ン セ ル 閾 値 を 、 走  
行 シ ー ン に 応 じ て 複 数 設 定 し 、
前 記 自 律 操 舵 制 御 を 実 行 中 に 前 記 車 両 の 走 行 シ ー ン を 検 出 し 、
前 記 複 数 設 定 さ れ た キ ャ ン セ ル 閾 値 か ら 、 検 出 さ れ た 走 行 シ ー ン に 応 じ た キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 抽 出 し 、 抽 出 し た キ ャ ン セ ル 閾 値 に 基 づ い て 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー  
に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る か 否 か を 判 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 方 法 に お い て 、
ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン グ ホ イ ー ル の 操 舵 ト ル ク が 、 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 超 え た 場 合 に 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る 場 合  
に お い て 、
前 記 走 行 シ ー ン は 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 の 対 象 と さ れ る 地 域 内 か ら 地 域 外 へ 走 行 す る 第 １ 走  
行 シ ー ン を 含 み 、
前 記 第 １ 走 行 シ ー ン に 対 し て は 、 前 記 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値 よ り 小 さ い 第 １ キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 設 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 方 法 。
【 請 求 項 ２ 】
車 両 の 操 舵 を 自 律 制 御 す る 自 律 操 舵 制 御 を 含 む 車 両 の 走 行 制 御 方 法 で あ っ て 、
前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る キ ャ ン セ ル 閾 値 を 、 走  
行 シ ー ン に 応 じ て 複 数 設 定 し 、
前 記 自 律 操 舵 制 御 を 実 行 中 に 前 記 車 両 の 走 行 シ ー ン を 検 出 し 、
前 記 複 数 設 定 さ れ た キ ャ ン セ ル 閾 値 か ら 、 検 出 さ れ た 走 行 シ ー ン に 応 じ た キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 抽 出 し 、 抽 出 し た キ ャ ン セ ル 閾 値 に 基 づ い て 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー  
に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る か 否 か を 判 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 方 法 に お い て 、
ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン グ ホ イ ー ル の 操 舵 ト ル ク が 、 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 超 え た 場 合 に 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る 場 合  
に お い て 、
前 記 走 行 シ ー ン は 、 カ ー ブ 路 を 走 行 す る 第 ２ 走 行 シ ー ン を 含 み 、
前 記 第 ２ 走 行 シ ー ン に 対 し て は 、 前 記 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値 よ り 小 さ い 第 ２ キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 設 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 方 法 。
【 請 求 項 ３ 】
前 記 走 行 シ ー ン は 、 カ ー ブ 路 を 走 行 す る 第 ２ 走 行 シ ー ン を 含 み 、
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前 記 第 ２ 走 行 シ ー ン に 対 し て は 、 前 記 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値 よ り 小 さ く 前 記 前 記 第 １ キ ャ ン  
セ ル 閾 値 よ り 大 き い 第 ２ キ ャ ン セ ル 閾 値 を 設 定 す る 請 求 項 １ に 記 載 の 車 両 の 走 行 制 御 方 法  
。
【 請 求 項 ４ 】
前 記 走 行 シ ー ン は 、 カ ー ブ 路 を 走 行 す る 第 ２ 走 行 シ ー ン を 含 み 、
前 記 第 ２ 走 行 シ ー ン に お い て 、 車 両 の 旋 回 方 向 と ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン  
グ ホ イ ー ル の 旋 回 方 向 が 逆 方 向 で あ る 走 行 シ ー ン の 場 合 の キ ャ ン セ ル 閾 値 は 、 車 両 の 旋 回  
方 向 と ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン グ ホ イ ー ル の 旋 回 方 向 が 同 じ 方 向 で あ る 走  
行 シ ー ン の 場 合 の キ ャ ン セ ル 閾 値 に 比 べ て 大 き い 値 を 設 定 す る 請 求 項 １ に 記 載 の 車 両 の 走  
行 制 御 方 法 。
【 請 求 項 ５ 】
前 記 走 行 シ ー ン は 、 予 め 格 納 し た 地 図 デ ー タ か ら 検 出 す る 請 求 項 １ ～ ４ の い ず れ か 一 項 に  
記 載 の 車 両 の 走 行 制 御 方 法 。
【 請 求 項 ６ 】
車 両 の 操 舵 を 自 律 制 御 す る 自 律 操 舵 制 御 を 備 え 、 ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン  
グ ホ イ ー ル の 操 舵 ト ル ク が 、 キ ャ ン セ ル 閾 値 を 超 え た 場 合 に 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し  
て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る よ う に 制 御 す る 車 両 の 走 行 制 御 装 置 で あ っ て 、
前 記 キ ャ ン セ ル 閾 値 を 、 走 行 シ ー ン に 応 じ て 複 数 設 定 し 、
前 記 自 律 操 舵 制 御 を 実 行 中 に 前 記 車 両 の 走 行 シ ー ン を 検 出 し 、
前 記 複 数 設 定 さ れ た キ ャ ン セ ル 閾 値 か ら 、 検 出 さ れ た 走 行 シ ー ン に 応 じ た キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 抽 出 し 、 抽 出 し た キ ャ ン セ ル 閾 値 に 基 づ い て 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー  
に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る か 否 か を 判 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 装 置 に お い て 、
ド ラ イ バ ー に よ り 操 作 さ れ る ス テ ア リ ン グ ホ イ ー ル の 操 舵 ト ル ク が 、 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 超 え た 場 合 に 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 を 解 除 し て ド ラ イ バ ー に よ る 手 動 操 作 に 遷 移 す る 場 合  
に お い て 、
前 記 走 行 シ ー ン は 、 前 記 自 律 操 舵 制 御 の 対 象 と さ れ る 地 域 内 か ら 地 域 外 へ 走 行 す る 第 １ 走  
行 シ ー ン を 含 み 、
前 記 第 １ 走 行 シ ー ン に 対 し て は 、 前 記 標 準 キ ャ ン セ ル 閾 値 よ り 小 さ い 第 １ キ ャ ン セ ル 閾 値  
を 設 定 す る 車 両 の 走 行 制 御 装 置 。
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