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Vynélez Fedi zapojeni pro synchronizaci
mechanickych klikovych lisit v tvafeci lince
tak, aby se dosdhlo plynulého chodu v roz-
mezi predem uréeného rozsynchronizové-
ni.

Dosud se pouZivaji linky, fizené stejno-
smérnymi motory a linky s motory napéjc-
nymi z ménici frekvence. Existuji také linky
s elektrickou h¥ideli nebo s elektrickou in-
dukéni spojkou. KaZdé z téchto FeSeni md
fadu nevyhod, pFedevdim jde o sloZitd za-
iizeni s velkou poruchovosti a navic jde o
za¥izen! velmi drahd. Nevyhody dosavad-
nich Fefeni odstraiiuje v mnoha piipadech
zapojeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou je,
#e ke sdroji sdruZeného napéti je pifipojena
vétev, kterou tvoli sériové zapojeni pIipi-
nade pro volbu chodu stroji, tlagitka linky
stop, klidov§ch kontaktl, poruchy lisi a
civky relé poruchy linky stop, paralelné k
této vétvi, mezi pFipinad a tlagitko linky stop je
pFipojena dalsi vétev, vytvolend sériovym
zapojenim pracovniho kontaktu relé poru-
chy linky stop, spinaciho kontaktu pfepina-
ge pro volbu chodu linky, pracovniho kon-
taktu ¢asového relé, spinace pro automatic-
ky chod a civky relé start linky automaticky,
pFi¢em# k pracovnimu kontaktu je piipoje-
no paralelné sériové spojeni pracovniho kon-
taktu relé start linky automaticky a klidové-
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ho kontaktu relé beran stop, k této vétvi
mezi pracovni kontakt relé poruchy linky a
spinaci kontakt p¥epinafe pre volbu chodu
linky je paraleln& pfipojena dalsi vétev, se
stavajici ze sériového zapojeni kontaktd, od-
vozenych od vadek 80° v horni dvrati jedno-
tlivych lisQi a civky relé synchronizace lisi,
k této vétvi je paraleln& pfipojena dalsi vé-
tev, vytvofend sériovym zapojenim rozpina-
ctho kontaktu piepinade, tlacitka start linka
rucng, pracovniho kontaktu relé start linka
automaticky a civky relé start linka rucéné,
automaticky, pFiemZ paralelnd k sériovemu
spojeni rozpinaciho kontaktu pfepinace pro
volbu chodu linky a tlagitka start linka rué-
nd je pripojeno sériové spojeni rozpinaci-
ho kontaktu piepinace pro volbu chodu lin-
ky a pracovniho kontaktu relé start linka
automaticky, mezi tyto kontakty a druhou
svorku N sdruZeného napéti je p¥ipojena vé-
tev, vytvofend sériovym spojenim pracovni-
ho kontaktu relé synchronizace lisl, klidové-
ho kontaktu relé start linky automaticky a civ-
ky relé tasové prodlevy start linky automa-
ticky, k niZ je paraleln& p¥ipojena kontrolni
7arovka, paraleln& k této vétvi je pFipojena
dal3i vétev, tvofena sériovym spojenim Kkli-

" dového kontaktu relé synchronizace lis(,

pracovniho kontaktu relé synchronizace li-
sfi, beran stop a civky relé synchronizace
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listi, beran stop, k této civce a za pra-
covni kontakt relé poruchy linky je pFipoje-
no sériové spojeni, vytvofené z jedné para-
lelni kombinace kontaktd od vadek 5°, pro
spindni 20° za spodni tvrati berani lisd a
z druhé paralelni kombinace kontaktii od
vafek 50 ° pro rozpinani 40 ° za spodni tivra-
ti berandi lis@, pFrifemZ mezi uzel, vznikly
sériovym spojenim obou paralelnich kombi-
naci kontaktt a druhou svorkou sdruZeného
napéti je pripojeno sériové spojeni klidového
kontaktu relé start linka automaticky a civ-
ka relé beran stop v horni dvrati.

Na vykrese je uveden pfiklad konkrétniho
provedeni.

TlouStkomé&r 1, umist&ny na vstupu tvare-
ci linky m4 funkci kontroly tloustky procha-
zejiciho materidlu. Zaznamendv4 prichod sil-
néjdich plechi, pop¥ipad& dvou & vice vy-
stfiZki. Neni citlivy na jednotlivé plechy o
sprdavné tlouStce, ani na p¥ipad, kdy pod p¥i-
strojem neni vyst¥iZek.

Na kaZdém lisu je umistén spinag 2, kte-
ry zajituje nésledujici funkce: zdkladni na-
staveni lisu, synchronizaci linky, synchroni-
zaci beranu funkce stop v horni dvrati, tak-
tovani transferu, shrnovaé¢ odpadu a zdsobo-
védni linky. Na vystupu lisu, v mist&, Kkteré
uréuje odebrini vyliski do zahlubovacich
strojfi, je umistén snimad¢ roz¥edovaciho za-
Fizen{ 3, Kontroluje pfed zasunutim vylisku
toto misto, zda je volné.

Snima& funkce delisti 4, kterym je vyba-
ven kaZdy lis, kontroluje polohu vyliskit a v
pPipad® Spatného zaloZeni nebo neni-li mezi
celistmi vylisek, zajisti zastaveni chodu lin-
ky.

Snima¢ transferu 5, umist&n§ na kaZdém
lisu, sleduje poddni a rozevieni &elisti. Sni-
mac transferu zp&tného podélného posuvu 6,
rovnéZ umistény na kaZdém lisu, provadi
kontrolu ve tfech mistech na vacdkéch, které
jsou souddsti transferu a jsou umistény na
kruZnici ve vzdalenostech, urdenych 70°.

Schéma zapojeni synchronizace je zakres-
leno na obr. 2. Na sdruZené napéti 7 mezi
body R a N je p¥ipojen pracovni obvod. P¥e-
pinad 8 pfipravi p¥edvolbu chodu stroji sa-
mostatné nebo v lince v tom pfipadé, jestli-
Ze je splnéna bezporuchovost zaji¥tovand
tlacitkem 9 linky stop a v sérii zapojené Kkli-
dové kontakty 10, 11, 12, 13, 14 relé poru-
chy v8ech 5 nebo vice lisil, klidovy kontakt
15, relé poruchy od tloudtkovfch smérd 1
a snimact 3, 4, 5, 6. Tim je p¥ipojena civka
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relé 16 poruchy linky stop a pracovni kon-
takt 17, p¥isluSejici k relé 18, p¥ivede nap&ti
na uzel, z n&hoZ je rozvedeno piepinatem
18 pro volbu chodu linky ruén& nebo auto-
maticky a tim uvadi linku v &innost, je-li
splnéna pedminka zdkladni polohy viech be-
rantd, tj. spojeni kontaktd 24, 25, 26, 27, 28,
které je odvozeno od va&ky 80° horni dvra-
ti. Tyto kontakty pFipojuji civku 29 relé 'syn-
chronizace lisi, které svymi pracovnimi kon-
takty 31, 35 pf¥ipravi obvod k civce 37 re-
1é prodlevy start linky automaticky, jenZ za-
jistl svym pracovnim kontaktem 19 &innost
relé 21 start linky automaticky. Relé 21 se

" svym pracovnim kontaktem 22 pridrZi. Pra-

covnim kontaktem 33 sepne civku 32 re-
1é start linka ru&né, automaticky. Sepnutf
relé 32 start linka ru¢n8, automaticky uvede
v dinnost vSechny lisy, které vykonaji je-
den zdvih v pfipadg, Ze b&hem tvareni ne-
nastane porucha nebo rozsynchronizovani
pohybu jednotlivych berant. Takt se ve stej-
nych intervalech opakuje.

Nenastane-li rozsynchronizovdni pohybu
beranl v p¥ipustnych mezich, lis s nejpoma-
lejSim pohybem beranu po dojeti do horni
avraté uddvd povel k opétovnému spusténi
linky. Rozsynchronizovdni linky je urdeno
vatkami 5 °, spinajicimi 20° za spodni Gvra-
ti v8ech list kontakty 41, 43, .. ., 49. Tyto
kontakty jsou zapojeny v sérii s kontakty
42, 44, 48, 48, 50 vadek 50° rozepinajicimi
40 ° za spodni Gvrati u v8ech lisd.

Je-li soucasné sepnut alespoii jeden z kon-
taktl 41, 43, 45, 47, 49 a alespoii jeden z kon-
takth 42, 44, 46, 48, 50, coZ se stane pf¥i roz-
synchronizavédni, pripoji kontakty civku 40
relé beran stop v horni dvrati, které svym
pracovinim kontaktem 39 se pf¥idrZi a klido-
vym kontaktem 23 beran stop v horni dvrati
odpojl civku 21 start linka automaticky. Sou-
¢asnég ptres klidny kontakt 51 relé beran stop
v horni tvrati a ukonéi se tim pracovni cyk-
lus. Po dojeti berani do zdkladni polohy ss
pripoji civka 40 relé stop v horni tdvrati kli-
dovym kontaktem 38 synchronizace listt a
pracovnim kontaktem 35 se pfipoji civka 37
relé fasové prodlevy a kontrolni Zarovka 34
— kontrola funkce synchronizace. Pracov-
nim kontaktem 19 se pFipravi civka 21 relé
start linka automaticky. Dalsi cyklus je moZ-
né provést aZ¥ po sefizeni lisli a transferd.
Toto sefizeni se zajisti p¥i rozpojeném kon-
taktu 8 chod strojii samostatné.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro synchronizaci mechanickych
klidovych lisG v tvafeci lince, poh4dnéné a-
synchronnimi elektromotory, sestdvajici z
pomocnych relé, ¢asovych relé, kontrolni Z4-
rovky, spoustécich tlac¢itek, pfepinaci, tloust-
komé&ru, programového spinace a bezkon-
taktnich snimadd, vyznadené tim, Ze ke zdro-
ji programového napéti je p¥ipojena vétev, kte-

rou tvo¥i sériové zapojeni pFepinace (8) pro
volbu chodi@ stroji, tlacitka (9) linky stop,
klidovych kontaktd (11, 12, 13, 14, 15]), po-
ruchy list a civky (16) relé poruchy linky
stop, paraleln& k této vétvi, mezi prepinad
(8) a tlagitko (9] linky stop je pfipojena dal-
81 vétev, vytvofend sériovym zapjenim pra-
covniho kontaktu (17) relé poruchy linky
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stop, spinaciho kontaktu prepinage (18) pro
volbu chodu linky, pracovniho kontaktu
(19) dasového relé, spinafe (20) pro auto-
maticky chod a civky (21) relé start linky,
pfitemZ k pracovnimu kontaktu (19) caso-
vého relé je pFipojeno paralelné& sériové spo-
jeni pracovniho kontaktu (22) relé start lin-
ky automaticky a klidového kontaktu (23)
relé beran stop, k této vétvi, mezi pracovni
kontakt (17) relé poruchy linky a spinaci
kontakt pfepinade (18} pro volbu chodu lin-
ky je paraleln® pfipojena dal3i v&tev, sesta-
vajici ze sériového zapojeni kontaktll (24,
25, 26, 27, 28), odvozenych od vadek 80° v
hodn{ tvrati jednotlivych listt a civky (29)
relé synchronizace list, k této vétvi je para-
leln& pfipojena dalsi vétev, vytvofend sério-
vym zapojenim rozpinaciho kontaktu prepi-
nate (18), tladitka (30) start linka ruéné,
pracovniho kontaktu (31) relé start linka
automaticky a civky (32) relé start linka
ruénd, automaticky, pricemZ paralelng k sé-
riovému rozpinacimu kontaktu prepinace
(18) pro volbu chodu linky a tlacitka (30)
start linka rugné je pfipojeno sériové spoje-
ni rozpinaciho kontaktu piepinace (18) pro
volbu chodu linky a pracovniho kontaktu

(33) relé start linka automaticky, mezi ty-
to kontakty a druhou svorku (N) sdruZené-
ho napsti je pfipojena vétev, sériovym spo-
jenim pracovniho kontaktu (35) relé syn-
chronizace lisfi, klidového kontaktu (36) re-
16 start linky automaticky a civky (37) relé
gasové prodlevy start linky automaticky, k
ni# je paralelné pfipojena kontrolni Zarov-
ka [34), paraleln& k této vétvi je pripojena

dalsi vétev, tvorend sériovym spojenim Kli-

dového kontaktu (38) relé synchronizace li-
s, pracovniho kontaktu (39) relé synchro-
nizace lisd, beran stop, k této civce a za pra-
covni kontakt (17) relé poruchy linky je p¥i-
pojeno sériové spojeni, vytvorené z jedné
paralelni kombinace kontaktd (41, 43, 45,
47, 49} od vagdek 5° pro spindni 20° za
spodni Gvrati berani list a z druhé paralelni
kombinace kontaktli (42, 44, 46, 48, 50) od
vadek 50 ° pro rozpindni 40 ° za spodni dvra-
ti berant lisfi, pfiemZ mezi uzel, vznikly
sériovym spojenim obou paralelnich kombi-
naci kontaktfi a druhou svorku (N) sdruZe-
ného napéti je pFipojeno sériové spojeni kli-
dového kontaktu (51) relé start linka auto-
maticky a civka (52) relé beran stop v horni
dvrati. v

2 listy vykrest

severogratia, n. p., zdvod 7, Most
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