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(57) Sammendrag

Et system og en fremgangsmate for & pakke
orienterte beholdere i en beholderbaerer, hvor
et antall beholdere blir matet inn i en
orienteringsanordning for & orientere en
beholder i onsket rotasjonsposisjon far
plassering i en beholderbzerer.
Orienteringsanordningen omfatter en leser for
a bestemme en ferste orientering av
beholderen, et kontrollsystem for & bestemme
en kortest rotasjonsavstand fra den ferste
orientering til en @nsket rotasjonsposisjon
mellom klokkeretningen og mot
klokkeretningen, og en chuck engasjert med
beholderen og i kommunikasjon med
kontrollsystemet for & rotere beholderen den
korteste rotasjonsavstand til den enskede
rotasjonsposisjon.
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Beholderbarere er ofte av termoplast av typen ringbearere, ofte kalt ”sekspakke”
ringer, som forener et antall beholdere i en enkelt pakke. Papp, papir og plastisk
krympepakker er ogsé ofte brukt til & forene et antall beholdere. De forente beholdere er
generelt tilfeldig orientering slik at hver beholder er plassert inn i forskjellig rotasjons-
orientering med bareren. Denne tilfeldige orientering resulterer i problemer i forbindelse
med visning av pakkene, spesielt pakningens handelsnavn og grafikk.

I tillegg er det ofte & foretrekke & sikre at UPC-merkelapper pd de respektive
beholdere er orientert korrekt, enten vendt innover eller utover.

Ifolge en fremgangsméte som er kjent i teknikken, blir individuelle beholdere
rotert, enten manuelt eller mekanisk, til en foretrukket orientering etter pakking i tilfeldig
orienterte beholdere i beholderbareren. Rotasjon av beholderne s& snart beholderne er
festet til beholderbareren kan edelegge integriteten av beholderbareren ved for stort
moment péfert de respektive termoplastringer inne i beholderbareren. Alternativt kan
rotasjon av beholderne vare umulig sé snart beholderne er forseglet inne i andre pakker
kjent av fagfolk i teknikken.

WO 2003/024808 beskriver et system for pakking av orienterte beholdere.

US 2003/047475 beskriver en orienteringsanordning som omfatter en chuck festet
til en beholder.

Det er derfor et behov for et system for & orientere beholdere i en pakke uten &
odelegge integriteten av bereren eller forsinke pakkeprosessen.

Denne oppfinnelsen angér en orienteringsanordning som angitt i krav 1, for &
orientere en beholder i en ensket rotasjonsposisjon for plassering i en beholderbarer.
Oppfinnelsen angir ogsd et system som angitt i krav 6, for pakking av orienterte
beholdere i en beholderbarer, slik som en termoplastringbarer, en papp/boksberer eller
en plast krympepakket beerer. Systemet virker fortrinnsvis sammen med
innlgpstransporter og en pakningsmaskin. Et antall beholdere blir fortrinnsvis matet inn i
et innlep av et orienteringshjul. Orienteringshjulet er plassert for 4 rotere hver beholder til
en korrekt orientering og samtidig bevege hver beholder fra innlepet av systemet mot
pakningsmaskinen.

Orienteringshjulet omfatter fortrinnsvis én eller flere forsenkninger som hver
omfatter en chuck for & engasjere en ende av hver beholder og en trykkplate for &
kontakte en motsatt ende av en slik beholder. Fluktende og fortrinnsvis tilpasset kontakt
blir utformet mellom chucken og beholderen slik at beholderen er roterbar i
synkronisering med chucken. En motor er fortrinnsvis mekanisk koplet til chucken for &
pavirke rotasjon av beholderen.

Minst én sensor er i tillegg forbundet i1 forhold til orienteringshjulet for &
lokalisere den orienterte posisjonen av beholderen og & sende et signal til motoren for &
stoppe rotasjon av beholderen. Sensoren opererer fortrinnsvis i forbindelse med et
indeksmerke pd hver beholder, eller pé eller i en merkelapp for hver beholder. I en
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foretrukket kombinasjon, omfatter sensoren en ultrafiolett fotocelle og et indeksmerke
omfattende et visuelt udetekterbart merke s& som et ultrafiolett indeksmerke, plassert pa
beholderen.

Nar sensoren identifiserer en korrekt rotasjonsposisjon av beholderen, stopper
motoren fortrinnsvis rotasjonen av beholderen, og fikser orienteringen av beholderen inne
i orienteringshjulet.

De orienterte beholdere blir sé festet til et overferingsbelte forbundet i forhold til
orienteringshjulet. Overforingsbeltet overferer en orientert beholder i en fast
rotasjonsposisjon fra orienteringshjulet til pakningsmaskinen. Overforingsbeltet kan
omfatte et antall fingre atskilt for & motta orienterte beholdere fra orienteringshjulet.
Antallet fingre er fortrinnsvis taktilt for & gripe orienterte beholdere og hindre rotasjon ut
av den orienterte posisjon. I tillegg mé overferingsbeltet gripe med tilstrekkelig kraft til &
hindre rotasjon nér beholderne glir langs et stasjonzert gulv eller mot en stasjoneer vegg.

Overforingsbeltet mater s& de orienterte beholdere direkte inn 1 paknings-
maskinen. I en anvendelse for systemet ifelge denne oppfinnelsen omfatter paknings-
maskinen et antall kjever plassert for & pafere beholderbzreren over to eller flere
orienterte beholdere, noe som resulterer i en pakke av korrekt orienterte beholdere.
Alternativt kan maskinen omfatte andre anordninger sd som en papp-laster benyttende
folk med ordinzre ferdigheter i teknikken. Orienteringen av hver respektiv beholder kan
justeres i forhold til tilstetende beholdere for & tilpasse konfigurasjonen av beholder-
bareren.

Ifolge et ytterligere foretrukket apparat ifelge oppfinnelsen blir et antall beholdere
matet inn i et orienteringshjul som har én eller flere chucks som engasjerer hver beholder.
Systemet gar sd inn i en forste posisjon av beholderen og basert pd beregningen, roterer
beholderen med en chuck i den korteste rotasjonsavstand fra den ferste beholderen til en
orientert posisjon av beholderen. Den orienterte posisjon av beholderen blir sa fastsatt, og
beholderbereren paferes over to eller flere orienterte beholdere.

Beregningen som beskrevet ovenfor finner fortrinnsvis sted innenfor et
kontrollsystem som omfatter sammenlikning av den forste posisjon av beholderen med en
onsket rotasjonsposisjon av beholderen, og beregner s& den korteste rotasjonsavstand
mellom rotering av beholderen i klokkeretningen eller mot klokkeretningen, basert pa
forskjellen mellom den forste posisjon og den enskede rotasjonsposisjon av beholderen.
Som et resultat av denne foretrukne utferelse blir hver beholder rotert mindre enn 180°,
for derved & spare tid og & tillate orientering av beholdere i en hurtigere takt enn tidligere
mulig.

Det er et mél for denne oppfinnelsen 4 frembringe et system for & pakke et antall
beholdere 1 en barer pé en orientert méte.

Et annet mél for oppfinnelsen er & frembringe et system for & orientere et antall
beholdere for pakning av beholderne i en berer.
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De ovennevnte og andre trekk og mél ved oppfinnelsen blir bedre forstétt fra
den folgende detaljerte beskrivelse, tatt i forbindelse med tegningene, hvor figur 1 er et
toppriss av et system for pakking av beholdere i en foretrukket utforelse av denne
oppfinnelse, figur 2 er et toppriss av et system for orientering av beholdere ifelge en
annen foretrukket utferelse av oppfinnelsen, figur 3 er et diagrammatisk toppriss av et
orienteringshjul og overforingsbelte ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelse,
figur 4 er et diagrammatisk toppriss av et system for orientering av beholdere ifelge én
foretrukket utferelse av oppfinnelsen, figur 5 er et tverrsnitts sideriss av et system for &
orientere beholdere vist pd figur 4, figur 6 er et tverrsnittsriss av en sjakt ifelge en
foretrukket utferelse av oppfinnelsen, figur 7 er et perspektivsideriss av en trykkplate
ifelge én foretrukket utforelse av denne oppfinnelse, figur 8 er et toppriss av flere ledd av
overforingsbeltet ifolge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelse, figur 9 er sideriss
av en pakke av orienterte beholdere ifolge en foretrukket utferelse av oppfinnelsen, figur
10 er et sideriss av en pakke av orienterte beholdere ifelge en annen foretrukket utferelse
av denne oppfinnelse, figur 11 er et toppriss av en beholder som har tre visningspaneler
ifolge en foretrukket utforelse av oppfinnelsen, figur 12 er et sideriss av en pakke av
orienterte beholdere ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen, figur 13 er et
flytdiagram som beskriver en fremgangsméte for & pakke orienterte beholdere ifelge
pakken vist pd figur 9, figur 14 er et flytdiagram som beskriver en fremgangsméte for
pakking av orienterte beholdere ifelge pakken som er vist pd figur 12, figur 15 er et
toppriss av et system for & pakke inn beholdere ifelge en foretrukket utferelse av
oppfinnelsen, figur 16 er et tverrsnittsfrontriss av systemet for & orientere beholdere vist
pa figur 15, figur 17 er et forsterret frontriss av systemet for & orientere beholdere vist pé
figur 15, figur 18 er et toppriss av en del av en orienterer som har et antall lommer ifolge
en foretrukket utferelse av oppfinnelsen, og figur 19 er et sideriss av en del av en
orienterer ifolge en foretrukket utferelse av oppfinnelsen.

Figur 1-5 viser et system for bruk med en pakkingsmaskin for orientering av
beholdere i en beholderbarer. Systemet er fortrinnsvis brukt i forbindelse med
tradisjonelle pakningsmaskiner for & pafere beholderbarere 55 pé et antall beholdere 60.
Beholderbzrerne 55 kan vare, skjont ikke nedvendigvis, utformet av et elastisk
termoplastisk materiale som har et antall beholder-/mottakerapninger, hver for & feste en
beholder 60. Alternativt kan andre pakninger som er kjent blant folk som har ordinzre
ferdigheter i teknikken, s& som papp og krympepakninger, brukes i forbindelse med
systemet.

I et eksempel pé en slik tradisjonell pakningsmaskin mater innlgpstransporteren
15 antallet beholdere 60 inn i pakningsmaskinen 20 som har et antall kjever 22. Antallet
kjever 22 sprer fortrinnsvis beholderbzreren 55 og fester hver beholder 60 med
beholdermottakerdpning. Néar kjeven 22 er fjernet fester beholderbareren et antall
beholdere, og fjerner et system for orientering av beholdere, hvor hver beholder er
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rotasjonsmessig plassert i generelt tilfeldig orientering. I alternative eksempler pa slike
tradisjonelle pakningsmaskiner mater innlepstransporteren 15 antallet beholdere 60 inn i
pappbareren, som er limt eller p& annen maéte, forseglet, eller inn i plasthylser som er
krympepakket, eller p4 annen mate forseglet.

Systemet ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen virker fortrinnsvis
sammen med innlepstransporteren og pakningsmaskinen 20. Innlepet 17 av systemet
aksepterer fortrinnsvis et antall beholdere 60 fra inngangstransporteren 15. Innlepet 70
kan omfatte innlepshjul 18 for overfering og mulig singularisering av beholdere 60 fra
innlepstransporteren 15 til orienteringshjulet 25. Ifolge en foretrukket utforelse av denne
oppfinnelsen frembringer innlepstransporteren 15 to enkle rekker av beholdere 60 til
innlgpet 17 av systemet.

Systemet ifelge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen er fortrinnsvis
forbundet med en konvensjonell innlepstransporter 15 og en pakningsmaskin 20. Ifelge
en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen, omfatter systemet et lite avtrykk for &
muliggjere gjentilpassing av utstyr.

Antallet beholdere 60 fra innlepstransporteren 15 er fortrinnsvis matet inn i
innlepet 17 av orienteringshjulet 5. Innlepet 17 kan omfatte innlepshjul 18 for & atskille
og singularisere beholdere 60 for mottak av orienteringshjulet 25. Orienteringshjulet 25 er
plassert for & rotere hver beholder 60 til en korrekt orientering og samtidig 4 bevege hver
beholder 60 fra innlepet 17 av systemet mot en pakningsmaskin 20. Fortrinnsvis er
orienteringshjulet generelt rundt med et antall atskilte forsenkninger 27 utformet innenfor
et perimeter, hvor hver forsenkning 27 er utformet til & motta en beholder 60 av antallet
beholdere 60. Derfor starter eller opprettholdes orienteringshjulet 25 singularisering av
antallet beholdere 60 til separate forsenkninger 27. Orienteringshjulet 25 er ikke
nedvendigvis generelt rundt, og er mottakelig for hvilken som helst annen utferelse som
tillater singularisering av beholdere 60.

Ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelse omfatter én eller flere
forsenkninger 27 og orienteringshjulet 25 videre en chuck 30 for & engasjere en ende av
beholderen 60. Som best vist pa figur 5 og 6 omfatter chucken 30 fortrinnsvis hylse 31
som har et internt hulrom utformet til 4 feste en ende pa beholderen 60 i plan med og/eller
i sammenpasset kontakt. Kontakten i plan med og fortrinnsvis sammenpassende, er
utformet mellom chucken 30 og beholderen 60 slik at beholderen 60 roterer synkront med
chucken 30. I en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen mottar det interne hulrom av
chucken 30 en flaskehette i sammenpassende kontakt mellom sporene pé flaskehetten og
tilsvarende spor i den interne kavitet.

Ifolge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen omfatter hver forsenkning
27 videre trykkplate 32 festet ved motsatte ender av beholderen 60 fra chuck 30. Derfor
kan trykkplaten 32 engasjere bunnen av en flaske, som vist pa figur 5.
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Ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelse er kammen 34 operativt
forbundet i forhold til trykkplaten 32 og beveger trykkplaten 32 mot chuck 30.
Fortrinnsvis, mens orienteringshjulet 25 roterer blir trykkplaten 32 loftet til kontakt mot
chuck 30. Trykkplaten 32 kan vare glidbart forbundet i forhold til chuck 30. Chucken 30
kan videre omfatte fjeerer 28 for & forspenne beholderen 60 til posisjonen mellom hylsen
31 og trykkplaten 32.

Som et resultat blir en beholder 60, s& som en flaske, fast festet mellom chuck 30
og trykkplaten 32. Som vist pé figur 7 omfatter trykkplaten 32 fortrinnsvis, skjent ikke
nedvendigvis, en generell lav, glatt overflate som tillater rotering av en bunn av en
beholder 60.

Motoren 35 er fortrinnsvis mekanisk koplet til chuck 30 for & rotere beholderen
60. Ifolge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen, nir chucken 30 fester
beholderen 30, roterer motoren 35 chucken 30 og séledes roteres beholderen 60.

Som vist pd figur 4 er minst én sensor 37 i tillegg forbundet i forhold til
orienteringshjulet 25 for & lokalisere den orienterte posisjon av beholderen 60 og & stoppe
rotasjonen av beholderen 60. Sensoren 37 i en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen
sender et elektronisk signal til motoren 35, og stopper dermed rotasjonen av beholderen
60 1 en orientert posisjon.

For & optimalisere ytelsen av sensoren 37 omfatter hver beholder fortrinnsvis,
skjont ikke nedvendigyvis, videre indeksmerking 65 plassert pé beholderen 60, som vist pé
figur 10, eller pé eller i beholdermerkelappen 62, som vist pé figur 9. Ifelge en foretrukket
utforelse av oppfinnelsen omfatter slike indeksmerker 65 et visuelt udetekterbart merke,
som et ultrafiolett indeksmerke plassert pd beholderen 60. Alternativt kan sensoren 37
lese en cksisterende grafisk eller fysisk karakteristikk av beholderen 60, s& som
design/grafikk i beholdermerkelappen 60, ved lokalisering av en sem i en sidevegg av
beholderen 60 eller en sem 1 beholdermerkelappen 62.

Beholdere 60 er fortrinnsvis i hovedsak sylindriske og med vertikale akser. Hver
beholder 60 kan veare atskilt i tre 120° displaypaneler plassert perifert rundt en sidevegg
av beholderen 60. Som sédan, avhengig av orienteringen av beholderen 60, kan hver
beholder 60 vise et forskjellig displaypanel. Derfor kan hver av tre ulike displaypaneler
vaere posisjonert utover i en barer som har tre beholdere 60 i en rekke for & utgjere et
enkeltpanoramadisplay. Avhengig av barekonfigurasjonen kan beholderen 60 alternativt
omfatte to 180° displaypancler eller hvilken som helst annen passende gruppe av
displaypaneler plassert perifert rundt en sidevegg av beholderen 60.

Ifelge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen omfatter sensoren 37 en
ultrafiolett fotocelle. Den ultrafiolette fotocelle leser fortrinnsvis et tilsvarende ultrafiolett
indeksmerke plassert pd hver beholder 60. Et ultrafiolett indeksmerke er fortrinnsvis
udetekterbart pd hver beholder 60 for ikke & forstyrre den visuelle virkning av beholderen
60 og/eller beholdermerkelapp 62.
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Nar sensoren 37 identifiserer en korrekt rotasjonsposisjon for beholderen 60, vil
motoren 35 fortrinnsvis rotere beholderen 60 en foretrukket og/eller forprogrammert
forskyvning, eller alternativt stoppe rotasjonen av beholderen 60. Som et resultat fastsetter
motoren 35 orientering av beholderen 60 innenfor den respektive posisjon i orienterings-
hjulet 25. Folgelig passerer orienteringshjulet 25 individuelt og uavhengig en orientert
beholder 60 ved et plukksted ved fremre ende av pakningsmaskinen 20.

Som vist pd figurene 1 til 4 er overferingsbeltet 40 fortrinnsvis forbundet i
forhold til orienteringshjulet 25. Overferingsbeltet 40 overforer en orienteringsbeholder i
en fast rotasjonsposisjon fra orienteringshjulet 25 til pakningsmaskinen 20. Overforings-
beltet 40 griper fortrinnsvis orientert beholder 60 med tilstrekkelig kraft til & hindre
rotasjon nér orientert beholder 60 glir langs et stasjonzrt gulv eller mot en stasjonar vegg
1 systemet.

Som vist pd figurene omfatter et system ifelge oppfinnelsen fortrinnsvis to
orienteringshjul 25 og to overferingsbelter 40, som til sammen resulterer i orientering og
overforing av to rekker av beholdere 60.

Denne anordningen fremskynder pakningsprosessen, og virker ogsd sammen med
typiske pakningsmaskiner 20 som mottar to rekker av beholdere 60.

Som vist pé figurene 2, 3 og 8, ifelge en foretrukket utforclse av denne oppfin-
nelsen, omfatter overferingsbeltet 40 et antall fingre 45 atskilt for & motta orienterte
beholdere 60 fra orienteringshjulet 25. Antallet fingre 45 er fortrinnsvis lagt til for & gripe
orienterte beholdere 60 og hindre rotasjon ut av en orientert posisjon. Som vist pa figur 8,
kan overferingsbeltet 40 omfatte et antall ledd 42 forbundet i forhold til en kjede 43, i
likhet med et drivkjede, hvor hvert ledd 42 inneholder én eller flere fingre 45.

Ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen er antallet fingre 45
innrettet 1 to grupper av to eller flere fingre 45, hver gruppe for & feste en orientert
beholder 60. En slik anordning resulterer i orientert beholder 60 som er plassert trygt
mellom to grupper fingre 45, og motvirker rotasjon av hver orientert beholder 60 og
kontakt med hver tilstetende orientert beholder 60. Overferingsbeltet 40 som vist pa figur
2 og 3 omfatter en foretrukket innretning av fingre 45 plassert slik at hvert par av
tilstatende ledd 42 inneholder to grupper av divergerende fingre 45 for & motta en enkel
beholder 60.

Ifelge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen, nar overforingsbeltet 40, og
spesielt kjeden 43, roterer rundt en tann, blir de tilstetende to grupper av fingre 45 mer
atskilt enn nér overferingsbeltet 40 er i en linezr bane. Derfor, nir beholderen 60 er lastet
inn 1 overferingsbeltet 40, blir de tilstetende to grupper av fingre 45 spredd for & motta
beholderen 60, og nar overferingsbeltet 40 holder en linear kurs blir de tilstetende to
grupper av fingre 45 samlet for fast & gripe beholderen 60, selv om beholderen 60 glir
langs et stasjonzrt gulv pd sidene av systemet ifelge denne oppfinnelsen og/eller
pakningsmaskinen 20.
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Overforingsbeltet 40 mater fortrinnsvis orienterte beholdere 60 fra orienterings-
hjulet 25 direkte inn i pakkingsmaskinen 20. Alternativt vil et liknende, tilherende belte
operativt forbundet med overferingsbeltet 40 opprettholde orienteringen av beholderen 60
nér slike beholdere blir matet inn i pakningsmaskinen 20. Pakningsmaskinen 20 kan
omfatte et antall kjever 22 posisjonert til & péfere beholderbareren 55 over to eller flere
orienterte beholdere 60.

Ifelge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen omfatter systemet for
orientering av beholdere videre et elektronisk timingssystem brukt til elektronisk
synkronisering av sykler av orienteringshjulet 25 med pakkingsmaskinen 20. Slik
elektrisk synkronisering eliminerer behovet for mekanisk & kople og synkronisere
orienteringshjulet 25 med pakkingsmaskinen 20. Det elektroniske timingssystem omfatter
fortrinnsvis narbryter 80 og en kodingsbryter 85 i forbindelse med orienteringshjulet 25
og pakningsmaskinen 20. kodingsbryteren 25 er fortrinnsvis plassert pd en roterende
aksel, s& som den roterende aksel vist pd figur 1 av pakkingsmaskinen 20, og
kommuniserer med narbryteren 80 pé orienteringshjulet 25 for synkronisering av
orienteringshjulet 25 og pakkingsmaskinen 20.

En resulterende pakke er vist pé figur 9 hvor beholderen 60 er orientert péd samme
méte og som danner en pakke av beholdere 60 som har et jevnt utseende. Figur 9 viser en
ytterligere utforelse av resulterende pakke hvor beholderne 60 er orientert avhengig av de
relative posisjoner av beholderen 60 inne i pakken.

Ifolge en foretrukket utferelse av oppfinnelsen beregner sensoren 37, eller andre
anordninger i systemet, hvilke beholdere 60 som skal plasseres i hjerner 59 av
beholderbereren 55 og hvilke beholdere 60 som skal plasseres i sentrum 57 av
beholderbereren 55. Basert pa den tiltenkte posisjon av hver respektiv beholder 60 inne i
beholderbarerne 55, orienteringshjulet 25 og tilherende sensor eller sensorer 37 orienterer
beholderne 60 1 hjernet 59 av beholderbzreren 55 i en forskjellig orientering fra
beholderne 60 i sentrum 57 av beholderbareren 55. Dette er & foretrekke fordi beholderne
60 i hjernet 59 av beholderbereren 55 kan ha en visuell eksponering pa 270° eller mer, og
beholderne 60 i sentrum 57 av beholderbareren 55 kan ha mye mindre visuell
eksponering. Det kan derfor resultere i en mer estetisk tiltrekkende pakke hvis beholderne
60 i hjernene 59 av beholderbereren 55 er rotasjonsmessig orientert slik at de respektive
merkelapper eller grafikker er sentrert i presise hjerner 55 av pakken, som vist pd figur
10.

Ifolge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelse er en pakke som har et antall
beholdere 60, hvor hver beholder 60 har to eller flere synlige paneler 70, s& som tre
synlige paneler 71, 72, 73 vist pa figur 11, hvor beholderbereren 55 er plassert langs et
plan, og beholderne 60 er orientert slik at forskjellige synlige paneler 71, 72, 73 for hver
beholder 60 er synlig pé en side av pakken, som vist pa figur 12.
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En fremgangsmaéte for & pakke et antall beholdere 60 i en beholderberer 55
omfatter mating av et antall beholdere 60 inn i orienteringshjulet 25. Hver beholder 60
omfatter fortrinnsvis to eller flere displaypaneler 70 plassert perifert rundt en sidevegg av
hver beholder 60. Orientering 25 fastsetter fortrinnsvis en forste rotasjonsposisjon av en
forste beholder nér de flere beholdere i en ferste orientert posisjon viser et forste
displaypanel 71. Orienteringshjulet 25 fastsetter s& fortrinnsvis en andre rotasjonsposisjon
av en andre beholder av flere beholdere tilgrensende den ferste beholder i en andre
orientert posisjon som viser et andre displaypanel 72. Avhengig av den enskede
konfigurasjon kan to eller flere beholdere 60 bli orientert i etterfolgende innretning. I en
foretrukket utferelse av denne oppfinnelse for bruk i forbindelse med en sekspakk
beholderberer 55 kan en tredje orientert posisjon 73 av en tredje beholder tilgrensende
den andre beholder ogsé vare fastsatt av orienteringshjulet 25.

Ifolge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen omfatter orienteringshjulet
25 tolv chucks 30, hvor hver chuck har en motor 35 og sensor 37. Hver motor 35 og
sensor 37 er fortrinnsvis uavhengig programmerbare for & sette en foretrukket
forskyvningsvinkel for rotasjon s& snart indeksmerket 65 er lest av sensoren 37. Folgelig
kan hver chuck 30 justeres til en ensket forskyvning som resulterer i tolv uavhengige
chuckjusteringer for & justere forskyvninger i pakker inneholdende fire, seks, atte, tolv og
tjuefire orienterte beholdere 60. Ifelge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen er
hver chuck 30 programmert med samme forskyvning resulterende i hver beholder 60 i en
rekke som har samme orientering innen i beholderbzreren 55. Figur 13 viser et
flytdiagram for & orientere beholdere 60 som har en forutbestemt rotasjonsforskyvning
ifelge en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen.

Ifelge en annen utferelse av oppfinnelsen er hver chuck 30 justert til & ha en
forskjellig forskyvning slik at beholdere 60 inne i beholderbereren 55 har minst to
forskjellig orienteringer innenfor en rekke av orienterte beholdere 60. Konfigurasjonen
ifelge denne oppfinnelsen som har tolv chucks 30 er séledes i stand til & orientere
beholdere 60 i sett av en, to, tre, fire, seks og tolv.

Ifelge en foretrukket utforclse av denne oppfinnelsen vil en utgangsskjerm
forbundet med systemet vise en numerisk representasjon av hver av de tolv chucks 30 i
rekkefolge (dvs. 01-12), sammen med en numerisk representasjon av rotasjons-
forskyvningen og en teller som indikerer en feilkode. Feilkoden teller fortrinnsvis antallet
beholdere som er ukorrekt orientert i en gitt produksjonsperiode. I en foretrukket utforelse
av oppfinnelsen roterer chucken 30 hver beholder 60 et forutbestemt antall roteringer, sé
som en og en halv ganger, sekende etter indeksmerket 65. Hvis ikke indeksmerket 65 er
identifisert innenfor den forutbestemte antall roteringer blir en feilkode innfert i
forbindelse med den respektive chuck 30. Felgelig, hvis en feilkode indikerer et heyt
antall av ukorrekt orienterte beholdere kan en operater sjekke for & bekrefte at sensoren
37 er ren og/eller funksjonerer korrekt, eller at chuck 30 roterer korrekt.



10

15

20

25

30

35

332502

Alternativt kan chucks 30 bli programmert med kontinuerlig logikk for & ta vare
pé rotasjon av kontinuerlig strem av beholderne gjennom orienteringshjulet 25. Figur 14
viser et flytdiagram for orienteringsbeholdere 60 som har forskjellige visningspaneler 71,
72, 73 i henhold til en foretrukket utforelse av denne oppfinnelsen.

Overforingsbeltet 40 overforer sd fortrinnsvis den ferste beholder, den andre
beholder og den tredje beholder, hver separat i en fast rotasjonsposisjon, fra
orienteringshjulet 25 til pakningsmaskinen 20. Pakningsmaskinen 20 péaferer fortrinnsvis
beholderbarere 55 over en forste beholder, den andre beholder og en tredje beholder slik
at det forste displaypanel, det andre displaypanel og det tredje displaypanel sammen viser
et enhetlig display. Figur 12 viser en pakke som har tre beholdere innrettet med tre
displaypaneler 71, 72 og 73 som vender utover fra pakken. Som beskrevet ovenfor kan
sensoren 37 detektere indeksmerket 65 plassert pd beholderen 60 for & fole og fastsette en
forste, andre og/eller tredje rotasjonsposisjon av beholderen.

Endelig kan makroenheter programmeres til & hjelpe en operater til & velge en
onsket konfigurasjon eller merke av beholderen 60, og de relative forskyvninger blir
automatisk programmert inn i hver chuck 30. Felgelig, dersom operateren velger
“tjuepakk” og “lemon-lime soda” blir de krevne forskyvningene innfert i hver chuck 30
slik at systemet blir justert for & orientere beholdere av “lemon-lime soda” 1 en
tjuefirepakk-konfigurasjon.

Figurene 15-19 viser ytterligere foretrukne utferelser av den foreliggende
oppfinnelse. Som vist pé figur 15-19 og beskrevet nedenfor er de forskjellige elementer
angitt med forskjellig, men liknende, nomenklatur som de foregéende utforelser, og det er
forstatt at forskjellige trekk ved de folgende utferelser kan bli kombinert og brukt sammen
med de trekk som er beskrevet i de tidligere beskrevne utferelser.

Figur 15 viser en orienteringsanordning for & orientere beholdere 60 i en gnsket
rotasjonsposisjon for plassering i en beholderbarer. Systemet ifelge en foretrukket ut-
forelse av denne oppfinnelsen er fortrinnsvis forbundet mellom en konvensjonell innleps-
transporter 15 og pakningsmaskinen 20. Ifglge en foretrukket utforelse av oppfinnelsen
omfatter systemet et lite avtrykk for 4 muliggjere etter tilpasning av eksisterende utstyr.

De flere beholdere 60 fra inngangstransporteren 15 blir fortrinnsvis matet inn i
innlgpet 107 av orienteringsanordningen 100, s& som vist over to delte linjer som
divergerer fra innlepstransporteren 50. Innlepet 70 kan omfatte innlepshjul 118 for &
atskille og singularisere beholdere 60 for mottak av orienteringsanordningen 100.
Beholdere 60 er typisk i en tilfeldig rotasjonsposisjon nir de innferes i orienterings-
anordningen 100.

Orienteringsanordningen 100 er fortrinnsvis plassert for & rotere hver beholder 60
1 en korrekt orientering og samtidig & bevege hver beholder 60 fra innlepet 107 av
systemet mot pakningsmaskinen 20. Fortrinnsvis, er orienteringsanordningen 100 generelt
utformet i et hjul med et antall radielt atskilte chucks 140 for & feste en ende av
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beholderen 60. Orienterer 100 er imidlertid ikke nedvendigvis hjulformet, og er
mottakelig for enhver annen utferelse som tillater orientering av beholderen 60 som
beskrevet nedenfor.

Ifelge denne foretrukne utforelse omfatter orienteringsanordningen 100 en leser
120 for & bestemme en forste orientering av beholderen 60, og kontrollsystem 130 for &
dirigere beholderen 60 til en orientert posisjon. Leser 120 kan omfatte digitalt kamera 125
eller liknende innretning for & innfange et bilde av beholderen 60 eller pd annen méte &
bestemme en forste orientering av beholderen 60. Spesielt kan leseren 120 omfatte et
system fremstilt av Sencon av Bedford Park, Illinois. Kontrollsystemet 130 bestemmer
fortrinnsvis den korteste rotasjonsavstand fra den ferste orientering til den enskede
rotasjonsposisjon mellom en retning med og mot klokkeretningen, og sd frembringe et
signal for & bevege beholderen 60 enten mot klokkeretningen eller med klokkeretningen
for 4 nd den enskede rotasjonsposisjon ved kortest rotasjonsavstand. Som vist skjematisk
pa figur 19 kan kontrollsystemet 130 veare fysisk tilgrensende leseren 120, eller alternativt
kan det vere fjernt plassert fra leseren 20 og orienteringsanordningen 100.

Som i de tidligere beskrevne utferelser er chuck 140 festet ved en ende av
beholderen 60. Chuck 140 er fortrinnsvis i forbindelse med kontrollsystemet 130 for &
rotere beholderen 60 i kortest rotasjonsavstand til den enskede rotasjonsposisjon. Chuck
140 er folgelig i stand til bevegelse bdde med klokkeretningen og mot klokkeretningen for
a posisjonere beholderen 60 i den enskede rotasjonsposisjon i kortest rotasjonsavstand, og
sdledes den kortest mulige tidsperiode. Derfor er en toretningsmotor 145 fortrinnsvis
forbundet med chuck 140 og i forbindelse med kontrollsystemet 130.

Kontrollsystemet 130 av orienteringsanordningen 100 beregner dermed
fortrinnsvis en avstand mellom den ferste orientering av beholderen 60 og den enskede
rotasjonsposisjon av beholderen 60, og frembringer et signal til chuck 140 om & bevege
beholderen 60 til & n&d den enskede rotasjonsposisjon i kortest mulig rotasjonsavstand.
Som best vist pé figur 16 omfatter chuck 140 fortrinnsvis en hette 142 som har en intern
kavitet formet for & engasjere en ende av beholderen 60 i fluktende og/eller tilpasset
kontakt. Fluktende og fortrinnsvis tilpasset kontakt er utformet mellom chuck 140 og
beholder 60 slik at beholder 60 roterer i synkronisering med chuck 140.

Ulikt tidligere utferelser som beskrevet her identifiserer den foreliggende
utforelse et kjent startpunkt nér leseren 120 identifiserer den ferste rotasjonsposisjon av
beholderen 60. Dette er i motsetning til tidligere beskrevne utferelser hvor en forste
rotasjonsposisjon er ukjent og beholderen 60 blir rotert til et kjent indeksmerke er naddd.
Det naverende beskrevne system forbedrer effektiviteten av systemet fordi den forste
posisjon er bestemt eller oppnéddd og dermed minimaliserer rotasjonsbevegelsen til den
gnskede posisjon.

Ifolge en foretrukket utferelse av denne oppfinnelsen, best vist pd figurene 15 og
17, omfatter orienteringsanordningen 100 flere chucks 140 anordnet i et hjul, sd som et
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orienteringshjul 110 som vist. Et slikt arrangement tillater rotasjon av beholdere 60 til en
orientert posisjon, mens samtidig beveger slik beholder mot pakningsmaskinen 20.

Det foreliggende system kan i tillegg omfatte stjernehjul 150 som har flere
lommer 160. Stjernehjul 150 dirigerer fortrinnsvis beholdere 60 posisjonert i en ensket
rotasjon eller orientert posisjon fra orienteringsanordningen 100 til pakningsmaskinen 20.
Hver lomme 160 av stjernehjulet 150 rommer beholder 60 og opprettholder den enskede
rotasjonsposisjon av beholderen 60 fra en respektiv chuck 140 til beholderbareren i
pakningsmaskinen 20. Ulik andre utferelser beskrevet her krever ikke den foreliggende
utferelse et overforingsbelte eller liknende anordning siden de orienterte beholdere 60 blir
fort dirckte fra orienteringshjulet 110 til stjernehjulet 150. Slik direkte overfering
minimaliserer potensialet for tap av orienteringer for hver beholder 60.

Stjernehjul 150 kan videre omfatte fleksibel innsats 170 plassert i hver lomme
160 og glideplate eller skinne 180 plassert rundt en ytre perimeter av stjernehjulet 150.
Hver orientert beholder 60 er fortrinnsvis kilt mellom ettergivende innsats 170 og
glideplate eller skinne 180, og holder dermed den rotasjonsmessige posisjon av
beholderen 60 nér beholderen 60 beveger seg rundt stjernehjulet 150 mot
pakkingsmaskinen 20. Glideplate eller skinne 180 omfatter fortrinnsvis en glatt overflate
eller belegg sd som Teflon for & tillate de orienterte beholderne 60 & gli fritt uten & avbryte
rotasjonsposisjonen.

Folgelig omfatter en fremgangsméate for pakking av flere beholdere i1 en
beholderbarer mating av beholderne i orienteringshjulet 110 som har én eller flere chucks
140 som fester hver beholder 60. Det foreliggende system foler s& en ferste posisjon av
beholderen 60, og basert pa en beregning roterer beholderen 60 med chuck 140 i korteste
rotasjonsavstand fra den ferste posisjon av beholderen 60 til den orienterte posisjon av
beholderen 60. Den orienterte posisjon av beholderen 60 blir sd fastsatt og
beholderbareren blir pafert over to eller flere orienterte beholdere 60.

Beregningen beskrevet ovenfor finner fortrinnsvis sted inne i kontrollsystemet
130 og involverer sammenlikning av den forste posisjon av beholderen 60 med en gnsket
rotasjonsposisjon av beholderen 60, for s& & beregne den korteste rotasjonsavstand
mellom rotering av beholderen 60 i en retning med klokkeretningen eller mot klokke-
retningen basert pé forskjellen mellom den ferste posisjon og den enskede rotasjons-
posisjon av beholderen 60. Som et resultat av den beskrevne protokoll blir hver beholder
rotert mindre enn 180°, og sparer dermed tid og tillater orientering av beholdere 60 i en
hurtigere takt enn tidligere mulig.

Mens oppfinnelsen som er beskrevet i den foregdende spesifikasjon i forhold til
visse foretrukne utferelser og mange detaljer er fremsatt for illustrasjonsformal, vil det
vaere dpenbart for fagfolk i teknikken at systemet og fremgangsmaten ifelge oppfinnelsen
er mottakelig for ytterligere utforelser og at visse detaljer beskrevet her kan varieres
betydelig uten & avvike fra grunnprinsippene av oppfinnelsen.
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Patentkrav

1. En orienteringsanordning (100) for & orientere en beholder (60) 1 en ensket
rotasjonsposisjon for plassering i en beholderbarer, idet orienteringsanordningen (100)
omfatter

en leser (120) for & bestemme en ferste orientering av beholderen,

et kontrollsystem (130) for & bestemme den korteste rotasjonsavstand fra den
forste orientering til den enskede rotasjonsposisjon mellom en retning med klokken og en
retning mot klokken,

en chuck (140) festet til beholderen og i kommunikasjon med kontrollsystemet
for & rotere beholderen i kortest rotasjonsavstand til den gnskede rotasjonsposisjon, og

et stjernehjul (150) med flere lommer (160), der hver lomme av de flere lommer
forsyner en beholder, idet stjernehjulet opprettholder den enskede rotasjonsposisjon av
beholderen fra chucken til beholderbareren,

karakterisert ved at en fleksibel innsats (170) er plassert i hver lomme av de
flere lommer.

2. Orienteringsanordning ifelge krav 1, karakterisert ved at kontrollsystemet
(130) beregner en avstand mellom den forste orientering av beholderen og den enskede
rotasjonsposisjon av beholderen, og frembringer et signal til chucken for & bevege
beholderen til & nd den enskede rotasjonsposisjon i den korteste rotasjonsavstand.

3. Orienteringsanordning ifelge krav 1 eller 2, karakterisert ved at den videre
omfatter flere chucks anordnet i et hjul.

4. Orienteringsanordning ifelge ethvert av de foregdende krav, karakterisert ved
at den videre omfatter en toretningsmotor (145) som forbinder chucken med et
kontrollsystem.

5. Orienteringsanordning ifelge ethvert av de foregédende krav, karakterisert ved
at leseren omfatter et digitalt kamera (125) for & fange inn et bilde av beholderen.

6. System for pakking av orienterte beholdere i en beholderbarer, hvor systemet
mottar flere uorienterte beholdere ved et innlep, karakterisert ved at systemet omfatter

en orienteringsanordning (100) ifelge ethvert av de foregdende krav for
orientering av hver beholder i1 en forutbestemt krevet orientering, og

en pakningsmaskin (20) for & plassere en beholderbarer rundt flere orienterte

beholdere.
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