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Keksinndn kohteena on menetelmd nuotan vetdmiseksi jddn

ali sekd nuottalaitteisto. Keksinndn mukaisessa menetel-

L - -2
midssd kiinnitetddn nuotta ja vetokdydet kahteen ponttoo- \v -

nirakenteiseen nuotanchjaimeen (4), joissa kummassakin on (/? ;) ) (( }is_/
jdén alapintaa vasten pureutuvat, oleellisesti yhdensuun- e ’: -57 N’
taiset ohjainterdt; uitetaan vetokdysien (5) vapaat pdat /// o’ \ // !/ \‘\
jddn ali laskuavannosta (2) nostoavantoon (3); ja vedetadan ,/ x - J o
nuotanohjaimia vetokdysien avulla jd&n alapintaa pitkin ; TEA=— 5
laskuavannosta nostoavantoon. Keksinnoén mukaiseen lait- Q2

teistoon kuuluu ndin ollen ponttoonirakenteisten nuotanoh-

un

jaimien (4) lisdksi ainakin yksi vetolaite (6) nuotanoch-
jaimien vetdmiseksi laskuavannosta (2) nostoavantoon (3). \
Jotta nuottauslaitteisto voitaisiin pitd& mahdollisimman ~
yksinkertaisena ja jotta pddstdisiin eroon perinteisen
nuottaustavan vaatimista uittcavannoista, ldhdetddn kum-

paakin nuotanochjainta (4) vetamddn laskuavannosta siten,
ettd kyseisen nuotanohjaimen ohjainterien (lla-llc;1l6a,-

16b) mddradmdn suunnan ja vastaavan vetokdyden (5) suunnan
vdlinen vetokulma (a) on vino.
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Uppfinningen avscer ctt forfarande for notdragninag under is
samt on notanordning. 1 forfarandet enligt upplfinningen
fists noten och draglinorna i tvad pontonartade notstyrare
(4), vilka vardcera har mot isens undersida anligagande,

vdsentligen parallella styreggar; fors draglirornas (5) fria
dndar under isen fran sdnkvaken (2) till lyftvaken (3); och
drags notstyrarna medels draglinorna ldngs isens undersida
fran sdnkvaken till lyftvaken. Till anordningen enligt upp-
finningen hdr sdlunda utom de pontonartade notstyrarna (4)
dtminstone en draganordning (6) f&r dragning av notstyrarna
fran sdnkvaken (2) till lyftvaken (3). F6r att notanordningen
skall kunna hdllas enklast m&jlig och fOr att komma ifran de
notvakar, som beh&vs vid sedvanlig notdragning, paborjas drag-
ningen av vardera notstyraren (4) fran sdnkvaken sa, att drag-
vinkeln (a) mellan den av styreggarna (11a-11c¢; 16a-16b) i
ifradgavarande notstyrare bestdmda riktningen och motsvarande

draglinas (5) riktning &r sned.
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Menetelmd8 nuotan vetdmiseksi j&88n ali ja nuottalaitteisto

Keksinntn kohteena on menetelmd nuotan tai vastaa-
van vetdmiseksi j#8n ali laskuavannosta nostoavantoon seké
nuottalaitteisto. Keksinn®én mukaisessa menetelmdss8 kiin-
nitetddn nuotta ja vetokdydet kahteen ponttoonirakentei-
seen nuotanohjaimeen, joissa kummassakin on j&8n alapintaa
vasten pureutuvat ohjainterdt, uitetaan vetokdysien vapaat
padt jaan ali laskuavannosta nostoavantoon, ja vedetddn
nuotanchjaimia vetokdysien avulla j&&n alapintaa pitkin
laskuavannosta nostoavantoon. Menetelmdn toteuttamiseen
tarkoitettu, keksinndén mukainen laitteisto kdsittdd kaksi
ponttoonirakenteista nuotanohjainta, joissa kummassakin on
jadn alapintaa vasten pureutuvat ohjainterdt, ja jotka
kumpikin lisdksi k#dsittévédt kiinnityselimet nuottaa varten
sekd vetoelimen vetoktyden tai vastaavan kiinnitysta var-
ten, ja ainakin yhden vetolaitteen nuotanohjaimien vet&mi-
seksi vetokotysien avulla laskuavannosta nostoavantoon.

Suoritettaessa talvinuottaus ns. perinteiselld ta-
valla (jota yh3 yleisesti kdytetdin) tehd&an jddlle lukui-
sa mdird uittoavantoja, joiden kautta nuotta uitetaan las-
kuavannosta nostoavantoon. Uittoavannot ovat tyypillisesti
noin 25 metrin védlein ja ulottuvat laskuavannon pé&dssa
noin 150 metrid ja nostoavannon pddssd noin 90 metri&d kum-
mallekin sivulle. Kun nostoavannon ja laskuavannon vali
jaslla saattaa olla jopa 1500 metrid, kiertdvdt uittoavan-
not noin kolmen kilometrin matkan, jolloin niiden lukumaa-
rd on yli sata. Uittoavantojen teko on luonnollisestikin
tytdldstd ja vaatii raskasta kalustoa eli kdytdnndss8 trak-
tori/jddkaira-yhdistelmdda. Apaja joudutaan kiertamadn
traktorilla kerran ja jalkaisin useampaan kertaan, joten
tybnteko hankaloituu merkittdvdsti, kun liikkuminen j&a&dlla
vaikeutuu erityisesti lumimddridn lisddntyessd. Kevaalls,
kun jddlle muodostuu sohjoa (jopa 1 m:n verran), estyy

nuottaus kokonaan. Uittoavannot umpeutuvat myds helposti



10

15

20

25

30

35

2 82587

tuiskuisella s&8l14, ja saattaa olla, ettd ne joudutaan
lapioimaan auki useaan kertaan.

Perinteisen nuottaustavan puutteita on yritetty
poistaa erilaisilla nuotanohjaimilla, joilla laskunuoraa
tai itse verkkoa tai nuottaa uitetaan j&&n alla. Ohjai-
missa on yleensd ponttoonirakenteinen runko, johon on
kiinnitetty luistin- tai ohjainter&dt, jolloin runkoon vai-
kuttava noste saa terdt pureutumaan j&an alapintaa vasten.
Esimerkiksi FI-patenttijulkaisussa 51033 on esitetty ta-
midntapainen laite, jota liikutetaan askelmaisesti eteen-
pdin narusta nykimdlld. Laitteet ovat kuitenkin rakenteel-
taan varsin monimutkaisia eikd niitd yleensd pystytd oh-
jaamaan Kkuin suoraviivaista rataa pitkin. Jos halutaan
ohjata laitetta kdyrdviivaista reittid pitkin, on kaytet-
tdvd sellaisia tunnettuja nuotanohjaimia, jotka toimivat
joko langattomalla radio-ohjauksella tai mekaanisella kau-
ko-ohjauksella. Tdllaiset ohjattavat laitteet ovat kuiten-
kin monimutkaisia ja kalliita.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena onkin saada
aikaan uudentyyppinen talvinuottausmenetelmd ja laitteis-
to, joilla ei ole edell&mainittuja puutteita. Keksinntn
mukaisella menetelm#lld t#dmd saavutetaan niin, ettd kum-
paakin nuotanohjainta l&hdetddn vetdmd8dn laskuavannosta
siten, ettd kyseisen nuotanohjaimen ohjainterien madraa-
min suunnan ja vastaavan vetokdyden suunnan vdlinen veto-
kulma on vino, jolloin nuotanohjaimet kulkevat ensin ulos-
pdin lasku-ja nostoavantojen vdlisestd linjasta ja kddn-
tyvdt vetoa jatkettaessa itsetoimivasti takaisin kohti
nostoavantoa. Keksinnén mukaiselle laitteistolle on puo-
lestaan tunnusomaista se, ettd vetoelin on sovitettu oh-
jainterien suhteen siten, ettd se sallii ohjainterien maa-
rddmin suunnan ja vetokdyden suunnan vdlisen vetokulman
muuttuvan niin, ettd nuotanohjaimien kulkusuunta muuttuu
itsetoimivasti seurauksena vetokulman muutoksesta.

Keksinnén perusajatuksen mukaisesti kumpaakin nuo-

tanohjainta vedet&#n laskuavannosta sivuttain kohti nos-
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toavantoa, jolloin ne ldhtevdt haluttuun suuntaan. Nuo-
tanohjaimen edetessd vetosuunta muuttuu, ja vetokulman
lidhestyessd 90 astetta muuttuu myds nuotanohjaimen kul-
kusuunta takaisin kohti nostoavantoa. N&in nuotanohjaimet
kiertdvdt apajan vetden nuotan perdssdin pyyntiasennossa.

Keksinntn mukaisella ratkaisulla pddstd88n eroon
perinteisen tavan uittoavannoista, jolloin ty®m&drd v&he-
nee huomattavasti, ja useampi apaja p#divad8 kohti mahdol-
listuu. Nuotta ei mybskddn pysdhdy kesken vetoa niin kuin
perinteisessd tavassa. Tdmd&n seurauksena saalismddrd kas-
vaa, koska kalat pddsevdt nuotan ulkopuolelle, jos nuotta
pyséhtyy. Keksinntn mukaisella ratkaisulla mahdollistuu
myds erittdin yksinkertainen ja tehokas pyyntilaitteisto,
joka mahdollistaa myds talvitroolauksen. N&in p&s8stdaan
eroon myds edelldmainituista monimutkaisista kauko-oh-
jauslaitteista.

Seuraavassa keksintdd selitetdd8n tarkemmin viita-
ten oheisten piirustusten mukaisiin esimerkkeihin, joissa

kuvio 1 esittdd kaaviomaisesti keksinndn mukaista
laitteistoa ja&lls,

kuvio 2a esittd4 nuotanohjaimen ensimmdistd suori-
tusmuotoa ylh&&ltdpdin eli j&&n suunnasta ndhtynid,

kuvio 2b esittdd kuvion 2a ohjainta viivan A-A
suunnasta nahtyna,

kuvio 3a esittd8 nuotanohjaimen toista suoritus-
muotoa ylhddaltdpdin eli jd3n suunnasta ndhtynd, ja

kuvio 3b esittdd kuvion 3a ohjainta viivan B-B
suunnasta ndhtynd.

Kuviossa 1 on j4ddlle 1 tehty laskuavanto 2 ja nos-
toavanto 3 nuottausta varten. Kdytdnndssd avantojen sivun
pituus on 3-4 metrid, ja niiden keskindinen etdisyys 400-
1500 metris, joten kuviota 1 ei selvyyden vuoksi ole esi-
tetty kdytidnndén mittoja vastaavassa mittakaavassa. Lait-
teisto on esitetty l#htVasennossa, josta nuotanohjaimia 4
ldhdetd3n vetdmddn kohti nostoavantoa. Asennettaessa lait-
teistoa jadalle kiinnitetdan nuotta (ei esitetty) ja veto-
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kdydet 5 ensin nuotanohjaimiin, mink# jalkeen vetokdydet
uitetaan j848n ali nostoavannon &&8relld oleville vetolait-
teille 6, jotka voivat olla esim. polttomoottorikeloja.
Vetokdysien uitto tapahtuu sindnsd tunnetulla tavalla,
esimerkiksi sauva- tai sdhkduitolla. Sauvauittoa kdytetta-
essd on tehtdvd avannot 7, joita on merkitty katkoviivoil-
la. Kun vetokdydet on uitettu vetolaitteille 6, tybnnetdsn
nuotanohjaimet 1laskuavannosta jd8n alle haluttuun suun-
taan, jolloin ollaan kuvion 1 mukaisessa l&htdtilanteessa,
josta nuotanohjaimia ldhdetddan vetdmd&n jddn alapintaa
pitkin vinottain kohti nostoavantoa. Kuviossa 1 on veto-
kéyden 5 suunnan ja nuotanohjaimen ohjainterien (esitetty
tarkemmin seuraavissa kuvioissa) md3irddmdn suunnan védlista
vetokulmaa merkitty viitemerkilld a. Vetovoiman ja ohjain-
terien ohjaavan vaikutuksen johdosta nuotanohjaimet alka-
vat liikkua katkoviivoilla esitettyjd reittejd pitkin ve-
tden nuottaa perdssddn. Kun vetokulma l8henee 90 astetta
noin puolessa vdlissd matkaa, alkaa nuotanohjaimien kulku-
suunta muuttua kohti nostoavantoa ohjainterien suuntaisen
vetokomponentin pienentyessd, ja jatkettaessa vetoa edel-
leen tulevat nuotanohjaimet viimein nostoavantoon 3.
Kuvioissa 2a ja 2b on esitetty keksinndn ensimméi-
sen suoritusmuodon mukainen nuotanchjain 4. Laite kdsitt&da
ponttoonirungon 10, joka on poikkileikkaukseltaan oleelli-
sesti suorakulmainen. Runko on muodostettu kelluvaksi
tayttdmdlla se kokonaan tai osittain jollakin vettd kevy-
emmdlld aineella, esim. ilmalla tai styroxilla. Rungon
yldpinnalle 10a on sovitettu keskendsdn oleellisesti yhden-
suuntaiset ja runkoon ndhden kiintedt ohjainterdt lla-llc
siten, ettd ohjainterdt 1la ja 1llc ovat samassa pituus-
suuntaisessa linjassa ldhelld yldpinnan toista sivureunaa
ja ohjaintera 11b l&helld vastakkaista sivureunaa. Ohjain-
terdt l1lla ja 1llc ovat lisdksi l&dhelld rungon pddtyjad, ja
ohjainterd 1lb on rungon pituussuunnassa ndiden vdlissa.
Ohjainterien p&diden l&heisyyteen on sovitettu rajoitinpa-
lat 12, jotka estdvat terid uppoamasta liian syv&lle jd&s-
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sd oleviin railoihin. Kdytdnndssd ohjainterit ulkonevat
rajoitinpalojen tasosta noin 5 mm:4. Rungon takap#&tyyn on
sovitettu kiinnitysrengas 13 nuottaa varten, ja sivupin-
nalle 10b vetorengas 14 vetokdyttd 5 varten. Vetorengas 14
on pituussuunnassa ohjainterien lla ja 1llc vdliss3 siten,
ettd renkaan etdisyys terdstd 1lla on noin kaksi kertaa
niin pitkd kuin sen etdisyys terdstd llc. Kuvioon 2a on
lis8ksi piirretty katkoviivoilla vetokdysi 5. Koska veto-
rengas 14 on kiinnitetty rungon sivupinnalle, ja koska se
on renkaan muotoinen, sallii se vetokdyden vetokulman
muuttuvan halutuissa rajoissa.

Kuvioissa 3a ja 3b on esitetty vaihtoehtoinen suo-
ritusmuoto nuotanohjaimelle 4. Ponttoonirunko 15 on té&ssé&
tapauksessa poikkileikkaukseltaan oleellisesti ympyrin
muotoinen, ja kiinte#dt ohjainterdt 16a ja 16b on sovitet-
tu samaan pituussuuntaiseen linjaan. Ponttoonirunkoon on
varren 17 p&&h&n kiinnitetty tasapainoitusponttooni 18,
Jjoka pitdd nuotanohjaimen tasapainossa vedon aikana. Ve-
toripa 14a on kiinnitetty rungon ulkopintaan pituussuun-
nassa vastaavalla tavalla kuin kuvioiden 2a ja 2b esimer-
kissd8 ja poikittaissuunnassa noin 90 asteen etdisyydelle
ohjainteristd 16a ja 16b. Kaytdnndssid tdmd poikittaissuun-
tainen etdisyys vaihtelee 45 ja 135 asteen v#lillid. My8s-
kin nuotan kiinnityselin 13a on tdssd esimerkissd rivan
muotoinen. Nuotan kiinnitysrengas voi olla my®ts niveldity
ponttoonirunkoon, jolloin nuotan liikkeiden ponttoonirun-
koon kohdistamat rasitukset pienenevit.

Vaikka keksintdd8 on edelld selostettu viitaten o-
heisten esimerkkien mukaisiin piirustuksiin, on selvis,
ettei keksintd ole rajoittunut niihin, vaan sitd voidaan
muunnella useillakin tavoilla oheisten patenttivaatimus-
ten esittdmidn keksinn®llisen ajatuksen puitteissa. Niinp&
voidaan esimerkiksi nuotanohjaimien rakennetta muunnella
hyvinkin monin tavoin. Ponttoonirungon muoto voi vaihdel-
la, ja esimerkiksi ohjainteriin voidaan liittd4 erilaisia
mekanismeja, jotka vapauttavat terdt jidkosketuksesta,
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jolloin nuotanohjaimet voidaan vetdd suoraviivaisesti koh-
ti nostoavantoa. Oleellista on kuitenkin, ettd vetorengas
tai vastaava vetoelin on sellainen ja siten sijoitettu
ohjainterien suhteen, ettd se sallii vetokulman muuttuvan
jatkuvasti vedon edistyessd. Paitsi edelld esitetyilla
kiintedsti ponttoonirunkoon sijoitetuilla vetorenkailla
tai -rivoilla, saavutetaan tdmd myds esimerkiksi siten,
ettd vetokdysi on kiinnitetty varteen, joka tyvip&3stadin
on niveldity runkoon niin, ettd nivelen k&d&ntdliike on

rajoitettu halutuksi.
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Patenttivaatimukset:

1. Menetelmd8 nuotan tai vastaavan vet#miseksi
jddn ali laskuavannosta (2) nostoavantoon (3), jonka mene-
telmdn mukaisesti

- kiinnitetddn nuotta ja vetokdydet (5) kahteen
ponttoonirakenteiseen nuotanohjaimeen (4), joissa kummas-
sakin on j&ddn alapintaa vasten pureutuvat ohjainterat
(l1la-11c;16a,16b),

- uitetaan vetokdysien (5) vapaat pddt jaan ali
laskuavannosta (2) nostoavantoon (3), ja

- vedetdd8n nuotanohjaimia (4) vetokdysien (5)
avulla jdidn alapintaa pitkin laskuavannosta (2) nostoavan-
toon (3), tunnettusiitid, etti

- kumpaakin nuotanohjainta (4) l&dhdetd&n vetdmidin
laskuavannosta siten, ettd kyseisen nuotanohjaimen ohjain-
terien (1lla-11c;16a,16b) md&&rasd&mdn suunnan ja vastaavan
vetokdyden (5) suunnan védlinen vetokulma (a) on vino,
jolloin nuotanohjaimet (4) kulkevat ensin ulosp#din lasku-
Jja nostoavantojen védlisestd linjasta ja k#&ntyvit vetoa
Jjatkettaessa itsetoimivasti takaisin kohti nostoavantoa.

2. Nuottalaitteisto patenttivaatimuksen 1 mukai-
sen menetelmdn toteuttamiseksi, joka laitteisto k&dsittaa

- kaksi ponttoonirakenteista nuotanohjainta (4),
joissa kummassakin on j&8n alapintaa vasten pureutuvat
ohjainterdt (lla-11c;16al6b), ja jotka kumpikin 1lis#ksi
kdsittdvdt kiinnityselimet (13;13a) nuottaa varten sekd
vetoelimen (14;14a) vetokdyden (5) tai vastaavan
kiinnitystd varten, ja

- ainakin yhden vetolaitteen (6) nuotanohjaimien
(4) vetdmiseksi vetok®dysien (5) avulla laskuavannosta (2)
nostoavantoon (3), tunnettusiiti, etti

- vetoelin (14;14a) on sovitettu ohjainterien
(l1la-11lc;16a,16b) suhteen siten, ettd se sallii ohjainte-
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rien médrddmdn suunnan ja vetokdyden (5) suunnan vdlisen
vetokulman (a) muuttuvan niin, ettd nuotanohjaimien (4)
kulkusuunta muuttuu itsetoimivasti seurauksena vetokulman
muutoksesta.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen nuottalaitteis-
to, jossa nuotanohjaimien (4) runko (10) on poikkileik-
kaukseltaan oleellisesti suorakulmainen, t un ne t t u
siitd, ettd ohjainterdt (lla-1llc) on soviteftu rungon
yldpinnalle (10a) ainakin kahteen rungon pituussuuntaiseen
linjaan, ja ettd vetoelin (14) on sovitettu yldpintaan
rajoittuvalle sivupinnalle (10b) pituussuunnassa ohjain-
terien (lla-11lc) valiin.

4., Patenttivaatimuksen 2 mukainen nuottalaitteis-
to, jossa nuotanochjaimien (4) runko (15) on poikkileik-
kaukseltaan oleellisesti ympyrdn muotoinen, t unne t -
t u siitd, ettd ohjainterdt (16a,16b) on sovitettu rungon
pinnalle yhteen pituussuuntaiseen linjaan, ja ettd veto-
elin (l14a) on sovitettu rungon pinnalle pituussuunnassa
ohjainterien (16a,16b) v&liin ja poikittaissuunnassa 45-
135 asteen etdisyydelle ohjainterista.

5. Patenttivaatimuksen 2,3 tai 4 mukainen nuot-
talaitteisto, tunnet t u siitd, ettd vetoelin muodos-
tuu metallirenkaasta (14) tai -rivasta (14a).

6. Patenttivatimuksen 2, 3 tai 4 mukainen nuot-
talaitteisto, tunnet t u siitd, ettd vetoelin muodos-
tuu runkoon niveldidystd varresta, jonka pd&ss8 on kiin-

nitysrengas.
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Patentkrav:

1. F6rfarande f6r dragning av en not eller motsvar-
ande under isen fran s#8nkvaken (2) till lyftvaken (3),
enligt vilket fdrfarande

- noten och draglinorna (5) fdsts i tva pontonar-
tade notstyrare (4), vilka bdgge uppvisar mot isens under-
yta anliggande styreggar (lla-1llc;1l6a,16b),

- draglinornas (5) fria &ndar flottas under isen
fran sinkvaken (2) till lyftvaken (3), och

- notstyrarna (4) dras med hjdlp av draglinorna (5)
l4ngs isens undersida fradn s&nkvaken (2) till lyftvaken
(3), k' E&nne tecknat dirav, att

- biagge notstyrare (4) dras fran sdnkvaken sa, att
dragningsvinkeln (a) mellan den av styreggarna (1lla-llc:;
16a,16b) i ifradgavarande notstyrare (4) bestdmda riktning-
en och motsvarande draglinas (5) riktning &r sned, varvid
notstyrarna (4) f6rst gar utdt fradn linjen mellan s#nk-
och lyftvaken och v#&nder automatiskt, d4 dragningen fort-
skrider, tillbaka mot lyftvaken.

2. Notanordning f&6r férverkligande av fdrfarandet
enligt patentkravet 1, vilken anordning omfattar

- tva pontonartade notstyrare (4), vilka bdgge upp-
visar mot isens underyta anliggande styreggar (lla-1llc;
16a,16b), och vilka bagge dessutom omfattar f&storgan (13;
13a) fO6r noten samt ett dragorgan (14; 14a) for fastsdtt-
ning av en draglina (5) eller motsvarande, och

- atminstone en draganordning (6) f6r dragning av
notstyrarna (4) med hjdlp av draglinorna (5) frdn sé&nkva-
ken (2) till lyftvaken (3), k 4 nne tecknad dar-
av, att

- dragorganet (14;14a) 4r anordnat i férhdllande
till styreggarna (1lla-1lc;16a,16b) sa, att det tillater
att dragningsvinkeln (a) mellan den av styreggarna bestdm-
da riktningen och draglinornas (5) riktning f®ré&ndras sa,
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att notstyrarnas (4) rorelseriktning &ndras automatiskt
som en f$l1ljd av att dragvinkeln &ndras.

3. Notanordning enligt patentkravet 2, i wvilken
notstyrarnas (4) stomme (10) har ett vdsentligen radtvink-
ligt tvdrsnitt, k @& nne tecknad didrav, att styr-
eggarna (lla-1llc) 4r anordnade pd stommens O6vre yta (10a)
i 4&tminstone tvad lings stommen gdende linjer, och att
dragorganet (14) &r anordnat pa sidoytan (10b), som grén-
sar till den o6vre ytan, 1 l&ngdriktningen mellan styr-
eggarna (lla-11c).

4. Notanordning enligt patentkravet 2, d4r not-
styrarnas (4) stomme (15) har ett vdsentligen cirkelfor-
migt tvdrsnitt, k @&nnetecknad dérav, att styr-
eggarna (16a,16b) 4r anordnade pad ytan av stommen i en
langsgdende linje, och att dragorganet (14a) &r anordnat
pd ytan av stommen i langdriktningen mellan styreggarna
(16a,16b) och i tvarriktningen pa ett avstdnd av 45-135
grader fran styreggarna.

5. Notanordning enligt patentkravet 2, 3 eller 4,
kdnnetecknad dirav, att dragorganet bestdr av
en metallring (14) eller en -ribba (1l4a).

6. Notanordning enligt patentkravet 2, 3 eller 4,
kd4annetecknad dirav, att dragorganet bestdr av
ett i stommen ledat skaft, vars &nde uppvisar en fdstring.
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