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Osprz¢t roboczy koparki hydraulicznej

Przedmiotem wynalazku jest osprzgt roboczy koparki hydraulicznej, przeznaczonej do wyko-
nywania wykopdéw o ztozonych ksztaltach 1 niewielkich objg¢tosciach.

Prace ziemne wymagajace dokladnego prowadzenia narze¢dzia roboczego, na przyklad przy
naprawach podziemnych instalacji rurowych, przy pracach remontowych w zwartej zabudowie
miejskiej, sa trudne do wykonania znanym zmechanizowanym sprzgtem koparkowym. Rozwigza-
nia koparek lyzkowych podsigbiernych, przedsigbiernych, chwytakowych maja ograniczong
manewrowos$¢ ustalania potozenia a takze kierunku oddziatywania naczynia roboczego. Znane jest
z polskiego opisu patentowego nr 88 646 rozwigzanie, w ktérym typowy uktad roboczy sktadajacy
si¢ z wysiggnika i ramienia no$nego, udoskonalony zostat dodatkowym osprzgtem teleskopowym
mocowanym do ramienia noénego koparki. Na koncu belki wysuwnej osprz¢tu zamocowana jest
tyzka. Rozwigzanie umozliwia dodatkowo prostoliniowe skrawanie i nabieranie gruntu, pod
dowolnie wybranym katem, okreslonym wychyleniem ramienia no$nego oraz wysig¢gnika. Mimo
tego typu usprawniefl znane rozwigzania umozliwiaja wykonanie jedynie zgrubnego, wst¢pnego
zarysu wykopu, pozostawiajac znaczny zakres dla prac recznych. Jest to szczegbinie widoczne w
sytuacji odkrywania rurociagu podziemnego, gdzie wymaganym jest r6wniez wybranie gruntu pod
przewodem. :

Uktad wedtug wynalazku ma wyeliminowa¢ opisane niedogodnosci, zapewniajac duzg opera-
tywnos$¢ ruchowa narz¢dzia roboczego. W tym celu w ukiad wysiggnika i ramienia no$nego
wprowadzono dodatkowo rami¢ posrednie, mocowane przegubowo mi¢dzy nimi. Rami¢ poSrednie
wychylane jest sitownikiem hydraulicznym wzgledem wysiegnika, z kolei potozenie ramicnia
nos$nego okresla sifownik potaczony z ramieniem posrednim. Konstrukcja zamkni¢ta chwytaka
zabezpiecza przed wysypywaniem si¢ gruntu przy zwigkszonym zakresie katow przychylenia
chwytaka, ktére umozliwia tréjogniowy ukiad roboczy. Korzystne rozwigzanie stanowi kulisty
ksztalt chwytaka o konstrukcji dwu lub wieloszczgkowej.

Pelne zrozumienie wynalazku umozliwi opis przykladewego rozwiazania osprzgtu roboczego.
ktorego schemat przedstawiony jest na fig. | rysunku, natoiniast fig. 21 3 przedstawiaia ramie nosne
z kierunku oznaczonego litera ,W* na fig. I, w dwu wanantach sapgdu skorup chwytaka.
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Osprzgt roboczy koparki tworza kolejno potaczone przegubami 12 i 15 ze sobg: wysiggnik 1,
rami¢ posrednie 2 oraz ramig nos$ne 3. Wysiggnik 1 potaczony jest poprzez przegub 8 do nadwozia
obrotowego koparki. Wzgledne polozenie poszczegélnych ogniw uktadu okre$laja: sitownik hyd-
rauliczny § poftaczony przegubami 9 i 16 z nadwoziem i wysiggnikiem 1, sitownik 6 potgczony
przegubami 11 i 13 z wysiggnikiem 1 oraz ramieniem podrednim 2 i sitownik 7 potaczony przegu-
bami 14 i 16 z ramieniem posrednim 2 oraz ramieniem no$nym 3. Na koncu ramienia no$nego 3
zamocowany jest kulisty, dwuskorupowy chwytak 4. Skorupy 4a i 4b chwytaka pofaczone sj
przegubem 17 z ramieniem no$nym 3.

Na figurze 2 przedstawione jest rozwigzanie napgdu chwytaka 4 z jednym silownikiem
hydraulicznym 18. Sitownik 18 potaczony przegubem 21 do ramienia no$nego 3, napedza poprzez
przegub 22 dwa ciggna 19. Ciggna 19 potyczone sa przegubem 20 ze skorupami4ai4b.

Na figurze 3 przedstawione jest rozwiazanie z nap¢dem dwoma sitownikami 23. Sitowniki 23
polaczone s przegubem 24 z ramieniem noSnym 3, a przegubem 25 ze skorupami 4a i 4b.
Rozwigzanie takie umozliwia opr6cz normalnego symetrycznego otwarcia skorup, otwarcie niesy-
metryczne, korzystne ze wzgl¢du na skrawajace oddziatywanie skorupy w okre$§lonych warunkach
geometrii wykopu. .

Umieszczenie napgdu skorup chwytaka 4 wewnatrz konstrukcji ramienia no$nego 3 umozliwia
zwigkszenie zakresu potozen chwytaka, wykonywanie wykopéw skomplikowanych o nieduzych
obj¢tosciach oraz pod rurociagami.

Zastrzezenia patentowe

1. Osprzgt roboczy koparki hydraulicznej, zawierajacej wysiggnik, rami¢ no$ne oraz zamoco-
wane na koncu ramienia naczynie w postaci chwytaka o przestrzeni roboczej szczelnie zamykane;j
odchylanymi skorupami, znamienny tym, ze posiada rami¢ posrednie (2), umocowane przegubowo
mig¢dzy wysi¢ggnikiem (1) a ramieniem nosnym (3), wychylane sitownikiem (6) wzglgdem wysiggnika
(1), oraz do ktérego mocowany jest sitownik (7) odchylajacy ramig¢ nosne (3).

2. Osprzgt wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze ksztatt odchylnych skorup chwytaka (4a,
4b) tworzy w potozeniu zwartym powierzchni¢ kulistg.
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