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(54) Mobeldrehtiirautomatik
(57)  Gegenstand der Erfindung ist eine Mbeldreh-
tirautomatik (1) zum automatischen Offnen oder
SchlieBen mindestens einer um eine Scharnierachse
(2) schwenkbaren Mébeltir (3), wobei ein Motor, vor-
zugsweise ein Elektromotor (4) als Antriebsmittel vor-
gesehen ist, der Uber Endschalter sowohl bei véllig ge-
schlossener wie auch bei vollig gedffneter Mébeltur (3)
ausschaltbar ist.

Erfindungsgeman ist eine derartige Mdbeldrehtur-

automatik (1) so gestaltet, dass Uber den mit einer
Rutschkupplung versehenen Motor (4) eine Scheibe (5)
antreibbar ist, an welcher ein Ende eines Pleules (7) ge-
lagert ist, dessen anderes Ende in einer Linearfiihrung
(8) gefuhrt und mit einem Gestange (9) verbunden ist,
welches seinerseits an einer Mobeltir (3) angeschlos-
sen ist und aus zwei kraftschlissig miteinander verbun-
denen und nach einer Trennung der kraftschlissigen
Verbindung teleskopartig gegeneinander verschiebba-
ren Baugruppen (9, 9a) besteht.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Mo6-
beldrehtiirautomatik zum automatischen Offnen oder
SchlieBen mindestens einer um eine Scharnierachse
schwenkbaren Mobeltur, wobei ein Motor, vorzugswei-
se ein Elektromotor, als Antriebsmittel vorgesehen ist,
der Uber Endschalter sowohl bei véllig geschlossener
wie auch bei vollig gedffneter Mdbeltir ausschaltbar ist.
[0002] Einrichtungen zum motorisch angetriebenen
Offnen und SchlieRen von Mobelelementen, z.B. von
Mobeltiiren, sind an sich bekannt.

[0003] Sicherheitseinrichtungen, die bei einer Blocka-
de oder bei einer Uberlastung des im Betrieb befindli-
chen Antriebes ein Abschalten des Motors oder eine
Umkehr der Motorbewegung hervorrufen, gehdéren zum
allgemein bekannten Stand der Technik.

[0004] Aus Grinden der Einheitlichkeit der Mdbel-
front risten Mdbelhersteller auch motorisch angetriebe-
ne VerschluRelemente, wie z.B. Mdbeltliren, mit Griffen,
Handhaben, Knépfen oder dergleichen aus, wie sie
nicht motorisch antreibbare Mébelelemte zum Zwecke
des Offnens oder SchlieRens bendtigen.

[0005] Somit ist von auBen nicht erkennbar, ob und
gegebenenfalls welches Mébelelement motorisch beta-
tigbar ist.

[0006] Wird nun versucht, ein Mdbelelement, bei-
spielsweise, eine Mobeltir, mit einem motorischen An-
trieb manuell zu 6ffnen oder zu schlieRen, besteht die
Gefahr, daR aufgrund der Haltekréfte des stillstehenden
Antriebes manuelle Betatigungselemente wie z. B.
Handhaben, Griffe oder dergleichen oder der Antrieb
selbst durch tberhdhte, von auRen aufgebrachte Krafte
zerstort oder beschadigt werden.

Der vorliegenden Erfindung liegt deshalb die Aufgabe
zugrunde, eine Mdbeldrehtirautomatik der gattungsge-
maRen Art zu schaffen, die durch einfache und preis-
werte konstruktive Mallnahmen so gestaltet ist, dal} ei-
ne manuelle Betatigung einer Mdbeltir ohne jedwede
Beschadigungsgefahr auch dann mdglich ist, wenn sich
der antreibende Motor in Ruhestellung befindet, wobei
auch eine manuelle Betatigung bei laufendem Antrieb
ohne Beschadigungsgefahr mdglich sein soll.

[0007] Diese Aufgabe wird erfindungsgemafl da-
durch gel6st, daR Gber den mit einer Rutschkupplung
versehenen Motor eine Scheibe antreibbar ist, an wel-
cher ein Ende eines Pleuels gelagert ist, dessen ande-
res Ende in einer Linearflihrung gefihrt und mit einem
Schubgestange verbunden ist, welches seinerseits an
einer Mdbeltir angeschlossen ist und aus zwei kraft-
schliissig miteinander verbundenen und nach einer
Trennung der kraftschlissigen Verbindung teleskopar-
tig gegeneinander verschiebbaren Baugruppen be-
steht.

[0008] Eine derartige Md&beldrehtirautomatik bietet
den Vorteil, dal® neben der bekannten C")f'fnung und
SchlieBung einer Mébeltir durch motorischen Antrieb
jederzeit auch eine manuelle Betatigung der Mdbeltir
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moglich ist, ohne dal hierbei eine Beschadigungsge-
fahr gegeben ist. Wird z. B. die Mdbeltir bei stillstehen-
dem Antrieb manuell betétigt, so wird je nach Betati-
gungsrichtung entweder die Rutschkupplung des Mo-
tors oder die Mdglichkeit der Trennung der kraftschlis-
sigen Verbindung der Baugruppen des Schubgestan-
ges genutzt, um die Mobeltiir 6ffnen oder schlieRen zu
kénnen. Selbst bei laufendem Antrieb kann durch ma-
nuelle Krafteinwirkung entweder die M&beltir entgegen
der Antriebsrichtung des Motors betatigt oder in der glei-
chen Bewegungsrichtung beschleunigt, gedffnet oder
geschlossen werden, ohne dalk hiermit eine Beschadi-
gungsgefahr fir den Antrieb selbst oder fir an der M6-
beltiir vorgesehene Griffteile oder dergleichen gegeben
ist.

[0009] Weitere Merkmale der Erfindung sind Gegen-
stand von Unteransprichen.

[0010] Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in
den beigefiigten Zeichnungen dargestellt und wird im
folgenden naher beschrieben.

[0011] Es zeigen:

Figur 1 eine schematisch dargestellte Draufsicht auf
eine Mobeldrehtirautomatik gemaf vorlie-
gender Erfindung,

Figur 2  eine Detailzeichnung eines Schubgesténges
der Mdébeldrehtirautomatik gemaR Figur 1.

[0012] In Figur 1 ist mit dem Bezugszeichen 1 insge-

samt eine Mdbeldrehtlirautomatik zum automatischen
Offnen oder SchlieRen mindestens einer um eine Schar-
nierachse 2 schwenkbaren Md&beltir 3 bezeichnet.
[0013] Im dargestellten Ausflihrungsbeispiel sind mit-
tels der Mdbeldrehtirautomatik 1 zwei nebeneinander
liegende Mobeltiren 3 automatisch zu 6ffnen oder zu
schlielRen.

[0014] Die Mobeldrehtiirautomatik 1 umfallt einen
Motor, vorzugsweise einen Elektromotor 4, mit einer be-
kannten und insoweit nicht dargestellten Rutschkupp-
lung, eine vom Elektromotor 4 antreibbare Riemen-
scheibe 5, die Uber einen Antriebsriemen 6, beispiels-
weise in Form einer Rundschnur, tber den Elektromotor
4 antreibbar ist. Weiterhin umfaf3t die Mébeldrehtiirau-
tomatik 1 ein Pleuel 7, welches mit einem seiner Enden
auf der Riemenscheibe 5 gelagert und mit seinem an-
deren Ende in einer Linearfihrung 8 gefihrt und mit
zwei Schubgestangen 9 verbunden ist.

[0015] Die Schubgestange 9 sind ihrerseits jeweils an
einer der beiden Mdbeltiren 3 schwenkbar angeschlos-
sen.

[0016] Figur 2 zeigt den Aufbau der erwdhnten
Schubgestange 9 in detaillierter Darstellung.

[0017] Es wird erkennbar, daR jedes Schubgestange
9 aus zwei Baugruppen 9a und 9b besteht, wobei diese
beiden Baugruppen 9a und 9b kraftschliissig miteinan-
der verbunden und nach Trennung dieser kraftschliissi-
gen Verbindung teleskopartig gegeneinander ver-
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schiebbar sind.

[0018] Im dargestellten Ausflihrungsbeispiel besteht
die Baugruppe 9a im wesentlichen aus einem Rohr 10
und die Baugruppe 9b im wesentlichen aus einer Stan-
ge 11 mit einem Kolben 12, der innerhalb des Rohres
10 langs verschiebbar gefiihrt ist und einen federbela-
steten Schndpper 13 aufweist. Der federbelastete
Schnépper 13 verbindet oder verriegeltim normalen Be-
triebszustand die beiden Baugruppen 9a und 9b gegen-
einander kraftschlissig. Nach Aufhebung dieser kraft-
schliissigen Verbindung kann die Stange 11 mit dem
Kolben 12 gegenuber dem Rohr 10 in Langsrichtung te-
leskopartig verschoben werden.

[0019] Wie Figur 2 weiterhin zeigt, ist das Rohr 10 an
seinem dem Kolben 12 angewandten Ende mit einem
Rohrboden 14 versehen, innerhalb dieses Rohrbodens
14 ist ein Verbindungselement 15 zur Verbindung des
kompletten Schubgesténges 9 mit einer Mébeltur 3 ver-
sehen. Zwischen dem Rohrboden 14 und dem Kolben
12 ist ein Magnet 16 angeordnet.

[0020] Die Funktion der Mdbeldrehtiirautomatik 1 ge-
mafR vorliegender Konstruktionsbeschreibung ist wie
folgt:

Wird der Elektromotor 4 eingeschaltet, so bewegt
sich je nach Drehrichtung des Elektromotors 4 die
Riemenscheibe im Uhrzeiger- oder im Gegenuhr-
zeigersinn. Entsprechend wird das Pleuel 7 in der
Linearflihrung 8 vor- und zuriickbewegt.

[0021] In Figur 1 ist die Mdbeldrehtirautomatik 1 in
einer Grund- oder Schliel3stellung der Mdbeltiiren 3 dar-
gestellt. In dieser Grundstellung weist der Anlenkpunkt
7a des Pleuels 7 auf der Riemenscheibe 5 den gréten
Abstand zu den Md&beltliren 3 auf.

[0022] Wird aus dieser Position heraus durch Ein-
schalten des Elektromotors 4 die Riemenscheibe 5 ge-
dreht, so bewegt sich das Pleuel 7 innerhalb der Linear-
fuhrung 8 in Richtung der Mébeltiren 3.

[0023] Uber die mit dem Pleuel 7 verbundenen
Schubgestange 9 werden infolge dieser Verschiebebe-
wegung beide Mébeltiiren 3 in Offnungsrichtung ver-
schwenkt, bis die endgiiltige Offnungsstellung erreicht
und der Elektromotor 4 Uber einen entsprechenden
Endschalter abgeschaltet wird.

[0024] Wird nunzum Zwecke des SchlieRens der M6-
beltiren 3 der Elektromotor 4 in entgegengesetzter
Richtung in Drehbewegung versetzt, so bewegt sich
aufgrund der Drehbewegung der Riemenscheibe 5 das
Pleuel 7 wieder in seine urspriingliche Ausgangsstel-
lung zurtick, entsprechend werden Uber das Zurlickzie-
hen der Schubgestéange 9 die beiden Mdbeltiiren 3 wie-
der in ihre Schlief3stellung gemaf Figur 1 verschwenki.
[0025] Sofern versucht wird, eine oder beide Mdbel-
tiren 3 aus der Grundstellung gemaR Figur 1 heraus
manuell zu 6ffnen, erfolgt eine Trennung der beiden
Baugruppen 9a und 9b im Sinne einer Uberwindung der
kraftschliissigen Verbindung durch den Schnapper 13,
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so da nun die beiden Baugruppen 9a und 9b telesko-
partig gegeneinander verschoben werden kdnnen.
[0026] Die Mdbeltiren 3 kénnen somit ohne Bescha-
digungsgefahr auch manuell vollstandig gedffnet wer-
den. AnschlieRend kénnen die Mébeltiiren 3 auch ma-
nuell wieder in Schliel3lage zuriickbewegt werden, wo-
bei dann wieder eine kraftschlissige Verbindung zwi-
schen den beiden Baugruppen 9a und 9b erfolgt durch
Einrasten des Schnéappers 13. Ebenfalls ist es denkbar,
die Verbindung der beiden Baugruppen 9a und 9b da-
durch wieder herzustellen, dall der Elektromotor 4 im
Sinne einer Offnungsbewegung eingeschaltet wird. Das
Pleuel 7 wird dann entsprechend der oben beschriebe-
nen Offnungsbewegung bewegt und die Stangen 11 der
Schubgestange 9 werden praktisch "im Leerlauf" in die
Rohre 10 zurtickgeschoben, bis durch Einrasten der
Schnapper 13 wieder die kraftschlissige Verbindung
hergestellt ist. Nunmehr kann wiederum durch weitere
Betdtigung des Elektromotors 4 im Sinne einer
SchlieBbewegung eine motorische SchlieRung der M6-
beltiren 3 erfolgen.

[0027] Sofern die beiden Mébeltiiren 3 durch Betati-
gung des Elektromotors 4 motorisch gedéffnet worden
sind, kann durch manuelles Betatigen auch das Schlie-
Ren der beiden Mébeltiren 3 erfolgen, da dies durch die
im Elektromotor 4 eingebaute Rutschkupplung ohne
Beschadigungsgefahr fiir den Motor oder andere Teile
des Antriebes denkbar und moglich ist.

[0028] Beim dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist die
Konstruktion so ausgelegt, daf} die beiden Baugruppen
9a und 9b der Schubgestange 9 dann teleskopartig ge-
geneinander verschoben werden, wenn hiermit ein Off-
nen der Mébeltiren 3 erfolgt. Umgekehrt wird beim dar-
gestellten Ausfiihrungsbeispiel die Rutschkupplung des
Elektromotors 4 genutzt, um alle Bauteile der M6-
beldrehtirautomatik aus einer motorisch herbeigefiihr-
ten Offenstellung manuell in eine Schlielstellung zu-
rickbewegen zu kénnen.

[0029] Selbstverstandlich kann hier auch eine Um-
kehr dieser Verhaltnisse erfolgen, d. h., die Schubge-
stange 9 kdnnen so ausgelegt sein, dal® diese beim
SchlieBvorgang beziglich ihrer kraftschlissigen Ver-
bindung der beiden Baugruppen 9a und 9b voneinander
getrennt und teleskopartig gegeneinander verschoben
werden, wahrend ein manuelles Offnen der Mdbeltiiren
3 durch Uberwindung der Rutschkupplung herbeige-
fuhrt werden kann.

[0030] Durch den zwischen dem Rohrboden 14 und
dem Kolben 12 jedes Schubgestanges 9 angeordneten
Magneten 16 kann die Haltekraft zwischen den beiden
Baugruppen 9a und 9b erhéht werden, ebenfalls kann
durch den Magneten 16 beim Zusammenschieben der
beiden Baugruppen 9a und 9b das sichere Einrasten
des Schnéappers 13 unterstitzt werden.

[0031] Der Elektromotor 4 kann durch Sensoren,
durch eine Fernbedienung oder dergleichen betatigbar
sein.

[0032] Auch unter sicherheitstechnischen Gesichts-
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punkten bietet die erfindungsgemafle Mdébeldrehtirau-
tomatik 1 enorme Vorteile.

[0033] So kann beispielsweise eine Verletzungsge-
fahr beim motorischen SchlieRen der Mdbeltiiren 3 da-
durch ausgeschlossen werden, dafl die Rutschkupp-
lung des Motors so eingestellt ist, dal die auf die M6-
beltiiren 3 einwirkenden Kréafte so gering sind, dal bei-
spielsweise eine zwischen den beiden Mdbeltiren 3
eingeklemmte Hand oder ein Arm einer Bedienungsper-
son nicht verletzt werden.

[0034] Die Verbindung zwischen dem Pleuel 7 und
den beiden Schubgestangen 9 erfolgt in einem Dreh-
punkt 16 auf einem Schiebeschlitten 17, wobei der
Schiebeschlitten 17 in der schon erwahnten Linearfiih-
rung 8 gefiihrt ist.

Patentanspriiche

1. Mébeldrehtiirautomatik (1) zum automatischen Off-
nen oder SchlieBen mindestens einer um eine
Scharnierachse (2) schwenkbaren Mobeltir (3),
wobei ein Motor, vorzugsweise ein Elektromotor (4)
als Antriebsmittel vorgesehen ist, der uber End-
schalter sowohl bei véllig geschlossener wie auch
bei vollig gedffneter Mébeltir (3) ausschaltbar ist,
dadurch gekennzeichnet, daB Gber den mit einer
Rutschkupplung versehenen Motor (4) eine Schei-
be (5) antreibbar ist, an welcher ein Ende eines
Pleuels (7) gelagert ist, dessen anderes Ende in ei-
ner Linearfiihrung (8) gefiihrt und mit einem Schub-
gestéange (9) verbunden ist, welches seinerseits an
einer Mdbeltir (3) angeschlossen ist und aus zwei
kraftschlussig miteinander verbundenen und nach
einer Trennung der kraftschlissigen Verbindung te-
leskopartig gegeneinander verschiebbaren Bau-
gruppen (9, 9a) besteht.

2. Mobeldrehtirautomatik nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dal die Scheibe (5) eine Rie-
menscheibe ist und Uber einen Antriebsriemen (6),
vorzugsweise in Form einer Rundschnur, antreib-
bar ist.

3. Modbeldrehtirautomatik nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB das Pleuel (7) mit
dem Schubgestange (9) in einem Drehpunkt (16)
verbunden ist, wobei sich der Drehpunkt (16) auf
einem innerhalb der Linearfiihrung (8) verschiebba-
ren Schiebeschlitten (17) befindet.

4. Mobeldrehtirautomatik nach einem der vorherge-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daB eine Baugruppe (9a) des Schubgestédnges (9)
aus einem Rohr (10) und die andere Baugruppe
(9b) des Schubgesténges (9) aus einer Stange (11)
mit einem innerhalb des Rohres (10) verschiebba-
ren Kolben (12) besteht.
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5.

Mobeldrehtirautomatik nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, da der Kolben (12) mit einem
federbelasteten und in eine Bohrung des Rohres
(10) einrastenden Schnapper (13) ausgestattet ist.

Mobeldrehtirautomatik nach Anspruch 4 oder 5,
dadurch gekennzeichnet, daB das Rohr (10) an
seinem dem Kolben (12) abgewandt liegenden En-
de mit einem Rohrboden (14) ausgestattet ist, in
welchem ein Verbindungsteil (15) zum Anschluf
des Schubgesténges (9) an eine Moébeltir (3) fest-
gelegt ist.

Mébeldrehtlirautomatik nach einem der vorherge-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
daB zwischen dem Rohrboden (14) und dem Kol-
ben (12) ein Magnet (16) vorgesehen ist.

Mébeldrehtirautomatik nach einem der vorherge-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daB die beiden Baugruppen (9a, 9b) des Schubge-
stanges (9) beim manuellen Offnen der Mébeltiir (3)
hinsichtlich ihrer kraftschliissigen Verbindung von-
einander getrennt und teleskopartig gegeneinander
verschoben werden.

Mobeldrehtirautomatik nach einem der Anspriiche
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die beiden
Baugruppen (9a, 9b) des Schubgestanges (9) beim
manuellen SchlieRen der Mobeltir (3) hinsichtlich
ihrer kraftschliissigen Verbindung voneinander ge-
trennt und teleskopartig gegeneinander verscho-
ben werden.
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