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Przedmiotem wynalazku jest automatyczny se-
lektor toroidalnych rdzeni ferrytowych dzialtajacy
wedlug sposobu podanego w patencie 53204, w
ktorym na tym samym stanowisku pomiarowym
mierzy sie co najmniej dwa elementy badane,
a nastepnie element wzorcowy, przy czym ele-
menty badane po dokonaniu pomiaru przetrzymy-
wane sg we wstepnych zasobnikach do chwili
sprawdzenia ukladu pomiarowego przez element
WZOICOwy.

W znanych automatycznych selektorach toro-
idalnych rdzeni ferrytowych podawanie rdzeni do
glowicy pomiarowej odbywa sie przez kolo pomia-
rowe z iglami przeznaczonymi wylacznie dla rdze-
ni selekcjonowanych umieszczonymi na jego ob-
wodzie przy czym rdzen wzorcowy umieszczony
jest na oddzielnym stanowisku pomiarowym.

Stosowanie oddzielnych stanowisk pomiarowych
dla rdzenia wzorcowego i rdzeni badanych przy
zuzywaniu sie igiel rdzeni selekcjonowanych pod-
czas pracy nie zapewnia identycznych warunkow
pomiaréw dla rdzenia wzorcowego i rdzeni bada-
nych co moze by¢ przyczyng niepowtarzalno$ci po-
miaréw, ponadto wymaga stosowania. ukladéw
przelaczajacych stanowiska pomiarowe.

Celem wynalazku jest stworzenie urzadzenia
pracujacego wedlug sposobu automatycznej kon-
troli ukiadéw pomiarowych w automatycznych
urzadzeniach sortujacych podanego w patencie
nr 53204, ktéry nie posiada wad znanych urza-
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dzenn oraz umozliwia skrécenie czasu pomiaru
i zwieksza pewno$é dzialania urzadzenia.

Cel ten zostal osiagniety przez opracowanie kon-
strukeji automatycznego selektora toroidalnych
rdzeni ferrytowych, w ktérym igla rdzenia wzor-
cowego jest krdotsza od igiel rdzeni selekcjonowa-
nych, a zsyp umieszczony przed kotem podajgcym
posiada dwie bieznie, z ktdrych jedna ma ksztalt
zblizony do krzywej balistycznej, a bieznia umie-
szczona za kanalem zsypowym jest pochyla, po-
nadto na bocznej powierzchni kota podajgcego sa
umieszczone krzywki, do ktérych przylega szczeka
zewnetrzna glowicy pomiarowej z zamocowanym
na niej nastawnym zwieraczem, a przed rozdzie-
laczem jest umieszczony ruchomy S§ciggacz rdzeni
selekcjonowanych w ksztalcie plytki ze szczeling
na igle, a ponadto posiada uklad synchronizujacy
poczatek cyklu pomiarowego, ktérego tarcza osa-
dzona jest na walku, z ktorego maped przekazy-
wany jest przez przekladnie maltanskg na walek
kola pomiarowego, na ktorym osadzona jest tarcza
ukladu synchronizujgcego wejScie rdzenia wzorco-
wego na stanowisko pomiarowe.

Wynalazek zostanie blizej wyjaSniony na przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia schemat ogélny se-
lektora, fig. 2 — konstrukcje zsypu wraz z kon-
co6wka rynny podajacej, fig. 3 — fragment zsypu
i kota podajacego, a fig. 4 przedstawia schemat
ideowo-konstrukcyjny glowicy pomiarowej.
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Podajnik wibracyjny 1 pokazany na fig. 1 po-
siada pojemnik 2 rdzeni przeznaczonych do se-
lekcji oraz sito 3 odsiewajgce odiamki rdzeni. Do
podajnika przymocowana jest sztywno rynna 4
przekazujgca rdzenie z podajnika do zsypu 5 za-
konczona sprezystym jezyczkiem, ktory wchodzi
bezstykowo w kanal zsypu. Zsyp 5 ze zdjeta po-
krywa przednig pokazany na fig. 2, posiada biez-
nie rdzeni 29 o ksztalcie zblizonym do krzywej
balistycznej, kanat zsypowy 31 oraz drugg bieznie
pochyla 30 odprowadzajacg nadmiar rdzeni do za-
sobnika 6.

Igly 32 umieszczone na obwodzie kota podaja-
cego 8 w czasie jego obrotu przechodzg przez szcze-
line 33 w zsypie i zabieraja rdzenie. Przed wypad-
nieciem rdzeni z kanalu zsypu zapobiegajg spre-
zynki dociskowe 7 pokazane na fig. 3. Jednocze-
$nie koncowki tych sprezynek ulatwiajg wejscie
rdzeni na igly. Igla rdzenia wzorcowego 34 jest
krotsza. Jej dlugos$é jest tak dobrana, zeby nie
zabierala rdzenia z kanalu zsypowego 31, a jedno-
czeSnie zapewniala styk ze szczekami wewnetrz-
nymi 42 glowicy pomiarowej 9. Kolo podajgce 8
obraca sie ruchem skokowym uzyskiwanym za po-
moca przekladni maltanskiej 25, przekladni §li-
makowej 18 i silnika 17.

Na walku $§limacznicy umieszczona jest tarcza
20 synchronizujgca poczatek cyklu pomiarowego,
ktora wspélpracuje z ofwietlaczem 21 i fotoele-
mentem 19 a na walku tarczy maltanskiej umie-
szczona jest tarcza 23 synchronizujaca wejScie
na stanowisko pomiarowe rdzenia wzorcowego i
wspoéipracujaca z ofwietlaczem 24 i fotoelemen-
tem 22. Igla z rdzeniem zatrzymuje sie w szcze-
kach glowicy pomiarowej w celu dokonania po-
miaru. Glowica pomiarowa 9 przedstawiona na fig.
4 posiada dwie szczeki wewnetrzne 42, ktére sty-
kajg sie z iglg 32 lub iglag rdzenia wzorcowego 34
i szczeki zewnetrzne 36, stykajace sie z powierzch-
nig boczna kola podajgcego.

Szczeki wraz z iglg i kolem podajacym tworzg
obwéd elektryczny pomiaru rdzenia. Na jednej
z powierzchni boeznych kota podajgcego znajduja
sie krzywki 35 do ktorych przylega jedna ze
szczek zewnetrznych 36, przy czym na tej szczece
zamocowany jest sprezysty, nastawny zwieracz 37
zwierajacy wyjScie wzmacniacza pradowego w
czasie ruchu igiel.

Obwéd elektryczny glowicy posiada uklad kom-
pensujacy 38, bezindukcyjny opornik wzorcowy 39
i zwieracz opornika 40. Opornik wzorcowy sluzy
do pomiaru pradéw w teScie pomiarowym poda-
wanym z generatora testu oraz do skalowania
wzmacniacza pradowego tego generatora. Gniazda
koncentryczne 4% przeznaczone sg do doprowadze-
nia pradu z generatora testu pomiarowego, wy-
prowadzania odpowiedzi rdzenia do ukladéw po-
miarowych oraz obserwacji na oscyloskopie pradu
testu pomiarowego.

Po zakonezeniu pomiaréw igla ze zmierzonym
rdzeniem wykonuje ruch skokowy w czasie, kté-
rego ruchomy S$ciggacz 10 w ksztalcie plytki ze
szczeling na igle zdejmuje rdzehn z igly wrzuca-
jac go do kanalu 27 rozdzielacza rdzeni 11. Scig-
gacz napedzany jest ukladem krzywkowo-diwig-
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niowym 26. W czasie wychodzenia z glowicy igly
z rdzeniem wzorcowym $ciggacz podnoszony jest
przez dzwignie z ukladu 26 umozliwiajac w ten
sposob przej$cie igly pod $ciggaczem, co zapewnia
ciggle przebywanie rdzenia wzorcowego na igle.

Zaleznie od wynikéw pomiaru, otwarta zostaje
jedna z zastawek rozdzielacza 28 i rdzen wpada
do jednej z komér 13 rozdzielacza 11, po czym na-

.stepuje zamkniecie zastawki kontrolowane o$wie-

tlaczem 12 i fotoelementem 16. Po dokonaniu po-
miaru rdzeni selekcjonowanych w czasie jednego
pelnego obrotu kota podajgcego nastepuje pomiar
rdzenia wzorcowego.

Z chwilg uzyskania prawidlowego wyniku po-
miaru rdzenia wzorcowego zastawka giéwna 15
powoduje odprowadzenie rdzeni zmierzonych z ko-
mor 13 rozdzielacza do pojemnikéw koricowych 14.
W przypadku, gdy pomiar rdzenia wzorcowego wy-
kaze, ze dzialanie selektora jest wadliwe, wéwczas
selektor zatrzymuje sie samoczynnie, a powtdrne
jego uruchomienie moze nastapi¢ po recznym
przesunieciu zastawki gléwnej powodujac odpro-
wadzenie rdzeni do zasobnika rdzeni niespelniajg-
cych ustalonych kryteriéw selekeji.

Zastrzezenia patentowe

1. Automatyczny selektor toroidalnych rdzeni fer-
rytowych posiadajgcy koto podajace na obwodzie
ktérego umieszczone sg igly, ktore z nalozony-
mi na nie rdzeniami przechodzg przez glowice
pomiarowa a nastepnie rdzenie te kierowane
sg do rozdzielacza rdzeni, w ktérym to selek-
torze na tym samym stanowisku pomiarowym
mierzy sie co najmniej dwa elementy badane
a nastepnie element wzorcowy, przy czym ele-
menty badane po dokonaniu pomiaru przetrzy-
mywane sg we wstepnych zasobnikach do chwi-
li sprawdzenia ukladu pomiarowego przez ele-
ment wzorcowy wedlug patentu 53204 znamien-
ny tym, ze igla (34) rdzenia wzorcowego jest
krotsza od igietl (32) rdzeni selekcjonowanych,
a zsyp (5) umieszczony przed kolem podajacym
(8) posiada dwie bieznie, z ktérych bieznia (29)
ma ksztalt zblizony do krzywej balistycznej, a
bieznia (30) jest pochyla i umieszczona za ka-
natem zsypowym (31) ponadto na bocznej po-
wierzchni kola podajacego (8) sg umieszczone
krzywki (35), do ktérych przylega szczeka zew-
netrzna (36) glowicy pomiarowej (9) z zamoco-
wanym na niej nastawnym zwieraczem (37) a
przed rozdzielaczem rdzeni (11) jest umieszczo-
ny ruchomy S$ciggacz (10) rdzeni selekcjonowa-
nych w ksztatcie ptytki ze szczeling na igle, a
ponadto posiada uklad synchronizujacy poczatek
cyklu pomiarowego, ktérego tarcza (20) osadzo-
na jest na watku, z ktérego naped przekazy-
wany jest przez przekiadnie maltanskg na wa-
tek kola pomiarowego, na ktérym osadzona jest
tarcza (23) ukladu synchronizujgcego wejscie
rdzenia wzorcowego na stanowisko pomiarowe.

2. Automatyczny selektor wedlug zastrz. 1 zna-
mienny tym, ze glowica pomiarowa (9) posiada
bezindukcyjny opornik wzorcowy (39) i zwie-
racz opornika (40).
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3. Automatyczny selektor wedlug zastrz. 1 zna- mienny tym, ze rozdzielacz rdzeni (11) posiada
mienny tym, ze z jednej strony tarcz (20, 23) uklad kontroli otwierania zastawek, ktéry sta-
umieszczone sg oSwietlacze (19, 22) a z drugiej nowig oSwietlacz (12) i fotoelement (16), a za-

strony fotoelementy (21, 24). stawki (28) stanowia przystony tego ukiadu.
4. Automatyczny selektor wedlug zastrz. 1 zna-
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