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DESCRIZIONE RMQG Ao00O 16

. a corredo ai una domanda di brevetto per invenzione

~dal titolo: "Dispositivo idraulico di comando per

~valvole"

@ nome: MERCEDES-BENZ AKTIENGESELLSCHAFT

L'invenzione concerne un dispositivo idrau-

- 1ico di comando per una valvola a sollevamento secon-

_do il preambolo della rivendicazione brevettuale 1.

_ Dalla DE 38 36 725 Ct & gia noto un dispo- _
~stivo idraulico di comando per un valvola a solleva-
~mento, in particolare per il montaggioc in un motore

N

. @ compustione interna. Un gambo della valvola a sol-

N

- levamento @ eol}egqto con unc stantuffo che separa

~fra loro in un cilidro due cilindrate collegabili di

~volta in volta tramite aperture di ammissione e di % 3

. copribili dallo stantuffo con una pompa per liquidor - AE%§?§

d1 lavoro Oppure con un serbat01o Per ridurre il

fabblsogno di energia del dlSpOSlthO d1 regola21one

r*‘ﬁﬁ.m.,ﬁm_ﬁ,fi S g —

le due aperture di amm1ssxone aperte 1n dxre21one

del campo di regolazxone medlano delIo stantuffo so—

=no collegdate direttamente fra Ioro da un tubo Sul—

i lo stantuffo o sul gambo della valvola fanno presa

due molle di compressione ad azione contraria che

¥
i
1

in equilibrio, tengono 1o stantuffo in una posizio}




' aperta.
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“ne intermedia rispetto alle sue due posizioni di fi-
~ne corsa, per cui la valvola, in presenza di liquido
~di lavoro rilassato e rispettivamente in presenza di

motore a combustione interna_fermo, é parzialmente

Nei dispositivi del tipo in quesp;onefat-;

traverso la valvola parzlalmente aperta 1n p051210ne

dl rlposo dlsattlvata ~sono previste cavitd nello

stantuffo oppure sono necessarl tendltorl supplemen-

tarl che tengono chxusa la valvola 1n posleone dx

rlposo dlsattlvata

L'inygg;ioqg si prefiggg_il compitoldi miglib—_w'_“_

.rare ulteriormente _un dispositivo 1drau11co di coman-

ﬁdo per valvole.

B & - =Yy

Il compito viene risolto, secondo 1'invenzio-

Ene, con i particolari indicati nella parte caratteriz-

zante della rivendicazione principale.

Un vantaggio del dispositivo secondo l'xnven-

izione sta nel fatto che la valvola a sollevamento,

quando @ in posizione di riposgo disattivata, & chiu

“@

sa. In guesto modo si possono omettere cav1ta nello

l
i
|
o | |
stantuffo oppure tenditori separati che tengono chiu-

sa la valvola a sollevamento quando & in posizione di

riposo disattivata.

Rispetto ai dispositivi elettromagnetici’ di

comando per valvole, il dispositivo idraulico secon-
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di l'invenzione ha, fra l'altro, anche vantaggi di
_principio, dal momento che non si utilizzano elettro-
| magneti pesanti, di grande dimensione, che richiedo-
no correnti elevate per l'applicazione delle relati;
{ ve forze di comando.
- ~Nel dispositivo di azionamento per valvole :
| secondo 1'invenzione non si ha nessun consumo di

olio sotto pressione durante il movimento della val-

vola ma scorre soltanto un flusso interno, relativa-

,i
"

mente piccolo, di olio reattivo, cosa particolarmen-

te vantagglosa dal punto di vista delle fasature del-

le valvole e del consumo di energia del dispositivo.

L alzmentazmne dl energia avv1ene a comando automa-

It1co prevalentemente quando la valvola a sollevamen-

|
to si trova nella posizione chlusa.

| Un altro vantagglo del dlsp051t1vo secondo

'1'1nven21one sta nel fatto che 1 proce551 d1 Inter-

Ecettazione e di arresto della valvola a sollevamento

si svolgono a comando automatico. Un eccesso di for-

iza per il superamento delle forze del gas nel cilin-

dro del motore a combustione interna (lavoro di aper-

1
Etura ad urto della valvola a sollevamento) & control-
E

| labile attraverso il livello di pre551one della mol-

la azionata dalla pressione dell'olio.

In caso di integrazione dell'azionamento def-

ila valvola e dei fori di alimentazicne dell'olio nel-



) la costruzione della testa cilindri, 1l vano d'in- |
gombro radiale pud essere ridotto in modo da aver

bisogno di un diametro di 25-30 mm circa per_unita . .
idraulica. Siccome viene a mancare il meccanismo. a ;
‘,icamma completo, & quindi possibile, nel complesso, i L
una riduzione del vano d'ingombro per l'azionatore

1 della valvola.

Un vantaggio della variazione della forza di

precarico del secondo mezzo elastico secondo la for-

ma di realizzazione dell'invenzione secondo la riven-
"_"Nﬁg ‘e ... _3:dicazione 2 sta nel fatto che, da un lato, la perdi-
o tta di energia che si ha durante l'azionamento del di-

sp051t1vo sostan21a1mente mediante attrito e compen«

sablle attraverso un rltocco della stretta del secon-

i |

, i

i f 1
. vy :

N I
. i ' i '

|

J

|

|

i

i

1
P G St

:do mezzo elastico e, dall'altro lato,duna_ghgggura”§i;__“.

cura della valvola aperta viene raggiunta in gquanta

(& possibile ridurre una forza di precarico residua

i
i
i
:
)
;
i
1
i

eventualmente molto grande del secondo mezzo elasti-

co, in modo che la forza del primo mezzo elastlco pos-

;
|
Esa esegulre con szcurezza 11 mov1mento d1 ch1usura

— —f

] . . . ) . !
; La forma d1 reallzza21one della r1vend1caz1o-

ne 3 secondo l'1nven21one rappresenta una esecu21one

e — e B el e ——— e —— r . —— -

strutturale preferlta del secondo mezzo elastlco Iﬁ

alternatxva a c1o é p0551b11e 1mp1egare al posto del-

la molla a210nata dalla pre551one dell 0110 una moi-
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H
f

!

‘la elicoidale o simile dove il punto di'articolazio%

‘ne della molla & spostabile, ad esempio, ciclicamens

]
i

_te in modo che la forza di precarico di questa molla

"durante il funzionamento del dispositivo sia regola%

_verso una trasmissione idraulica di forze. .

‘bile. Cid pud essere realizzato, ad esempio, attra-|

1
1
!
i

!

'
1

Altre forme di _realizzazione e vantaggi del-

.pendenti_ e dalla descrizione._ = _ . __

!
r

. 1'invenzione emergono dalle altre rivendicazioni di= .

‘Nei disegni & illustrata pid dettagliatamen-__

- cuzione. In essi:

.te l'invenzione con riferimento ad un esempioc di ese-_

La figura 1 mostra un dispositivo di comando

. ne con valvola parzialmente aperta e _ _

H
i

la figura 3 mostra una distribuzione secondo

_'rappresentazione con valvola chiusa,

cad azionamento libero e idraulico per valvole in un.

+
v

i basamento di un motore a combustione interna in una

__la._figura 2 mostra il dispositivo di comandao. .

__per valvale secondo la_figura 1 in una rappresentazio-

_'_‘.ﬁ;j@%

LLLEK TP

: le figure 1 e 2 in una rappresentazione con valvola

fcompletamente aperta.

Nelle figure da 1 a 3 & rappresentato un di-

1

spositivo idraulico, ad attivazione libera per valvo-

+le con_una val

la_a sollevamento 1 con un gambo 2
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?
: | !
. ?condotto in guidavalvole 3 e 4 in un basamento § dzE
m_______iqn motore a combustione interna non rappresentato pia
S __I dettagliatamente. - f
) v __LaAXQIVOIH a sp}lpyamento_1 comprende una_té-
" tsta 6 e una sede 7 e un cursore 8 descritto pid de;l )
Etagllatamente 1n segu1to flssato al gambo 2 della vgl-_
B} S — i '
_____ o vola. Il cursore 8 comprende due stantuffi tuffant;i_'_
e 7 e 10 dove lo stantuffo tuffante 3 & fissato al la‘fo
L superlore#euip_ftaqygffoiEuffénte 19ﬂ§uf[ssato al l;-
i to inferiore del cursore 8

g\£§%QUNM_AAAum_i_m““_mAANelbasamento 5 & disposto, tra le due guida-
\ {

~valvole 3 e 4, una cavitd che forma una camera di la- .

- ,;Wp!QFQ 11_per il cursore &_e“gli"stantuffi,tuﬁfanti,9i
e oo ;e 10. Il gambo 2 della valvola attraversa la._ cameras
e }di lavoro 11 dove tra_un alloggiamento 12”della_moL;h“_m
o .._r1a del gambo 2 della valvola e un alloggiamento 13 ;_
o ﬁg,d_ella molla del basamento 5 & disposto_un primo mez: _
e _é__z_q_ elastico 14 che agisce in direzione di_chiu sura____:______ )
L Esi_e_lla valvola. Il mezzo elastico 14 & una molla di |
— . compressione ad elica 15 che si sostiene negli allog:
e _:giamenti 12, 13 ed & fissato a questi. 1
i
L ' Sul lato del gambo 2 della valvola rivolto o
o o in senso opposto della testa 6 della valvola & dispo-
S ___1sto un secondo mezzo elastico 16 che agisce in direr
L __jzlone di apertura della valvola, il quale & costitui-
{
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“to da una molla 17 azionata dalla pressione dell'olio.
EQuesta comprende un velume 18 collegato mediante

1
.canali di mandata 19 e 20 che si estende nel gambo |
! i
32 della valvola con una scanalatura di comando 21 l

Ldel gambo 2 della valvola che possiede due bordi dié

éattacco 22 e 23. La scanalatura di comando 21 si trd—

t
1

:va, nel modo descritto piu dettagliatamente in segu1-

1

|

. . . !

‘to, temporaneamente in collegamento idraulico con un,
i ;
t
‘canale di mandata 24 & forma di scanalatura anulare!

‘e dlsposto 1ntorno al gambo 2 della valvola nel basa-

mento 5, collegato ttap}ﬁe un canale 25 con tubo 26 

c¢on un tubo di alimentazione di pressione 45-45'.

e S . -y
. lacameradi lavoro 11 cinge un cursore 8 NI
A_con stag?gffl tuffant1 9 1qude ng¥1§_c§mgra di_lq}_ » §
.VO'F_P___IL,SEQE_dlSpos,tj‘?ﬁq}ff.ﬂm_ere di pressione 28 e _ m_&_*
rlspettlvamente 29 assocxate d1 volta 1n volta ad :

uno stantuffo tuffante 9 e r15pett1vamente 10 Lo : &%§§\

stantuffo tuffante 9 g 1mmergiblle 1n corrisponden-

za della posxz1one d1 f1ne corsa superlore del cur-

.sare. 8 , nella camera d1 presszone 28 e lo

stantuffo tuffante 10 2 1mmerg1b11e, in corrlsponden-

'za della posizione di fine corsa inferiore del-cur- :

: B B i
.sore 8, nella camera di pressxone 29, per cui lo |

:stantuffo tuffante 9 e rispettivamente 10 forma una :

lzmltazxone parziale della camera d1 pre551one 28 e‘




ricpettivamente 29 di volta in volta associata.
Nella camera di lavoro 11 si trova liquido

;di lavoro (ad esempio, olio lubrificante o carburan-

“te), la cui pressione & regolabile tramite una sor-

~gente di pressione (pompa per liquido di lavoro) non

;rappresentata con valvola di commutazione 27 e tubo

v

_ idi alimentazione 30. In corrispondenza della_po;izie—

ne di fine corsa superiore del cursore 8, la camera

l
idl pressione 28 & decomprimibile (vedi Figqra_})_tre-“

gmxte un canale di coliegamento 31 in un canale anu-
\é§%q flare di deCompressione 34 e, in corrispondenza della

%gi poszzlone d1 flne corsa 1nfer1ore del _cursore 8 la

camera di pre531one 29 e decomprlmlblle tramlte un

'canale d1 congxun21one 32 in un canale anulare 01

decompressxone 35 (ved1 Fxgura 3}.

Durante l'1mmers;one dello stantuffo tuf—

fante 9 e rlspettlvamente 10 nella camera d1 pre5510-

ne 28 e rlspettivamente 29 si ha una separazxone 1drau-

Ilca dl cxascuna camera d1 pressione 28 e rlspettlva-

mente 29 dalla camera di lavoro 11. Il cursore 8 con

gli stantuffi tuffantl 9 e 10 ¢ caricablle Dilateral-

mente dal 11qu1do di lavoro nella camera relativa 11

Il cursore 8 & reallzzato in modo che, do

— .-}_

po l'emersxone di uno dei due stantuff1 tuffanti 9,,

s mm— — - e —— e L __.i.____- e ——-
10 dalla relatlva camera di pre5510ne 28 e rlspettll

U U Y _.‘__
i



.. .2lastico - . .b

___m”_;yalvola.,nelwmodo_deSCtitto_piu dettagliatamente in .. . .

- 10 -
vamente 29, la camera di lavoro 11 e le due camere
di pressione 28 e 29 sono collegate idraulicamente

fra loro, dove il cqllega@ento idraulico delle due

camere di pressionerza, Zg_g_formato_dalla camera d;”

lavoro stessa 11.

La forza di precarico del secondo mezzo e-

ipressione.dell'olio) & regolabile, durante il funzio-

namento del dispositivo .idraulico di. comando della . '.

la di compressione ad elica 15) tiene la _valvola a

1

(molla 17 azionata dalla - . . .—

_.seguito. In presenza di liquido di lavoro .decompres- ..... . .
__._.so_nella camera di lavoro._11 e di_secondo mezzo.ela-_ . .. _ s

44mi§tigp_§§ﬁ ic tomiﬁl_il_primq_mezzo_elasticom14mLm01:1_BMﬂfﬁﬁﬁﬁﬂ

sollevmento 1 in una posizione chiusa (vedi Fig. 1).

. La_perdita_di energia ch

_'ciclo di movimento ¢ compensabile attraverso_ una_va-_

do mezzo elastico 16 (molla 17 azionata dallgijgggmi_“m“q

_8i _ha durante un

sione dell'olio). In presenza di valvola a solleva-

riazione ciclica della forza di precarico del secon- =

mento 1 chiusa, la pressione di lavoro della molla

17 azionata dalla pressione deli'olio & sviluppabile

(vedi Fig. 1) attraverso i canali di mandata 19, 20

nonché la scanalatura di comando 21 tramite il cana-

le di mandata 24 a forma di scanalatura anulare con




11

tubo 26 proveniente dal! tubo di alimentazione 45-45"

~della pressione.

L
E
_.4.
1

riduzione

di

flavoro

“In presenza di

chiusa e di apertura intenzionale della stessa,

_della pressi
lavorq
mentaz;onp qucopqla vayv

valvola di

commutazxone 27 e collegata,

valvola a sollevamento 1

unga

one dell'olio della camera

ola di commutazione 27.

da unwlato,

jj érqpn;fol}abiLe tramite ilmtubq di alif

La

tramlte il tubo di allmenta21one 30 con la camera dx

11 e, dall'altro l

mentazxone 45 45! della P

mezzo di

quxdo d1 lavoro.

Le superf1c1 1d

del cursore 8 sono allineate normalmente od obllqua-

—T
I

mente rlSpetto ad un asse

vamento .

In questo modo,

della pre551one si produc

ato, trgmite il tubo di

re551one con. la pompa del

raullcamente attlve F1 F6

33 della valvola a solle-

attraverso 11 carlcamento

e una componente dlnamlca

lavoro nonché con 11 serbat01o 38 del 11-

al;-

corrlspondenteaHapatedlsuperf1c1e pr01ettante di cxa-

scuna superf1c1e F1-Fb6 parallelamente ali'asse 33 del-

la valvola a sollevamento

te attxve F1=-F6 del cursore 8 con stantuffi tuffant1

9, 10 hanno, in una posiz

ione sollevata dalle pos1-5

Le superfici 1drau11camen-

zioni di fine corsa del cursore 8 in direzione di a

e in direzione di

pertura

i chiusura della valvola,

RN S
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la stessa grandezza. Le superfici F1/F6, F2/F5 e F3/F4
“hanno la stessa grandezza e sonc disposte, rispetto

_ad un piano normale, simmetricamente all'asse 33 del-

~la valvola a sollevmento.

In uno stantuffo tuffante 10 immerso nella

_ camera di pressione 29, la valvola a sollevamento 1 -~

‘aperta (vedi Fig. 3) pud essere tenuta nella sua po-

. .sizione aperta mediante caricamento a pressione del

_liquido di lavoro nella camera di lavoro 11 coniro

__;cq@pre§§jgpe_gg”gi}c§r15)7e7una pressione eventual-

mente ancora esistente nella camera_di pres§iqne_2Q“__

la pressione del primo mezzo elastico 14 (molla di

____nonché contro una forza che agisce eventualmente in ~ ° ”"§5
direzione di chiusura della valvola sulla testa del- = =~ § Q-
Ia valvola. I canali anulari di decompressione 34 e W
35 si trovano al d1 sopra e rlspettlvamente al dl_sq;- B Cgsi

to della camera di lavoro 11 e sono collegat1 con un o h%g?\

serbatoxo del 11qu1do d1 Iavoro 38 di volta 1n volta

attraverso un tubo di collegamento 36 e rlspettlvamen-

g ——— e — 1

ite 37. 11 collegamento idraullco tra 11 canale di col-

- ;._ i
ilegamento 31 e 11 canale di decompre551one 34 viene

—_— —_——— __.____,-.__,_',,,,,A

Dllotato da una scanalatura di comando 39 con bordog

di attacco 40 disposta nel gambo 2 della valvola

Analogamente a questo, il collegamento idraulico tra

11 canale di collegamento 32 e il canale di decpmprés-

s1one 35 avviene attraverso una scanalatura 42 con



~teui_ la camera di_pressione 28 .viene _separata idrauli

_§licamente dalla camera di lavoro 11 (vedi Fig. 3).

'; . .
~tad un ciclo di lavoro.

51stema massa- molla. In presenza di pressione di ali

testa 6 deIla valvola viene spinta dalla forza di pn

-13-
bordo di attacco 44, disposta nel gambo 2 della val-

vola. I canali di collegamento 31, 32 .sboccano, nei

B VR A

cpunti 41, 43, nella rispettiva scanalatura di coman-

— e e e

ido 39 e rispettivamente 42. . S -
In presenza di cursore 8 in posizione di.fin

corsa superiore, la superficie obligqua F3 viene spin

¥
idi fine corsa inferiore, la superficie obliqua F4 vi

{spinta contro una sede S2 della_camera di lavoro 11;

i . . . . o
~per cul la Qdmﬁfi“QL_Qr9§ikgne“29mv1§neﬁgeparat@"1dn

E

In seguito viene_descritta la funzione del

I
i
?
dispositivo idraulico di comando della valvola secon-
)
i

i
.
'
!
i
¥
i
T
t

tdo l'invenzione e viene illustrato con riferimento

~La molla 17 azionata dalla pressione dell'oli

sione ad elica 15 e alla valvola a sollevamento 1, u

l
valvola a sollevamento 1 & sempre chlusa, dato che 1

g

e il cursore 8 formano, insieme alla molla di compre

tta contro una sede_S1._della camera. di lavoro .11, per..

camente dalla camera di lavoro 11 _(vedi Fig. 1). A-. . .
nalogamente, in presenza di cursore 8 in posizione |

ene

10

menta21one deI llqu1do di lavoro non disponibile, 14

au-
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Qcarico della molla di compressione ad elica 15 nella

sede 7 della valvola. Durante 1'alimentazione di li-

l

_‘quido di lavoro proveniente dal serbatolo 38 per. mez-_

l

[ zo della pompa di liquido di lavoro non_rappresenta;‘h__m
i i

Ita si sviluppa una pressione di alimentazione appli-

1

!

cata tramite il tubo_di alimentazione 45 della pres’

sione alla valvola di_commutazione 27. Indipendent e-

|
_imente dalla sua posizione di commutaz ione, attraverr
{ i

‘so il tubo di alimentazione 45' della pressione 51_Lm

e 20 L a1 e >S10N¢€ |

|
|
i
1 '
i
v -.——.-".-r-.-.. e g re g

garantlsce il caricamento a pre551one del tubo 26 con

 liquido . d1 lavoro.

i

f La pre551one v1ene sv11uppata attraverso 11

tubo 26 il canale 25, 1a scanalatura di comando 21__77m

; :
fe 1 canali d1 mandata 20 e 19 nella molla 1% 3210na— o

} 1

rta dalla press1one de11'011o. La molla 17 az1onata_i"wn_”__wAC§S§___

i
dalla pre351one deil’ollo v1ene qu;ndl messa sotto

i

forza. Attraverso la p05121one della valvola d1 com-

muta21one 27 rappresentata nella flgura 1 51 sv1lup—

i e

|
pa pure la pre551one nella camera d1 lavoro 11 Tut-

— v [

z
Etav1a il 51stema massa- molla permane nella sua p051-
H

l

'21one d1 f1ne corsa superlore (ved1 F1g 1) p01ché

attraverso 11 collegamento della camera d1 pr&SQIO-%

SRS SR

!

' ne 28 tramlte i canale d1 collegamento 31 con canalg

T 1

|

anulare d1 decompressxone 34 e tubo di collegamento;

36 con 1l serbat01o 38 del 11qu1do d1 lavoro si scaL

|
|
i
!
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|

i

rica il lato superiore del cursore 8 (stantuffo tuf-

. ifante 9). La pressione nella camera di lavoro 11 car

i
_ __.irica invece la relativa superficie idraulica attivaé
- _ _. _isul cursore 8 (superfici anulari F5 eF6.norma1e.al;_ i
|
. . .. pllasse 33 della valvola a sollevamentc nonché _la sugn
e ..__..iperficie anulare F4 trasversale a questo}_e“produceg_,“
o o . _iuna forza antagonista risultante che. spinge _i l_cur-__EL_ R

!
sore 8 verso l'alto. La valvola a _sollevamento 1 ri-

I |
f !
| mane _quindi chiusa.Attivando la valvola di_commutas’

it zione 27 si separa la camera di lavoro 11 dalliali-:_

§

A‘“§<§%Ql__ww_uémeptﬁzione_QQllapressione e la si collega al serba- _

—“um-%§§}'kw‘kst010 38. In questo modo si decomprime,ancngLJaAsupefe

>~ e LA MR R )
: . |
_tantagonista. Il cursore 8 con la valvola a solleva-; _

i
'

_imento 1 pud ora iniziare la sua oscillazione dalla |

1
i posizione di fine corsa superiore nella sua posizio- _ .
e _ine di fine corsa inferiore. L .

l

Quando, in corrispondenza della posizione di

_|fine corsa superiore del cursore 8, lo stantuffo tuf-

.. yfante 9 & uscitc completamente dalla camera di pres

sione 28, la camera di pressione 28 e la camera di

pressione 29 son-o collegati idraulicamente fra loro

attraverso la camera di lavoro 11. Da questo istantsa,

la pressione non ha pild, a causa della simmetria cis
tata delle superfici determinanp}_fj:f@_del cursore




f
_Echiude, con il suo bordo di attacco 40, il collega-:
|

imento idraulico della camera di pressione 28 con il
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8, alcun influsso sul suo comportamento.

icanale anulare di decompressione 34. Ora la valvola

di commutazione 27 viene commutata e la camera di

i la camera di pressione 28, il gambo 2 della valvola.

Quando lo stantuffo tuffante 9 emerge dal-

|

lavoro 11 viene messa di_nuovo sotto pressione. Que-

%

Sto processo non ‘ha alcun influsso sul movimento del

,cursore 8. Pero si deve garantire che lo sviluppo del-rh

-
H
!

la pre551one nella camera di lavoro 11 si qqmpletl_j

fprima di raggiungere la posizione di fine corsa in-f

ferlore dei cursore 8 dato che la pre551one nella

camera d1 lavoro 11 v1ene p01 utillzzata per manten-

tenere 11 s1stema massa- molla nella sua p051zlone 1

d1 f1ne corsa 1nfer10re.

11 gambo 2 della valvola, poco prima che ___

éferiore, apre con il suc bordo di attacco 44 il coli

legamento idraulico tra il canale di collegamento 32 o

e il canale anulare d1 decompre551one 35

‘11 cursore 8 raggiunga la posizione di fine corsa in-

1

Lp stantuf—

u
'
t

1 lavoro 11 e la camera di pre551one 29, dove le

%
i
:
!fo tuffante 10 chiude i1l collegamento tra la camera
|
F
i

dxverse pre551on1 sulle superfici idrauliche attive

i
1

idel cursore 8 {(stantuffo tuffante 9 / 10) producono
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‘una forza risultante sul cursore 8 in direzione di
_apertura della valvola che sposta il sistema massa-;

1 .
‘molla nella sua posizione di fine corsa inferiore;
! |
~ed ivi lo trattiene, per cui la valvola a sollevamen-

1
;

fto t (vedi Fig. 3) rimane aperta.
| i
La perdita di energia che si €& avuta duraﬁe
J

b
| . , .
ite lo svolgimento del movimento viene compensata at-

[Frﬁﬁ§f§°.unﬁ variazione ciclica della forza di pre-

 lcarico della molla azionata dalla pressione dell'olio.

1

. , . . ) |
Cio avviene, quando il sistema massa-molla si trova;
N . N . :
nella posizione di fine corsa inferiore, attraverso.
% o : . . ]
%gg la riduzione di una pressione residua ancora esisten-

te nella mglla 17 azionata_gg}}g_gfessione dell{olic

tramite i canali di mandata 19 e 20 con scanalatura

di comando 21 nel canale anulare di decompressione |

34 (vedi Fig. 3).Quando il sistema massa-molla si

trova nella posizione di fine corsa inferidgre, il

pordo d'attacco 23 della scanalatura di comando 21

si trova in corrispondenza del canale anulare di de-

compressione 34.

Attraverso la molla di compressione ad elf-

ca 15 precadbata, in questo modo, piu fortemente ri-

spetto alla molla 17 azionata dalla pressione del-

1'olio si garantisce, durante il movimento di ritor-

no della valvola a sollevamento 1 nella sua posizio-




- 18 -

ne di fine corsa superiore, il raggiungimento di det-
‘ta posizione. In questo caso, a causa della riduzio-
ne precedente della pressione residua nella molla

17 azionata dalla pressione dell'olio, detta molla
7;non pud piu essere compressa .@lla pressione inizia~-
‘le originale. La differenza di pressione che si ot-~
‘tiene viene quindi compensata, gquando il sistema _
omassa-molla si trva nella posizione di fine corsa

- ”7"“__+superxore (ve@}vfig."1)l attraversgv}l tubo 26 con
canale 25, scanalatura di comando 21 e canali di
mandata 19, 20, 24 della molla 17 azionata dalla

pressxone dell'ollo In questo modo 51 assxcura che,

a11'1n121o del pr0551mo c1clo d1 lavoro, la molla 17

4&21onata dalla pre551one dell‘ollo 51a precarlcata

pxu fortemente rlspetto alla molla di compre551one

fad elica 15. L energla 1nv1ata al 51stema massa molla

pué essere modlflcata, in questo caso, quando 11 51- h%gi\

stema si trova nelle due p05121one d1 fine corsa,

iln modo indipendente l'una dall altra modlflc;;do o N ‘
jlndlpendentemente le pre551on1 tra le qua11 viene ;
__._“““_m_i?zigiitaléumolla17 azxonata dalla pressxo;;";;il?; - B
1'0110 Queste variazioni di pressione possono esseré
reallzzate attra;;;s;—él;;osxt;;lk;;ggzggg;:—;;n ) 7 :

rappresentatl per le pre551on1 e51stent1 nel tubod1

allmenta21one 45 della pre551one e nel serbat01o 38

2 D i e S
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Con il dispositivo di comando per valvole.
‘' secondo 1'invenzione si possono realizzare senza pro-

I
_iblemi alzate usuali con fasature, ad esempio, di 5 -
|

110 millesimi di secondo con un consumo di energia

|di 100 - 250 Watt circa {con 50 aperture al se-

In un'altra esecuzione de11'1nven21one

p—re
N,

comando del tubo 26 pud avvenire anche attraverso_

un' altra valvola d1 commutazxone.rh&

Nell esempxo d1 esecu21one 1nd1cato il

gambo 2 del}a valvola con cursore 8 e eseguito a pez-__

Zo unico, perg il gambo. della valvola e 11 cursore

&SD possono essere costituiti, naturalmente, anche dgmmi_ -
§ due o pil parti che o sono fissati fra loro con
N . |
\g mezzi di fissaggio o sono collegati fra

loro medlante accopplamento dinamico (ad esempio

l
_t

medlante unione medlante forze di compressxone eser

citate da mezzi elast1c1) oppure con mezzi di accop

piamento (ad esemplo di una trasmissione meccanica).

|
. . , i
In untaltra esecuzione dell'tinvenzione, la

separazione temporanea delle camere di pressione 28,

29 dalla camera di lavoro 11 pud avvenire mediante

sedi coniche di tenuta o sedi piatte di tenuta for-

mate tra le camere di pressione 28 e rispettivamen-

te 29 e il cursore 8. In questo caso, le superfici
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) . S1/F3 e $2/F4 invece che come sedi coniche (come rap- _.
_presentato nell'esempio di esecuzione) potrebbero es- =
_ .. ..sere eseguite, ad esempio, anche_come sedi piatte di . L
. _tenuta. Sia nella esecuzione con sede conica sia nel- = _ .
i _la esecuzione con sede piatta di tenuta, la separa—;__ L
_zione temporanea delle camere di pressione 28, 29 - i
o fpuo avvenire es.clusivamente o attraverso queste_se;
.41 coniche o attraverso queste sedi pistte di tenu- .
S _ta, per cui_poi lo stantuffo tuffante secondo 1l'esem- )
o ~pio di esecuzione sopraccitato viene a mancare.
e ... 11 dispositivo di comando per valvole li-
___ ‘beramente attivabile sopra descritto ¢ impiegabile .
. _per tutti i comandi di valvole a sollevamento, in ° E\

. particolare per valvole di ammissione e di scarico

~di motori a combustione interna e di compressori a

. stantuffi. | &
UN MANDATARIO §\
r oo & per gli alird N

e e s m e e SPET IV I D g —
Antonio Totiefclo
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| gambo della valvola & collegato almeno con un cursos
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RIVENDICAZIONIRM g 6 A 0000 t

1. Dispositivo.idraulico di comando per

6

valvola a sollevamento disposto in particolare in :.__

‘un motore a combustione interna dove la valvola .a

42
I

sollevamento comprende un _gambo e primi,mezzi_ela-.%
stici che agiscono su detto gambo in direzione di

chiusura della valvola nonche secondi mezzi elastxg:

c1 che agiscono almeno temporaneamente su detto gam-__“

bo in direzione di apertura della valvola e dove il:

lateralmente con un liquido ~di lavoro con cui & li-

\§ N _ ire disposto in una camera di lavoro e caricabile bi-

!
Lo
I
'

T
mitato parzxalmente, in corrispondenza delle sue p {
E
l

sizioni di fine corsa, di volta in volta una camera!

di pressione appartenente alla camera di lavoro e sé—

parablle 1drau11camente da questa dove la pressiqné

t1abile attraverso una sorgente di pressione con val-

del 11qu1do d1 lavoro nella camera di lavoro ¢ rego-

vola di commuta210ne e con tubo di a.dimentazione e,

in corrlspondenza di almeno una delle due posizioni

di fine corsa del cursore, la camera di pressione as-

sociata a questa posizione di fine corsa & decompri-

mibile attraverso un canale di collegamento, carat-

terizzato dal fatto che la forza di precarico del

secondo mezzo elastico (16) durante il funzionamen-

to del dispositivo di comando della valvola & rego-
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~labile e, in presenza di liquido di lavoro decompres-
.so nella camera di lavoro (11} e di secondo mezzo |
~{16) scaricato, il primo mezzo elastico (14) tiene
:Ia valvola a sollevamento (1) in una posizione chiu;

Sd.

2. Dispositivo idraulico di comando per
"valvola secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
_dal fatto che la perdita di energia che si ha dfurani-
‘te_un ciclo di movimento & compensabile attraverso
~una variazione ciclica della forza di precarico del

‘secondo mezzo elast1c0 (16}

'valvola secondo la rlvendlcaZIOne 1 oppure. 2 carat-

terxzzato dal fatto che il secondo mezzo elastlco

(16) & una molla (17) az1onata dalla pre551one del-:

1'0110 la cu1 pressxone dell 0110 é regolablle in

:corrlspondenza delle p05121on1 d1 f1ne corsa del mo-

iv1mento della valvola. :

4, Dlsp051t1vo 1drau11co d1 comando per E

1
ivalvola secondo la rlvendlca21one 2 oppure 3, caratl

terlzzato dal fatto che una pressione residua della

molla (17) azionata dalla preSSIOne dell'olxo é ri-

ducibile attraverso un canale d1 decompress10ne (349

e uno sv1luppo della pre551one dell'olio della mollﬁ

———— e = — ——— —_————— — e —— e e e e e ———

i
azionata da detta preqc;one é comandablle attraver-I
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;so un canale di mandata (24) che, in presenza di val=-
. vola a sollevamento (1) chiusa, & collegato tramite.
,; un canale di mandata (19, 20) disposto nel gambo (2)
.. della valvola con la molla (17) azionata dalla pres-
! sione dell'olio. . _ S ) mng
5. Dispositivo idraulico di comando per R

r
i

] valvola secondo una_delle rivendicazioni da 1 a 4, ;..
i

caratterizzato dal fatto che il_cursore (8) compren

de due stantuffi tuffanti (9, 10) dei quali_uno stan-
@A™ . ltuffo tuffante (9, 10) & associato di volta in volta.
§Q  ad una delle due camere di pressione (28, 29) ed & |

|
immergipile in queste, dove il cursore (8) & realiz- _

zato in modo che, dopo l'emersione di uno dei due

istantuffi tuffanti (9, 10) dalla relativa camera di |

pressione (28, 29) , la camera di lavoro (11) e le

| due camere di prg§§i95gmg2§3m29)_sono collegate idrau-

'

licamente fra loro. .

6. Dispositivo idraulico di comando per

valvola secondo la rivendicazione 1 oppure 2, carat

terizzato dal fatto che la separazione temporanea

lavoro (11) avviene attraverso sedi di tenuta coni-

che o piatte formate tra le camere di pressione (28)

e rispettivamente (29) e lo stantuffo di comando

(8) dove la separazione temporanea delle camere di
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_pressione (28, 29) avviene esclusivamente attraverso .

_qQueste sedi di tenuta coniche o piatte. . _. .. .. - __ .

/7. Dispositivo idraulico di comando per .. . . _ . ____ ..

~valvola secondo la rivendicazione 5 oppure 6, ca- . . ___ ..

_raterizzato dal fatto che il collegamento idrauli- = __ .

_co delle due camere di pressione (28, 29) & formato,

fdallq camera di lavoro (11) stessa.

‘ne sollevata dalle sue rispettive posizioni di f1ne

corsa hanno la stessa grandezza in direzione di aper—__

~ valvola secondo una delle rivendicazioni da 1 a 7, .

8. Dispositivo idraulico di comando_per

caratterizzato dal fatto che le superfici idraulica-

mente attlvg_(Eﬁ-Fﬁ) del cursore (8) in una posizio-

la valvola.

e ——— - —————— -} -
_tura della valvola e in direzione di chiusura del— L §

f 9. Dispositivo idraulico di comando per } - Egi‘ o

valvola secondo una delle rlvendlca21on1 da 1 a 8, &%gi\

’tuffante (10) 1mmerso nella camera di pr6551one (29),

caratterlzzato dal fatto che in caso di stantuffo

!

o S Souie
la valvola a sollevamento (1) puo essere tenEEEmpe}%k_“__mm_______w__
o la suiﬂpOSI{fgii ?EiiEE~TES£EDEE_EEf1camento a pres; S
sione del liquido di lavoro nella camera d1 lavoro E
1 (11) contro la pre551one del prlmo mezzo elastlco
(14, 15), contro la pre551one nella camera dx pres-
-“m_m“—_uéléhe (29) nonché contiro forze eventualmente agen-




1
1
|
i
|
i

~valvola.

valvola secondo una delle rivendicazioni da 1 a 9,

‘ |
. caratterizzato dal fatto che, in presenza di stantuf- _

L fo tuffante (9) immerso nella camera di pressione |

- 25 -

- ti in direzione di chiusura sulla testa (6) della

10. Dispositivo idraulico di comando per |

(28), la valvola a sollevamento (1) chiusa pud esse

re tenuta nella sua posizione chiusa mediante cari-

mezzo elastico (16, 17) e contro la pressﬁgng nei}gji

i camera di pressione (28) noncné contro forze eveq}uél-

1
camen@g a pressiogg_gg} 1iquidokq;wlqvotpgpe}jgu;qu7”“77

mera di lavoro (11) contro la pressione del secondo,

in direzione di apertura sulla testa

mente agenti

{(6) della valvola.
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