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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wkre-
cania $§rub dwustronnych, osadzone na koncéwce
szybkoobrotowego wrzeciona recznego narzedzia z
napedem mechanicznym, zapewniajgce bardzo szy-
bkie ich wkrecanie dzieki nadaniu urzadzeniu du-
zych obrotow.

Znane jest urzadzenie do wkrecania $rub dwu-
stronnych skladajgce sie z dwudzielnego korpusu,
ktorego dolna cze$é posiada szeSciokatny otwor,
w ktéorym umieszczone sg szeSciokgtne szczeki roz-
dzielne o niewielkiej zbiezno$ci polgczone zawia-
sowo. Szczeki te zaopatrzone sg w gwintowany
otwér odpowiadajacy gwintowi wkrecanej Sruby,
na ktoérg sg nakladane. Urzgdzenie to wyposazone
jest w sprzeglo jednokierunkowe lgczace obie cze-
§ci korpusu i majgce o§ obrotu pokrywajacg sie
z osig wkrecanej $ruby. Sprzeglo to za pomoca
sprezyny, pierScienia i nakretki zwiera w czasie
wkrecania rozchylne szczeki, a znajdujace sie w
gornej czeSci korpusu rekojeSci stuzg do obraca-
nia klucza na skutek czego nastepuje wkrecenie
Sruby dwustronnej.

Wada tego urzadzenia jest to, Ze rozchylne szcze-

ki w czasie nakladania i zdejmowania ich z do--

krecanej §ruby mogg powodowaé uszkodzenie gwin-
tu, a znajdujace sie w goérnej czesSci korpusu re-
kojeSci do pokrecania, usytuowane poziomo w sto-
sunku do osi Kklucza, uniemozliwiajg wkrecenie
§rub w warunkach gdzie nie ma miejsca na pelny
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obré6t klucza, a sam proces wkrecania odbywa sie
W sposGb powolny.

W przeciwienstwie do urzadzénia znanego, urza-
dzenie wedlug wynalazku rozwigzuje catkowicie
postawiony problem.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem wkrecanie Srub
dwustronnych rozwigzano w ten sposob, Ze na
koncéwcee szybkoobrotowego wrzeciona recznego
narzedzia z napedem mechanicznym osadzono kor-
pus urzgdzenia. Korpus ten od strony przeciwnej
do koncéwki wrzeciona napedowego posiada na
obwodzie wyjecia w ktérych za pomocg sworzni
umocowane sg wahliwie dwuramienne szczeki do-
ciskowe, ktéore wskutek dziatania sily odSrodkowej
Sciskajg punktowo krotszymi ramionami w miej-
scu nienagwintowanym wkrecang Srube, za$§ od
strony wrzeciona osadzone sg wahliwie w korpu-
sie, za pomocg innych sworzni, dZwignie doci-
skowe opierajgce sie o dluzsze ramiona szczek, oraz
popychacze ze sprezynami regulujgce polozenie
szczek dociskowych w czasie gdy nie wystepuje
dzialanie sily odsrodkowej.

Szybko$§é obrotéw wrzeciona oraz diugos¢ i cie-
zar szczek dociskowych, dzwigni dociskowych,
sworzni i sprezyn sg tak dobrane i wywazZone, Ze
uzyskuje sie niezbedng sile potrzebng do zaciska-
nia szczek wok6l Sruby i jej wkrecenia, na sku-
tek czego urzadzenie nie wymaga sprzegla prze-
cigzeniowego.

Urzadzenie wedlug wynalazku w sposéb zasad-
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niczy ulepsza proces wkrecania $rub dwustron-
nych skracajac czas wkrecania do minimum i ma
zastosowanie w urzadzeniach, gdzie zachodzi po-

trzeba wkrecania duzej iloSci §rub o jednakowej-

Srednicy.

Urzgdzenie wediug wynalazku przedstawione jest
w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju podiuz-
nym oraz fragment korpusu i wrzeciona recznego
narzedzia z napedem mechanicznym z pominieciem

pozostalej cze§ci konstrukcyjnej, a fig. 2 — urzg-
- dzenie w przekroju poprzecznym wzdluz linii A—A
z fig. 1.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2, do korpusu recz-
nego narzedzia z napedem mechanicznym przykre-
cona jest w znany sposOb oslona urzgdzenia 1, a
na wystajagcej koncéwce wrzeciona 2 osadzony jest
korpus 3, w ktérym za pomocg sworzni 4 umoco-
wane sg wahliwie dwuramienne szczeki docisko-
we 5 i diwignie dociskowe 6. W korpusie 3 osa-
dzone sg réwniez popychacze 7 i sprezyny 8 stu-
zgce do regulacji ustawienia szczek dociskowych 5.

Wkrecanie $rub dwustronnych odbywa sie w

ten sposbb, ze §rube wkreca sie w otwoér gwinto--

wany sposobem recznym na gieboko$é okolo jed-
nego zwoju, nastepnie na wystajacg Srube nakla-
da sie urzadzenie wedlug wynalazku. Po urucho-
mieniu diwigni zaworu znajdujgcej "sie na obu-
dowie urzadzenia doprowadza sie¢ medium napedo-
we, ktére powoduje przeniesienie momentu obro-
towego na wrzeciono i korpus. W tym czasie sila
odsrodkowa odchyla od osi obrotu korpusu 3 diuz-
sze ramiona szczek dociskowych 5, osadzonych
wahliwie na sworzniach 4. Ramiona te odchyla-
jac sie naciskajg na diwignie dociskowe 6, ktére
Sciskajg sprezyny 8 w gniazdach korpusu 3.
Ramiona kré6tsze szczek dociskowych 5 S$ciskaja
$rube dwustronng w miejscu nienagwintowanym,
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na skutek czego Sruba zostaje wprowadzona w
ruch obrotowy i nastepuje jej wkrecenie. Z chwilg
wkrecenia $ruby, co trwa okolo jednej sekundy,
zwalnia sie diwignie zaworu, po czym nastepuje
wylaczenie doptywu medium napedzajacego urza-
dzenie i obroty wrzeciona 2 spadajg az do calko-
witego zatrzymania. W miedzyczaste nastepuje za-
nik sily odsrodkowej. Szczeki dociskowe 5 zostajag
zwolnione i wracajag do pierwotnego potozenia. W
tym czasie energia nagromadzona w sprezynach 8
popychaczy 7 wyzwala sie i naciska poprzez po-
pychacze 7 na dluzsze ramiona szczek docisko-
wych 5 utrzymujgc je w Zgdanym potozeniu.

Urzadzenie wediug wynalazku moze byé stoso-
wane do wkrecania Srub dwustronnych o roéznej
wielkosSci i dowolnej dtugosci.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do wkrecania $rub dwustronnych,
osadzone na koncéwce szybkoobrotowego wrzecio-
na recznego narzedzia z napedem mechanicznym,
wyposazone w oslone stozkowg przykrecong do
obudowy narzedzia napedzajgcego, znamienne tym,
ze jego korpus (3) od strony przeciwnej do kon-
cOwki wrzeciona napedowego, posiada na obwo-
dzie wyjecia w ktoérych, za pomocg sworzni (4),
umocowane sg wahliwie dwuramienne szczeki do-
ciskowe (5), ktére wskutek sily odsrodkowej Sci-
skajg punktowo krétszymi ramionami, w miejscu
nienagwintowanym wkrecang Srube, za$ od strony

" wrzeciona osadzone s wahliwie w korpusie (3),

za pomocg innych sworzni (4), dZwignie docisko-
we (6) opierajace si¢ o dluisze ramiona szczgk do-
ciskowych (5) oraz popychacze (7) ze sprezynami (8)
regulujgce polozenie szczek dociskowych (5) w cza-
sie gdy nie wystepuje dziatanie sily odSrodkowej.
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