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(54)  Mobilni zatizeni pro dévkovéni krmiv s digitalni pfedvolbou
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Vyhdlez se tykd mobilniho za¥izeni pro ddvkovdni krmiv s digitdlni p¥edvolbou, kdy na
drd%ce nad krmnym %labem je posuvné uloZen na kladkdch ddvkova& a pohonové zatfzen{ s elektro-
pfevodovkou.

P¥i dojeni dojnic ve stdjfch s vaznym ustdjenim davkujf se jadrnd krmiva zpravidla
ruéné podle kontrolnfho nddoje provddéného m&sién& p¥i kontrole uZitkovosti. Tento zplsob
krmeni{ je v¥ak znadné& pracny a do znalné miry je ovlivn&n kvalitou obsluhujiciho personédlu,
ktery zpravidla nem& vhodné pomicky pro ptesné a jednoduché odmé&fovéni jadrnYch\krmiV.

Vy%e uvedenéd nedostatky jsou odstran&ny mobilnim za¥izenim pro ddvkovéani krmiv s dugitél-
ni{ predvolbou, kdy na drd¥ce nad krmnym Zlabem je posuvné uloZen na kladkéch ddvkoval
a pohonové za¥izeni s elektropfevodovkou podle vyndlezu jehoZ podstata je v tom, Ze vystap
generdtoru o kmito&tu 1 Hz je napojen jednak na.vstup nastavitelného d&€lide a jednak na
prvni vstup druhého hradla, p¥ifemZ na druhy vstup druhého hradla je napojen na vystup
prvniho hradla, jehoZ vstup je napojen p¥es nastavovaci tladitko na zemnici svorku, zatimco
vystup nastavitelného d&lide je napojen na prvni vstup t¥fetfho hradla, jehoZ druhy vstup
je napojen na vystup bistabilnfiho klopného obvodu, na vstup tyristorového spinade a na
prvni vstup p&dtého hradla, kdy vystup t¥etiho hradla je napojen na prvni vstup vratného
&itade, zatimco vystup druhého hradla je napojen na druhy vstup vratného &itale, jehoZ
vystup je napojen jednak pfes pfevodnik kédu BCD na kdd jednak z deseti na zobrazovacl
jednotku a jednak pfes &tvrté hradlo na druhy vstup patého hradla, jeho? vystup je napojen
na prvni vstup bistabilnfho klopného obvodu, kdy druhy vstup bistabilniho klopného obvodu
je napojen pres startovaci tla¢itko na zemnici svorku.

P¥i pouZiti navrZeného mobilniho za¥izens pro ivkovdnl krmiv s digitdlnl nrecrylbou
jsou dojnicim ve stdjlch s vaznym ustdjenim favkov:in« krmiva podie Jejich £ouvobe ke
potieby, coZ se v praxi projevuje sniZenim «potfe-, jorocloohroow o Llop.. 1t kevest i

i zdravotniho stavu dojnic.

Na p¥ipojeném obrdzku je uvedeno biokové scodmr - f v o e b S alitens

s digitalnt p¥edvolbou.

Velikost jedné krmné davky je urovdna nastavitelnym delifem 2, kdy vystup generdtoru
,1 © kmito&tu 1 Hz je napojen jednak na vstup nastavitelného déliée 2 a jednak na prvni
vstup druhého hradla 3, pfidemZ druhy vstup druhého hradla 3 je napojen na vystup prvniho
hradla 4, jehoZ vstup je napojen p¥es nastavovaci tla&ftko 13 na zemici svorku 15. Vystup
“nastavitelného d&life 2, s moZnosti nastaveni &asového intervalu 1 aZ 15 sekund, je napojen
na prvni vstup t¥etfho hradla 7, jehoZ druhy vstup je napojen na vystup bistabilnfho klopného
obvodu 5, na vstup tyristorového spinale 6 a na prvni vstup pdtého hradla 12, kdy vystup
. t¥etfho hradla 7 je napojen na prvni vstup vratného &{tale 8, zatimco vystup druhého hradla
3 je napojen na druh§ vstup vratného &fitale 8, jehoZ v§stup je napojen jednak pfes prevodnik
9 kGdu BCD na k&d jedna z deseti na zobrazovaci jednotku 10 a jednak pfes &tvrté hradlo
11 na druhy vstup p&tého hradla 12, jeho% vystup je napojen na prvni vstup bistabilniho
klopného obvodu 5, kdy druhy vstup bistabilniho kiopného obvodu 5 je napojen p¥es startovaci
tlad{tko 14 na zemic{ svorku 15.

. P¥i d4vkovani krmiva nastavi se nejd¥ive podet krmnych ddvek stisknutf{m nastavovaciho
tla&ftka 13, pomoci n&hoZ se uvolni druhé hradlo 3, &imZ se zadnou pfivadét impulsy o frekvenci
1 Hz na vstup vratného &itade 8. Obsah vratného &itale 8 je zobrazovdn pomoc{ p¥evodniku
9 k6du BCD na k&éd jedna z deseti na zobrazovaci jednotce 10 a udévéd pofet jednotlivych
davek. Po objeveni se &fsla uddvajiciho pofadovany polet ddvek, uvolni se nastavovaci tla&itko
13, &im? se opdt zablokuje druhé hradlo 3. Po nastaveni podtu dévek pFeklopi se kratkym
stisknutim startovaciho tladftka 14 startovaci bistabilni klopny obvod 5, ktery odblokuje
t¥eti hradlo 7 a tyristorovy spina® 6 uvdd&jfci do chodu d4vkova&. Tfetim hradlem 7 prochdzeji
impulsy, jejich¥ délka se rovné velikosti jedné dévky. Vystup t¥etiho hradla 7 je zapojen na

dekrementélni vstup vratného &¢itade 8.
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{'{5lo, je% bylo naprogramovdno nastavovacim tla&itkem 13, je dekrementovéno po jedné
postepné impulsy z t¥etfho hradla 7. Jakmile se objevi na vystupu vratného &itale 8 nula,
pfeklopl se p¥es &tvrté 11 a paté hradlo 12 bistabilni klopny obvod 5, v disledku Seho%
se vypne tyristorovy spinal¢ 6 a davkoval se zastavi.

Mobiln{ za¥fzenf pro dédvkovéni krmiv s digitdln{ p¥edvolbou podle vyndlezu miZe byt
pouZito ve viech typech stdjf s vaznym ustdjenim a dojenim ve stéji.

PREDMET VYNALEZU

Mobilni za¥fzen{ pro d4vkovdni krmiv s digitdlni p¥edvolbou, kdy na drd¥ce nad krmnym
Zlabem je posuvné uloZen na kladkach d4vkoval a pohonové za¥izeni s elektrop¥evodovkou,
vyznatené tim, Ze vystup generdtoru /1/ o kmito&tu 1 Hz je napojen jednak na vstup nastavitel-
ného délide /2/ a jednak na prvnf vstup druhého hradla /3/, p¥ifemZ druhy vstup druhého
hradla /3/ je napojen na vystup prvniho hradla /4/, jehoZ vstup je napojen pfes nastavovaci
tladitko /13/ na zemic{ svorku /15/, zatfmco vystup nastavi:zlného d&li&e /2/, je nqpoisz
na prvn{ vstup t¥etfho hradla /7/, jeho? draay vstup je napojen na vystup bistabiinfho klopného
obvodu /5/, na vstup tyristorového spinafe /6/ a na prvni vstup padtého hradla /12/, kdy vystup
t¥etiho hradla /7/ je napojen na prvni vstup vratného ¢itade /8/, zatimco vystup druhého hradla
/3/ je napojen na druhy vstup vratného &¢f{tale /8/, jehoZ vystup je napojen jednak p¥es p¥fevodnik
/9/ k6du BCD na k6d jedna z deseti na zobrazovaci jednotku /10/ a jednak p¥es &tvrté hradlo /11/
na druhy vstup pdtého hradla /12/, jeho% vystup je napojen na prvni vstup bistabilniho klopné-
ho obvodu /5/, kdy druhy vstup bistabilnfho klopného obvodu /5/ je napojen pies startovac{ tla-
&ftko /14/ na zemici svorku /15/.

1 vykres
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