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Vynédlez se tyka automatické véalcovadky
zdvitd s plochymi ¢elistmi (jedna je upnuta
v beranu, druhd sefiditelné ve frémé). Val-
covaCtka zpracovdvd polotovary tak, Ze jsou
ze zasobniku automaticky Pazeny mezi skluz-
né listy, kterymi jsou pF¥emistovdny do pra-
covnfho prostoru, kde jsou vklddacim me-
chanismem zasouvéany jeden po druhém me-

“zi védlcovaci &elisti. Odvalenim mmezi J&elist-
mi se na polotovaru vytvo¥i potiebny tvar.

Vynélez Fe8i pohon vklddaciho mechanis-
mu a uchyceni vklddaciho pravitka tak, aby
setrvaCné hmoty konajici vratny pohyb by-
ly malé a zaroveil aby byla zaji5téna neza-
vislost okamZiku vloZeni polotovaru mezi
Celisti na poloze beranu.

Podstatou vyndlezu je to, Ze vacka poho-
nu vklddaciho mechanismu je upevnéna se-
Fiditeln& na piredlohovém hiideli a pohybové
vedeni vklddaciho pravitka je upevnéno na
skluznych liStdch. Mezi pFedlohovym hfide-
lem a hlavnim klikovym hridelem je pevny
pPevod (viz schematicky nédcrtek].

Vyndlez je moZno vyuZit p¥i konstrukci
automatickych vélcovacdek a stroji pro vy-
robu spojovacich soudésti.
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Vynalez se tykd automatickych vilcova-
Cek zdvitd s plochymi delistmi, z nich¥ jed-
na je upnuta v beranu a druh4 sefiditeln&
v rému stroje. Jednd se o stroje, které zpra-
covavaji polotovary svornikového charakte-
ru (napf. Srouby) tim, Ze vyvdlcuji na je-
jich difiku potFebny tvar odvalenim mezi
pracovnimi plochami védlcovacich <d&elistf.
Pritom jsou ptivddény do pracovniho pro-
storu ze zdsobniku skluznymi litami, z nich¥
jsou polotovary radidlné ke své ose pre-
souvany mezi vélcovaci delisti pomoci tzv.
vkladaciho mechanismu. Vynalez ¥e$i pohon
tohoto vkladaciho mechanismu a jeho uspo-
rddani vzhledem ke skluznym li¥tam.

U zmin&nych strojit je pohyb vklddaciho
mechanismu odvozen bud od pfimo&aré vag-
ky (palce} upnuté k beranu, nebo od vadky
pfipevné&né k hlavnimu klikovému htideli
stroje, s kterym se otgi.

Prvni zpdsob umoZiiuje pouZit u vklada-
ciho mechanismu prvkd malych rozmérit a
malych hmot, protoZe tsti skluznych list a
poloha beranu p¥i vkladani polotovaru jsou
od sebe v nevelké vzdélenosti. Tim i dyna-
mické sily ve vklddacim mechanismu jsou
malé. Znatnou nevyhodou je nemoZnost f4-
zového posunuti zdvihu vklddaciho mecha-
nismu vi¢i zdvihu beranu, protoZe takto je
polotovar pFitladovdn mezi valcovaci Selisti
jiZ pfi zp&tném pohybu beranu, je¥ts pred
jeho tvrati. Tim dochdzi k porucham a k po-
Skozeni polotovaru nebo souldsti stroje.

Druhy zplsob pohonu, kdy vatka pohé-
néjici vklddaci mechanismus je upevnéna
na klikovém hrideli, sice umoZiiuje sefidit
vaCtku a tim i vklddaci dvrat mechanismu
nezavisle na horni dvrati beranu, ale za ce-
nu pleklenuti velké vzdé4lenosti vkladacim
mechanismem, jehoZ dily proto jsou zna&nd
rozmérné a hmotné. Tim doché&zi v mecha-
nismu k zna€nym dynamickym sildm, které
omezuji pouZitelnou frekvenci vkladani.

V obou pfipadech byva drZzdk vyménného
vkladaciho pravitka upnut sefiditelnd ke
smykadlu, které umoZiiuje vy3kové nastave-
ni vkladaciho pravitka v souladu s vy3ko-
vym nastavenim skluznych li§t vadi valco-
vacim celistim. PFitom pchybové vedeni to-
hoto smykadla je upnuto ke stojanu stroje.
ProtoZe u t8chto valcovafek je nutné za-
jistit moZnost zpracovani i dlouhych pola-
tovarfi s tvarovdnim pouze jejich koncd,
vychédzeji rozméry smykadla velké a velké
dynamické sily, dané velkou hmotou smy-
kadla.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény
valcovatkou z4vitli podle vynédlezuy, jejiZz pod-
stata spoCivd v tom, Ze polotovary, pFivads-
né ze zdsobniku skluznymi li§tami, jsou v
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potfebném rytmu zasouvdny mezi vilcovact
Celisti viménnym vkladdacim pravitkem, kte-
ré je upnuto v drZdku vklddaciho pravitka.
Tento drZdk se pohybuje ve vedeni, které
je upevnéno pFimo ke skluzavkdm. DrZak
je uvddé&n v pohyb vklddacim mechanis-
mem, jehoZ pohyb je odvozen od vaCky se-
Fiditeln& upevnéné na predlohovém hiideli.
Mezi predlohovy a hlavn! klikovy h¥idel
pro pohon beranu je vfazen pevny jadno-
stupfiovy nebo vicestupiiovy pPevod, jehoZ
prevodovy pomér je roven podtu zdvihovych
kFivek na vaéce. :

Toto usporddani zaji§tuje nez4vislost setize-
ni vklddactho mechanismu na poloze beranu
pfi zachovédni malé hmotnosti jeho prvkii,
konajicich vratny pohyb tim, Ze je poufito
k pohonu rotujici vadky upevné&né na pred-
lohovém hrideli umist&ném v prostoru vkla-
dani, k pPeklenuti vzdA4lenosti mezi kliko-
vym a predlochovym hiidelem je pouZit pev-
ny rotalni prevod, ktery nezptisobuje dyna-
mické sily a tim, Ze pohybové vedeni dr¥a-
ku vkladaciho pravitka je pripevnsno ke
skluznym li§tam.

Na pfipojeném vykrese je schematicky
znédzornén priklad provedeni vdlcovacky po-
dle vynédlezu, a to v pohledu shora.

U zndzorn&né véalcovadky jsou polotovary
2 privdd&ny ze zasobniku 3 do pracovniho
brostoru skluznymi liStami 4. Ploché valco-
vacl Celisti 14 jsou upevn&ny jednak na be-
ranu 13 a jednak sefiditeln& ve stojanu stro-
je 1. Mezi vélcovaci Selisti 14 jsou polotova-
ry 2 zasouvdny ze skluznych 1i§t 4 vymén-
nym vklddacim pravitkem 11, které je upnu-
to v drzéku 10 vkladdaciho pravitka 11. Ten-
to drZak 10 pravitka 11 je soudasti vkldada-
ciho mechanismu 9 a koné vratny pohyb
v pohybovém vedeni 12, které je pripevnd-
no ke konci skluznych 1ist 4. Pohyb vklsda-
citho mechanismu 9 je odvozen od otdteilct
se vaCky 8, ktera je sefiditeln& upnuta na
pfedlohovém h¥ideli 6. Mezi pfedlohavym
h¥idelem 6 a hlavnim klikovym hiidelem 5
je viazen pevny pievod 7, v naznaleném
prikladu je to ozubeny Femen (ale mfiZe to
byt 1 ozubené soukoli apod.). ProtoZe vaé-
ka 8 ma v tomto p¥ikladu jednu zdvihovou
kiivku, je pfevodovy pomér pi¥evodu 7 roven
jedné. Tak je zajist&no, Ze b&hem jedné
otécky klikového h¥idele 5 vykona beran 13
jeden pracovni zdvih a vklddaci mechanis-
mus 9 vykond také jeden zdvih, p¥ ndm¥
presune jeden polotovar 2 ze skluzn§ch 1i&t
4 mezi Celisti 14. Zasunuti polotovaru 2
mezi celisti 14 ve sprdvném okamZiku, tzn.
v pravé lvrati beranu 13, nebo t&sng& za nf,
je zajidt€no natofenim vadky 8 na piedlo-
hovém hrideli 8 p¥i sefizovani stroije.
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PREDMET VYNALEZU

Automatickd véalcovacka zdvitlh s plochy-
mi Celistmi, z nichZ je jedna upnuta v be-
ranu a druhéd je upnuta sefiditeln& v stoja-
nu, kterd je opatifena skluznymi liStami, p¥i-
vadeéjicimi polotovary ze zdsobniku k vélco-
vacim d&elistim, mezi néZ jsou polotovary
zasouvdny v potfebném rytmu vklddacim
pravitkem, upnutém v rytmicky se pohybu-
jicim drZdku, ktery je soudasti vkladaciho
‘mechanismu pohdnéného vackou, vyznatu-
jici se tim, Ze pohybové vedeni (12) drZdku

(10) vkladactho pravitka (11) je upevnéno
pFimo na skluznych 1iS4tch (4) a vacfka (8)
pro pohon vklddaciho mechanismu (9] je
upevnéna sefiditelnd na pFedlohovém hii-
deli (6), pricemZ mezi predlchovy ‘hiidel
(6) a hlavni klikovy hridel (b) je vfazen
pevny jednostupiiovy nebo vicestupilovy
pfevod (7) s celkovym pFrevodovym pomeé-
rem rovnym poétu zdvihovych kfivek vac-
ky (8).
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