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(54) Stohovact zaffzen{

Pfedm&tem vynédlezu je stohovaci zafizeni, 2v143t& pro ukléddnf a odnfmén{ materidlu
v pytlich.

V ndkterych oblastech skladového hospodé¥stvi se ¥asto vyskytuje potF¥eba skladovet
velké mno¥stvi sypkého materidlu, ulo%eného v pytlfch. K zékladnim poZadavkim p¥itom pat-
¥{ meximélnf vyuZit{ prostoru skladu, vytvo¥en{ stohu s pevnou vazbou vrstev pytld a vy-

tvoFeni mezery mezi st®nou skladu a stohem, aby uskladnény materidl mohl v&trat.

Ke stohovénf pytld byla vyvinuta rdzné za¥fzeni, z nich? jedno je tvofeno privédécim
pésovym dopravnikem, na néj% navazuje Zikmy pdsovy dopravnik, ktery je uchycen na pojezdu,
uzpisobeném pro poji%déni po délce skladu. U hornfho konce Zikmého dopravnfku je kolmo na
héj upraven vodorovny pésovy dopravnik. Pytle p¥ichézejfci do skladu po ptivédécim péso-~
vém dopravniku jsou'dopraveny do:prieluéné vysky Sikmym pésovym dopravnikem. Ze 3Zikmého
pésového dopravniku jsou pytle pfevedény na vodorovny pésovy dopravnik, z n&ho% po skluzu
831338 j1 na stoh. Sikmy pésovy dopravnik je nastavitelny do vhodné vysky v zévislosti na
visce stohu. Vodorovny pésovy dopravnik je upraven pro pojiZdénf v horizontdlni roviﬁé.

Toto stohovacf zaffzenf mé tu nevyhodu, %e nevyuZivéd cely prostor.skladu, nebof &ik-
my¥ pésovy dopravnik byvé upraven v uli¥ce uprostfed skladu. Daldf nevyhodou je konstruk-
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&ni sloZitost, zejména ptachoddvych mist mezi jednotlivymi dopravniky. Podstatnou nevyho~

dou je, Ze p¥i odnimén{ pytld ze stohu se jednotlivé pytle musf ru¥n® naloZit na vodorov-
ny pésovy dopravnik. Uvedené nevyhody, tj. zejména konstrukdnf slofitost a nutnost podfliu
rudni préce pfi ukldddni a hlawm& p¥i rozebirdnf stohu, maj{ i dal3{ znsmé stohovac{ za-
fi{zeni, urdend pro menipulaci s pytli.

Uvedené nevyhody podstatn® zmenZuje stohovaci za¥fzenf podle vynélezu, jeho? podsta-
ta spo¥ivd v tom, Ze je tvofeno portdlovym jerébem, jehof jerdbovd dréhe je upravena po-
dél1 protilehlych stén skladu., Portélovy jefdb je opat¥en r#mpou, uloZenou pohyblivé ve
vertikdlnim smé¥ru na stojindch., Reampa je spraZena s pohonem.‘Rampa Jje opatifena vodorovny-
mi vidlicemi pro neseni pytld. Rampa je ddle opatiena odtla¥nou deskou, uzpisobenou pro
posuv v horizontdln{ roviné ned vidlicemi ve sm&ru vidlic. Odtla¥né deska je spraZena
s vysuwnym pohybovym mochahiamem, ukotvenym na rampé. Na odtlaéné desce je otofn& uloZena
péka, zakon¥end p¥itladnou deskou. Pdka je spfaZena s pohdn&cim dstrojim, uloZenym na od-
tladné desce. Pod jerdbovou drdhou je kolmo ke smEru jerdbové drdhy upraven alegpoﬁ jeden‘
hlavni vélefkovy dopravnik. Pro zdokonaleni zafizeni je rovnob¥%nd vedle hlavnfho véleZ-
kového dopravniku uloZen paralelni védlelkovy dopravnik. Paralelni-véleGkovy dopravnik Jje
upraven ve smiru od rampy k volnym koncim vidlic za hlavnim véleZkovym dopravnikem a je

ulofen ve vy&3{ horizontdln{ rovin&, neZ ve které je hlavni véleZkovy doprawvnik,
Na pFipojenych vykresech je schematicky znézorn¥n p¥fklad provedent stohovactho za-
*{zeni podle vyndlezu, kde znali
obr. 1 fez skladem se stohovacim zafizenim;
obr. 2 ez skladem s jinou ‘pravou stohévaciho za¥f{zent;
obr. 3 nérys hlavniho védlelkového dopravniku;
obr. 4 pddorys hlawnfho véle¥kového dopravniku;
obr., 5 nérys dvojitého vélelkového dopravniku;
obr. 6 piddorys dvojitého véle¥kového dopravniku;
obr. 7 bokorys hlavntho véledkového dopravniku a paralelntho véle&kového dopravniku;
obr. 8 bokorys portélového je¥dbu;
obr. 9 pidorys portdlového jefdbu;
_obr. 10 bokorys vidlic s odtla¥nou deskou a p¥ftla¥nou deskou;
obr. 11 nédrys vidlic s odtladnou deskou a pFitlaZnou deskou;
obr. 12 schéma odebirén{ pytld z hlavnfho véledkového dopravniku na vidlice;
obr. 13 Yez A-A z obr. 12;
obr. 14 schéma uklédéni pytld na stoh;

obr. 15 schéma odebiréni pytld ze stohu,
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Stohovaci za¥fzeni je umiaténq uvnit¥ skladu ). Je tvofeno (obr. 1) portdlovym jePd-
bem 4, jeho% jerdbové dréha 7 je uloZena na podlaze 2 t&sn& u obou protilehlych st&n
skladu 1. Portdlovy jerédb 4 je tvofen (obr. 8, 9) portélem, sestévajicim ze dvou stojen
11, spojenych nahofe pfi¥nikem 12 a vyztuZenych vyztuhou 21. P¥{i¥nik 12 je vyosen ze stle-
du stojen 1l. Portél je uloZen na pojezdu 22, opat¥eném koly 23 & neznézornénym motorem. .
Ve stojnéch 11 je pobyblivé uloZena rampe QQ Aby rampa 5 mohla zaji%d&t pod droven je¥é-
bové dréhy 7 a vyji¥ast do maximéln{ vySe celého portéiu, je uloZena na teleskopickém v§-
suvniku 13. Rempa z'je,apiaiena s neznézorndnym pohonem. K ramp® 5 jsou pFipevnény vodo-
rovné vidlice 14, jejichZ daélka je minimdlnd stejné jako je délka p&tle 8. Nad vidlicemi
14 je uspofddéna odtla¥né deska 15 (obr. 10, 11), posuvnd ve sm¥ru vidlic 14. OdtlaZné
deska 15 je spraZena s v§suvnym pohybovym mechanismem 18, ktery je ovlédén pomoc{ nezné-
zorn¥ného motoru s posuvnym pohybem. Odtla¥né deska 15 je opat¥ena tf'meny. 17, v nich%
jsou oto¥nd uloZeny péky 19, na jejich% volngych koncich je upévnéna pF{tla¥nd deska 16.
Péky 19 jsou spraZeny s pohénécim dstrojim 20, uloZenym na pritlaZné desce 15. V p¥ikopu
24 pod podlahou 2 skladu 1 je kolmo ke smdru jeFébové dréhy 7 ulo¥en hlavni vélefkovy do-
pravnik 6, ktery mus{ byt uloZen pod podlahou 2 tak hluboko, aby pfepravované pytle 8
prosly pod je¥dbovou drahou 7. Jind alternativa spo&ivé v tom, Ze (obr. 2) hlawvni véled-
xovy dopravnik 6 je ulofen na podleze 2 skladu 1. Jefébovd dréha 7 je v tomto pripadéd
uloZena nad podlahou 2 v takové vy&i, aby jeji spodni hrana pi‘eklénuie hlavni véledkovy
dopravnik 6 i s pytli 8. Hlavnf véleZkovy dopravnik 6 (obr. 3, 4) Jje tvoren nosnou kon-
struke{ 3, na nif jsou uloZeny prokluzné pohénéné vélelky 2. Véle¥ky 9 jsou opatfeny po-
gumovénim s podélnym ryhovénim. f’i‘i jiném proveden{ jsou na noené konstrukei 3 upraveny
mezilehlé véledky 9_',, které jsou vertikdlnd posuvné (obr. 13) a sprafené s neznézornénym
pohonnym mechenismem. Ve sméru 8 postupu pytld 8 je na konci nosné konstrukce 3 upevnén
doraz 10. Podle potfeby ulofen{ pytld 8 do stohu mohou byt pytle 8 uloZeny na hlavnim vé-
le&kovém dopravniku 6 bud p¥i¥nd (obr. 3, 4), nebo podéln& (obr. 5). K podélné dopravd
pytld 8 Je nejvhodn# j81 u¥ft dvojity vélelkovy dopravnik g_'_' (obr. 6), jeho% kaﬁdé vitev
je ur%ena pro dopravu jedné rady podéind uloZenych pytld 8. Pytle 8 uloZené p¥i{¥né se mo-
hou dopravovat spole¥n& obima vétvemi dvojitého véle¥kového doprawvniku §_'_'_ . Aby pro el
uloZeni pytld 8 do stohu podle pravidel spréwvné vazby stohu nebylo nutno st¥fdavé orien-
tovat poloZeni pytld 8 na hlavnim véle&kovém dopravniku 6, je moZno pouZit (obr. 7) para-
jelntho véleZkového dopravniku 6’, uspotédaného rovnobd%né s hlavnim védle¥kovym dopravni-
kem 6, aviak ve sméru od rampy 5 ke koncim vidlic 14, ulo¥eného za hlavnim véledkovym do-
pravnikem 6, a to ve vét51 horizontéln{ vysce. Tato ‘ﬂprava je nutné proto, aby bylo mo¥no
pomoc{ vidlic 14 brét pytle 8 Jjek z hlawntho véleXkového dopravniku 6, tak i z paralelni-

ho véle¥kového dopravniku 6.

dinnost stohovacfho zafizenf je nésledujici: hlavni véledkovy dopravnik 6, pfipadnd
paralelnf vélekovy dopravnik _6_: se zaplni pytli 8 s materiélem. Pro omezen{ pohybu pyt-
14 8 slouZ{ doraz 10. Je-li nosné konstrukce 3 opat¥ena mezilehlymi vélelky 9°, kleenou
mezilehlé véledky 9~ o miru X (obr. 13), & vytvolrd tgk prostor pro zasunuti vidlic _1_5_ pod
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pytle 8. Ramﬁa 5 portdlového jerdbu 4 se nastavi do takové vysky (obr. 12), %e p¥i popo-
jet{ portélového je¥ébu 4 se vidlice 14 zasunou do prostoru pod pytle 8 mezi vélelky 9.
Potom se rampa 5 zdvihne a celd ¥ada pytld 8 je nesena vidlicemi 14 Portélovy jerdb 4 do-
jde na misto, kde majf byt pytle 8 sloZeny. Rampa 5 zajede na misto sklddky a vidlice 14
poloZ{ ¥adu pytld 8 na misto urdenf. Potom se nésledkem zp&tné jizdy portélového jerdbu 4
vidlice 14 vyaunouvzpod pytld 8, pridemZ pytle 8 jsou pfidrZovény na urleném misté pomoci
vysouvajic{ se odtla¥né desky 15 (obr. 14). Aby vazba celého stohu pytld 8 byle pevnd, je
vhodné poklddat na sebe pytle 8 se st¥idavou orientaci os pytld 8. Proto je vhodné, aby
pytle 8 na hlavnim véleSkovém dopravniku § byly poloZeny nepf. tak, Ze jejich podélné osa
je kolméd na smdr osy hlavniho véle&kového dopravniku 6, zatimco pytle 8 na parélelnim vé-
ledkovém dopravniku 6’ majf svou podélnou osu rovnob¥inou s osou paralelniho vélefkového
dopravniku 6, Je-li ve skladu 1 jen jeden sortiment materidlu a portédlovy jerdb 4 miZe
pracovat jen'na %ele stohu, potom pytle 8 mohou byt uloZeny do vyse, kam a¥ doaéhge rampa
5 8 vidlicemi 14, tj. tém&¥ pod nosnfky stropu. Je-1i ve skladu 1 uloZen rdznorody sorti-
ment materidlu, mus{ byt vrstve stohu ni¥sf, abyvrampa 5 8 vidlicemi 14 mohla piejiZdst
nad nastohovenymi pytii 8, a aby tak bylo moino priddvat, p¥{padn¥ odebirat pytle 8 z 1li-
bovolného mista stohu., P¥i viéech operacich, apojenjch & uklddénim pytld 8 do stohu, Jje
péka 19 ve zvednuté polose. PFi vyskladnovén{ pytld 8 se spust{ vidlice 14 na stoh (obr.
15). Odtla¥né deska 15 s pékou 19 se vyéunou ve sméru od rempy 5 tak daleko, 8% pFitladnd
deska 16 mi%e zapadnout do mezery mezi jednotlivymi Yademi pytld 8. P¥{tlainéd deska 16 se
vsune do uvedené mezery, pPidem% pldsobenim v¥suvného pohybového mechanismu 18 se celd fa-
da pytld 8 nasune na vidlice 14. Portélovy jerdb 4 prenese potom pytle 8 na hlavni véled-
kov§ dopravnik 6, pfipadnd na paralelnf véle¥kovy dopravnik § .

Stohovac{ za¥fzen{ podle vynélezu lze & vjyhodou uiit ve velkoskladech, kde je potXe-
ba rychle uskladnit velké mnoZstvi materiélu v pytlich. PFikladem je skladovéni{ cukru,
kde jeho vyroba, a tudi¥ potfeba uskladninf je soust¥ed¥na do nékolika mélo m&sicd v ro-
ce, zatimco odbdr je téméF rovnomérn} po cely rok. '

PREDMETCT VYINALEZU

1. Stohovac! za¥fzenf, zvl45tE& pro uklddénf{ a odnimén{ materidlu v pytlich, obsahujfef

' dopravnik spfafeny s prost¥edky pro ukléddn{ pytld do stohu, vyznelujici se tim, Ze je
tvofeno portdlovym jeFdbem (4), jehoZ jerdbové dréha (7) je upravena podél protileh-
1fch stdn skladu (1), a ktery je opatfen rampou (5), uloZenou pohyblivé ve ve;tikélnim
sméru na atojnéch'(ll) a spfaZenou s pohonem, pFi¥em? rampa (5) je opatfena jednak vo-
dorovnymi vidlicemi (14) pro nesenfi pytld (8) a jednak odtlaZnou deskou (15), uzpiso-
benou pro posuv v horizontdlnf rovin# nad vidlicemi (14) ve smdru vidlic (14), pFilem2
odtladnéd deska (15) je sprafena s vysuvovym pohybovym mechanismem (18); ukotveny¥ na
rampd (5), a na odtla¥né desce (15) je oto¥n¥ uloZena péka (19), zakon¥end p¥itlaZnou
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deskou (16), prilemZ pska (19) je sp¥aZena s pohéndcim dstrojim (20), uloZenym na od-

tlané desce (15), pi¥em# ddle pod jerdbovou dréhou (7) je kolmo ke sm&ru jefdbové
aréhy (7) upraven alespof jeden hlavni véle¥kovy doprawnik (6).

Stohovact zéfizeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, %e vedle hlawvn{ho véle&kového do-
pravniku (6) je rovnob¥#né ulo¥en paralelnf véleZkovy dopravnik (6”), ktery je upraven
ve sméru od rampy (5) k volnym kbnpﬁm vidlie (14) 2a hlavnim véleXkovym dopravnikem

(6) a je ve vys3{ horizontélni rovin¥, ne% ve které je uloZen hlavni vélelkovy doprav-

nik (6).

15 vykresid
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Obr. 11



999999

Obr. 12
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obr. 13
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