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DESCRIZIONE dell'invenzione industriale

BREV. Ml - P

di nazionalita: italiana 001956

residente in: TREZZOQ SULL'ADDA (MI)

La presente invenzione si riferisce ad una
disposizione di aggancio rapide di un comande a
distanza mediante cavi flessibili singoli o plurimi,
in particolare del tipo a cdoppia azicne.

In un dispositivo per 1l comando a distanza
mediante cavi, sia che si tratti di un solo cavo, sia
di due o pit cavi, & normale che per il montaggio del
cavo occorra ricorrere ad attrezzi che consentanc il
montaggio o lo smontaggio della scatola della leva di
comando. Questo poiché & necessario consentire
l'inserimento del cavo nel suo elemento di reazione,
cosi da ottenere e permettere il corretto e richiesto
funzionémeﬁﬁo.

In "gualche caso, questa operazione di
posizionamento del cavo o del cavi avviene mediante
l'aspo;t@iiQne di un coperchio e questo coperchio ha
una_dopﬁié fﬁnzione. Vale a digé; una prima funzione
di aprire la scatola della Teva per consentire
l'inseriménto del cavo; contemporaneamente, quando il

coperchio stesso & stato riportato nella sua sede,

P
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una seconda funzione di bloccare la fucoriuscita della
- bussola di supporto del cavo dalla sua sede ricavata
tra scatola e coperchio.

E’ evidente che una tale disposizione comporta
un certo tempo di posizionamento sia per la corretta
collocazione della bussola sia per quella del
coperchic e del suo elemento che bleccca la busscla.
Inoltre, si deve avere comungque la certezza che le
parti interagenti tra lorc siano correttamente
disposte e vincolate.

E’ gquindi uno scopo della presente invenzione
quello di risolvere il problema del posizionamento
corretto del cavo o dei cavi nella scatola della leva
di azionamente di un comando a distanza.

Altro scopo della presente invenzicne é& quello
di agevolare l'inserimento della bussola di reazione
del cavo nella scatola, sia che questo inserimento
avvengé ‘dall'esterno della scatola, sia dal suo
interno.

Ancora un altro scopo della presente invenzione
& quello di wvincolare il movimento del cavo ed il
conseguente disinnesto dalla sua sede di
posizionamento ricavata nella leva di azionamento,
gia in fase di inserimento della busscla di reazione

del cavo nella scatola.
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Questi scopl secondo la presente invenzione
- vengono raggiunti realizzando una disposizione
secondo la rivendicazione 1. Le ulteriori
rivendicazioni definiscono ultericri caratteristiche
della presente invenzione.

Le caratteristiche ed 1 wvantaggi di una
disposizicne di aggancio rapidoc di un comando a
distanza mediante cavi flessibili singoli o plurimi,
secondo la presente invenzione risulteranno
maggiormente evidenti dalla descrizicne seguente,
esemplificativa e non limitativa, riferita ai disegni
schematici allegati nei quali:

la figura 1 é una sezione in alzata di una
disposizione secondo la presente invenzione in una
scatola'di una leva di azionamento di un comando a
distanza con una bussola recante 1l cavo di comando
ancora esplosa,

,la‘ figura 2 & una vista simiie a quella di
figura 1 in cui la busscla recante il cavo di comando
& stata inserita, ruotata e stabilmente fissata in
posizione,

la figura 3 & un particolare in sezione della
figura 2 lungoc la traccia iII—III,

la figura 4 € una ulteriore particolare di

sezione lungo la traccia IV-IV di figura 2 che mostra
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1"aggancio tra la leva ed il cavo della trasmissione
a distanza, e

la figura 5 mostra una seconda realizzazione di
disposizione di aggancio rapidc nel caso di un
comando a distanza con due cavi flessibili per un
gruppo a doppia azione.

Con riferimento in generale alle figure, viene
mostrata una disposizione di aggancio rapido di un
comando a distanza mediante cavi flessibili singoli o
plurimi, in particolare ad esempio del tipc a singola
e doppia azione.

Le figure 1-4 mostrano un elemento scatolare o
scatola 11, ad esempio in due pezzi accoppiati,
collegabile ad una struttura esterna di una macchina
operatrice. La scatola 11 prevede una prima apertura
12 dalla gquale esce una leva di azionamento 13 per
un’ anima di un unico cavo 14 spostabile entro una
guaina 15 di reazione.

La leva di azionamento 13 & oscillabile attorno
ad un pérno 16, solidarizzabile nella scatola 11, e
porta ad una sua estremitd interna un foro 17 atto a
ricevere una estremita ricurva 18 a forma di gancio
dell’anima del cavo 14. Si noti come, secondo la
presente invenzione, nel foro 17 della leva 13 sia

inserito un elemento di guida 19 opportunamente
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sagomato.

In particolare, questo elemento di guida e
supporto 19 opportunamente sagomato, viene realizzato
in materiale plastico. Questa elemento di guida e
supporto 19, che & configurato in modo particolare,
presenta una parte c¢ilindrica 20 che, grazie alla
presenza di intagli terminali 21, le consente di
essere introdotto, mediante deformazione elastica,
nel foro o sede 17 ricavata nella leva 13. Questo
elemento di guida e supporto 192 si dispone quindi a
scatto stabilmente entro tale sede 17 della leva 13.

Una seconda parte 22 deli’elemento di guida e
supporto 19 viéné individuato da una configurazione
ad imbuto, con una espansione terminale a V. Una
prima zona della seconda parte 22, direttamente
connessa alla prima parte cilindrica 20, é& protetta
da due fianchi di altezza opportuna per contenere il
movimento della porzione terminale del cavo 14. Una
secopda zona della seconda parte 22 rivolta verso una
apertura 23 della scatola 11 di introduzione del cavo
14 presenta un piano inclinato 24 su cui scorre la
estremitd ricurva 18 a forma di gancio dell’anima del
cavo 14.

Una volta <che si1 & posizionata prima del

montaggio questo elementc di guida e supporto 19, per
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il successivo montaggio del dispositivo di comando é
sufficiente appoggiare la porzicne terminale del cavo
14 e 1l’'estremita ricurva a gancio 18 sulla espansione
22 dell’elemento di guida e supporto 129 in materiale
plastico. Quindi, spingendo leggermente il cavo 14,
si fa in modo che questa estremitda risalga sul piano
inclinato 24 fino a portarsi 1in battuta c¢on una
porzione di parete circolare 25 superiore alla parte
cilindrica 20.

In questa posizione 1’estremita del cavo 14, che
& stata sollecitata a deviare dal suc asse naturale
per risalire sul piano inclinato 24, deviata dalla
parete circolare 25, trova la prima parte cilindrica
20 delil’elemento di guida e supporto 19 nella sua
sede 17 e scatta nella stessa, permettendo cosi di
ottenere 1'aggancio tra 11 cavo e la leva di
azionamento. Infatti 1l’estremitad ricurva a gancio 18
presenté una forma compleméntare a quella di gquasi
l;intero elemento di guida e supporto 19 ed in tal
modo le due parti si collocato stabilmente unite tra
loro in posiiione operativa.

Tutta guesta operazione _avviene senz'altro in
assenza di utensili di montaggio e nella maggior
parte dei c¢asi senza necessita alcuna di vedere

direttamente la zona dell'aggancioc. Questo risclve un
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grosso probklema, gquando nella leva di azionamento
l'unico 1latc accessibile e quello da cui esce il
cave, menire altri lati sonoe fuori dalla pecrtata
della nostra visibilita o addirittura non accessibili
a causa degli ingombri macchina su cui é& montato il
dispositivo di comando.

Per lo smontaggio e sufficiente eseguire
l'operazione 1in sensc 1inverse per potere poi
procedere all'eventuale sostituzione del cavo.

Inoltre, la presente invenzione presenta anche
una ulteriore caratteristica inventiva rilevante in
una particolare bussola 26 di aggancio e sgancio
rapido entro 1’apertura 23 della scatecla 11.

Questa apertura 23 é& collocata in una zona della
scatola 11 che €& normalmente nota come zona di
reazione per realizzare 11 funzionamento della
trasmissione a distanza.

Quéséé'bussola 26 di aggancio e sgancio rapido
si presenta centralmente dotata di una cavita
passante sagomata 27 cosl da perméttere il passaggio
del cavo 14 che realizza 1la sua continuita tramite
aggraffature di almeno due spezzoni, non mostrati
nelle figure. Nella sua parte rivelta versc 1’esterno
della scatola 11 la guaina 15 wviene bloccata in una

sua estremita filettata 28 entro una filettatura
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complementare 29 ricavata entro una estensione 30
della bussola 26 per svolgere la funzione di
reazione.

Questa busscla 26 reca al suc interno bloccato
assialmente ma oscillante un elementc a snodo 31 che
comprende due elementi 32 e 33 a collegamento snodato
tra loro, sferico o cilindrico. Il primo elemento
snodato 32 funge da guaina di guida e protezione per
la parte anteriore del cavo 1l4. Inoltre 1l'elemento a
snode 31 e inserito e bloccato tramite una sua
ingrossatura terminale 34 entro la estensione 30
della cavita interna 27 della bussola supporto 26.

La Dbusscla 26, <che funge quindi anche da
elemento di supporto, @ inseribile in modo amovibile
entro la citata apertura 23 della scatcla 11.

In particolare questo inserimento avviene grazie
alla presenza di due coppie di denti 35 e 36
radialménté'sporgenti verso l’esterno dal corpo della
bussola126. Ciascuno dei denti 35 e 36 occupa una
parte cir;olare del corpo (ad esempio un poco meno di
un quarto del perimetro) ed 1 denti sono disposti da
parti oppbste rispetto ad una corcna anulare 37.

Questa corona anulare 37, anch’essa radialmente
sporgente'verso l’esterno dal corpo della busscla 256,

funge da elemento di battuta contro il corpo della
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scatola 11 in prossimitd dell’apertura 23 ed &
distanziata dai denti 35 e 36 per uno spesscre di
almeno la parete dell’elementc scatolare di base 11.

L' apertura 23 inoltre ©presenta una parte
generale 38 circolare di diametro di poco superiore a
quello della bussola 27 e due zone allargate od
espansioni 39 di tale apertura 23 in cul possono
essere inseriti le coppie di denti 35 e 36.

Lo spessore della parete della scatola ove si
realizza l’apeftura 23 dovra essere tale che questa
parete possa insefirsi al ruotare della busscla tra i
denti 35 o 36 e la corona anulare 37 determinando uno
stabile bloccaggio della bussola con accoppiamento
simile a baionetta (figura 2}. Si realizza cosi che
la superficie esterna della bussola 26 presenta
elementi di aggancio a baicnetta 35, 36, 37 sporgenti
ed inseribili amovibilmente entro 1’apertura 23 che a
sua vdlta“presenta elementi di impegno con e
_ trattenimento 38, 39 per 1 «citati elementi di
aggancio a baionetta.

Si @& cosi visto come 1l’apertura 23 sia sagomata
con un certo numero di espansioni 39 che si
protendono verso il centro del foro. Nel caso
esemplificato, le espansioni 39 sono due in posizione

diametralmenté opposta, ma potrebberc essere anche
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una, tre, gquattro o pit a seconda delle dimensicni
deila bussocla 26 del cavo 14 e della scatcla di
cemande 1l.

11 differente posizionamento e contemporaneo
delle espansioni che si protendono verso l'esterno
sia da una parte che dall’altra rispetto alla corona
anulare 37 determina un differente modo di montaggio
della bussola 26 sulla scatola 11.

Nell’esempio illustrato nelle figure 1-4, per il
montaggio €& sufficiente inserire la bussola 26 in
maniera tale che i suoi denti 36 si inseriscanc nelle
espansioni 39 della apertura 23 della scatolia 11,
dopo di che eseguendoc una rotazione di un angolc che
varia dai 90° in gid in funzione del numero delle
espansioni si ottiene il bloccaggio della busscla
nella sede.

Eventualmente pud essere previsto un opportuno
sistema_di‘Qualsivoglia tipo, ad esempib una molla o
un impegno forzato elastico, che blocca la rotazione
della bussola 26 nella posizione di lavoro.

La novitd non consiste tanto nel sistema di
bioccaggio a baionetta in s& e per sé, gquanto nella
sua applicazione ad un sistema di comando a distan:za
mediante cavi flessibili ed in particolare push-pull.

Un'altra particolarita dell'applicazione in
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oggetto & quella mostrata in figura 5 dove si prevede
‘un inserimento opposto a quello appena descritto.
Infattl pud essere pil comodo o pud essere necessario
l'inserimento del cavo direttamente dall'alto della
scatola di contenimento od elemento similare
costituente la base del dispositive di comancdo a
distanza. Questa necessita puc¢ derivare ad esempio da
una questione di accessibilita.

In vista di questa esigenza, si €& in precedenza
descritta 1la presenza sulla periferia della bussola
26 di una ulteriore coppia di denti 35. Si infatti in
tal modo realizzato un aggancio a doppia baionetta,
attuabiie in un casc al di sopra e nell'altro caso al
di sotto della corona anulare o flangia di appoggio
37, rendendo cosl ininfluente la posizione prescelta
e/0o necessaria di montaggio.

La figura 5, nella quale vengono indicati numeri
di fifeiiméﬁto-uguali per elementi uguali o similari,
esemplifica la posizione finale di questo secondo
tiéb di inserimento. In questo esempio la scatola
viene sostituita da un elemento scatolare 111 nel
quale sono previste due cavita 4; divise in due
porzioni;da fiange 42 doﬁate di aperture 23 in tutto
simili é quelle precedentemente descritte.

La figura 5 mostra una disposizione di aggancio
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rapido di -un comando a distanza mediante due cavi 14
flessibili che sono vincolati alla leva 13 tramite un
accoppiamento sferico. Il collegamento comprende una
boccola 43, atta a ricevere un elemento a sfera 44
che si estende dalla leva 13. La boccola 43 @&
trattenuta entro un occhiello 45 che si estende dalla
porzione terminale 18 del cavo 1l4.

Si deve inoltre sottolineare un'ulteriore
particeolare caratteristica che & stata individuata
tramite la presente invenzione.

Si neta infatti da tutte le figure che
1'estremitd rivolta verso l'interno della bussola 26
& dotata di una coppia di appendici 40 disposte da
parti opposte lungo le stesse generatrici delle due
coppie Qi denti 35 e 36 e sporgenti verso l’esternoc.

La presenza di queste appendici 40 sulla bussola
é tale da consentire di esercitare il controllo dei
movimen%é;fﬁ;asversali dél-'CéVO' 14; limitandone il
mpviﬁgn£o érquindi eventual;_gio;hi{ senza peraltro
510C¢§£éaﬁi’ﬁévimento di oscillézidne longitudinale
' ché'75ii‘hai'dﬁrante il moﬁimeﬁtd:_della leva di
azionamento .13. Nel dettaglio, la bussola 26 oggetto
dellé-prééenté'invenzione presenta una forma interna
differéhtér da quella estefﬁa.._La sede o cavita

interna 27 & rettangolare con estremita arrotondate,
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tanto quanto basta per consentire 1l movimento
longitudinale del cavo nella direzicone del lato
maggiore del rettangolo della sede, e limitare quello
trasversale nella direzione del lato minore del
rettangolo stesso. Una tale limitazione di movimento
naturalmente & coadiuvata dalla presenza sulla citata
estremita della bussola 26 delle due espansioni 40
con superficie interna piana e parallela al 1lato
maggiore del rettangelc in precedenza descritto.
Queste due espansioni 40, che si protendonoc verso
l'esterno, esercitano un'ulteriore azione di
limitazicone degli sbandamenti trasversali, ed
esercitanco anche vantaggiosamente una azione di
contenimento del cavo, in particolare della sua
estremitd ricurva 18 a gancio nella sede di lavoro.
In tal meode viene completamente evitato di
affidare al coperchic sia la funzione di bloccaggio
'della‘rbusédla entro 1'apertura praticata nella
scatola sia di richiedere la presenza di una
espansione plana sul coperchio di chiusura della
scatola’ per il mantenimento 1in posizione della
estremita del cave fissata alla leva di comando.
Conseguentemente, la busscla oggetto della
presenﬁe invenzione risclve il problema dell'innesto

rapido del cavo nella leva di azionamento ed agevola
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il suo inserimento nella apposita sede della scatola.
Il tutto e realizzato sia nel caso che l'’inserimento
avvenga dall'esterno della scatola, sia dall’interno.
Contemporaneamente la bussola wvincela il movimento
trasversale del cavo, movimento che potrebbe
determinare in alcuni casi il disinnesto del cavo

stesso dalla sede ricavata nella leva di azicnamentoe.

Ing. Barzanod &mlano S.p.A.
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RIVENDICAZIONI

1. Disposizione di aggancio rapido di un comando
a distanza mediante <cavi flessibili singeli o
plurimi, costituita da una leva (13), atta a ricevere
una estremitd (18) di almeno un cavo (14) ed
oscillabile rispetto ad un elemento scatolare di base
(11, 111) collegabile ad una struttura esterna di una
macchina operatrice, detto elemento scatolare
prevedendo almeno una apertura (23) per il passaggio
di un cavo (14) ed il posizionamento di una guaina di
reazione (15} alloggiati in una bussocla di
contenimento (26), caratterizzata dal fatto che detta
bussola di cqntenimento {26} prevede su una sua
superficie esterna elementi di aggancio a baionetta
(35, 36, 37) sporgenti ed inseribili amovibilmente
entro detta apertura (23) che a sua volta presenta
elementi di impegno con e trattenimento (38, 39)
degli eieméﬁti di aggancio a baionetta (35, 36, 37}.

2. Disposizione secondo la rivendicazione 1,
caratterizzata dal fatto che detti elementi di
aggancio a baionetta comprendonc almeno un dente (35,
36)-sporgenté da detfa bussola ed una flangia (37)
distanziata da detto almenc un dente per uno spessore
di almeno la parete di detto elemento scatolare di

base (11, 111), mentre detti elementi di impegno con
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e trattenimento in detta apertura (23) comprendono
almenc una zona allargata od espansione (39) per
ricevere detto almeno un dente.

3. Disposizione secondo 1la rivendicazione 1,
caratterizzata dal fatto <che detti elementi di
aggancio a balonetta comprendono almenco due denti
(35, 36) sporgenti da detta busscla, clascuno
disposto da parti opposte rispetto ad una flangia
(37) distanziata da ciascun dente per uno spessore di
almenc la parete di detto elemento scatclare di base
{11, 111}, mentre detti .elementi di impegno con e
trattenimento in detta apertura (23) comprendono
almenc una zona allargata od espansione (39) per
ricevere detto almeno un dente.

4, Disposizione secondo 1la rivendicazione 1,
caratterizzata dal fatto che detta bussola (26)
prevede inoltre_ ad una estremita atta ad essere
inseritérehfro detto elemento scatolare di base (11,
111) una'coppia di appendici (40) disposte da parti
oppoéteilungo ie stesse generatrici di detti elementi
di aggancio a baionetta e sporgenti verso 1’ esterno.

5. Disposizione secondo la rivendicazione 1,
caratterizzata dal fatto che detta estremité (18) di
almeno un cavo (14) presenta una forﬁé ad uncino atta

ad inserirsi entro un foro (17) ricavatoe in detta
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leva (13).

6. Disposizione seconde la rivendicazione 5,
caratierizzata dal fatto che in detto foro (17) &
inserito un elemento di guida (192) sagomato per detta
estremita a gancio (18).

7. Disposizione secondo la rivendicazione 6,
caratterizzata dal fatto che detto elemento di guida
(19) comprende una prima parte <cilindrica (20),
dotata di intagli terminali (21}, atta ad essere
introdotta in detto foro (17), ed una seconda parte
(22) che presenta una configurazicne ad imbuto, con
una espansione terminale a V.

8. Disposiz;one secondo 1la rivendicazione 7,
caratterizzata dal fatto che detta seconda parte (22)
prevede due fianchi di una <certa altezza per
contenere il movimento di detta porzicne terminale
(18) di detto cavo (14).

9.? Disposizione secondo la rivendicazione 7,
caratterizzata dal fattoc che detta seconda parte (22)
prevede:pn pianc inclinato (24) su cu; scorre detta
estremita ricurva (18) a forma di gancio di detto
cavo (14).

10. Disposizione secondo una quélunque delle
rivendicazioni da € a 9, caratterizzata dal fatto che

detto elemento di guida (19) viene realizzato in
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materiale plastico.

11. Disposizione secondo 1la rivendicazione 6,
caratterizzata dal fatto che detto elemento di guida
(19) & inseribile a scatto in detto foro (17).

12, Disposizione di aggancio rapido di un
comando a distanza mediante cavi flessibili singoli o
plurimi sostanzialmente come in precedenza e come

illustrata nei disegni allegati.
Ing. Barzand & Zanardo Milano S.p.A.
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