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DESCRIPCION

Guia de corte de una tibia que incluye una empu-
fladura de regulacion.

La presente invenciéon comprende un dispositivo
de posicionamiento de una tibia en relacién con una
guia de corte, pudiendo entonces la guia de corte guiar
una hoja de sierra para la reseccion de la tibia segin
un plano de reseccién dado, para permitir la coloca-
cion de una proétesis de la rodilla.

Los dispositivos de posicionamiento de este tipo
son ya conocidos por la técnica anterior. Incluye en
general un saliente, unos medios de inmovilizacién
distal de la tibia destinados a inmovilizar el extremo
distal de la tibia en una posicién dada, estando estos
medios de inmovilizacién distal montados deslizantes
sobre el saliente, con posibilidad de bloqueo, segin
al menos una direccion, preferentemente dos direc-
ciones perpendiculares, en un plano perpendicular al
saliente, unos medios de inmovilizacion proximal de
la tibia, destinados a inmovilizar el extremo proximal
de la tibia en una posiciéon dada y estando montados
deslizantes a lo largo del saliente y una guia de corte
montada sobre el saliente.

Estos dispositivos de la técnica anterior (por ejem-
plo del documento FR-A-2720629, sobre el cual se
basa el predmbulo de la reivindicacién 1, o del docu-
mento US-A-5451228) presentan varios inconvenien-
tes.

El plano de reseccién elegido tiene en cuenta la
inclinacién de la tibia en el plano anteroposterior o
sagital, y la inclinacién de la tibia en el plano fron-
tal (varo-valgo). Es por tanto necesario, cuando posi-
cionamos la guia de corte en relacion con la tibia in-
movilizada, poder regular el dngulo formado entre el
saliente y la tibia en el plano sagital (pendiente poste-
rior) y preferentemente el dngulo formado entre el sa-
liente y la tibia en el plano frontal (varo-valgo). Aho-
ra bien, para permitir estas regulaciones, asi como la
de la altura de la guia de corte, estos dispositivos de
la técnica anterior estdn constituidos por un gran nu-
mero de componentes de ensamblaje complicados y
dificiles de manipular.

La presente invencion tiene como objetivo paliar
estos inconvenientes, y especialmente un dispositi-
vo de posicionamiento del tipo descrito anteriormente
que sea mds sencillo de coger y de manipular, espe-
cialmente cuando se efectda la regulacién de las incli-
naciones de la tibia en relacién con el saliente en los
planos sagital y preferentemente frontal y de la altura
de la guia de corte en relacion con la tibia.

Segin la presente invencidn, el dispositivo de po-
sicionamiento de un extremo proximal de una tibia en
relacién con una guia de corte estd caracterizado por-
que incluye una empuiiadura tipo pistola que consta
de un gatillo y un disparador y est4 fijada al saliente y
cuyo gatillo actia sobre unos medios que permiten la
regulacién de la posicion relativa de los medios de in-
movilizacién proximal en relacién con el saliente con
posibilidad de bloqueo y cuyo disparador actia sobre
unos medios que permiten la regulacién del dngulo
(pendiente posterior) entre el saliente y la tibia en el
plano sagital.

Previendo asi una empufiadura tipo pistola con ga-
tillo y disparador, el dispositivo permite al cirujano un
posicionamiento simple de la tibia en relacién con la
guia de corte. En efecto, el posicionamiento de unos
medios de inmovilizacién proximal se efectia simple-
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mente forzando el gatillo y haciendo deslizar esos me-
dios a lo largo del saliente, posteriormente, una vez se
ha encontrado la posicién adecuada, soltando el gati-
llo, lo cual bloquea la posicién de los medios de inmo-
vilizacién proximal, con el plano de reseccion elegido
frente a la guia de corte. A continuacién, se acciona
el disparador que permite regular la pendiente poste-
rior de la tibia y después se afloja el disparador para
bloquear el valor regulado de la pendiente posterior
y a continuacién con la ayuda de la empuiiadura, se-
glin un perfeccionamiento de la presente invencion,
sin presionar ni el gatillo ni el disparador, se regula
por deslizamiento en el plano frontal el 4ngulo de va-
ro-valgo.

Segin un perfeccionamiento de la presente inven-
cion, los medios que permiten una regulacién del 4n-
gulo entre la tibia y el saliente en el plano sagital es-
tan constituidos por una palanca cuyo extremo coo-
pera con una pieza de empuje cuyo extremo inferior
incluye dentados que engranan con unos dentados de
un brazo de soporte, provocando la accién de empuje
sobre el disparador la salida del engranaje de los den-
tados de la pieza con los dentados y el aflojamiento
del disparador el engranaje de esos mismos dentados
de la segunda pieza de empuje con los dentados del
brazo, para regular asi el dngulo entre el saliente y la
tibia en el plano sagital. El dispositivo que sigue este
perfeccionamiento es de fabricacién simple.

Segtin un perfeccionamiento de la presente inven-
cién, el brazo de soporte incluye una placa que se
desliza por un carril de guia formado en un soporte
de unos medios de inmovilizacidn distal de la tibia,
estando este deslizamiento realizado con posibilidad
de bloqueo por cooperacién de una espiga con unos
huecos formados unos tras otros en el carril de guia,
recibiendo los huecos sucesivamente la espiga por un
bloqueo de la placa en relacidn con los medios de in-
movilizacién distal, para regular asi el dngulo entre la
tibia y el saliente en el plano frontal (dngulo de varo-
valgo).

Segin un perfeccionamiento de la presente inven-
cion, los medios de inmovilizacién proximal de la ti-
bia incluyen un véstago que puede deslizarse por el
saliente, incluyendo el vastago unas ranuras, engra-
nando las ranuras con unos dentados de una primera
pieza de empuje cuyo desplazamiento es accionado
por el gatillo, provocando el empuje del gatillo el de-
sengranaje de los dentados de la pieza con las ranuras
para permitir un deslizamiento del vastago en relacién
con el saliente y el aflojamiento de la presién ejerci-
da sobre el gatillo provoca el engranaje de unos den-
tados de la primera pieza de empuje con las ranuras
para bloquear en posicién el vdstago en relacién con
el saliente, y por tanto los medios de inmovilizacién
proximal en relacion con la tibia.

Segtn un perfeccionamiento de la presente inven-
cion, el nimero de ranuras bajo el brazo de soporte
corresponde a un dmbito de regulacién determinado
con anticipacién al dngulo de pendiente posterior, por
ejemplo ente 0° y 8°.

Segtin un perfeccionamiento de la presente inven-
cién, el nimero de huecos en el carril de guia corres-
ponde a un 4mbito de regulacién determinado con an-
telacién al dngulo de varo-valgo, por ejemplo, entre
-3°y 3.

Segtin un perfeccionamiento de la presente inven-
cion, se prevé que la guia de corte puede deslizarse,
estando bloqueada en rotacién, en relacién con el sa-
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liente, en el sentido de la altura, independientemente
de los medios de inmovilizacién proximal. Eso per-
mite una regulacién aiin mds precisa de la posicién de
la guia de corte y, en consecuencia, de la posicion de
la reseccion tibial.

En los dibujos adjuntos, incluidos dnicamente a
modo de ejemplo, se representa un modo de realiza-
cion de la presente invencion. En los dibujos:

La figura 1 es una vista de lado de un dispositivo
segun la invencion, y

la figura 2 es una vista en perspectiva de un dispo-
sitivo segtn la invencién y

la figura 3 es una vista en perspectiva del dispo-
sitivo de la figura 1, estando los diferentes elementos
que forman el dispositivo desensamblados para per-
mitir una mejor comprension de la figura.

En la figura 1, el dispositivo de posicionamiento
de un extremo proximal de una tibia (no representado)
en relacion con una guia de corte 1 incluye un salien-
te 2 cilindrica oblonga. Una pinza 3 constituida por
2 garras 3A, 3B destinadas a apretar el maléolo de la
tibia articulada a un soporte 55 y por dos resortes 4A,
4B forzando las dos garras de manera que aprietan el
maléolo, estd montada en el saliente 2 de manera que
puede deslizarse perpendicularmente al plano que in-
cluye latibia y el saliente (el plano sagital). El saliente
2 oblongo hueco recibe un vastago 5 deslizante en la
parte superior del saliente 2. Este vdstago 5 deslizan-
te incluye en su extremo inferior unas ranuras 6 que,
esto se describird mas adelante, permiten el posicio-
namiento con bloqueo del vastago 5 en relacién con
el saliente 2. La parte superior del vdstago 5 compren-
de un taladro 7 de seccién transversal rectangular que
recibe un perno de fijacién 8 que se desliza en este ta-
ladro 7 y que puede ser bloqueado por un tornillo 9 en
una posicion a elegida. El perno de fijacion § incluye
un taladro cilindrico 10 que recibe un clavo 11 imper-
dible destinado a ser clavado, para quedar fijado, en
la parte proximal de la tibia, generalmente en la ma-
sa espinal de la tibia. Otro taladro 12 estd igualmente
previsto para otro alfiler o clavo. Dos huecos 13y 14
transversales estan formados en el perno 8, con el fin
de aligerar el perno y asi el conjunto del dispositivo.
Un soporte 15 de guia de corte puede deslizarse so-
bre la parte superior del vistago 5. Este deslizamiento
se efectia de manera independiente del deslizamiento
del vastago 5 en el saliente 2. El soporte 15 incluye un
taladro 16 por el cual pasa el vastago 5 y por el cual el
soporte 15 puede deslizarse sobre este vastago 5. Un
tornillo 17 permite el bloqueo en la posicion deseada
del soporte 15 de guia de corte sobre el vistago 5. La
rotacién del soporte 15 en relacién con el eje longi-
tudinal del vastago 5 se ve impedida por el hecho de
prever al nivel del vastago 5 donde puede deslizarse el
soporte 15, una ranura 25 longitudinal y una espiga en
el soporte 15, lo cual permite asi impedir una rotacién
del soporte 15 en relacién con el vastago 5. La guia
de corte 1 estd fijada al soporte 15 de manera simple,
por ejemplo por la cooperacién de una lengiieta 19
con un taladro 20 de la gufa de corte de forma de sec-
cion transversal complementaria, con trinquete sepa-
rable, y con este fin la lengiieta 19 presenta un orificio
transversal 21 de recepcién de un vastago hueco que
contiene un resorte que fuerza hacia el exterior una
bola de retencion destinada a alojarse en una muesca
correspondiente preparada en la superficie del taladro
20 de la guia de corte. Asi, tanto para el montaje de la
guia de corte en la lengiieta como para su desmontaje,
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basta con desplazar manualmente estos dos elementos
uno en relacién con el otro forzando a la bola hacia el
interior del orificio 21, saliendo esta bola de si misma
ya sea cuando los dos elementos se separan, o bien
cuando la guia de corte estd fijada en la lengiieta 19.
La guia de corte incluye en su parte superior un con-
junto palpador amovible que incluye un cuerpo 22, un
perno palpador 23 y una columna 24. La columna 24
se encaja en la gufa 1 de corte en un taladro 26 iz-
quierdo o 27 derecho. Puede preverse un sistema de
trinquete por bola. El cuerpo 22 se desliza sobre la
columna 24 por medio de un taladro 28, mientras que
la punta 23 del palpador se desliza en un taladro 29
transversal al taladro 28.

El deslizamiento del cuerpo 22 sobre la columna
24 puede efectuarse sin rotacién mutua, siendo la sec-
cién transversal del taladro 28 evidentemente circular,
complementaria a la de la columna 24, pero la coo-
peracion del perno 23 con la abertura 30 impide una
rotacién del cuerpo 22. Asimismo, el deslizamiento
del perno 23 se efectida sin rotacién posible, siendo la
seccion transversal del taladro 29 cuadrada, como la
del perno 23. Estd prevista en la columna 24 una aber-
tura 30 que permite el paso a través de ella del perno
23. El bloqueo del perno 23 y del cuerpo 22 sobre la
columna 24 se obtiene por presién de una parte del
cuerpo 22 sobre la columna 24, gracias a un resorte
posicionado en el interior del cuerpo 22. El perno pal-
pador permite asi materializar una altura de reseccién
tibial.

La guia de corte 1 incluye de manera clasica un
sistema de contraguia de hoja de sierra o una muesca
31 para el paso de una hoja de sierra.

Fijada al saliente 2 se encuentra una empufiadu-
ra 32 tipo revdlver. Esta empufiadura 32 tipo revolver
incluye en su parte superior un gatillo 33 articulado a
un eje de rotacidn 34, cooperando el gatillo 33 con un
resorte 35 que fuerza una primera pieza 36 de empu-
je cuyo extremo proximal al resorte 35 incluye dientes
de cremallera que pueden embragarse en las ranuras 6
del véstago 5. La empuifiadura 32 tipo revélver inclu-
ye igualmente un disparador 37 articulado en relacién
con un eje de rotacién 38. Un resorte 39 fuerza el dis-
parador 37 ejerciendo una par de retorno en relacién
con el eje 38. El disparador 37 coopera con una pa-
lanca 40 dispuesta en el interior de la empufiadura 32.
Esta palanca 40 estd acodada incluyendo dos ramas,
una primera rama que coopera con el disparador 37,
mientras que su segunda rama 41 penetra por su ex-
tremo 42 en un taladro transversal 43 del saliente 2,
en su parte inferior. La palanca 40 estd montada fija
en el interior de la empuifiadura 32, estando articulada
en relacion con un eje 44 al nivel de la parte donde
se retinen las dos ramas de la palanca 40. En la par-
te inferior del saliente 2, el extremo 42 de la palan-
ca 40 coopera con una segunda pieza de empuje 45
y un resorte de retorno 46, dispuestos en el saliente
2, pudiendo deslizarse en el interior de éste. El extre-
mo inferior de la segunda pieza de empuje 45 incluye
dientes de cremallera que se embragan en las ranuras
47 de un brazo de soporte 48 que es de forma oblonga,
de seccidn transversal cuadrada y que se desliza en un
taladro 49 del saliente 2 en su parte inferior. El taladro
49 es de seccioén transversal cuadrada, complementa-
rio a la seccidn transversal del brazo de soporte 48.
El deslizamiento se efectiia en el plano medio-lateral.
Este brazo de soporte 48 incluye en uno de sus ex-
tremos una placa 50 de guia que puede deslizarse en
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un carril de gufa 51 formado en el soporte de las pin-
zas 3A, 3B. El deslizamiento de la placa 50 de guia
se efectda en el plano perpendicular al saliente 2, en
la direccién perpendicular a la direccion de desliza-
miento del brazo de soporte 48 en el taladro 49. La
cara exterior de la placa 50 (alejada del saliente 2) in-
cluye una espiga, 52 que puede formar un trinquete
con una hilera de huecos 53 formados en la pared del
carril 51 de guia sobre la cual estd guiada la placa 50.
La espiga 52 puede formar un trinquete con cada hue-
co 53, donde es empujada por un resorte en el interior
del brazo de soporte 48. A cada posicién de la espiga
52 en un hueco 53 le corresponde por tanto una po-
sicién determinada del soporte de las pinzas 3A y 3B
y por tanto un dngulo relativo determinado entre la ti-
bia mantenido por las pinzas y el saliente, en el plano
frontal.

La regulacién de la posicién de la tibia en relacién
con la gufa de corte se efectia de la siguiente manera:
el usuario agarra el sistema de posicionamiento por
su empufiadura 32 tipo revélver y aprieta los maléo-
los de la tibia con las pinzas 3A, 3B que se adaptan
de forma que estdn apretadas por la accién de los re-
sortes 4A, 4B de retorno. El usuario presiona a con-
tinuacién el gatillo 33, con el pulgar, provocando la
rotacion en el sentido de las agujas del reloj del gati-
llo 33 el aflojamiento del resorte 35 que arrastra con
él la primera pieza 36 de empuje, saliendo entonces
los dientes de la pieza 36 de su engranaje con las ra-
nuras 6. Con la otra mano, el usuario puede entonces
regular en altura el vastago 5 haciéndolo deslizarse en
el saliente 2. Una vez regulada la altura adecuada del
perno de fijacion 8, el usuario suelta el gatillo 33 que,
por medio del resorte 35 empuja la pieza 36 de em-
puje engranada con sus dentados con las ranuras 6 y
el vastago 5. El vistago 5 queda entonces bloqueado
y ya no puede desplazarse por deslizamiento en el sa-
liente 2. Tras haber soltado el gatillo, el usuario fija
entonces la parte superior de la tibia (masa espinal)
por medio del clavo 11 imperdible, al nivel del centro
de la tibia. Presiona entonces el disparador 37. La ac-
cién de empuje sobre este disparador 37 actia sobre
la primera rama de la palanca 40 unida a este dispara-
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dor 37 y provoca la elevacién de la segunda rama 41
de la palanca 40, provocando entonces la elevacion de
la segunda pieza 45 de empuje, cuyos dentados en el
extremo inferior salen de su engranaje con los denta-
dos 47 del brazo de soporte 48. El brazo 48 soporte
puede entonces deslizarse en el taladro 49, perpen-
dicularmente al saliente 2 y cuando se efectda la re-
gulacién del dngulo en el plano sagital entre la tibia
mantenido por sus maléolos en las garras 3A, 3B y el
saliente 2 segtn el valor deseado, el usuario suelta el
disparador 37, que es llevado a una posicién libre por
medio del resorte de retorno 39. El extremo 42 de la
segunda rama 41 de la palanca 40 baja entonces y los
dentados de la pieza 45 de empuje regresan engrana-
dos con los dentados 47 del brazo de soporte 48. Se
ha ajustado asf la pendiente posterior de la tibia en re-
lacién con el saliente. El dngulo puede elegirse entre
0° y 8°, previendo un nimero de dientes 47 suficien-
tes para este dmbito de regulacién. A continuacion,
se efectda la regulacion de dngulo varo-valgo (en el
plano frontal) haciendo deslizarse la placa 50 en su
carril 51, desplazando el saliente 2 por la empufiadura
32 en el plano perpendicular a la figura 1 (plano fron-
tal). Una vez elegido el dangulo adecuado, se coloca la
espiga 52 en el hueco 53 en el cual se encuentra en-
tonces, por medio de una palanca 54. Se ha ajustado
asi el angulo varo-valgo. El nimero de huecos 53 estd
previsto para permitir una regulacién de por ejemplo
+/-3° del 4ngulo varo-valgo (plano frontal). Una vez
efectuada la regulacién de la altura, de la pendiente
posterior y del varo-valgo, se regula a continuacién
un perno palpador 23 haciéndola deslizarse sobre la
columna 24 para definir la altura exacta del plano de
reseccion. Puede efectuarse entonces la reseccion. Se
puede entonces hacer deslizar el soporte 15 de la guia
de corte para poner un perno palpador 23 en contacto
con el hueso para materializar precisamente el plano
de reseccion y bloquear el soporte 15 en posicién por
medio del tornillo 17.

El gatillo y el disparador estan ambos integrados
en la empufiadura. El usuario puede presionar el ga-
tillo con el pulgar y el disparador con el indice facil-
mente.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de posicionamiento de una tibia en
relacion con una guia (1) de corte, que incluye:

- un saliente (2);

- unos medios (3A, 3B, 4A, 4B, 55) de in-
movilizacién distal de la tibia destinados a
inmovilizar el extremo distal de la tibia en
una posicién dada y montados sobre el sa-
liente, pudiendo deslizarse con posibilidad
de bloqueo, siguiendo al menos una direc-
cién en un plano perpendicular al saliente
(2);

- unos medios (8, 9, 10, 11, 12, 13, 14) de
inmovilizacién proximal de la tibia mon-
tados deslizantes a lo largo del saliente
)

- una guia de corte (1) montada sobre el sa-
liente (2);

- una empufiadura (32) que incluye un gati-
llo y estd fijada al saliente (2) y cuyo ga-
tillo (33) actia sobre unos medios (6, 35,
36) que permiten la regulacién de la posi-
cion relativa de los medios (8, 9, 10, 11,
12, 13, 14) de inmovilizacién proximal en
relacion con el saliente (2) con posibilidad
de bloqueo; y

- un disparador (37) que actda sobre unos
medios (40, 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47) que
permiten la regulacién del dngulo (pen-
diente posterior) entre el saliente (2) y la
tibia en el plano sagital caracterizado por-
que el disparador estd integrado en la em-
punadura.

2. Dispositivo de posicionamiento de una tibia en
relacién con una guia (1) de corte segtin la reivindica-
cién 1, caracterizado porque los medios que permi-
ten una regulacién del dngulo entre la tibia y el salien-
te en el plano sagital estdn constituidos por una palan-
ca (40), uno de cuyos extremos (42) coopera con una
pieza (45) de empuje cuyo extremo inferior incluye
dentados que engranan con dentados (47) de un brazo
(48) soporte de los medios de inmovilizacién distal de
la tibia, provocando la accién de empuje sobre el dis-
parador (37) la salida del engranaje de los dentados
de la pieza (45) con los dentados (47) y el aflojamien-
to del disparador (37) el engranaje de estos mismos
dentados de la segunda pieza (45) de empuje con los
dentados (47) del brazo (48), para regular asi el angu-
lo entre el saliente (2) y la tibia en el plano sagital.
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3. Dispositivo de posicionamiento de una tibia en
relacién con una guia (1) de corte segin la reivindi-
cacién 2, caracterizado porque el brazo de soporte
(48) incluye una placa (50) que se desliza por un carril
(51) de guia formado en un soporte (55) de unos me-
dios de inmovilizacién distal de la tibia, estando rea-
lizado este deslizamiento con posibilidad de bloqueo
por cooperacién con una espiga (52) con unos hue-
cos (53) formados unos a continuacion de otros en
el carril (51) de guia, recibiendo los huecos sucesiva-
mente la espiga (52) para un bloqueo de la placa (50)
en relacion con los medios de inmovilizacion distal,
para regular asi el dngulo entre la tibia y el saliente en
el plano frontal (dngulo de varo-valgo).

4. Dispositivo de posicionamiento proximal de
una tibia en relacién con una guia (1) de corte segin
la reivindicacién 1 6 2, caracterizado porque los me-
dios de inmovilizacién proximal de la tibia incluyen
un véstago (5) que puede deslizarse en el saliente (2),
incluyendo el vdstago (5) ranuras (6), engranando las
ranuras (6) con dentados de una primera pieza (35)
de empuje cuyo desplazamiento estd accionado por el
gatillo (33), provocando el empuje del gatillo (33) el
desengranaje de los dentados de la pieza (35) con las
ranuras (6) para permitir un deslizamiento del vasta-
go (5) en relacion con el saliente (2) y provocando
el aflojamiento de la presion ejercida sobre el gatillo
(33) el engranaje de los dentados de la primera pieza
(36) de empuje con las ranuras (6) para bloquear en
posicioén el vastago (5) en relacion con el saliente (2)
y, por tanto, los medios de inmovilizacién proximal
en relacion con la tibia.

5. Dispositivo de posicionamiento de una tibia en
relacién con una guia (1) de corte seglin una de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque
el nimero de ranuras sobre el brazo de soporte (48)
corresponde a una posibilidad de regulacion del angu-
lo de pendiente posterior comprendido, por ejemplo,
entre 0° y 8°.

6. Dispositivo de posicionamiento proximal de
una tibia en relacién con una guia (1) de corte seglin
una de las reivindicaciones 3 a 5, caracterizado por-
que el nimero de huecos (53) en el carril de guia (51)
corresponde a un ambito de regulacion posible del 4n-
gulo de varo-valgo comprendido entre por ejemplo
-3°y 3°.

7. Dispositivo de posicionamiento de una tibia en
relacién con una guia (1) de corte segtin una de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque la
guia de corte estd montada deslizante y bloqueada en
rotacion en relacion con el saliente (2) en el sentido
de la altura independientemente de los medios (8, 9,
10, 11, 12, 13, 14) de inmovilizacién proximal.
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