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(54)  Dispositif  de  commande  linéaire  pour  disjoncteur. 

(57)  La  présente  invention  concerne  un  dispositif 
de  commande  linéaire  pour  disjoncteur 
comprenant  une  tige  tubulaire  coulissante  (3) 
actionnée  par  un  solénoïde  (14)  et  un  premier 
coulisseau  (4)  dit  de  déclenchement  appuyant 
sur  la  tige  tubulaire  (3),  ce  premier  coulisseau 
(4)  étant  soumis  à  un  premier  agencement  de 
ressort  (5).  L'extrémité  de  commande  (2)  de  la 
tringle  de  manoeuvre  (1)  est  liée  à  la  tige  tubu- 
laire  (3)  par  au  moins  une  partie  saillante  (7) 
traversant  respectivement  une  lumière  longitu- 
dinale  (8)  agencée  sur  la  tige  tubulaire  (3).  Le 
dispositif  de  commande  comprend  un  second 
coulisseau  (9)  dit  d'enclenchement  auquel  est 
fixée  la  tringle  de  manoeuvre  (1)  par  sa  partie 
saillante  (7)  et  soumis  à  un  second  agencement 
de  ressort  (10)  dit  d'enclenchement  le  dépla- 
çant  de  la  position  déclenchée  à  la  position 
enclenchée  du  disjoncteur  sous  l'action  d'un 
second  moyen  de  commande  (11). 
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La  présente  invention  se  rapporte  à  un  dispositif 
de  commande  pour  disjoncteur. 

Elle  concerne  plus  précisément  un  dispositif  de 
commande  linéaire  pour  l'enclenchement  et  le  dé- 
clenchement  d'un  disjoncteur  comportant  une  tringle  5 
de  manoeuvre  pourvue  d'une  extrémité  de  comman- 
de,  comprenant  une  tige  tubulaire  coulissante  action- 
née  par  un  solénoïde  et  de  même  axe  longitudinal  que 
la  tringle  de  manoeuvre  et  à  laquelle  est  liée  la  tringle 
de  manoeuvre  dont  l'extrémité  de  commande  est  in-  10 
térieure  à  la  tige  tubulaire,  et  un  premier  coulisseau 
dit  de  déclenchement  appuyant  sur  la  tige  tubulaire  et 
traversé  par  la  tringle  de  manoeuvre,  ce  premier  cou- 
lisseau  étant  soumis  à  un  premier  agencement  de 
ressort  dit  de  déclenchement  le  déplaçant  de  la  posi-  15 
tion  enclenchée  à  la  position  déclenchée  du  disjonc- 
teur  sous  l'action  d'un  premier  moyen  de  commande 
actionné  lors  d'un  déclenchement. 

Dans  un  tel  dispositif  de  commande  de  disjonc- 
teur  connu,  le  déclenchement  est  réalisé  grâce  à  20 
l'agencement  de  ressort  de  déclenchement  constitué 
d'un  ressort  hélicoïdal  coaxial  à  la  tringle  de  manoeu- 
vre  et  dont  une  extrémité  est  appuyée  sur  une  partie 
fixe  et  l'autre  extrémité  est  appuyée  sur  le  premier 
coulisseau,  ce  ressort  étant  maintenu  comprimé  à  la  25 
position  enclenchée  du  disjoncteur  par  le  moyen  de 
commande  constitué  d'un  moyen  escamotable  de  re- 
tenue  du  coulisseau.  Lors  d'un  déclenchement,  le  dit 
moyen  de  retenue  est  escamoté  et  le  ressort  libéré 
pousse  le  coulisseau  et  donc  la  tige  tubulaire  entraî-  30 
nant  ainsi  la  tringle  de  manoeuvre  et  l'ouverture  des 
contacts  du  disjoncteur.  Par  contre  lors  d'un  enclen- 
chement,  c'est  le  solénoïde  qui  réalise  seul  la  ma- 
noeuvre,  la  tige  tubulaire  poussant  le  coulisseau  à 
l'encontre  de  l'effort  du  ressort  qui  est  recomprimé  35 
jusqu'à  son  accrochage  par  le  moyen  de  retenue  et 
poussant  également  la  tringle  de  manoeuvre  jusqu'à 
la  position  enclenchée  où  les  contacts  sont  fermés. 

Ce  type  de  commande  présente  des  dangers  lors 
de  son  fonctionnement  en  enclenchement  car  seul  le  40 
solénoïde  joue  un  rôle  moteur  dans  ce  cas  et  s'il  pré- 
sente  un  fonctionnement  défectueux,  la  fermeture 
peut  ne  pas  se  faire  et  surtout  être  réalisée  de  façon 
anormale. 

La  présente  invention  résout  ce  problème  et  pour  45 
ce  faire,  l'extrémité  de  commande  de  la  tringle  de  ma- 
noeuvre  est  liée  à  la  tige  tubulaire  par  au  moins  une 
partie  saillante  fixée  à  la  tringle  de  manoeuvre  et  tra- 
versant  respectivement  une  lumière  longitudinale 
agencée  sur  la  tige  tubulaire  et  le  dispositif  de  50 
commande  comprend  un  second  coulisseau  dit  d'en- 
clenchement  auquel  est  fixée  la  tringle  de  manoeuvre 
par  sa  partie  saillante  et  soumis  à  un  second  agen- 
cement  de  ressort  dit  d'enclenchement  le  déplaçant 
de  la  position  déclenchée  à  la  position  enclenchée  du  55 
disjoncteur  sous  l'action  d'un  second  moyen  de 
commande  actionné  lors  d'un  enclenchement. 

Selon  une  première  variante  de  réalisation  du 

premier  agencement  de  ressort,  il  est  un  ressort  hé- 
licoïdal  coaxial  à  la  tringle  de  manoeuvre  et  dont  une 
extrémité  est  appuyée  sur  une  première  partie  fixe  et 
l'autre  extrémité  est  appuyée  sur  le  premier  coulis- 
seau,  ce  premier  ressort  étant  maintenu  comprimé  à 
la  position  enclenchée  du  disjoncteur  par  le  premier 
moyen  de  commande  constitué  d'un  moyen  escamo- 
table  de  retenue  du  premier  coulisseau. 

Selon  une  seconde  variante  de  réalisation  du  pre- 
mier  agencement  de  ressort,  il  est  constitué  de  deux 
tiges  télescopiques  dont  les  axes  longitudinaux  sont 
dans  un  même  plan,  reliées  à  une  de  leurs  extrémités 
en  vis-à-vis  au  premier  coulisseau  par  respective- 
ment  une  liaison  pivotante  et  dont  l'autre  extrémité 
est  fixée  de  façon  pivotante  en  un  point  fixe,  un  res- 
sort  entourant  la  tige  étant  comprimé  entre  la  liaison 
pivotante  et  l'extrémité  fixe  et,  de  préférence,  le  pre- 
mier  moyen  de  commande  est  un  organe  de  poussée 
du  premier  coulisseau. 

Selon  une  première  variante  de  réalisation  du  se- 
cond  agencement  de  ressort,  il  est  un  ressort  hélicoï- 
dal  coaxial  à  la  tige  tubulaire  et  dont  une  extrémité  est 
appuyée  sur  une  seconde  partie  fixe  et  l'autre  extré- 
mité  est  appuyée  sur  le  second  coulisseau  auquel  est 
fixée  la  tringle  de  manoeuvre  par  l'intermédiaire  de  sa 
partie  saillante,  ce  second  ressort  étant  maintenu 
comprimé  à  la  position  déclenchée  du  disjoncteur  par 
le  second  moyen  de  commande  constitué  d'un 
moyen  escamotable  de  retenue  du  second  coulis- 
seau. 

Selon  une  seconde  variante  de  réalisation  du  se- 
cond  agencement  de  ressort,  il  est  constitué  de  deux 
tiges  télescopiques  dont  les  axes  longitudinaux  sont 
dans  un  même  plan,  reliées  à  une  de  leurs  extrémités 
en  vis-à-vis  au  second  coulisseau  par  respectivement 
une  liaison  pivotante  et  dont  l'autre  extrémité  est 
fixée  de  façon  pivotante  en  un  point  fixe,  un  ressort 
entourant  la  tige  étant  comprimé  entre  la  liaison  pivo- 
tante  et  l'extrémité  fixe  et,  de  préférence,  le  second 
moyen  de  commande  est  un  organe  de  poussée  du 
second  coulisseau. 

L'invention  est  exposée  ci-après  plus  en  détail  à 
l'aide  de  dessins  ne  représentant  qu'un  mode  de  réa- 
lisation  préférée  de  l'invention. 

Les  figures  1A,  1  B  et  1C  sont  des  vues  en  coupe 
longitudinale  d'une  première  variante  de  réalisation 
du  dispositif  conforme  à  l'invention  en  position  en- 
clenchée,  en  position  de  déclenchement  et  en  posi- 
tion  déclenchée. 

Les  figures  2A,  2B  et  2C  sont  des  vues  en  coupe 
longitudinale  d'une  seconde  variante  de  réalisation 
du  dispositif  conforme  à  l'invention  en  position  en- 
clenchée,  en  position  de  déclenchement  et  en  posi- 
tion  déclenchée. 

Selon  une  première  variante  de  réalisation  repré- 
sentée  sur  les  figures  1A,  1B  et  1C,  le  dispositif  de 
commande  linéaire  pour  l'enclenchement  et  le  dé- 
clenchement  d'un  disjoncteur  comportant  une  tringle 
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de  manoeuvre  1  pourvue  d'une  extrémité  de 
commande  2  comprend  une  tige  tubulaire  coulissante 
3  actionnée  par  un  solénoïde  14  et  de  même  axe  lon- 
gitudinal  que  la  tringle  de  manoeuvre  1  et  à  laquelle 
est  liée  la  tringle  de  manoeuvre  1  dont  l'extrémité  de 
commande  2  est  intérieure  à  la  tige  tubulaire  3,  et  un 
premier  coulisseau  4  dit  de  déclenchement  appuyant 
sur  la  tige  tubulaire  3  et  traversé  par  la  tringle  de  ma- 
noeuvre  1  ,  ce  premier  coulisseau  4  étant  soumis  à  un 
premier  agencement  de  ressort  5  dit  de  déclenche- 
ment  le  déplaçant  de  la  position  enclenchée  à  la  po- 
sition  déclenchée  du  disjoncteur  sous  l'action  d'un 
premier  moyen  de  commande  6  actionné  lors  d'un  dé- 
clenchement. 

Ce  premier  agencement  de  ressort  5  est  un  res- 
sort  hélicoïdal  coaxial  à  la  tringle  de  manoeuvre  1  et 
dont  une  extrémité  est  appuyée  sur  une  première  par- 
tie  fixe  12  et  l'autre  extrémité  est  appuyée  sur  le  pre- 
mier  coulisseau  4,  ce  premier  ressort  5  étant  mainte- 
nu  comprimé  à  la  position  enclenchée  du  disjoncteur 
par  le  premier  moyen  de  commande  6  constitué  d'un 
moyen  escamotable  de  retenue  du  premier  coulis- 
seau  4. 

Ce  moyen  de  retenue  6  est  un  organe  d'accro- 
chage  coopérant  avec  une  bride  1  5  formée  sur  le  pre- 
mier  coulisseau  4  et  actionné  par  une  bobine  de  dé- 
clenchement  16. 

L'extrémité  de  commande  2  de  la  tringle  de  ma- 
noeuvre  1  est  liée  à  la  tige  tubulaire  3  par  au  moins 
une  partie  saillante  7  fixée  à  la  tringle  de  manoeuvre 
1  et  traversant  respectivement  une  lumière  longitudi- 
nale  8  agencée  sur  la  tige  tubulaire  3  et  le  dispositif 
de  commande  comprend  un  second  coulisseau  9  dit 
d'enclenchement  auquel  est  fixée  la  tringle  de  ma- 
noeuvre  1  par  sa  partie  saillante  7  et  soumis  à  un  se- 
cond  agencement  de  ressort  10  dit  d'enclenchement 
le  déplaçant  de  la  position  déclenchée  à  la  position 
enclenchée  du  disjoncteur  sous  l'action  d'un  second 
moyen  de  commande  11  actionné  lors  d'un  enclen- 
chement. 

Ce  second  agencement  de  ressort  10  est  un  res- 
sort  hélicoïdal  coaxial  à  la  tige  tubulaire  3  et  dont  une 
extrémité  est  appuyée  sur  une  seconde  partie  fixe  1  3 
et  l'autre  extrémité  est  appuyée  sur  le  second  coulis- 
seau  9  auquel  est  fixée  la  tringle  de  manoeuvre  1  par 
l'intermédiaire  de  sa  partie  saillante  7,  ce  second  res- 
sort  10  étant  maintenu  comprimé  à  la  position  déclen- 
chée  du  disjoncteur  par  le  second  moyen  de  comman- 
de  11  constitué  d'un  moyen  escamotable  de  retenue 
du  second  coulisseau  9. 

Ce  moyen  de  retenue  11  est  un  organe  d'accro- 
chage  coopérant  avec  une  bride  1  7  formée  sur  le  pre- 
mier  coulisseau  4  et  actionné  par  une  bobine  d'en- 
clenchement  18. 

Dans  la  position  représentée  sur  la  figure  1  A,  le 
dispositif  est  en  position  enclenchée.  Le  premier  cou- 
lisseau  4  poussé  par  la  tige  3  actionnée  par  le  solé- 
noïde  14  et  par  le  second  coulisseau  9  poussé  par  le 

ressort  10  est  retenu  par  l'organe  d'accrochage  6.  Le 
ressort  1  0  libre  pousse  le  second  coulisseau  9  et  donc 
l'extrémité  2  de  la  tringle  de  manoeuvre  1  en  position 
enclenchée. 

5  Lors  du  déclenchement  comme  représenté  sur  la 
figure  1  B,  la  bobine  de  déclenchement  16  est  action- 
née  et  libère  le  ressort  5  qui  pousse  le  premier  cou- 
lisseau  4  ainsi  que  la  tige  3  libérée  par  le  solénoïde 
14  et  le  second  coulisseau  9  entraînant  l'extrémité  2 

10  de  la  tringle  de  manoeuvre  1  en  position  déclenchée. 
La  bride  17  du  second  coulisseau  9  vient  se  bloquer 
par  l'organe  d'accrochage  11. 

Dès  cette  position  atteinte,  la  tige  3  est  poussée 
par  le  solénoïde  14  comme  représenté  sur  la  figure 

15  1C.  Elle  pousse  ainsi  le  premier  coulisseau  4  en 
comprimant  le  ressort  5  et  ce  coulisseau  4  vient  se 
bloquer  par  sa  bride  15  à  l'organe  d'accrochage  6.  La 
tringle  de  manoeuvre  1  n'est  pas  déplacée  et  reste  en 
position  déclenchée  liée  au  second  coulisseau  9  blo- 

20  qué,  compte  tenu  de  la  lumière  8.  Cette  opération 
peut  être  réalisée  en  un  temps  très  court  d'environ 
0,3  seconde  correspondant  au  temps  normalisé  d'iso- 
lement  du  disjoncteur. 

Le  dispositif  est  alors  en  position  pour  être  ré  en- 
25  clenché  rapidement  par  libération  de  la  bride  17  du 

second  coulisseau  9  afin  de  revenir  à  la  position  en- 
clenchée  représentée  sur  la  figure  1  A. 

Le  premier  ressort  dit  de  déclenchement  5  déve- 
loppe  un  effort  supérieur  à  celui  développé  par  le  se- 

30  cond  ressort  dit  d'enclenchement  10  et  ces  ressorts 
sont  donc  dimensionnés  en  conséquence. 

Les  figures  2A,  2B  et  2C  représentent  une  secon- 
de  variante  de  réalisation  du  dispositif  conforme  à  l'in- 
vention  où  les  agencements  de  ressort  5,  10  sont 

35  constitués  d'organes  à  action  brusque  par  rapport  à 
une  position  de  déséquilibre  dit  de  point  mort. 

Le  premier  agencement  de  ressort  5  est  consti- 
tué  de  deux  tiges  50,  50'  télescopiques  dont  les  axes 
longitudinaux  sont  dans  un  même  plan,  reliées  à  une 

40  de  leurs  extrémités  en  vis-à-vis  au  premier  coulis- 
seau  4  par  respectivement  une  liaison  pivotante  51, 
51'  du  type  chape  et  dont  l'autre  extrémité  est  fixée 
de  façon  pivotante  en  un  point  fixe  52,  52',  un  ressort 
53,  53'  entourant  la  tige  50,  50'  étant  comprimé  entre 

45  la  chape  51,51'  et  l'extrémité  fixe. 
Le  premier  moyen  de  commande  6  est  un  organe 

de  poussée  du  premier  coulisseau  4.  Cet  organe  de 
poussée  est  une  tige  6  actionnée  par  une  bobine  de 
déclenchement  16. 

50  Le  second  agencement  de  ressort  1  0  est  consti- 
tué  de  deux  tiges  100,  100'  télescopiques  dont  les 
axes  longitudinaux  sont  dans  un  même  plan,  reliées 
à  une  de  leurs  extrémités  en  vis-à-vis  au  second  cou- 
lisseau  9  par  respectivement  une  liaison  pivotante 

55  1  01  ,  1  01  '  du  type  chape  et  dont  l'autre  extrémité  est 
fixée  de  façon  pivotante  en  un  point  fixe  1  02,  1  02',  un 
ressort  103,  103'  entourant  la  tige  100,  100'  étant 
comprimé  entre  la  chape  101,  101  'et  l'extrémité  fixe. 
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Le  second  moyen  de  commande  11  est  un  organe 
de  poussée  du  second  coulisseau  9.  Cet  organe  de 
poussée  est  une  tige  11  actionnée  par  une  bobine  de 
déclenchement  18. 

Dans  la  position  représentée  sur  la  figure  2A,  le 
dispositif  est  en  position  enclenchée.  Le  premier  cou- 
lisseau  4  est  poussé  par  la  tige  3  actionnée  par  le  so- 
lénoïde  14.  L'agencement  de  ressort  10  pousse  le  se- 
cond  coulisseau  9  et  donc  l'extrémité  2  de  la  tringle 
de  manoeuvre  1  en  position  enclenchée.  Dans  cette 
position,  une  bride  17  formée  sur  le  second  coulis- 
seau  9  vient  en  butée  contre  un  élément  fixe  non  vi- 
sible.  Ainsi,  il  existe  un  espace  libre  d'une  part  entre 
les  coulisseaux  4,  9  et  entre  la  partie  saillante  7  et 
l'extrémité  de  la  lumière  8. 

Par  ailleurs,  le  premier  agencement  de  ressort  5 
est  dans  une  position  très  proche  de  sa  position  de 
point  mort  correspondant  à  une  position  verticale  et 
alignée  des  tiges  50,  50'  sur  la  figure. 

Lors  du  déclenchement  comme  représenté  sur  la 
figure  2B,  la  bobine  de  déclenchement  16  est  action- 
née  et  entraîne  la  sortie  de  la  tige  6  qui  pousse  l'agen- 
cement  de  ressort  5  et  la  tige  3  libérée  par  le  solénoï- 
de  14.  Ceci  se  fait  aisément  sur  l'espace  libre  précité 
et  après  cette  poussée,  l'agencement  de  ressort  5  a 
dépassé  sa  position  de  point  mort  et  agit  de  lui-même 
pour  pousser  la  tige  3  et  le  second  coulisseau  9  en- 
traînant  l'extrémité  2  de  la  tringle  de  manoeuvre  1  en 
position  déclenchée.  La  bride  17  du  second  coulis- 
seau  9  vient  en  appui  sur  la  tige  11  de  la  bobine  d'en- 
clenchement  18.  Dans  cette  position,  c'est  le  second 
agencement  de  ressort  10  qui  est  dans  une  position 
très  proche  de  sa  position  de  point  mort  correspon- 
dant  à  une  position  verticale  et  alignée  des  tiges  1  00, 
100'  sur  la  figure. 

Dès  cette  position  atteinte,  la  tige  3  est  poussée 
par  le  solénoïde  14  comme  représenté  sur  la  figure 
1C.  Elle  pousse  ainsi  le  premier  coulisseau  4  ainsi 
que  le  premier  agencement  de  ressort  5  contre  la  tige 
6  de  la  bobine  1  6  de  déclenchement.  La  tringle  de  ma- 
noeuvre  1  n'est  pas  déplacée  et  reste  en  position  dé- 
clenchée  liée  au  second  coulisseau  9  bloqué,  compte 
tenu  de  la  lumière  8.  Cette  opération  peut  être  réali- 
sée  en  un  temps  très  court  d'environ  0,3  seconde 
correspondant  au  temps  normalisé  d'isolement  du 
disjoncteur. 

Le  dispositif  est  alors  en  position  pour  être  ré  en- 
clenché  rapidement  par  poussée  par  la  tige  11  de  la 
bobine  d'enclenchement  18  du  second  coulisseau  9 
afin  de  revenir  à  la  position  enclenchée  représentée 
sur  la  figure  2A. 

Le  premier  agencement  de  ressort  dit  de  déclen- 
chement  5  développe  un  effort  supérieur  à  celui  dé- 
veloppé  le  second  agencement  de  ressort  dit  d'en- 
clenchement  10  et  ces  agencements  de  ressort  sont 
donc  dimensionnés  en  conséquence. 

Revendications 

1)  Dispositif  de  commande  linéaire  pour  l'enclen- 
chement  et  le  déclenchement  d'un  disjoncteur 

5  comportant  une  tringle  de  manoeuvre  (1)  pourvue 
d'une  extrémité  de  commande  (2),  comprenant  une 
tige  tubulaire  coulissante  (3)  actionnée  par  un  solé- 
noïde  (14)  et  de  même  axe  longitudinal  que  la  tringle 
de  manoeuvre  (1)  et  à  laquelle  est  liée  la  tringle  de 

10  manoeuvre  (1  )  dont  l'extrémité  de  commande  (2)  est 
intérieure  à  la  tige  tubulaire  (3),  et  un  premier  coulis- 
seau  (4)  dit  de  déclenchement  appuyant  sur  la  tige  tu- 
bulaire  (3)  et  traversé  parla  tringle  de  manoeuvre  (1), 
ce  premier  coulisseau  (4)  étant  soumis  à  un  premier 

15  agencement  de  ressort  (5)  dit  de  déclenchement  le 
déplaçant  de  la  position  enclenchée  à  la  position  dé- 
clenchée  du  disjoncteur  sous  l'action  d'un  premier 
moyen  de  commande  (6)  actionné  lors  d'un  déclen- 
chement,  dispositif  de  commande  caractérisé  en  ce 

20  que  l'extrémité  de  commande  (2)  de  la  tringle  de  ma- 
noeuvre  (1)  est  liée  à  la  tige  tubulaire  (3)  par  au  moins 
une  partie  saillante  (7)  fixée  à  la  tringle  de  manoeuvre 
(1)  et  traversant  respectivement  une  lumière  longitu- 
dinale  (8)  agencée  sur  la  tige  tubulaire  (3)  et  en  ce 

25  que  le  dispositif  de  commande  comprend  un  second 
coulisseau  (9)  dit  d'enclenchement  auquel  est  fixée  la 
tringle  de  manoeuvre  (1)  par  sa  partie  saillante  (7)  et 
soumis  à  un  second  agencement  de  ressort  (10)  dit 
d'enclenchement  le  déplaçant  de  la  position  déclen- 

30  chée  à  la  position  enclenchée  du  disjoncteur  sous 
l'action  d'un  second  moyen  de  commande  (11)  ac- 
tionné  lors  d'un  enclenchement. 

2)  Dispositif  selon  la  revendication  1,  caractérisé 
en  ce  que  le  premier  agencement  de  ressort  (5)  est 

35  un  ressort  hélicoïdal  coaxial  à  la  tringle  de  manoeuvre 
(1  )  et  dont  une  extrémité  est  appuyée  sur  une  premiè- 
re  partie  fixe  (12)  et  l'autre  extrémité  est  appuyée  sur 
le  premier  coulisseau  (4),  ce  premier  ressort  (5)  étant 
maintenu  comprimé  à  la  position  enclenchée  du  dis- 

40  joncteur  par  le  premier  moyen  de  commande  (6) 
constitué  d'un  moyen  escamotable  de  retenue  du 
premier  coulisseau  (4). 

3)  Dispositif  selon  la  revendication  1,  caractérisé 
en  ce  que  le  premier  agencement  de  ressort  (5)  est 

45  constitué  de  deux  tiges  (50,  50')  télescopiques  dont 
les  axes  longitudinaux  sont  dans  un  même  plan,  re- 
liées  à  une  de  leurs  extrémités  en  vis-à-vis  au  premier 
coulisseau  (4)  par  respectivement  une  liaison  pivo- 
tante  (51,51  ')  et  dont  l'autre  extrémité  est  fixée  de  fa- 

50  çon  pivotante  en  un  point  fixe  (52,  52'),  un  ressort  (53, 
53')  entourant  la  tige  (50,  50')  étant  comprimé  entre 
la  liaison  pivotante  (51,  51')  et  l'extrémité  fixe. 

4)  Dispositif  selon  la  revendication  3,  caractérisé 
en  ce  que  le  premier  moyen  de  commande  (6)  est  un 

55  organe  de  poussée  du  premier  coulisseau  (4). 
5)  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  pré- 

cédentes  caractérisé  en  ce  que  le  second  agence- 
ment  de  ressort  (10)  est  un  ressort  hélicoïdal  coaxial 
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à  la  tige  tubulaire  (3)  et  dont  une  extrémité  est  ap- 
puyée  sur  une  seconde  partie  fixe  (13)  et  l'autre  ex- 
trémité  est  appuyée  sur  le  second  coulisseau  (9)  au- 
quel  est  fixée  la  tringle  de  manoeuvre  (1)  par  l'inter- 
médiaire  de  sa  partie  saillante  (7),  ce  second  ressort  5 
(10)  étant  maintenu  comprimé  à  la  position  déclen- 
chée  du  disjoncteur  par  le  second  moyen  de  comman- 
de  (11  )  constitué  d'un  moyen  escamotable  de  retenue 
du  second  coulisseau  (9). 

6)  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  1  à  4,  10 
caractérisé  en  ce  que  le  second  agencement  de  res- 
sort  (1  0)  est  constitué  de  deux  tiges  (1  00,  1  00')  téles- 
copiques  dont  les  axes  longitudinaux  sont  dans  un 
même  plan,  reliées  à  une  de  leurs  extrémités  en  vis- 
à-vis  au  second  coulisseau  (9)  par  respectivement  15 
une  liaison  pivotante  (101,  101')  et  dont  l'autre  extré- 
mité  est  fixée  de  façon  pivotante  en  un  point  fixe  (102, 
102'),  un  ressort  (103,  103')  entourant  la  tige  (100, 
100')  étant  comprimé  entre  la  liaison  pivotante  (101, 
1  01  ')  et  l'extrémité  fixe.  20 

7)  Dispositif  selon  la  revendication  6,  caractérisé 
en  ce  que  le  second  moyen  décommande  (11)  est  un 
organe  de  poussée  du  second  coulisseau  (9). 
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