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Zapo jeni pro optimélni regulaci rychlosti postupu pfi raieni

nebo dobyvéni komba jny



Vyndlez se tyk4 zapojeni pro optimédlni regulaci rychlosti ¥
postupu pri raZeni nebo dobfvani kombajny pfedevdim v uhelnych
hlubinnych dolech.

Dobyvaci nebo razici kombajny jsou vybaveny zarizenim pro
zménu rychlosti postupu pii dobyvdni nebo raZeni. Zarizenim lze
ruéné nastavovat rychlost postupu plynule nebo po skocich. Zmé=
nu rychlosti postupu provddi obsluha v zivislosti na d&lné geo~
logickych pomérech podle zkuSenosti a citu, V souvislosti s time
to technicky ménd dokonalym postupem rizeni dochézi v mnoha prie
padech, ve snaze dosdhnout co nejlepdich vysledkl k prosazovani
nadmérné rychlosti postupu a tim k pretéZovéni kombajmu, jak z
hlediska elektrickych tak i strojnich parametrii, 8 tim Gzce soue
visi podstatné sniZovidni Zivotnosti jednotlivych prvkl a celého
zalrizeni, které nédslednd vede k nadmérné poruchovesti, Vznikajf
znainé Casové ztrity spojené s opravami kombajnu, Spetfeba eleke
trické energie je znainéd, Obsluha kombajnu nemid ZAdnou informaci
o zatiZeni stroje., Nesprévnid rychlost poestupu ddle zpliscbuje vy~
trhdvini velkych blokd& horniny a uhli, které znesnadbuji optiméle
ni ¢innost kombajnu a zpisobuji &asové ztraty zastavovanim kome
bajnu a dopravniku, Na druhé strané se vyskytujf pifipady, Ze
rychlost postupu v uréité oblasti porubu by mohla byt vétli nei
obsluha kombajnu nastavi. U dobyvacich kombajnl s automatickym
fizenim rychlosti postupu v zédvislosti na zatiZeni motoru rozpoe
Jjovacich vélcll se pro stabilizaci pifedvoleného chedu stroje po=
uzivd jako méifend veliéina zatéZujic{i moment rozpojovaciho orgée
nu, proud nebo teplota motoru nebo jeho otdlky a zatéZujici mo=
ment prisuvného orgénu, Stabilizalini systém je sefizen na urdi-
tou hodnotu mérené veliéiny. Rizné komstrukce automatickych Fie
dicich systéml pak v zdvislosti na méfené velilind napf. proudu



motoru zastavuji nebo snifuji{ postupovou rychlost pripadné zae-
stavuji a couvaji. Kombajny s automatickym Fizenim postupové ry-
chlosti mohou mit optickou signalizaci pretiZeni motoru., Obsluha
kombajnu nemd viak Zadnou informaci o zatiZeni stroje. Pii dobye
véni ve sloZitych d&lné geologickych podminkéch dochéazi Easto k
zastavovani nebo couvani kombajnu a tim k &asovym ztratém,

V¥3e uvedené nedostatky sniZuje zapojeni pro optiméalni regue
laci rychlosti pestupu pfi raZieni nebo dobyvani kombajny podle
vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze v napajecich obvodech
motoru kombajnu je umistdn méiici &len, na jehoZ vystupu jsom
napo jeny vyhodnocovaci obvody. Na v§¥stupu vyhodnocovacich obvodi
jsou napojeny hlidaci obvody, na jejichi vystupu jsou napojeny
signalizaéni obvody, pfidemi vyhodnocovaci obvody, hlidaci obvoe
dy a signalizadni obvody jsou napéjeny ze zdroje napédjeni, Sig= -
naliza&ni obvody obsahuji optickou nebo akustickou signalizaci.

Vfhoda zapojeni pro optimélni regulaci rychlosti postupu
podle vyndlezu spodivd v tom, Ze obsluha kombajnu miZe sledovat
velikost proudového odbéru pfipadn& pfikonu a provadét zménu
rychlosti v pifedem urdenych hodnotéch. Sledovéni predem urdenych
hodnot proudového odbéru nebo pfikonn miZe byt primo na pfistroe
ji nebo pomoci optické pFipadnd akustické signalizace. To nésled-
né prindsi podstatné zvyseni Zivotnosti elektrické instalace kome
bajnu a elektrické sité aZ po podruinou rozvodnu. Zapojeni déle
umoZnuje zvyleni Zivotnosti noidi, rozpojovacich ergéinii, prevodo-
" vého systému, fetdzl aped. UmoZnuje podstatné sniieni tvorby vele
kych blokd horniny nebo uhli a tim sniZeni &asovjch ztrit na je~
jich likvidaci a tim odstrandni namihavé préce., UmoZnuje zvyseni
bezpeénosti préce a zlepseni kultury ifizen{ kombajnu. Dalsi Vi
hodou zapajeni pro regulaci rychlosti postupu podle vyndlezu je
moZnest provédét dpravy napf. na rozpojovacim bubnu, noZich apod.
aniZ by dochézelo k pfetiZeni kombajnu. Pedstatnou vihodou zapoe
jeni podle vyndlezu je na zékladd zpiesnéni rychlosti postupu a
tim organizace préce zvylieni t&Zby a uspory elektrické energie
pii dobyvéni nebo raZeni kombajny. Zapojeni podle vynélezu umoze
nuje obsluze kombajnu i s automatickym Fizenim rychlosti postupm
V&as reagovat na situaci predevidim pii dobyvani ve sloZitych dile
né geologickych podminkéch,



3

Na pripojeném obrézku je zmézerndn piiklad zapojeni podle
vynélezu, V napdjecich obvodech motoru kombajnu 8 je zapojen mée
Ffici &len 1 napi. méfici proudovy transformitor. Vystup z méfi-
ciho &lenu L je veden na vyhodnocovaci obvody @, které mohou obe
sahovat méfici pifistroj. V§stup z vyhodnocovacich obvodd 2 je
veden na hlidaci obvedy 3, na jejich vystupu jsou napocjeny sige
naliza&ni obvody 4. Signalizaéni obvody 4 mohou obsahovat optice
kou 6 a nebo akustickou signalizaci 7. Vyhodnacovaci obvody 2,
hlidaci obvody 3 ‘a signalizadni obvody 4 jsou napéjeny ze zdtoje
5 napdjeni., Zapojeni pro optimalni regulaci rychlosti postupu
pri dobyvéani nebo raZeni kombajny pracuje tak, Ze vystupni{ velie
dina z méficiho &lenu ) napl. métficiho transformétoru proudu se
prevadi na napéti a ve vyhodnocovicich ebvodech & se whie prime
odeditat na méficim pfistroji, Vystupni napéti z vyhodnocovacich
obvod& 2 se vede na vstup hlidacich obvodl 3, v kterjch se napde
ti, timdrné proudu motoru kombajnu 8 nebo pFfikonu srovnivad s piee
dem nastavenymi hladinami, V pripadé, Ze napéti prekredi uréitou,
pifedem nastavenou hladinu, sepmou signaﬁ&;gE?i obyody 4 a uvede
se do &innosti optické signalizace 8 nebo/6l nebo/G2. Predem nae
stavené hladiny napéti, Gmérné napt. proudovému odbdru motoru
kombajnu 8 lze volit ngpi. jmenovity proud motoru kombajmu 8
$ 50 % mezni hranice proudového odbéru, V pfipadd, Ze proudovy
odbér motoru kombajnu piekrodi hodnotu jmenevitého proudu e s %,
uvede se do &innosti v signalizainich obvodech 4 akustické sige
nalizace 7. Vyhodnocovaci obvody 2, hlidac{ obvody 3 a signalizade
ni obvody 4 jsou napéjeny ze zdroje 5 napidjeni, Optické signalie
zace 6, 61, 62 umoZmmje obsluze kombajou z vdtsi vzdédlenosti sle-
dovat zatiZeni kombajnu a nésledns, v piipadé prekroleni predem
zvolenych hodnot, provést zménu rychlosti postupu kombajnu,

Zapojeni pro optimélni regulaci rychlosti pestupu pii dobye
vani nebo raZeni kombajny lze pouiit u vSech kombajn#, u kteryech
se ruéné nastavuje rychlost postupu, prfipadné u kombajnl 8 autoe
matickym Fizenim rychlosti postupu piedeviim pro &innost ve slo=
Zitych ddlné geologickych podminkéch, Zapojeni podle vyndlezu
1ze pouZiit u viech strojh prfedeviim dilnich s proménlivim zatie
Zenim, u kterych miZe dojit k pletiZeni,
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PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro optimélni regulaci rychlosti postupu pfi
ra¥eni nebo dobyvéani kombajny‘vyznaéujici se tim, Ze v napdje~
cich obvodech motoru kombajnu je zapojen mérici &ien (1), na
jehoZ v§stupu jsou napojeny vyhodnocovaci obvedy (2).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze na vystu=
pu vyhodnocovacich obvedd (2) jsou napojeny hlidaci obvody (3),
na jejichZ v§stupu jsou napojeny signalizalni obvody (4), piie
SemZz vyhodnocovaci obvody (2), hlidaci obvedy (3) a signalizad-
ni{ obvody (4) jsou pFipojeny ke zdroji (5) napédjeni.

3. Zapojeni podle bodt 1 a 2 vyznatujici se tim, Ze signa-
lizatii obvody (4) obsahuji optickou (6, 61, 62) a/nebo akustice

kou (7) signalizaci.
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