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vynilez se tykd otofndého stolu, zejména pro komplexni opracovdni souldst{ na jedno-

u¢celovych obrdbdcich strojich, v jednom operaénim cyklu.

Souc¢asna scriovd a hromadnd vyroba se vyznaduje rozsdhlym vyuZivdnim poloautomatic-
kych i automat ickych vyrobnich postupl na jednotlelovych strojich s cflem dosahovat
maximdlni produktivity prdce, dokonalého vyuZiti strojniho parku p¥i minim&lnich vyrobnich
ndkladech. Pritom je snahou projektantu takovych strojii doséhnout toho, aby vedkeré
obrébéci &innosti byly provedeny pokud moZno na jedno upnuti, protoZe jakdkoliv zbyte&nd

manipulace s obrobkem zvySuje nedim&rné neproduktivni &asy.

Tak se do$lo k FeSeni kruhového uspo¥ddani obrdbécich jednotek s tGst¥ednim otolngm
upinacim stolem, p¥icemiZ obrdbéci hlavy obrédbécich jednotek jsou naprogramovény tak,
aby vsechny poZadované operace na obrdb&né ploSe prob&hly na jedno upnuti. Zndmé oto&né
stoly jednotdcelovych strojd vyuZivaji v podstaté& dvou typd otoéngch stold. Jeden
z téchto typtd dovoluje upnout na otolny stil jediny obrobek, ktery je upnut na st¥ed
stolu a na jedno upnuti lze uskutednit obrdb&ci operace na jedné ploSe obrobku, takZe
p¥i pfesunu k dal3i obrdbéci jednotce je nutno obrobek znovu upnout do dal$i poZadované
polohy.

Nevyhodou je znadnd operadni doba na opracovani jednoho kusu. K odstran&ni té&chto
nedostatkll byl navrZen oto&ny st@l, kde je sice moZno upnout omezeny pofet obrobkil,
a to po obvodu oto&ného stolu takZe dochdzi k soudasnému opracovéni n&kolika obrobki,
ale op&t pti pfechodu na daldi plochu urdenou k opracovéni je nutno provést zmé&nu
upnuti. Je tedy hlavni nevyhodou tohoto zndmého ¥eZeni provedeni omezeného podtu operaci
na jedno upnuti a tedy stdle je§té& znadné vysoké ztrltové Sasy a tim i vysoké vyrobni
nédklady.

Nevyhody a nedostatky zndmych YeSeni odstrafuje v podstaté vyndlez, kterym je
otofny stil, zejména pro komplexni opracovdni souédsti v jednom operadnim cyklu, sestdvajict

z nosné, otolné uloZené desky s pohonem.

Podstatou vyndlezu je, Ze po dobu nosné desky otofného stolu jsou pravideln&
rozmist&ny satelitni unaBele sestdvajici z nosné &4sti spojené pevné s nosnou deskou
oto&ného stolu, a z otodné &&sti, kterd je u ka¥dého satelitniho unaSede uloZena na
vertikdlné posuvné hfideli, opat¥ené jednak prvnim pdkovym mechanismem a druhym pdkovym
mechanismem, a jednak lamelovou spojkou a nardZkovym bubinkem, a kde ovlddaci mechanismus
vertikdlné posuvné hfidele je tvofen pomocnym hydraulickym vdlcem s ¥Ffdfcim rozvddédéem,

které jsou uloZeny pevn& na nosném rdmu oto&ného’stolu.

Dals{ podstatou vyndlezu je, Ze vertik&ln& posuvné h¥idele otoénych &4sti satelitnich
unddecll jsou spojeny se samostatnou hnac{ jednotkou prost¥ednictvim planetového p¥evodu,
jehoz satelitni kola jsou spojena s pevnou &asti lamelové spojky, zatimco pohyblivé
¢ast lamelové spojky je pevné spojena s vertikdlné posuvnou h¥idelf, na jejimZ drédZkovém,

konci je nasazen nar&Zkovy bubinek.

Kone&n& je podstatou vyndlezu, Ze k nosnému rému otolného stolu jsou v zdkladnich
polohdch satelitnfch unaSedd upevnény jednak pomocné hydraulické vélce jednotlivych
satelitnich unadedll, a jednak bloky s mikrospina&i pro z&b&r s nardZkovymi bubinky
jednotlivych satelitnich unaSec®.

Vy%81 G&inek vyndlezu spodivd v tom, Ze nové konstrukdni provedeni nejen umoZfuje
kruhovy pFesun souldsti mezi jednotlivymi obrdbécimi jednotkami otédenim stolu, ale
i otd&seni jednotlivych satelitnich unaZellt podle pot¥eby obrdbéci jednotky, p¥ipadné&

i naklédpéni unaseée az o 90 c. Vyndlez podstatné zvySuje produktivitu prdce, sniZuje
ztrdtové Casy na minimum, oborobek lze b&hem jednoho cyklu opracovat na 4 aZ 5 plochéch,

cely cyklus probihd automaticky s maximdlnim vyuZitim Easovych rezerv. Polohovdni nosného
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otoéného stolu i satelitnich unaSeél probihd v jednom smé&ru, tak¥e nemiiZe dojit ke

zdvojeni operaci.

Priklad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zndzornén na pfipojeném
vykrese, kde obr. 1 je konstruk&ni provedeni oto&ného stolu ve funkénim schématu v
v osovém Fezu, a obr. 2 je schéma prostorového uspofddadni p&tipolohového oto&ného stolu

véetnd obrabécich jednotek.

Podle vyndlezu sestdvd pétipolohovy otoény stil 1 z nosné desky 2 uloZené oto&néd
v nosném rému 3, a opatfené ovlddacim mechanismem 4, sestdvajicim z pohonného motoru
5, kupfikladu hydromotoru nebo elektromotoru, a ze $nekového pfevodu 6 s hydraulickou
aretaci 7 polohy Snekového pfevodu 6. PF¥enos energie na nosnou desku 2 otoéného stolu
1 se uskutelnuje prostfednictvim hlavni h¥idele 8 s omezenym vertikdlnim pohybem zajigfo-
vanym hydraulickym vdlcem 9, jehoZ pistnice je spojena s hlavni h¥ideli 8.

Vertikdlni pohyb hlavni hi¥idele 8 umoZnuje zpevné&ni a uvolnéni nosné desky 2 va&i
nosnému rdmu 3 otoéného stolu 1. Cinnost hydraulického vdlce 9 je ¥izena ovlidacim
rozvad€&em 10. Nosnd deska 2 je po svém obvod& opatfena pravidelnd rozmisté&nymi satelitnimi
unége¢i 11 tak, Ze jejich prostorovy rozestup odpovidd prostorovému rozestupu obrdbécich
jednotek 12 rozmisténych kolem otoéného stolu 1, a jejich rozestup urduje zakladni
operatni polohu satelitnich unaelt 11. Obvykle jeden ze satelitnich unafe&d 11 nem&’

vztah k obrdb&ci jednotce 12 a slouzi k nakl&ddni a snimani obrobkd 13.

KaZdy satelitni unaSe¢ 11 je tvofen otoénou &&sti 14, kterd je uloZena v nosné
g4sti 15, pevné spojené s nosnou deskou 2 oto&ného stolu 1. Oto&nd &&st 14 satelitniho
unasefe 11 je uloZena na drdZkované, vertikédlné posuvné h¥ideli 16, kterd je opat¥ena
prvnim pé&kovym mechanismem 17 pro vertikdlni posuv h¥idele 16, ddle druhym pdkovym
mechanismem 18 pro zajist&ni mechanické aretace otoéné &&sti 14 vi&i nosné, pevné &dsti
15 satelitnfho unaSeCe 11, pfiCemZ mechanickd aretace 19 sestdvd z aretadniho koliku
20 a pfitlaéné pruZiny 21, které jsou uloZeny na vertikdlni &4sti druhého pakového

mechanismu 18 na vertikdln& posuvné h¥ideli 16.

Vertik&1ln& posuvnd h¥idel 16 je ddle spojena s pohyblivou &4sti lamelové spojky
22, jejiZ pevnd &dst je spojena se satelitnim kolem 23 planetového p¥evodu 24. Vertikdlné&
pohyblivd hfidel 16 je zakonCena nar&Zkovym bubinkem 25, ktery je uloZfen na dradZkovém
konci hiidele 16 takZe se miZe oté&let, ale je zdroveh opfen v loZisku 26 o nosny ram
3 oto&ného stolu 1, takZe nesleduje vertikdlni posuv hifdele 16, &imZ si udrZuje sprivnou
vertikdln{ polohu vi&i bloku 27 s mikrospfnadi, ktery je uloZen pevn& na nosném rému
3 oto¢ného stolu 1 v zédkladni operaéni poloze satelitnfho unaZe&e 11.

Pohon oto¢né &4sti 14 satelitnich unaSedt 11 zajiStuje samostatnd hnac{ jednotka
28, tvofend op&t hydro- nebo elektromotorem, pfes ozubeny planetovy p¥evod 24, jeho?
satelitni kola 23 jsou spojena s lamelovou spojkou 22. Polet mikrospina&d v bloku 27
odpovidd podtu operaénich jednotek 12 plus jeden mikrospinad pro ¥izeni krokovdni to&ivého
pohybu nosné desky 2 otofného stolu 1. Zpevn&ni otolné &4sti 14 satelitnfho unaede
11 vG&i jeho nosné C4sti 15 napomdhd pruZina 29 uloZend k vertik&lné posuvné h¥ideli

16 v dutin& 30 nosné C&sti 15 satelitniho unaSele 11.

Jeden pracovni cyklus s pouzitim oto&ného stolu 1 se satelitnimi und$edi 11 probihéa
tak, Ze po upnuti surového obrobku 13 na otoc¢né ¢asti 14 satelitniho unasede 11, d&
obsluha tla&ftkem "START" povel k otoleni nosne desky 2 otoéného stolu 1 o jednu polohu.
Na tento povel dojde postupné k aktivaci hydraulického ovladaciho rozvadéce 10 a jim
tizeného hydraulického védlce 9, co? md za ndsledek posuv hlavni h¥idele 8 smérem nahoru,

a tim uvolné&ni zpevnéni nosné dosky 2 atosndhn stolu 1.
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Sou¢asné se uvolni hydroulickd aretace 7 inekového pfevodu 6, a nakonec se s urditym
zpoZdénim zapne pohonny motor 5. Pohouny motor % uvede do ¢innosti odaretovany Snekovy
p¥evod 6, ktery pootoli nosnou deskou 2 otoé¢ndho stolu 1 se satelitnimi unadeci 11

tak, az dojde k sepnuti mikrospinace, ktery Eidi krokovy pohyb otoéného stolu l. Na
signdl tohoto mikrospinade dojde k vypnuti pohonného motoru 5, za kterym ndsleduje
hydraulickd aretace 7 &nekovdého prevodu 6 a zpevné&ni nosné desky 2 oto¢ného stolu 1

plisobenim hydraulického vdlce 9 rizeného ovlddacim rozvadélem 10,

P¥i pfetofeni nosné desky 2 oto&ného stolu 1 se soufasné pfesunou i vSechny satelitni
unaSete 11, které jsou v zpevnéné a zaaretované poloze na svych nosnych &&stech 15,
o jednu polochu a sepnou koncové spinae. JestliZe mikrospinae bloku 27 signalizuiji,
satelitni undseCe 11 zaujaly naprogramovanou polohu, dostanou obrdbéci jednotky

Ze
12 povel k zah&djeni obrébéni.

vV pripadé, Ze néktery ze satetlitnich unaSeld 11 nezaujal naprogramovanou zdkladni
polohu, zapne se na povel p¥islusného mikrospinafe samostatnd hnaci jednotka 28. Soucasné
se zapnutim samostatné hnaci jednotky 28 byl aktivovén p¥islusSny pomocny hydraulicky
vadlec 31, fizeny odpovidajicim ¥{dicim rozvadé&fem 32, ktery prost¥ednictvim prvniho
pakového mechanismu 17 uvoln{ zpevnéni otolné &4sti 14 daného satelitniho unafeée 11

posuvem vertikdln& posuvné h¥idele 16 smérem nahoru.

Tim dojde soulasn& i k odaretovéni oto&né &4sti 14 satelitniho unadele 11, protoie
vertikdlné posuvnid h¥fdel 16 undsi pfi svém pohybu nahoru i druhy pdkovy mechanismus
18, a &innou &&st lamelové spoiky 22, takZe dojde k jejimu sepnuti. Samostatnd hnaci
jednotka 28 poot&li pfes planetovy pfevod 24 a lamelovou spojku 22 vertikdln& posuvnou
h¥idel{ 16 a tedy otofnou &&sti 14 satelitniho unadece 11 tak, aZ prislu$ny mikrospinac

signalizuje dosaZeni p¥esné polohy.

Po signdlu,  Ze otoéné ¢&st 14 satelitniho unaSede 11 zaujala sprévnou polohu,
pfesune se pist pomocného hydraulického védlce 31 na druhou stranu, coiZ se projevi pfesunem
vertikdlné posuvné h¥idele 16 smérem doll, takZe dojde k rozpojeni lamelové spojky
22, zpevnéni otoéné C4sti 14 satelitniho una$eCe 11, a k aretaci jeho polohy. Tato
operace prob&hne u viech satelitd 11, u kterych bylo signalizovédno, Ze nezaujaly zdkladni

polohu.

Nakonec dojde k vypnuti samostatné hnaci jednotky 28. Obré&béci jednotky 12 dostanou
povel k zahdjeni &innosti. Po ukoneni naprogramovanych operaci vradti se noZova hlava
kazdé obrdb&ci jednotky 12, kterd ukonéila ¢innost do vychozi polohy, a tim uvolni
signdl pro dald{ krokovy posuv nosné desky 2 oto&ného stolu 1. Tento signdl je ale
blokovdn a% do doby, kdy i posledni obrdbé&ci jednotka 12 ukon¢i svou Cinnost, takiZe
a? po skon¢eni vsSech operaci, vSech obrédbécich jednotek 12, dojde k uvolnéni signdlu

"START" a cely cyklus se opakuje.
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PREDMET VYNALEZJZU

1. Otoény stul, zejména pro komplexni opracovdni souddsti v jednom operaénim cyklu, p
sestdvajici z nosné otoéné uloZené desky, na niZ jsou rozmisté&ny satelitni unasede,
vyznaéujici se tim, Ze satelitni unaseCe (11) sestavaji z nosné &dsti (15) spojené
pevné s nosnou deskou {2) otofného stolu (1) a z otoéné &dsti (14), kterd je u kaZdého
satelitniho una$ece (11) uloZena na vertikdln& posuvné h¥ideli (16) opatfené prvnim
pédkovym mechanismem (17), druhym pdkovym mechanismem (18), lamelovou spojkou (22) a
nardikovym bubinkem (25), kde ovlddaci mechanismus vertikdlné posuvné h¥idele (16)
je tvofen pomocnym hydraulickym vdlcem (31),s fidicim rozvadé&fem (32), které jsou uloZzeny

pevné na nosném ramu (3) otoéného stolu (1).

2. Otoény stlil podle bodu 1, vyznaldujici se tim, Ze vertikd&lné& posuvné h¥idele
(16) otocnych ¢asti (14) satelitnich una$edtd (11) jsou spojeny se samostatnou hnaci
jednotkou (28) prostfednictvim planetového pFfevodu (24}, jeho? satelitni kola (23)
jsou spojena s pevnou ¢dsti lamelové spojky (22), zatimco pohyblivd t&st lamelové spojky

{22) je pevné spojena s vertikdlné posuvnou h¥ideli (16).
3. Otoény stil podle bodd 1 a 2, vyznaCujici se tim, Ze k nosnému rdmu (3) otocného
stolu (1) jsou upevnény bloky (27) s mikrospina¢i pro zdb&r s nardikovymi bubinky (25)

jednotlivych satelitnich unagecd (11).

2 vykresy
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