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(54) Zpasob kontroly efektivniho proudu u stejnosmérnych elektrickych
stroj pro zamezeni pfetiZeni a elektronicka pojistka pro provadéni
tohoto zpasobu ’

Vyndlez se tyké zplisobu kontroly efek-
tivniho proudu u stejnosmirnych elektric- Q
kych strojd pro zemezeni pretiZeni, u kte-
rého se vytvér{ druhd mocnine skuteZného
proudu. Ddle se tykd elektronické pojist~
ky pro provéd&n{ tohoto zplsobu, které ob-
sshuje kvadrdtor skutedného proudu e in-
tegréator. .

Vynélez umoZnuje ne zékladd jmenovitého ©
proudu stroje provéd¥t d¥innou kontrolu
efektivniho proudu resp. zatiZfeni stroje,

a to tim, %¢ se od druhé mocniny skute&né~

ho proudu I¢jg4 8deéte druhd mocnina jmeno-

vitého proudu 14y & rozdil se integruje

podle Zesu, pfilemZ integrovend hodnote

se indikuje jeko mira zatiZeni pohonu

a poufije se ke kontrole zatiZeni. ®
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Vyndlez se tykd zpisobu kontroly efektivniho proudu u stejnosmdrnych elektrickych
strojd pro zemezeni pfetifenf, u kterého se vytvéFi druhé mocnina skute¥ného proudu. Vyné-
lez se ddle t¥kd i elektronické pojistky pro provddini tohoto zpisobu, kterd obsshuje kvad-
rdtor skutedného proudu s integrétor.

Kontrole efektivnfho proudu u stejnosm¥rnych elektrickych stroji, pokud se vibec pro-
vdd¥la, se provéad¥le pomoci sloZitych elektronickych po¥&ftacfch obvodd. Tento zpisob kon-
troly byl reelizovédn a reslizovatelny jen s ndkladnym p#fstrojovym vybsvenim., Nastavovéni
t¥chto zefizeni bylo velmi ndro¥né ne ¥es, protofe pro jejich funkei se musele zjistit
celd Pede vychozich det sledoveného zetizenf,

Z DE-OSu 29 22 197 je zndmo semo¥inné vypinaci zaffzeni reegujfci ne pPetiZeni pro
stejnosmérné elektrické motorové pohony, vihodn¥ pro motory entén motorovych vozidel,
u kterého se predpoklddd omezen{ maximédlniho todivého momentu motoru, p¥ilem% pokles otd¥ek
motoru, zpisobeny pFetiZenim, pod ur¥itou meznf hodnotu, slouif jeko kritérium pro vypnuti
pohonu, Omezeni to¥ivého momentu se pFitom provddf pomocf elektronickych obvodl a sice za-
pojenim pro omezeni proudu.

Z CH-patentniho spisu 591 775 je znémo zepojeni pro ochresnu rotoru elektrického stroje
proti nedmdrnym teplotdm, které obsehuje kvadrdtor pro vytvdfeni druhé mocniny skute¥ného
proudu e integrdtor. Od zepojeni{ podle pfedm¥tu vyndlezu se v3ak 1i3{ jinym, sloZit&j3im
a nikoliv tek pPesnym vytvédienim jmenovité hodnoty a tim i pFfi{slunych obvodid.

Rovn¥% z SU-autorského oavidddenf 675 517 je zndmo zetizeni pro ochrenu elektrickych
motord proti nedm&rnym teplotdm, které obsshuje kvadrdtor pro vytvdfeni druhé mocniny sku-
. tedného proudu a integrdtor. Avdsk i toto za¥fzeni je ve srovnéni s piedm¥tem vyndlezu
podstatnd sloZit¥jsf e ndro&n¥j8i na obvodové prvky.

Ukolem vyndlezu je vytvolit zpdsob kontroly efektivmniho proudu u stejnosmdrnych
elektrickych strojd pro zemezeni pretfZeni a elektronickou pojistku pro provédddni tohoto
zpisobu, u kterého se pomoci kontroly efektivniho proudu zjidluje zatffenf pohonu e pohon
se chrdni proti pretiZeni.

Tento kol se podle vyndlezu redi tim, Ze se od druhé mocniny skutedného proudu odete
druhé mocnina jmenovitého proudu & rozd{l se integruje podle &ssu, pFi&em% integrovand
hodnota se indikuje jeko miras zetiZeni pohonu & pouZije se pro kontrolu zatiZeni.

K provdd&nf tohoto zpisobu pak slouZi elektronickéd pojistka, obsshujfci kvadrdtor sku-
tedného proudu o integrdtor a jejf{Z podstets spodivd v tom, Ze na vystup kvadrdtoru je ze~
pojen rozdflovy obvod pro vytvédlfeni rozdilu mezi druhou mocninou skute&ného proudu a dru-
hou mocninou jmenovitého proudu ze zdroje konstantniho nep&t{, zespojeného na daldi vstup
rozdflového obvodu, vy¥stup rozdflového obvodu je zepojen ne integrdtor, ne jehoZ vystupy
je zepojen jednek indikdtor & jednsk kontrolnf obvod preshové hodnoty.

Vyhodné provedeni elektronické pojistky pek spodivéd v tom, Ze v¥stup kontroilniho ob-
vodu prehové hodnoty je pfipojen ne opticky nebo ekusticky indike¥ni p¥istroj.

P pouZitf elektronické pojistky proti pPetiZen{ podle vyndlezu vytvoPené ne zdkladd
Jmenovitého proudu se vytvoF{ jednoduché nekomplikovand kontrola s vysokym obsshem infor-
mace pro provozovatele zePff{zeni & soulesnd Jje zejidt¥no i W&inné jistdn{ proti pPfetiZeni.

Vyndlez bude v deldim textu blfZe objaesnin ns pFfikledu provedeni{ zs pomoci p¥ipojenych
vykresd, ne kterém Je zndzorn¥ne elektronické pojistka podle vyndlezu v blokovém zepojeni.

Elektronickd pojistkas sestévéd z kvsdrdtoru 1, Jeho% vystup je zepojen na jeden vstup
rozdilového obvodu 3. Na druhy vstup rozdilového obvodu 3} je p¥ipojen zdroj 2 konstentniho
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nepéti, Vystup rozdflového obvodu j je pFipojen na integrdtor 4, jehoZ jeden vystup je za-
pojen na kontrolni obvod 5 prehové hodnoty a druhy vystup ne indikdtor 7. Ne kontroln{
obvod 5 prehové hodnoty miZe byt zepojen indike¥ni p¥fstroj 6.

Skute¥ny proud 1, ., se pPivdd{ kvedrdtoru 1, kde se vytvér{i druhd mocnine jeho hod-
noty. Kvadrdtor 1} je pPipojen ne rozdilovy obvod J, ve kterém se druhd mocnina jmenovitého
. proudu IzN ode¥itd od druhé mocniny skutedného proudu Izist' Druhd mocnine jmenovitého
proudu 12N je privdd¥ne ode¥ftacimu obvodu 3 ze zdroje 2 konstantniho nap¥ti.

PPi vyskytu kladného rozd{lu (Iiat - I“) > 0 se tento rozdfl integruje v integrdtoru
4 podle ¥ssu. Obssh integrdtoru 4 se zndzornuje v indikdtoru 7. Tem indikovend hodnota je
mirou pro dobu, po kterou se musi Zeket, ne%fli se kontroloveny stroj znovu mdfe zatiZit.
Sou¥asnd se obseh integrdtoru 4 porovndvd v elektronickém kontrolnim obvodu 3 prehové
hodnoty. P¥i hodnot¥ = 0 indikuje se optickym nebo akustickym p¥istrojem 6, v tomto p¥i-
pedd signdlkou, Ze stroj je pFipraven k prdci.

PFi hodnot¥ > 0 se mé s ohledem ns nebezpedi tepelného preti¥enf zsbrénit op¥tovnému
zepnuti stroje do té doby, 8% je hodnota = 0, nebo < 0, coZ se doséhne po urfité prestdvce.
Pro tento Zel se miZe usporddet automstické blokovdni op&tovného zepnutf.

Popsané funkce zndzorn¥ného zapojeni lze teké dosdhnout s prvky digitdln{ techniky.
PREDMET VYNLLEZU

1. Zpisob kontroly efektivniho proudu u stejnosmérnych elektrickjch strojd pro zsme-
zeni pPetiZeni, u kterého se vytvér{ druhd mocnina skute¥ného proudu, vyzne¥ujici se tim,
Ze od této druhé mocniny stejnosm&rného proudu (Ii t) se odedte druhdé mocnins Jmenovitého
proudu (IN) a rozd{l se integruje podle &asu, pfifemZ integrovand hodnots se indikuje
jeko mira zstiZenf pohonu e vyu2ivd se ke kontrole zetiZenf.

2. Elektronickéd pojistke pro provédd¥n{ zpisobu podle bodu 1, obsshujic{ kvedrétor
skutedného proudu a integrdtor, vyznedujici{ se tim, Ze na vystup Xvadrdtoru (1) je zapojen
vstup rozdflového obvodu (3) pro vytvdfeni rozdilu mezi druhou mocninou skutedného proudu
(Iist) o2 mezi druhou mocninou jmenovitého proudu (IN) ze zdroje (2) konstentniho nep¥tf,
zepojeného na del3{ vstup rozdflového obvodu (3), v¥stup rozdflového obvedu (3) je zepojen
ne vstup integrétoru (4), jehoZ jeden vystup je spojen s indikdtorem (7) = druhy s kontrol-
nim obvodem (5) prahové hodnoty.

3. Elektronickd pojistka podle bodu 2, vyznadujfci se tim, Ze kontrolni obvod (5) pra=-
hové hodnoty je vybaven optickym nebo'akustickyﬁ indikadnim p¥{strojem (6).
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