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af garn til et grundmaterlale
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tuftet, tekstilvare.

Opfindelsen angdr et apparat til brug ved tilfersel af garn til
et grundmateriale under fremstilling af en tekstilvare og af den

i krav 1's indledning angivne art.

Fra beskrivelsen til tysk brugsmenster nr. 7 340 533 kendes et

apparat af denne art, hvor hovedets bevagelse og ndlens vinkel-
drejning sker manuelt uden nogen art af styreorgan, hvilket ned-
setter hastigheden af tuftingprocessen og kan give anledning til

fejlstikninger ved enderne af stikningsrakker.

Opfindelsen har til formal at tilvejebringe et apparat af den

angivne art, der kan yde en optimal hastighed af tuftingprocessen
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og udelukke fejlstikninger. Dette opnéds ved at udstyre apparatet
med et styreorgan af den i krav 1l's kendetegnende del angivne
art, hvor garntilferselen styres afhengigt af bade hovedets
krydsbevagelsesforlab og nadleholderakselens reciprokeringsbeve-

gelseshastighed.

Ved hjelp af styringen af gennemkrydsningsorganets hastighed
ifelge opfindelsen opnés, at ndlen standses i en stilling, hvor
den er trukket helt ud fra grundmaterialet, hver gang hovedets
bevegelse startes eller stoppes, og derfor altid foretager et
komplet slag ogs@ under den ferste og den sidste stikning, som
derfor bliver af god kvalitet. Endvidere kan der udfares et on-
sket antal hele stikninger under en vandring af hovedet til et
fastlagt sted, efter at ndleholderakselen har reciprokeret et

vist antal gange og derfor har dannet et vist antal komplette
tufter. Dette er vigtigt for mensterdannelsen og for udelukkelsen
af fejlstikninger ved enderne af stikningsrekker og ved optra-
dende retningsandringer undervejs, f.eks. 1 retvinklede hjerner af
varen. Mansterdannelsen kan da let opnds ved at lade udfsre et pas-

sende antal Hele sting ud fra et givet startsted.

Opfindelsen forklares narmere nedenfor i forbindelse med tegnin-

gen, hvor:

fig. 1 er en skematisk afbildning af tre pd hinanden felgende

stillinger af en tuftingndl med en ndlespids foran det tilferte

garn,

fig. 2 er en skematisk afbildning af tre pd hinanden felgende stil-

linger af en tuftingndl med en nélespids bag det tilferte garn,

fig. 3 er et skematisk blokdiagram for et apparat ifelge opfin-
delsen til fremstilling af tuftede tepper,

fig. 4 er et diagram for en Gray binzrkode til anvendelse i for-
bindelse med bestemmelsen af vinkelstillingen af en ndl i appara-

tet pad fig. 3,
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fig. 5 er en perspektivisk afbildning af en gennemkrydsningsme-

kanisme for apparathovedet,

fig. 6 er et snit igennem en udfarelsesform for apparathovedet

langs linien 6-6 pa fig. 7,

fig. 7 er et snit igennem apparathovedet langs linien 7-7 pa

fig. 6,

fig. 8 er et snit igennem apparathovedet langs linien 8-8 pé

fig. 7, og

fig. 9 er et tversnit igennem en zndret udferelsesform for appa-

ratet ifelge opfindelsen.

Fig. 1 viser tre p& hinanden felgende stillinger af en nal 1 i

et apparat ifelge opfindelsen til fremstilling af tuftede tepper,
hvilken ndl kontinuerligt beveges vandret over et stationart
grundmateriale 2 i pilretningen A og kontinuerligt bevages lodret
op og ned i pilretningen B og modsat denne. Det forstés, at da
ndlen 1 skal gennemstikke grundmaterialet 2, ma den have en skarp
lodret kant 3 og en skré& kant 4 rettet imod ndlespidsen 5. Nar
ndlen 1 er vendt som vist pd fig. 1, er den lodrette kant 3 den
forreste kant og den skrd kant 4 den bageste kant med det resul-
tat, at ndlespidsen 5 er beliggende ved forkanten af nélen 1. Nar
nalen 1 bevaeges i pilretningen B til dannelse af en ny lakke, er
der derfor ingen fare for, at nalespidsen 5 indgriber med den garn-
lengde 6, som ligger imellem ndlen 1 og den sidste del af de alle-
rede dannede lekker 7, fordi ndlespidsen 5 i dette tilfelde ligger

foran garnlengden 6.

Er ndlen 1 derimod vendt som vist pd fig. 2, er den lodrette kant
3 den bageste kant og den skrd kant 4 den forreste kant. N&r na-
len 1 bevages i pilretningen B til dannelse af en ny lekke, vil
derfor garnlangden 6 gribes af nélespidsen 5 og risikere at ind-
fanges imellem nalespidsen 5 og grundmaterialet 2, hvilket kan
hindre nalen 1 i at passere korrekt igennem grundmaterialet, og

selv om ndlen 1 passerer igennem dette, vil indgrebet imellem nale-



4 144820

spidsen 5 og garnlengden 6 vere tilbejeligt til at beskadige
garnet, medens indgrebet imellem nalespidsen 5 og garnlangden 6
vil umuliggere en regelmessig lekkedannelse eller en regelmas-

sig positionering af lekkerne.

Det er derfor vigtigt, at ndlespidsen 5 altid vender fremad i pil-
retningen A, dvs. fremad i den vandrette bevegelse af nalen 1 1

forhold til grundmaterialet 2.

1 apparatet bares tuftingndlen 1 af et hoved 10 som vist pa fig.
5 og narmere forklaret nedenfor. Hovedet 10 er indrettet til kon-
tinuerlig drift i indbyrdes vinkelrette retninger over grundma-
terialet 2, s& at det enkelte hoved 10 med en enkelt nal 1 konti-
nuerligt feres frem og tilbage ind og ud af alle omrader af grund-
materialet, der skal forsynes med luvgarn. En sédan kontinuerlig
bevagelsé af hovedet og nalen er mulig, fordi grundmaterialet er
strekbart nok til at muliggere ndlens gennemkrydsningsbevagelse
igennem det. Det af nélen i grundmaterialet dannede hul udstrek-
kes naturligvis ved denne gennemkrydsningsbevagelse under det
tidsrum, hvor ndlen forleber igennem grundmaterialet, men nar
forst ndlen er trukket tilbage fra grundmaterialet, trekker dette

sig sammen og slutter tet omkring det indferte garn.

I apparatet fmres ndlen 1 derfor vandret hen over grundmateria-
let i enhver snsket retning, og nar denne skal @ndres, er det
nedvendigt at dreje ndlen sdledes, at ndlespidsen 5 altid er ved

forkanten af ndlen i forhold til bevegelsesretningen.

Fig. 3-5 viser skematisk et apparat ifelge opfindelsen til frem-
sfilling af en tuftet vare, eksempelvis et tappe eller en for-
ligger. Hovedet 10 omfatter en motoraksel 11 med pamonterede tand-
hjul 12, 13 aog en metallisk lysafskarmende skive 1l4. Tandhjulet

12 indgriber med et frit drejeligt tandhjul 15, som er indrettet
til drivmessig forbindelse med en aksel 16 ved hjelp af en kobling
17, som ved indkobling tilvejebringer en rotation af akselen 16

i Qrviserretningen, ndr motorakselen 11 roterer modsat urviser-
retningen. Akselen 16 driver en naleholderaksel 20, som tildeles
en frem- og tilbagegfende bevagelse af motorakselen 11 (ved ikke

viste organer pa& fig. 3), og som er forsynet med en drejeligt mon-
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teret tuftingnal 21 med en tilspidset forende 22, der er indret-

tet til at indstilles i et antal foreskrevne vinkelstillinger.

Tandhjulet 13 indgriber med et drev 23, der selv indgriber med et
frit drejeligt tandhjul 24, der er indrettet til drivmessig for-
bindelse til akselen 16 ved hjelp af en kobling 25, som ved ind-
kobling tilvejebringer en rotation af akselen 16 imod urviser-

retningen, nar motorakselen 11 roterer imod urviserretningen.

Akselen 20 driver en metallisk lysafskermende skive 26 med kon-
centriske krumme spalter 30, 31, 32 med stigende radius, som er
vinkelmassigt forskudt indbyrdes, idet der er to vinkelmessigt
adskilt beliggende spalter 32, og mellemrummet imellem disse har
radialt flugtende partier af spalterne 30 og 31. Som vist p& fig.

3 er der en sektor af skiven 26, ind i hvilken ingen af spalterne
30-32 strakker sig. Infrarede lyskilder 33, 34 og 35, eksempelvis
lysudsendende dioder, er monteret i et felles stetteorgan 36 1 sé-
danne stillinger, at lyset fra lyskilderne 33, 34 og 35 ved en pas-
sende vinkelstilling af skiven 26 kan passere igennem de respek-
tive spalter 30, 31 og 32 og falde pa fotoelektriske celler eller
andre lysdetektorer henholdsvis 37, 38 og 39, som er monteret pa
stotteorganet 36. De infrarede lyskilder 33, 34 og 35 kan ogsd veare

selvstendige enheder.

Lysdetektorerne 37-39 afgiver signaler til en logisk styrekreds

42. Som vist pad fig. 4 vil der imellem 0° og 45° ud fra en udgangs-
stilling pa skiven 26 kun passere lys igennem den ene af spalterne
32, s& at kun lysdetektoren 39 vil frembringe et signal. Imellem
45° og 90° vil der passere lys igennem spalterne 31 og 32, sa der
kun sendes signaler fra lysdetektorerne 37 og 39. Imellem 90° og
135° yil der kun passere lys igennem spalten 31, s& der kun sendes
et signal fra lysdetektoren 37, osv. Felgelig udger skiven 26 en
skerm, som varierende udelukker lyset fra lyskilderne 33-35 af-
hengigt af skivens vinkelstilling, sd at lysdetektorerne 37-39
frembringer signaler som funktion af denne vinkelstilling. Skiven
26, spalterne 30-32, lyskilderne 33-35 og lysdetektorerne 37-39
udger saledes tilsammen en optisk koder til fremstilling af signaler
i en Gray binarkode, hvilke signaler representerer den momentane

vinkelstilling af akselen 20 og derved vinkelstillingen af den spidse
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forende 22 af tuftingndlen 21. Det forstds, at nar der er til-
vejebragt et antal vinkelmassigt fordelte stetteorganer 36 med
hver sine lyskilder 33-35 og lysdetektorer 37-39, forbedres den
nejagtighed, med hvilken vinkelstillingen af akselen 20 kan af-
leses af den optiske koder. Nsjagtigheden kan ogsa forbedres ved
at forege antallet af spalter i skiven 26 og en tilsvarende for-

egelse af antallet af lyskilder og lysdetektorer.

Skiven 14 er forsynet med et antal vinkelmassigt gkvidistant for-
delte koncentriske krumme spalter 43. P& fig. 3 er der vist fire
sddanne spalter 43, men andre antal er ogsad mulige, eksempelvis
otte eller 32. En infrared lyskilde 44 og en fotocelle eller anden
lysdetektor 45 er monteret p& et stotteorgan 46 pad hver sin side
af skiven 14 og i samme radialafstand fra aksen af skiven 14 som
spalterne 43. Lysdetektoren 44 frembringer for hvert omleb af mo-
torakselen 11 fire impulser, der feres til en logisk kreds 47 i

et styreanleg, hvor frekvensen af impulserne representerer omlabs-
hastigheden af motorakselen 11 og dermed hastigheden af den frem-
og tilbagegdende bevegelse af akselen 20 og dermed stinghastighe-
den. Den logiske styrekreds 47 sender et signal til en logisk port
50, der styres af en oscillator 51, og signalet fra porten 50 fores
til en tzller 52 og derfra til et magnetisk eller andet informati-
onslager 53, som ogsd modtager signaler direkte fra den logiske
styrekreds 47. Udgangssignalerne fra informationslageret 53 har
form af et digitalt menster repraesenterende %, hvor N er bevagel-
seshastigheden af hovedet 10 hen over grundmaterialet 2. Telleren
52 er indrettet til indkobling ved et signal fra en spalte 43 1
skiven 14 og til udkobling ved et signal fra den naeste eller en
anden spalte 43. Impulserne fra oscillatoren 51 optelles imellem
disse signaler, og verdien indferes i informationslageret 53. Fal-
gelig er en optelling svarende til den frem- og tilbagegaende has-
tighed af nalen 21 altid tilgengelig i informationslageret 53 til

brug for andre dele af styreanlagget.

Som tidligere bemarket skal den tilspidsede naleende 22 vende fremad
i forhold til bevegelsesretningen for hovedet 10 til enhver tid
over grundmaterialet 2. Da denne retning ppriodisk @ndres under

bevegelsen af hovedet 10 over grundmaterialet 2, er det nedvendigt
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at tilvejebringe tilsvarende andringer i den vinkelmessige stil-
ling af nalen 21. Denne styring af vinkelstillingen af ndlen 21
tilvejebringes af den logiske styrekreds 42, der sammenligner de
fra lysdetektorerne 37-39 modtagne signaler, som representerer

den momentane vinkelstilling af nélen 21, med et signal, der re-
presenterer en pakravet vinkelstilling af nalen 21, hvilket sidst-
navnte signal udledes fra en vinkelbestillingskreds 54. Vinkel-
bestillingskredsen 54 styres selv af et program, eksempelvis pa

et magnetband, hvilket program ogsd styrer bevegelsen af hovedet,
idet vinkelbestillingskredsen 54, organet til bevagelse af hovedet
10 og lageret 53 er elektrisk forbundet indbyrdes (ved ikke viste
organer) for at tilvejebringe en passende synkronisering af bevagel-
sen af hovedet 10 over grundmaterialet 2 i forhold til den frem-
og tilbagegdende bevazgelse af nalen 21 og for at tilvejebringe en
passende vinkelstilling af nélen 21 i forhold til bevegelsesret-

ningen af hovedet 10.

Signaler fra den logiske styrekreds 42 stammende fra enhver for-
skel i verdi imellem de til kredsen tilferte signaler feres til ak-
tivatorer 55, der styrer operationen af koblingerne 17 og 25 og
operationen af en bremse 56, som ved aktivering forhindrer en ro-

tation af akselen 1l6.

N&r vinkelstillingen af ndlen 21 som detekteret af lysdetektorerne
37-39 afviger fra den af vinkelbestillingskredsen 54 indstillede
bestillingsvinkel, fares et signal til udlesning af bremsen 56 og

et andet signal til at aktivere den passende kobling 17 eller 25.

Nalen 21 vil da drejes i den pdkravede vinkelstilling (afhangigt

af den aktiverede kobling 17 eller 25), indtil ndlens vinkelstil-
ling svarer til den af vinkelbestillingskredsen 54 indstillede.

Nar dette sker, fores der signaler til udlesning af den hidtil
indkoblede kobling og til udlesning af bremsen 56. Nalen 21 fast-
holdes da i sin nye vinkelstilling. Den logiske styrekreds 42 er
sdledes indrettet, at den af koblingerne 17 eller 25, der indkobles,

vil kunne dreje nalen 21 igennem den mindste vinkel til nalens nye

vinkelstilling.
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Hovedet 10 bares af en slade 60 (fig. 5, som er indrettet til at
kunne bevaeges i to pa hinanden vinkelrette retninger. Hovedet 10
er bevegeligt (ved et ikke vist organ; pad sladen 60 sdledes, at

et endeparti 9 af hovedet 10 kan opretholdes i bersring med grund-
materialet (som ikke er vist pd fig. 5) til strekning af dette
under indferingen af nélen. Sladen 60 har en pverste og en neder-
ste tovskive 61 henholdsvis 62. Hvert isar af to kabler 63 faf
hvilke kun det ene er vist), eksempelvis af metaltrad, sejlgarn
eller formstof, har et sverste kabelparti 64, som er fert over den
gverste tovskive 61 og over tovskiver 65, 66 og 67, og et nederste
kabelparti 70, der er fert over den nederste tovskive 62 og over
tovskiver 71, 72 og 73. De hejre ender af kabelpartierne 64 og 70
er forankret ved 68 henholdsvis 69. Kablerne 63 er opviklet om-
kring en motoraksel 74 af en elektrisk servomotor 75, der kan ro-
teres i begge omlebsretninger, s& at kabelpartierne 64 og 70 sam-
tidig kan bevages i hver sin retning. S4fremt motorakselen 74 ro-
teres i urviserretningen, vil kabelpartierne 70 sdledes slakkes og
kabelpartierne 64 samtidigt strammes med det resultat, at sladen
60 hazves lodret. S&fremt motorakselen 74 derimod roteres imod ur-

viserretningen, vil sladen 60 sankes lodret.

Sleden 60 er lodret bevagelig over en slade 78, som foroven og
forneden er fastgjort til henholdsvis et everste par kabler 76

(af hvilke kun det ene er vist), eksempelvis af metaltrad, sejl-
garn eller formstof, og til et nederste par kabler 77. Det sverste
kabelpar 76 drives over tovskiver 80, 81 og over en motoraksel 82
af en elektrisk servomotor 83, som kan roteres 1 begge omlabsret-
ninger til samtidig bevagelse af kablerne 76 og 77. Saledes kan
slzden 78 forskydes imod venstre og imod hejre ved rotation af mo-

torakselen 82 henholdsvis mod ag med urviserretningen.

Fordoblingen af kablerne 63, 70, 76 og 77 er sket for at sikre,

at apparatet ikke beskadiges ved brud af et kabel. Der er ogséd til-
vejebragt et ikke vist organ saledes, at hvis et sadant kabel bris-
ter eller dets spending ligger uden for et foreskrevet, fortrins-
vis indstilleligt omrdde, stoppes apparatet. Kablerne kan om snsket

erstattes med remme, eksempelvis drivremme forsynet med drivtender.
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Servomotorerne 75 og 83 styres afhengigt af hastigheden af den
frem- og tilbagegéende bevegelse af ndleholderakselen 20 (ved et
ikke vist organ) af optazllingsbelebet i informationslageret 53
og af det omtalte magnetbdnd eller pd anden made, sa at de kan
tilvejebringe den enskede bevzgelse af sladen 60 i de to pa& hin-
anden vinkelrette retninger, hvorved hovedet 10 kan bevages til

alle enskede dele af grundmaterialet.

En praktisk udferelsesform for hovedet 10 er vist pa fig. 6-8.

Denne udferelsesform ligner den péd fig. 3 viste.

Som vist pa fig. 6-8 drives motorakselen 11 af en trykluftsmotor
84 og bazrer en kam 85 med et kamspor 86. Luften til motoren 84
tilferes igennem et rer 87 (fig. 7). Om snsket kan luftmotoren 84
imidlertid erstattes med en ikke vist elektromotor. En kamrulle

90 er monteret i kamsporet 86 og bares af en steder 91 séledes,

at rotationen af motorakselen 11 bevirker en frem- og tilbagegdende
bevegelse af stederen 91. Stederen 91 barer et trykleje 92, i
hvilket der er drejeligt monteret en hul aksel 93, som er koaksial
med og fastgjort til en hul aksel 94. Den venstre ende af nalen 21
er monteret i den hule aksel 94, idet nalen har en flange 95, som
af en fjeder 96 forspandes i drivende berering med den hejre ende
af den hule aksel 94. Herved vil rotationen af motorakselen 11
bevege ndlen 21 frem og tilbage, sa& at et luvgarn 100, som af et
nedenfor beskrevet organ er blevet tilfert den tilspidsede forende
22 af nalen 21, kan feres igennem grundmaterialet 2 og frembringe

luv i dette.

Som i den pa fig. 3 viste konstruktion detekteres omlebshastig-
heden af motorakselen 11 af den optiske koder, der omfatter ski-
ven 14. Denne brug af den optiske koder og det tilknyttede elek-
troniske udstyr tilvejebringer en tidsprogrammering for hele an-
legget, hvilket er vigtigt pa& grund af variationerne i start og
stop af apparatet, og fordi der vil kunne anvendes (ikke viste)
organer til at variere ndlehastigheden, né&r vandringshastigheden
af hovedet 10 @ndres i en stor vinkel. Séledes vil gennemlebshas-
tigheden for motorerne 75, 83 og garntilferselshastigheden kunne
beregnes for en snsket luvafstand og luvhejde og derefter justeres
for hver andring i nélehastigheden til at opretholde et konstant

produkt.
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Garntilferselsluft tilferes fra en trykluftskilde 99 til en kanal 101
og passerer derfra over en ledning 102 til et kammer 103, igennem
hvilket den hule aksel 93 forlsber. Vaggen af den hule aksel 93
rummer en abning 104, som i den pad fig. 6 viste stilling stér i
forbindelse med kammeret 103 og det indre af den hule aksel 93.
Under drift vil der sédledes passere luft fra kammeret 103 til det
indre af den hule aksel 93, undtagen nar denne under hver beve-
gelse frem og tilbage bevages til venstre for den viste stilling,

i hvilken &bningen 104 aflukkes af en besning 105 monteret i den
apparatdel 106, i hvilken den hule aksel 93 er monteret. Derved af-
skeres luften i det indre af den hule aksel 93 under i det mindste

det tidsrum, i hvilket ndlen 21 ikke stikker igennem grundmateria-

let.

Ft garn 100 passerer igennem en snaver dbning 107 i et garnindleb
110 monteret i apparatdelen 106 og med en saddan vidde, at garnet
100 kan passere, men lufttabet minimeres. Garnet 100 passerer igen-
nem spalten imellem-en fortandet garntilferselsrulle 111 og en an-
den (ikke vist) rulle, som er monteret i et kammer 97, og derefter
i rekkefelge igennem de hule aksler 93, 94 og igennem den hule nal
21 og dermed ud igennem den tilspidsede forende 22 af néalen, idet

garnet under drift fremskydes af trykluftsstrommen.

Om ensket kan garntilferselsluften, i stedet for at tilferes til
kammeret 103 og derfra til det indre af den hule aksel 93 igennem
abningen 104, tilferes kammeret 97 til direkte indgang i den venstre
ende af den hule aksel 93, eller trykluft kan fesres ind i denne

over en (ikke vist) ventil, der styrer luftstremmen til ndlen 21
saledes, at luften til nélen afskeres under i det mindste en del

af det tidsrum, i hvilket ndlen ikke stikker igennem grundmateri-

alet.

Luvhejden styres af en servomotor 112 og et tachometer 113, idet
servomotoren 112 driver garntilfarselsrullen 111 og derved trakker
garnet igennem &bningen 107. Servomotaren 112 modtager ved hjelp
af et ikke vist organ signaler bade fra informationslageret 53 og
fra magnetbandet sdledes, at garntilferselsrullen 111 drives med en

sddan hastighed, at der fremstilles en styret kontinuerlig variabel




1 144920

luvhejde, en konstant luvhsjde eller en i trin varierende luv-

hejde alt efter enske. Tachometeret 113 detekterer verdien af den
momentane omlebshastighed af servomotoren 112, hvilken verdi sam-
menlignes (ved et ikke vist organ) med en forud indstillet verdi til

fremstilling af de signaler, der overfesres til servomotoren 112.

Motorakselen 11 er forsynet med et tandhjul 114 (svarende til tand-
hjulet 12 pa fig. 3, men beliggende andetsteds pé motorakselen 11),
som indgriber med et tandhjul 115 (fig. 7, svarende til tandhjulet
15). Tandhjulet 115 er frit drejeligt p& en aksel 116, men tilkobles
denne ved aktivering af en kobling 117 (fig. 8). Motorakselen 11

er ogsd forsynet med et tandhjul 120 (svarende til tandhjulet 13

pd fig. 3, men beliggende andetsteds pd motorakselen 11), som ind-
griber med et drev 121 (fig. 7), der igen indgriber med et tand-
hjul 122 (fig. 8). Tandhjulet 122 er frit drejeligt pd akselen 116,

men kobles til denne ved aktivering af en kobling 123.

P4 akselen 116 er der monteret et tandhjul 124, som indgriber med
et tandhjul 125 (fig. 6), der er fastgjort til et cylindrisk lege-
me 126, som er drejeligt monteret i apparatdelén 106 ved hjelp af
lejer 130 og 131. Det cylindriske legeme 126 barer skiven 26 for
den optiske koder til bestemmelse af vinkelstillingen af ndlen 21,
idet den hule aksel 94 har et yderparti med et firkanttversnit,
der strekker sig glideforskydeligt igennem en besning 127 med fir-
kantet tversnit, hvilken besning er monteret inden i et firkant-
hul i det cylindriske legeme 126 og indgriber med dette. Akselen
116 er indrettet til at bremses ved hjazlp af bremsen 56.

Indretningen er saledes, at nar motorakselen 11 roteres i urviser-
retningen og koblingen 117 aktiveres, vil ogsd den hule aksel 94
og derved ndlen 21 drejes i urviserretningen, hvorimod nalen 21
vil drejes imod urviserretningen, safremt motorakselen 1l roteres

i urviserretningen og koblingen 123 aktiveres.

Under drift vil derfor den hule aksel 94, som bzrer nalen 21,
glideforskydes frem og tilbage inden i besningen 127 ved drift af
kammen 85. NAr der imidlertid sendes passende signaler til koblin-
gerne 117, 123 og bremsen 56, drejes det cylindriske legeme 126

den kortest mulige vinkel til en anden vinkelstilling, og denne
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drejning af det cylindriske legeme 126 overferes til nalen 21 ved

hjelp af besningen 127.

Om ensket kan skiven 14 anvendes til at tilvejebringe en angivelse
af stillingen til enhver tid af ndlen under naleslaget, eksempel-
vis til at angive, nar nadlen er i den ene endestilling af sin
lineazre bevaegelse. Dette kan tilvejebringes ved at forsyne ski-
ven 14 med abninger udover spalterne 43 og med tilsvarende ekstra

lysdetektorer 44 og 45.

Om onsket kan koblingerne 117 og 123 pa fig. 8 erstattes med en
skridtmotor, som kan tandhjulsforbindes, enten direkte eller over et
mellemhjulstrek, til det cylindriske legeme 126. 1 dette tilfelde
kan skridtmotoren styres enten af den optiske koder omfattende ski-
ven 26 eller ved et andet organ, der reagerer over for vinkelstil-

lingen af nalen 21.

En skridtmotordrivmekanisme, som kan anvendes til at foretage den

onskede vinkelindstilling af nadlen 21, er vist pa fig. 9.

Fig. 9 viser en skridtmotor 160 med et antal (ikke viste) vindin-
ger, som hver iser eller i hver kombination ved aktivering drejer
en aksel 161 til og fastholder den i en bestemt foreskrevet vin-
kelstilling. Akselen 161 strakker sig igennem en monteringsplade

162, pa hvilken skridtmotoren 160 er monteret.

Strommen til vindingerne af skridtmotoren 160 tilvejebringes ved
et elektronisk styreanlag, der omfatter en logisk styrekreds 163
med en indgang 164, som repraesenterer den foreskrevne vinkel-
stilling, og en udgang 165, der feres til en skridtmotoraktivator
166, som aktiverer skridtmotoren 160. Indgangen 164 til den lo-
giske styrekreds 163 vil successivt indstilles i1 overensstemmelse
med et foreskrevet program séledes, at skridtmotoren 160 succes-
sivt drejer akselen 161 til de passende vinkelstillinger pa de

rigtige tidspunkter efter programmet.

P32 akselen 161 er der fastgjort et drivende tandhjul 170, der

indgriber med et drevet tandhjul 171, som er drejeligt monteret pé
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en besning 172, som er fastgjort til monteringspladen 162, og det
drevne tandhjul 171 er fastgjort (ved hjalp af et ikke vist organ)
til et nav 173. Navet 173 og en til dette fastgjort dreven skive
174 er drejeligt monteret pd besningen 172 ved hjelp af lejer hen-
holdsvis 175 og 176. Det drevne tandhjul 171, navet 173 og den
drevne skive 174 har flugtende huller, som kan optage en frem-

og tilbagegdende drivtap 177. Drivtappen 177 er fastgjort til en
spole eller steder 180, der selv er fastgjort til en aksel 18l.
Akselen 181 bestdr af eller er (ved et ikke vist organ) drivmas-

sigt forbundet med naleakselen.

Vinkelforskydningen af akselen 161, der tilvejebringes af skridt-
motoren 160, overfmres gennem det drivende tandhjul 170 og det
drevne tandhjul 171 til drivtappen 177 og derfra til akselen 181.
Samtidigt kan akselen 181 bevages frem og tilbage pa grund af
muligheden for drivtappen 177 til at bevazges frem og tilbage i
hullerne i delene 171, 173 og 174.

Skridtmotoren 160 overfledigger en positionskoder, idet den vil
dreje akselen 181 til en bestemt vinkelstilling i overensstemmelse
med den motorvinding, der er blevet aktiveret, og der kraves ingen

tilbagekoblingsinformation af nalestillingen.

Det er dog ogsd muligt at udskifte skridtmotoren 160 med en (ikke
vist) jevnstremsmotor. I dette tilfalde er det nedvendigt at an-
vende en bremse til at fastholde akselen 161 (eller akselen 181)
i den snskede stilling samt en koder til at tilvejebringe en til-

bagekoblingsinformation om nalestillingen.

NAr apparatet er forsynet med en leskkedannende finger anbragt pa
den side af grundmaterialet 2, der vender imod lekkerne 7, og

indrettet til at bevege sig frem og tilbage parallelt med grund-
materialet 2 og ind i og ud af indgreb med hver nydannet lekke 7,
er det nasdvendigt at dreje fingeren til den samme vinkelstilling

som nalen.

Nar apparatet foruden lekkefingeren ogsd, pad den side af grundvaren,

der vender imod lekkerne 7, er forsynet med en kniv, der bevages
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hen imod og bort fra grundmaterialet 2 og sdledes hen imod og
bort fra en stilling, i hvilken den overklipper en eller flere af de
af fingeren fastholdte lekker, er det naturligvis nedvendigt at dreje

sdvel fingeren som kniven til den samme vinkelstilling som nalen.

Apparatet ifslge opfindelsen kan ogsd anvendes til at sy, eksem-
pelvis til sammensyning af to eller flere varer, eller til at
brodere, eksempelvis til stikning af et dekorationsgarn pa en
grundvare. En sddan syning eller brodering vil kreve anvendelse af
ndle pa begge sider af grundmaterialet, og hver nal skal drejes,

nar det er nedvendigt, for at sikre, at dens forende altid vender

korrekt.
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Patentkrawv:

1. Apparat til brug ved tilfersel af et garn (6) til et grund-
materiale (2) under fremstilling af en tekstilvare, isar en
tuftingvare, og omfattende et hoved (10) med en af dette un-
derstottet, roterbart monteret ndleholderaksel (20, 94), som

er indrettet til at bere en hulndl (21) med en skrat afské-

ret, tilspidset endekant (5) for gennemstikning af grundmate-
rialet og til at kunne indstilles om sin langdeakse i et antal
forud fastlagte vinkelstillinger, hvori den pésatte néls spids
peger bort fra det af nalen fasrte garn, et reciprokerende argan
(91) til at reciprokere naleholderakselen sdledes, at garnet kan
tilferes til grundmaterialet, et garntilferselsorgan (111-112)
for tilfering af garnet til den pd naleholderakselen péasatte nal,
samt et gennemkrydsningsorgan (75, 83) til at krydsbevazge hovedet,
kendetegnet vedet styreorgan (42, 55, 17, 25), der er
indrettet til at frembringe styresignaler i overensstemmelse med
et program, der bestemmer retningen og hastigheden af hovedets
(10) krydsbevegelse, hvilke styresignaler afhanger af hastigheden
af den reciprokerende bevagelse af ndleholderakselen (20, 94),

og hvilke styresignaler dels indstiller néleholderakselen i den
vinkelstilling, i hvilken den pésatte nal (21) peger bort fra
garnet (6) under hovedets bevagelse, og dels regulerer hastig-
heden bade af gennemkrydsningsorganet (75, 83) og af garntilfer-
selsorganet (111, 112).

2. Apparat ifelge krav 1, k ende t egnet ved, at styre-
organet (42, 55, 17, 25) er indrettet til at sammenligne de
signaler, der angiver den momentane vinkelstilling af nalehol-
derakselen (20, 94), med de signaler, der angiver den enskede
vinkelstilling, og som ved et indtreffende differenssignal til-
vejebringer en drejning af ndleholderakselen (20, 94) hen til den

pnskede vinkelstilling.

3. Apparat ifelge krav 2, k e nde t egnet ved, at det har
optoelektriske organer (26, 30-39) til frembringelse af signaler,
der angiver den momentane vinkelstilling af ndleholderakselen (20,

94).
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4. Apparat ifelge krav 3, kende tegnet ved, at de opto-
elektriske organer (26, 30-39) omfatter mindst én lyskilde (33-35)
og mindst én lysdetektor (37-39) og en skarm (26), der er ind-
skudt imellem lyskilden (33-35) og lysdetektoren (37-39), og hvis
vinkelstilling er bestemt af stillingen af naleholderakselen

(20, 94), og hvor skarmen (26) er indrettet til at afbryde lys-
strommen afhengigt af dens vinkelstilling, s& at lysdetektoren

(37-39) frembringer et eller flere signaler, der angiver vinkel-

stillingan.

5. Apparat ifslge krav 1-4, k ende tegnet ved, at det
har et fsrste og et andet drivorgan (13, 23, 24, 25) til drejning
af naleholderakselen (20, 94) i indbyrdes modsat rettede vinkel-
stillinger, hvilke drivorganer omfatter henholdsvis en ferste og
en anden kobling (17, 25), der styres af styreorganet (42, 55,
17, 25).

6. Apparat if@lge krav 1-5, k e nde t egnet ved, at styre-
organet (42, 55, 17, 25) ogsd styrer en bremse (56) til at for-
hindre en drejning af ndleholderakselen (20, 94).

7. Apparat ifelge krav 5 eller 6, k ende tegnet ved, at
det forste og det andet drivorgan (13, 23, 24, 25) selv drives fra
en felles drivaksel (11).

8. Apparat ifslge krav 1-7, k e nde t egnet ved, at det
reciprokerende organ (91) selv drives af en motordrevet roterende
aksel (11), og ved et organ (14, 43-46) indrettet til frembrin-
gelse af signaler til angivelse af rotationshastigheden af den
roterende aksel (11) og dermed hastigheden af det reciprokerende
organ (91), og hvor styreorganet (42, 55, 17, 25) styres af de

sidstnavnte signaler.

Fremdragne publikationer:

DE fremlmggelsesskrift nr. 1650656

GB patenter nr. 618165, 1300621

US patenter nr. 2499178, 2528392, 2679620, 3450076
DE GM nr. 7340533.




144920

2 00




144820

/
7 1 54
<335 1
V35
3 | 5= 122
77—~ AL \37 3539
2|77 5 r 55
(I llllnuunmﬂmﬁm{i}ﬁm/
s 25 %:24 l
I M@Hﬂh@}@dﬁ
wo—\231" I
B TTTTTTTT, ) 157
# A e w2
.L . g 1 /n45 - ] A .
4 2o =
e
vad L5 S535E -
1 prl

X M 20 B
045 )15 ) 228 )38 )
37 L gy

7777777
V] 1 1 | /
&4 CIZzzz7
M ‘ !

Ll L

o [Pk

Ay



144920




144820

ool c6 st row  sop

o/
2t (O 16156 10l | I
-~ /% \ z £
ol 1 ] i [
A Z == TR BB — T Io.m s
T 7% SR e
OC¥ N %N\\m, - F
o= it | R
7 6 17 pA) (2 ﬁ 7
O
| 7y
£ —=

9/



144920

~1G 7
6

AR Y AA AN

T T T TR

4

VAN AN, SR AR 4

y\//
NN
NG . i
S XN |
\ N\ ! .
V ‘_‘ m/
- WMW‘ N
S A
< RN T N
\ U\ N
” \ : -
. /\\\. ) " a
s\ ~ N
//./- - Iln 6
.\v-f//. — ——
TON Q) ) st
N » / -
— // ' “r
\, N
© s N
I . JHIRQ
\NN\\\ SIS AN : /
© 0 \
NN N

S



144820




144920

)
AW
E N% Sl
) ﬁ
18/ G/l
]
2 \,@Qm
—\ Py
\_\ N
49/ \m
N
29/ —
/
2 0y :

6 O~ ror]



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	SEARCH_REPORT
	DRAWINGS

