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OZET
CERRAHI KESICI

Sabit bir uca gére bir digerine dodru hareket edebilen ve dokunun pargasina ait serbest
kenarin alinmasina yonelik olarak konfiglre edilen bacaklar arasindaki bir alma
boslugunu tanimlayan birinci ve ikinci déner bacaklan igeren bir dokunun bir
parcasinda bir insizyonun gergeklestirimesine ydnelik bir cerrahi alettir. Cerrahi alet,
nispeten agik bacaklara sahip bir baslangic konumuna ve bir kapali konuma sahiptir,
burada doner bacaklarin birbirlerine dogru daha fazla oranda kapanma hareketi
gerceklestirmesi mdmkin dedildir. Birinci bacagdin bir serbest ucunda bulunan bir doku
delici eleman, bacaklar kapal konumdayken, kesilmemis doku bandi, delme konumu
ve serbest kenar arasinda kalirken, dokunun, buna ait serbest kenardan ayrilan bir
delme konumunda delinebildigi sekilde sabit ugtan belirli bir mesafede olan alma
bosluguna uzanir, Delici eleman, serbest kenar yénindeki cerrahi aletin hareketinin,
doku bandinin insizyonuna neden olacagi sekilde sabit uca donilk olan bir kesici ucu

igerir.
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iISTEMLER

Asagidaki unsurlarn iceren, dokunun bir pargasinin bir serbest ucunda bir
insizyonun gergeklestirimesine ydnelik cerrahi alet (1, 200) olup,

sabit bir uca gére bir diderine dogru hareket edebilen ve dokunun pargasina ait
serbest kenarin alinmasina ydnelik olarak konfiglire edilen bacaklar arasindaki
bir alma boslugunu (8) tanimlayan birinci ve ikinci doner bacaklar (2, 8), cerrahi
alet, nispeten agik bacaklara sahip bir baslangic konumuna ve bir kapali
konuma sabhiptir, burada ddner bacaklarin birbirlerine dogru daha fazla oranda
kapanma hareketi gerceklestirmesi mimkan dedildir,

bacaklar kapali konumda oldugunda, kesilmemis doku bandi, delme konumu ve
serbest kenar arasinda kalirken, dokunun, buna ait serbest kenardan aynlan bir
delme konumunda delinebildigi sekilde sabit ugtan belirli bir mesafede olan
alma bosluguna uzanan ve hirinci bacagin {2) bir serbest ucunda bulunan bir
doku delici eleman (3),

Ozelligi delici elemanin (3), cerrahi aletin serbest kenar ygniinde hareketinin,
doku bandinin insizyonuna neden olacadi sekilde sabit uca dénik olan bir
kesici kenan (22) icermesidir, burada delici, tercihen iki kargit kesici uca sahip
bir bigaktir, cerrahi alet ayrica, birinci ve ikinci bacaklar {2, 6) arasinda bir ara
dglincl bacadi (7) igerir ve ikinci bacaga (6) gore sabitlenir, alma boslugu (8)
ikinci ve Uglncl bacaklar arasindaki bosluk ile tanimlanir ve burada Gglincu
bacak {7), baslangic konumu ile kapali konum arasinda delici elemanin
hareketinin barindirimasina ydnelik olarak serbest ucunda bir kesigi (20) icerir,
burada dcilnci bacak (7), birinci bacagin (2) (c¢lncld bacada (7) goére
dénebildigi sekilde bir mentese olugturmak zere birinci bacagin (2) ¢ikinti
yapan bir elemanimi (10) barindirmak amaciyla bir déner olugu (9) igerir ve
cerrahi alet ayrica, delici elemanin (3) alma bosluguna (8) giris yapmadigi
sekilde, baslangic konumunda birinci bacad) (2) secime bagh olarak tutmak
Uzere dilzenlenen lglincl bacadin (7) serbest ucunda bir emniyet
mekanizmasini igerir, emniyet mekanizmasi, birinci bacagin (2) kapali konuma
hareket etmesine olanak saglamak Uzere serbest birakilabilir ve burada
emniyet mekanizmasi, cerrahi alet (1), baslangi¢c konumunda oldugunda, birinci
ve Ucuncu bacaklarin serbest uclan arasinda bir boslugu kapatan delici eleman

(3) kapladidi sekilde konfiglre edilen bir uzatilmig elemani (13) icerir.
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. Istem 1’e gore cerrahi alet (1, 200) olup, dzelli§i emniyet mekanizmasinin, aleti

baslangic konumunda tutmak Uzere birinci bacak (2) ile badlantiya yonelik

olarak bir tetik olugunu (12) icermesidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet (1, 200) olup, dzelligi

emniyet mekanizmasinin, bunu emniyet mekanizmasindan ayirmaya yeterli
olan birinci bacak (2) (izerindeki bir esik basinci asildidinda, baslangig ve kapali
konum arasindaki daha fazla harekete olanak saglamak lizere konfiglre

edilmesidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet (1, 200) olup, dzelligi

emniyet mekanizmasinin, aleti, kapall konumda tersine c¢evirerek kilittemek

uzere birinci bacak (2) ile badlanacak clan bir kilitteme olugunu {14) igermesidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (1, 200) olup, &zelligi birinci

bacadin (2), serbest ucunda, emniyet mekanizmasi ile badlanabilir olan bir

gikintiyi (11} icermesidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (200) olup, 6zelligi birinci

bacagin (2), bir Ust ydnlendirme elemanini {202} ve bhir alt yonlendirme
elemanini (206) igermesidir, tercihen burada st yonlendirme elemani (202) ve
alt yonlendirme elemanindan (206) her biri, emniyet mekanizmasi ile
baglanabilen bir ¢ikintiya (204, 208) sahiptir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet (1, 200) olup, ézelligi birinci

ve ikinci bacaklarin, cerrahi aleti manipule eden bir elin parmaklarini
barindirmak Gzere elemanlar ile birlikte olmak Uzere, serbest uglarina bitisik

olarak ve alma boslugundan uzak bir kenara dénlk olarak saglanmasidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (1, 200) olup, ézelligi birinci

bacagin (2), aleti manipulle eden elin bir bagparmagini almak lzere bir ylzey ile
birlikte olmak Uzere serbest ucuna bitisik olarak ve alma boslujundan uzak bir

kenara donuk olarak saglanmasidir.
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Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (1, 200) olup, ézelligi ikinci
bacagin (6), sabit u¢ boyunca uzanan ve bunun her iki kenarinda bir parmadgi
barindiran bir parmagi tamimlayan bir yikselti ile birlikte olmak tzere, serbest
ucuna bitisik olarak ve alma bosludundan uzak hir kenara donlk olarak

sadlanmasidir.

10. Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (1, 200) olup, &zelligi birinci

11

12.

13.

14.

ve ikinci bacaklarin (2, 6), bir kullanicinin tutusunu gelistirmek (zere, alma
boslugundan uzada dénik olan bir kenardaki serbest uclarinda sirtlinmeyi

artiran ylzeyler ile birlikte saglanmasidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet {1, 200) olup, ézelligi aletin,
delici eleman ile dahili olarak olusturulan tekli bir enjeksiyon kaliph eleman
olmasidir.

Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet (1, 200) olup, 6zellii

ayrica alma boslugunun bir ucuna kargilik gelen birinci bacagin bir dig ylzeyi

Uzerinde bir gbrsel gdstergeyi icermesidir.

Onceki istemlerden herhangi birine gére cerrahi alet (1, 200) olup, 6zelligi
ayrica baslangig konumundan kapali konuma hareketi engellemek (izere

cerrahi alet (1, 200) ile baglanabilir olan bir emniyet cihazini (214} icermesidir.

istemler 1 ila 13’ten herhangi birine gdre cerrahi alet (1, 200) olup, dzelligi delici
elemanin (3), bacaklar (6, 7) kapali konumda oldugunda, alma boslugunun,
ikinci bacak (6), sabit u¢ (4), uglncu bacak (7) ve delici eleman (3) ile
tamamiyla c¢evrelendidi sekilde sabit ugtan {4) mesafeli olmasi ve delici

elemanin sabit uca (4) dogru dénuk olan bir kesici ucu (22) icermesidir.

15.Onceki istemlerden herhangi birine gore cerrahi alet (1, 200) olup, &zelligi

epizyotomi veya bir sezaryen ameliyatinin gergeklestirimesine yonelik olarak

kullaniimak Gzere adapte edilmesidir.
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Mevcut bulug, bir insan veya hayvan vicudunun bir dokusuna ait bir parcada bir
insizyonun gergeklestiriimesine yonelik bir cerrahi alet ile ilgilidir. Ozellikle, serbest bir
kenar ile bir dokunun bir pargasini almak {izere konfiglire edilen s6z konusu bacaklar
arasindaki bir alma boslugu ve bir sabit ug ile ilgili olarak birbirine dogru hareket
edebilen birinci ve ikinci doner bacaklari igeren, bir kullanicinin eliyle kavrayabildigi bir

tirde cerrahi kesici ile ilgilidir.

Bulugun Alt Yapisi

Bir cerrahi alet WO02010/033030'dan bilinir, burada bir epizyotominin
gerceklegtiriimesine yonelik bir cerrahi alet aciklanir, Daha spesifik olmak U(zere,
W{02010/033030, bir higaga dogrudan badh olan bir bacadi igeren bir aleti agiklar,
burada diger bacak, delici eleman ile is birligi icerisinde hareket eden karsit hareketli bir
eleman ile donatilir, burada bacaklar ile ilgili bigagin konumu, bigcak, dokunun destek
yizeyine dodru hareket ettiinde, serbest ucun vyakinindaki bicagin ucunun
baslangigta, dokunun kenar ydniinde ayrima veya kesmenin meydana gelmesinin
ardindan doku ile temas icerisine girer. Bilinen bu alet, &rnedin isaret parmag ve orta
parmagi basparmaga karsi sikarak tek bir el ile isletilebilecek sekilde tasarlanir. Belirli
kosullar altinda, insizyonu gergeklestirmek amaciyla parmaklan sikmak ve (izerindeki
kontrolii halen elinde tutmak veya insizyonu gergeklestirebilmek zor olabilir. Bigagin
kademeli hareketinin kontrol edilmesi zor olabilir ve bu nedenle kesme isleminin
kontroli azalr. Bir bacagin diderine dogru hareketinin  ¢ok hizli bir gekilde
gerceklestiriimesi halinde, dokunun serbest kenarindaki gerilimlerin istenen kademeli
olarak azaltdmasi, gerginligin istenen sekilde giderilememesiyle elde edilemez. Bu,
insizyonun iyilesme prosesini negatif sekilde etkileyebilir. Ayrnica bu konfiglirasyona
yonelik olarak tip doktoru ayni zamanda, istenmeyen bir hatti takiben inzisyonu

istemeyerek gercgeklestirebilir.

WO 03/011152 A1, sabit uca dénuik olan bir kesici uca sahip olan birinci bacadin bir
serbest ucundaki bir doku delici eleman, birinci ve ikinci bacaklara sahip bir cerrahi aleti

aciklar.
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DE 10 2007 017966 B3, doku kesici elemanin gecisine ydnelik bir keside sahip birinci
ve ikinci bacaklar arasinda bir G¢lned bacak ve ikinci bacagin yonunde uzanan birinci
bacaga hagdlanan bir doku kesici elemana, birinci ve ikinci déner bacaklara sahip bir

cerrahi aleti aciklar.

US 4 938 215 A, bigagin yerlestiriimesine yonelik bir kesige sahip bir ara liglincl bacak
ve ikinci bacak lzerinde bir bigcada sahip birinci ve ikinci doner bacaklara sahip bir

insizyonun gergeklestirimesine yonelik bir cerrahi aleti agiklar.

Onceden belirttilen dezavantajlanin (stesinden gelen bir cerrahi aletin saglanmasi
istenir. Bu tar bir cerrahi alet, kolay bir sekilde uretilebilir ve kontrolli bir sekilde bir

insizyonun gergeklestirimesine ydnelik olarak kolay bir sekilde kullanilabilir.

Bulusun Kisa A¢iklamasi

Bulus, istem 1'de tanimlanir. Bulusun tercih edilen Ozellikleri buna bagdli istemlerde

agiklanir.

Mevcut bulusa goére, sabit bir ug ile ilgili alarak birbirine dogru hareket edebilen birinci
ve ikinci ddner bacaklan igeren bir dokunun bir pargasinda bir insizyonun
gerceklestiriimesi ve dokunun pargasinin serbest kenarini almak izere konfigiire edilen
bacaklar arasinda bir alma boslugunun tanimlanmasina yonelik bir cerrahi alet
saglanir, cerrahi alet, nispeten acgik bacaklar ve bir kapalh konum ile birlikie bir
baslangic konumuna sahiptir, burada dbéner bacaklarin birbirlerine dogru daha fazla
oranda kapanma hareketi gergeklestirmesi mumkan degildir, bir doku delici eleman,
bacaklar kapall konumdayken, kesilmemis doku bandi, delme konumu ve serbest
kenar arasinda kalirken, dokunun, buna ait serbest kenardan ayrilan bir delme
konumunda delinebildigi sekilde sabit ugtan bir mesafede olan alma bosluguna uzanir
ve birinci bacagin bir serbest ucunda bulunur, burada delici eleman, cerrahi aletin
serbest kenarin yonunde hareketinin, doku bandinin insizyonuna neden olacagi sekilde

sabit uca donuk olan bir kesici ucu igerir.

Bunun bir sonucu olarak, serbest kenardan uzakta bulunan aletin bacaklar
kapatildiginda her noktada yalmzca bir kez delme yapilacaktir ve insizyonun

gerceklestiriimesi amaciyla tip doktorunun aleti istenen yéne hareket ettirmesi gerekir.
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iki farkli adimin gerekli olmasi nedeniyle, daha kontrollii bir insizyon elde edilebilir ve
istenmeyen veya ¢ok hizli bir insizyon riski azaltilir veya elimine edilir. Tip doktoru ayni
zamanda, daha sonra yapilacak olan insizyonun yénuanun kontrol ve revize edilmesine
yonelik olarak birinci delmenin gergeklestiriimesinin ardindan daha fazla zaman

sahiptir.

Tercihen delici eleman bir bigaktir. Boylelikle, daha dnce agiklanan her iki adimin
gerceklestiriimesi kolay hale getirilir ve gelistirilir. Bigak keskin veya purlizsiz veya
tirtikh nesgter tipi bir bicak olabilir ve ayrnica plastik, metal ve seramik igeren c¢esitli
materyallerden olusturulabilir. Ozellikle bigak, baslangi¢ delmesine yardim eden her iki

kenarda keskin olabilir.

Mevcut bulus ayrica, ikinci bacak ile ilgili olarak sabitlenen séz konusu birinci ve ikinci
bacaklar arasinda bir ara lclincl bacadi icerecektir, s6z konusu alma boslugu, sbz
konusu ikinci ve Uclincil bacaklar arasindaki bosluk ile tanimlanir, s6z konusu Gglinci
bacak, baslangig konumu ile kapali konum arasinda hareket ettijinde delici elemani
barindirmak zere serbest ucunda bir kesidi icerir. Sonug olarak, alma boslugunun,
birbiri ile iligkili olan iki bacak ile tanimlanmasi nedeniyle, cerrahi alet igerisinde doku

parcasinin serbest kenar ile banndiriimasi daha kolay olacaktir.

S6z konusu dglncil bacagin, birinci bacadin, lgincli bacaga gore donebildigi sekilde
bir menteseyi olusturmak Uzere birinci bacagin ¢ikinti yapan elemanini barindirmak
amaciyla bir déonme olugunu icerdigi bir cerrahi aletin saglanmasiyla, Uglincl bacaga
gére birinci bacadin kapanma hareketi, aciklanan mentese ile tanimlanan dénds ile
aciklanmasi nedeniyle geligtirilir. Bulusa gbre, cerrahi alet, stz konusu elemanin,
menteseyi olusturan séz konusu olugun ig¢erisine oturdudu ve birinci bacadin serbest
ucunun, delici elemanin alma bogluguna girmedigi sekilde, bacaklarin nispi donme
hareketinin 6nlenmesi amaciyla Gg¢lincl bacagin serbest ucunda bir emniyet
mekanizmasina baglandigi bir baslangi¢ konumunu agiklar. Emniyet mekanizmasi,
cerrahi alet baslangic konumunda oldugunda, birinci ve Ugincli bacaklarin serbest
uglan arasindaki boslugu kapatarak, delici elemani kapattidi sekilde konfiglre edilen
uzatilmis bir elemandir. Bir insizyona baslamadan &nce, tip doktoru, aleti, bu
konumdayken delici aletin, emniyet mekanizmasi ile korunmasi nedeniyle dizen
icerisinde olmadigi bilinerek baslangi¢ konumuna getirecektir. Bloke edilen durumu

nedeniyle, istenmeyen insizyonlar veya kazalarnn dniine gecilebilir.
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Buluga ait bir dizenleme, bir cerrahi aleti icerecektir, burada emniyet mekanizmasi,
aleti, s6z konusu baglangig konumunda tutmak amaciyla birinci bacak ile baglanacak
bir birinci tetigi icerir ve avantajli olarak emniyet mekanizmasi, aleti, kapal konumda
tutmak amaciyla birinci bacak ile baglanacak bir ikinci kilitteme olugunu igerir. Tercihen
birinci bacak, emniyet mekanizmasina baglanabilir olan serbest ucunda bir gikintiyi
igerir. Baslangig veya nihai konfiglirasyonda oldugunda delici elemanin istenmeyen
hareketi ayrica emniyetin gelistirildigi sekilde engellenebilir. Ozellikle, kilitteme olugu,
drnegin acil bir durum aninda serbest kalmaya olanak saglayarak birinci bacagi tersine
cevrilebilir sekilde kilitleyebilir. Emniyet mekanizmasi, G¢lncl bacadin serbest ucunda
baglanabilir olan ve birinci bacagin kilitleme baglantisini iceri ve digsan ydnde
blikebilen, hareket ettirilebilir bir elemani igerebilir. Tetik olugu ve Kilitleme olugu,
kilitleme konumundan serbest birakilmanin gerekli olmasi halinde bir kullanicinin
basparmag ile maniplle edilebilmesi amaciyla konumlandirilan hareket ettirilebilir bir

ylzeyde olusturulabilir.

Dokunun baglangig delmesinin yalnizca tip doktoru tarafindan istendiginde yapiimasini
saflamak (zere, bulusa ait bir dizenleme, bir cerrahi aleti aciklar, burada emniyet
mekanizmasli, bunu emniyet mekanizmasindan ayirmak Gzere yeterli olan birinci bacak
tzerindeki bir esik basinc) asildiginda ara ve kapall konum arasindaki daha fazla
harekete olanak saglamak (zere konfiglre edilir. Birinci bacaga yeterli baski
uygulanincaya kadar hareket etmeyecek ve delici eleman baslangic konumunda

kalacaktir.

istege bagh olarak, birinci bacak, emniyet mekanizmasinin baglanmasina yénelik bir
¢ikintiya sahip bir alt yénlendirme elemanini ve bir ¢ikintiya sahip bir st ydnlendirme
elemanini igerebilir. Cikintilara sahip Ust ve alt ydnlendirme elemanlar, emniyet
mekanizmasini, cerrahi aleti, bir baslangi¢ konumunda vefveya bir kapali konumda
tutabildigi sekilde baglayabilir. Ust ve alt yonlendirme elemanlari giivenlik elemanlarin
baglayabilir ve bigadin, kapali konumdayken ikinci bacafa baglanmasini saglamak

Uzere birbirine kars! ydnlendirilir.

istege bagl olarak, cerrahi alet, ¢ikartilabilir olan ve cerrahi aletin, emniyet cihazi
cerrahi alete baglandiginda, bir baglangic konumundan bir kapali konuma gegmesini

engelleyebilen bir emniyet cihazini igerebilir. Cerrahi alet, birinci ve iKinci bacaklar ve
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emniyet mekanizmasi arasinda badlanabilir. Tercihen istenen cerrahi alet, birinci ve
ikinci bacaklarin, cerrahi aleti manipile eden bir elin parmaklarini barindirmak Gzere
elemanlara sahip alma bosglugundan uzada ddnuk olan tarafta saglandigr sekilde tip

doktorunun tek bir eli ile kolay bir sekilde manipile edilmek amaciyla konfigure edilir.

Bir tip doktoru aracihdiyla cihazin kullanimi ve manipllasyonunun ayrica
kolaylastinimasi amaciyla, cerrahi alet, her iki kenarda bir parmagdin yerlesmesini
tanimlamaya yonelik bir ylkseltiye sahip bir alma boslugundan uzaga doniik olan
kenarda saglanan alet ve/veya ikinci bacagi manipile eden elin bir bagparmaginin
alinmasina ydnelik bir ylizeye sahip bir alma boslugundan uzada dénuk kenarda
saglanan birinci bacagi icerebilir. Alet, tercihen bagparmag ile isaret parmagi arasinda
olusturulan kaviste desteklenen bir kullanicinin  elinde tutulmak amaciyla

boyutlandinlacaktir.

Kolay bir sekilde Uretilebilen bir cerrahi aletin elde edilmesi amaciyla, bulusa ait cerrahi
alet tercihen, delici eleman ile tek bir sekilde olusturulan bir enjeksiyon kalipli parca
olabilir. Bu badlamda, bigak, cerrahi aletin geri kalani clarak ayni materyalden
olusturulabilir veya kaliplama ydntemi esnasinda birinci bacagdin icerisine gdbmuld olan

bir dier materyalden olusturulabilir.

Dider bir agiklamada, cerrahi alet, bir baslangig konumu ve bir kapali konum arasindaki
harekete yonelik bir sabit ugta birbirine eksenel sekilde baglanan birinci ve ikinci
bacaklan igerir; bir doku delici eleman, birinci bacaga baglanir ve ikinci bacagin bir
ydninde uzanir; bir ara Gg¢ilincl bacak, birinci ve ikinci bacaklar arasindadir ve ikinci
bacaga gore sabitlenir, Uglined bacak, delici elemanin gegisine yonelik bir kesigi icerir,
burada, basglangic konumunda, delici eleman, birinci bacak ile t¢lnci bacak arasinda
bir boslukta bulunur ve kapali konumda, delici eleman, Ug¢lincl bacak ile ikinci bacak
arasinda bir boslukta bulunur, Bu tiir bir dizenleme son derece kullanish ve
ergonomiktir ve asagida daha aynntil sekilde agiklandidi (zere kullanimlara yonelik

olarak dzellikle iyi sekilde adapte edilir.

Cerrahi aleti, bir dokunun bir pargasinda bir insizyonun gerceklestiriimesine ydnelik
olarak kullanilabilir. insizyon, dokunun parcasinin, yalnizca alma boslugunda bulunan

serbest kenardan ayrilan bir noktada delinmesi amaciyla s6z konusu bacaklarin birlikte
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bir kapall konuma getiriimesini ve insizyonun ayrica gergeklestiriimesine yénelik olarak

dokunun serbest kenarnnin yénunde cerrahi aletin hareket ettirilmesini icerebilir.

Alternatif olarak ve cerrahi alet, bir epizyotominin gerceklestirimesine ydnelik olarak
kullandabilir. Tip doktoru tarafindan yapilan bu alet kontroll, kesilecek dokunun
parcasinin serbest kenarinda gerilimlerin kademeli azalmasinin ve insizyonun

gerceklestirilmesi ile gelistirilir.

Detayh Agiklama

Bulug, sekillerde bir 6rnek niteligindeki duzenlemelere iligkin olarak asagida daha
detayl olarak a¢iklanacaktir, burada:

Sekil 1, mevecut bulusun cerrahi aletinin bir dizenlemesinin genel bir taslagini gosterir.
Sekil 2, Sekil 1’deki cerrahi aletin dizenlemesini Gretim konumunda gdsterir.

Sekil 3, (glincl bacaga gore ddonebilmek amaciyla bir birinci bacada sahip cerrahi aleti
gosterir.

Sekil 4, bicagin emniyet mekanizmasi ile korunmasi ile birlikte baglangig konumundaki
cerrahi aleti gosterir.

Sekil 5, bicagin insizyonu finalize etmek Uzere hazir olmasi ile birlikte kapal konumda
cerrahi aleti gosterir.

Sekil 6, mevcut agiklamanin bir diizenlemesini gosterir.

Sekil 7, mevcut bulusun bir diger dilzenlemesini baslangig konumunda gosterir.

Sekil 8, Sekil 7'deki dizenlemeyi, bigagin insizyonu finalize etmek tzere hazir olmasi
ile birlikte kapali konumda gdsterir.

Sekil 9, Sekil 7’deki dizenlemeyi baglangic konumunda bir emniyet cihazi baglanmig

sekilde gdsterir.

Sekiller 1 ila 5, mevcut bulusa gore cerrahi aletin {1) bir birinci diizenlemesini gosterir.
Ust serbest ucunda, s6z konusu birinci bacaga (2) blylk 6lgiide dik dogrultuda olan ve
serbest ugtan uzaga dogru yonlendirilen bir kesici uca (22) sahip olan bir bigagi

kapsayan bir birinci déner bacagi (2) icerir.

Sekil 2, bir enjeksiyon kaliplama makinesindeki bir kahptan alinabildigi Uzere cerrahi

aletin (1) bir tretim konumunu gésterir. Birinci bacak {2), alt sabit ucunda (4), U-sekilli
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bir elemana (5) eksenel olarak badlanir. U sekilli eleman (5), ikinci bacak (&) ve Uglincl
bacadi (7), serbest kenarn ile kesilecek olan dokunun bir par¢asinin alinmasina yonelik
bir alma boslugunu (8) tanimlayan ikinci ve ucinci bacaklar (6, 7) arasindaki boglugu

igerir.

Sekillerde gériilebildigi Gizere, U sekilli eleman (5), Ust pargasinda, (iglincl bacagin (7)
bir ucuna karsilik gelen bir icbilkey doner olugu (9) icerir. Doner oluk {9), birinci bacak
(2) tizerinde ¢ikinti yapan silindir sekilli elemani (10) barindirmak zere konfiglre edilir.
Gikinti yapan silindir sekilli eleman (10) doner olukta {9) alindidinda, birinci bacagin (2),
sekil 3'te gosterildigi Gzere U sekilli eleman (5) ve G¢lncl bacada (7) gore ddnebildigi
sekilde bir menteseyi olugturur. Birinci bacak (2), bu dénme hareketine olanak

sadlamak Uzere esnektir.

U sekilli elemanin (5) dg¢linch bacadi (7), serbest ucunda, bicadin {3) korunmas) ve
bicagin (3) istenmeyen kesiklerinin dnlenmesi amaciyla bir emniyet mekanizmasini
icerir. Emniyet mekanizmasi, bir ugtan glincli bacadin (7) serbest ucuna baglanan,
yukari ydnde uzanan ve gekil 3'te gosterilen konumdayken, bigadin, uzatiimig eleman
(13) ile kaplanacad sekilde bir egdriyi aciklayan esnek uzatilmig bir elemani {13} icerir.
Cerrahi aletin kullanilmasina yonelik olarak, birinci bacak (2), ilk olarak bir baslangi¢
konumuna getirilecektir, burada, serbest ucundaki bir gikinti (11), sekil 4'te gdsterildidi
Uzere emniyet mekanizmasinin uzatilmis bir elemaninin (13) Gst ucunda bir birinci tetik

olugunu (12) baglar.

Uglincil bacak (7), birinci bacak (2), sekil 4'te gésterilen konumdan sekil 5'te gdsterilen
kapali konuma hareket eftlirildiginde, bigagin (3) s6z konusu kesik {20) boyunca
gecebildigi sekilde bicadi (3) barindirmak Gzere boyutlandirilan hir kesigi (20) serbest

ucunda igerir,

Birinci bacak (2) sekil 4'te gosterilen baglangig konumunda oldugunda, bigak (3), ikinci
ve birinci bacaklar (6, 7) arasinda alma alanina giris yapmaz ve bigagin ucu (23),
ayrica ucun (23), alet baslangic konumunda oldugunda, istenmeyen hasara neden

olamayacag sekilde kesigin (20) icerisine yerlestirilir.

Uzatilmig elemanin (13) ust parcasindaki birinci tetik olugu (12), birinci bacagin (2)

¢ikintisim (11) barindirmak tzere boyutlandirihr. Birinci tetik olugu (12), ¢cikintiyi (11)
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tutmak amaciyla Ust par¢ada bulunan ve alt duvarina dik dogrultuda olan bir birinci yan
duvara sahiptir. Sekil 4'te gosterildigi Uzere, esneme ozellikleri ve oluk (9) etrafinda
dénmesi nedeniyle esnetilmis birinci bacak (2), birinci tetik olugunun (12) s6z konusu
birinci yan duvarinin kargl koymas! nedeniyle bu baslangi¢ konumunda muhafaza
edilecektir. Ust serbest ucundan baslayan uzatimis elemanin (13) egimli i¢ duvari,
sekil 3'te gosterilen konumdan sekil 4’te gésterilen konuma gegmesine yonelik olarak
gikintinin (11) s6z konusu birinci tetik oluga (12) girmesini kolay hale getirecektir.
Uzatilmis eleman (13) ayrica, bunun kolaylastinlmasina ydnelik olarak sola dogru
bikilecektir. Birinci tetik olugunun (12) alt yanal kenar, birinci bacak (2) ayrca
bastinldiginda, cikintinin (11), uzatimis elemani (13) esneten ve sola dogru hareket
ettiren alt yanal duvar etrafinda asagi ydnde hareket ederek birinci tetik olugundan
ayrilacagi bir anin gelecedi sekilde yuvarlatiimis bir profile sahiptir. Tetik ve basglangi¢
hareketinin Sekil 4'te gosterilen konumdan sekil 5'te gosterilen kapall konuma
gelmesine yonelik olarak gereken esik basinci, sekil 4teki baglangic konumundayken,
bigagin (3) istenmeyen herhangi bir hareketinin engellenmesine yonelik olarak
gereksinimlere badli olarak uzman kisilerce kolay bir sekilde belirlenebilen ve adapte
edilebilen ¢ikinti (11) ve tetik olugunun (12) profilleri ve uzatiimig eleman (13), birinci

bacadin (2) esneme dzelliklerine baglh olacaktir.

Esik basincinin asiimis olmasi halinde, birinci bacak (2), sekil 5'te gdsterilen kapal
konuma hareket edecektir. Bu konumda c¢ikinti (11), cihazi bu konumda kilittemek
Uzere uzatlmig parganin (13) alt kismindaki ikinci kilitleme oluguna (14) giris
yapacaktir. Kilitteme olugunun (14) tst yan duvari, ¢ikintiy1 (11) iginde tutacak sekilde
tasarlanir ve sonuc olarak, birinci bacak (2) kapal konumda yalnizca uzatiimig eleman

(13) deforme edilerek serbest birakilabilir.

Bigak (3), kapall konumda iken ucu (23) ikinci bacagin {6) Ust ylzeyine oturacak
sekilde boyutlandinihr. Bicagin ucu (23) ayrica, ug (23), sdz konusu kesigin tabanina
ulastiginda bigagin dokuyu delecegini garanti etmek izere ikinci bacagin (6) ust

ylzeyindeki bir delik icerisine yerlestirilebilir.

Sekil 5'e gbre, cerrahi alet (1), bir serbest uca (F) sahip dokunun bir pargasi (T) ile
baglanmis sekilde gosterilir. Bigak (3), ucu (23) ve kesici ucuyla (22) dokuya (T)
penetre etmigtir. Bu durumda, bigak (3) ile dokunun serbest kenar (F) arasinda uzanan

doku bandi (T) tamamiyla eksiksizdir. insizyonun ayrica gergeklestiriimesi amaciyla,
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alet (1), serbest kenara (F) dodgru bir yonde (X) hareket ettirilebilir. Bu hareket
esnasinda, bicagin (3) kesici ucu (22) insizyonu gergeklestirir. Bu, kesigin doku

parcasinin {T) i¢ kismindan serbest kenarina (F) dogru gergeklestiriimesini saglar.

Cerrahi alet (1), tek el ile kullanilarak igletiimek uUzere tasarlanir ve bu nedenle, birinci
bacak (1) ve ikinci bacak (6), cerrahi aleti (1) manipilile eden bir elin parmaklarin
barindirmak (zere elemanlara sahip alma boslugundan uzaga donlk olan dis
kenarlarinda saglanir. Daha spesifik olarak birinci bacagin (1) Ust ylzeyi, cihazi
kullanan kisinin bagparmadini barindirmak ve almak Uzere adapte edilebilir ve ikinci
bacadin (6) alt ylizeyi (16), destek yiizeyler {17 ve 18) ile temas halinde olan iki parmak
ile baglanacak olan bir yukselti (192) ile aynlan iki yanal destek yuzey (17 ve 18) ile
saglanabilir. iki parmak arasindaki yukseltinin varidi ayrica ikinci bacagin (6) istenen
yone yerlestiriimesi amacina yonelik olarak daha iyi bir his verebilir. Sekil 1'de
gorilebildigi Ozere birinci ve ikinci bacaklar (2 ve 6), tercihen, kavrama &zelliklerinin
gelistirilmesi ve bu nedenle aletin tutulmasi ve kullaniimasinin kolay hale getiriimesi
amaciyla, aleti isleten elin parmak uglarinin bulunacagi alanda yer alan uglarinda
sertlestirilen ylzeyin (15, 16) bir kismi ile birlikte sadlanir. Bu dizenlemede yiikseltiler
sadlanir, ancak, sdrtinmeye karsi gelistiriimis farkli materyaller veya dis ylzeylerin

pardzlilagona dedistiren diger ¢d6zlUmler ayrica mamkuan olabilir.

Aciklandig Gzere, cerrahi alet, bir el ile tutulmak lUzere tasarlanir. Tutma ve kesme
eylemlerinin kolay bir hale getirilmesine yodnelik olarak, Ust birinci bacak (2), ayni
uzunlukta olabilir veya bagsparmaktan daha uzun olabilir ve alt ikinci bacak (6), ayni
uzunlukta olabilir veya genel olarak isaret vefveya orta parmak olmak Uzere Uzerinde
hareket etmeye yonelik parmaklardan daha kisa olabilir. Bdylelikle, insan govdesinin bir
kavitesinde alt ikinci bacagin (6) yerlestirimesiyle bir insizyonun gergeklestirimesine
yonelik olarak alet kullanildidinda, tip doktoru, insizyon gergeklestirildiginde bigak
aracihgiyla hasar gorebilen bir sezaryen ameliyatinin gergeklestirimesine yonelik
olarak kullanildiginda 6rnegin fetiisii bir pargasi gibi herhangi bir engelin varliginin

tespit edilmesi amaciyla bacaktaki parmaklar kullanabilir.

Tip doktorunun, ekleme derinligini tahmin etmesine yardimecir olmak Gzere, st birinci
bacak (2), ust yuzeyinde (bakiniz sekil 1) bir isaret (25) ile saglanabilir. Bu isaret, alma
boslugunun (8) ucuna kargihk gelen hir konumda bulunur. Bu sekilde, tip doktoru,

serbest kenar, alma boslugunun i¢ duvarina temas ettiginde, aleti yerlestirmeye devam
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etmemesi gerektigini bilecektir. isaret (25), alt ikinci bacak (6) ile hizalanan bir ok
bicimindedir ve ayrica cihazin yerlestiriimesine ait yoni ve kesme yonini kontrol

etmeye yardimc olabilir.

Avantajli olarak, alet (1), bigak (3) ile tek olarak olusturulan bir enjeksiyon kalipli
parcadir. Alternatif olarak, bigak dahil olmak Gzere tim alet, bir enjeksiyon kaliph parca

olabilir.

Sekil 6, mevcut agiklamanin bir dizenlemesini gosterir. Cerrahi alet (100), st serbest
ucunda, buna bilyuk dlcide dik dogrultuda olan bir bicada sahip st bacaga (102)
sahip Ust (102) ve alt (106) déner bacaklar icerir. Ust ve alt bacaklar (102, 106), bir
mentese ile birestirilir. Bigak (103) ve kesici ug (122), s6z konusu iki déner bacak (102,
106) kapatildiginda, alma boslugunun (108) bacaklar (102, 106), mentese (109) ve
bicak (103) arasinda tanimlandi§i sekilde menteseden (109) uzak tutulur. Mentegeye
(109) bitisik olarak bir dayanak (124) saglanir, bu, bacaklarin (102, 106}, bigagin (103)
ikinci alt bacak (106) ile birlestigi bir noktanin 6tesinde daha fazla oranda kapatiimasini
engeller. Bigagin (103) bir ucunu (123) almak Gzere alt bacaga (106) bir kesigin (120)
verlestirildi§i dikkate alinacaktir. Bu dizenlemede ayrica, alt bacak (108), tek bir
parmagdin alinmasina yonelik bir girinti (116) ile birlikte saglanir ve alt bacadin (106)
kendisi kolay yerlestirmeye yonelik olarak nispeten dardir. Onceki diizenlemede oldugu
Uzere, serbest bir doku kenar kesmek Uzere kullanididinda, doku yalnizca alma
boslugunda (108) vyer alan dokunun serbest kenarindan ayrilan bir noktada

delinecektir.

Sekiller 7-2, mevcut bulugun bir diger duzenlemesini gosterir. Cerrahi alet (200),
Sekiller 1-5'te gosterilen cerrahi elemandakilere (1) benzer parcalan icerir. Benzer

parcalar, benzer numaralar ile etiketlenebilir.

Cerrahi alet (200), ikinci bacak {6) ve Ugincl bacagi (7) igeren birinci doner bacak (2),
bigak (3) ve U-sekilli elemana (5) sahiptir. Sekil 11 ve 13'te gOsterilen dlizenlemelerde,
7-9 birinci déner bacaklar (2), ¢ikintiya (204) sahip bir Gst yonlendirme elemanini (202)
ve clkintiya (208) sahip bir alt ydnlendirme elemanini (2G6) icerir ve uzatilmis eleman
(13), birinci tetik olugunu (210) ve kilitleme olugunu (212) icerir. Bigak (3), alt
yonlendirme elemanina (206) baglamr ve ust yodnlendirme elemam (202) alt

yénlendirme elemanindan (206) uzaga itilir. Cerrahi alet (200) baslangi¢ konumu, Sekil
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7'de gosterildigi uzere emniyet mekanizmasinin iist ucunda birinci tetik olugu (210) ile
birlesen cikinti (208) ile baglar. Uzatilmig elemanin {13) ust par¢asindaki birinci tetik
olugu (210), alt ydnlendirme elemaninin (206) cikintisimi (208) barndirmak Uzere
boyutlandirilir. Birinci tetik olugu, ¢ikintiyi (208) tutmak amaciyla Ost pargada bulunan
ve alt duvarina dik dogrultuda olan bir birinci yan duvara sahiptir. Ust serbest ucundan
basglayan uzatiimis elemanin {13) egimli i¢ duvari, sekil 7'de gdsterilen konumdan sekil
8'de gosterilen konuma gegmesine ydnelik olarak cikintinin (208) stz konusu birinci
tetik oluga (210) girmesini kolay hale getirecektir. Uzatlmis eleman {13) ayrica uzak

olarak bukulebilir.

Bacagin (2) daha fazla oranda kapali konuma dogru itilmesi amaciyla, uzatiimis
eleman (13) esneyebilir ve sola hareket edebilir ve bdylece cikinti (208) birinci tetik
olugundan (210) ayrilacaktir. Tetik ve baslangic hareketinin $Sekil 7'de gosterilen
konumdan sekil 8'de gosterilen kapali konuma gelmesine yénelik olarak gereken esik
basinci, sekil 7’deki baslangig konumundayken, bigagin (3) istenmeyen herhangi bir
hareketinin engellenmesine yodnelik olarak gereksinimlere bagli olarak uzman kisilerce
kolay bir sekilde belirlenebilen ve adapte edilebilen ¢ikintilanin (208 ve 204) ve tetik
olugunun (210) profilleri ve uzatilmis eleman (13), birinci bacak (2), ust ve alt

yonlendirme elemanlarinin {202, 206) esneme ozelliklerine bagh olacaktir.

Esik basincinin asilmis olmasi halinde, birinci bacak (2), kapal konuma dodru hareket
edecektir. Cikinti (204), birinci tetik olugu (210) ile birlesememesi ve yalnizca uzatilmisg
elemanin (13) alt pargasindaki ikinci kilitteme oluguna (212) giris yapacak olmasina
ybnelik olarak sekillendirilebilir. Basing, kilitleme oluguna (212) giris yapan st
yonlendirme elemanindaki (202) ¢ikintinin takip ettigi ilk olarak kilitteme oluguna (212)
girig yapan ¢ikinti (208) ile birlikte kapali konuma dogru birinci bacadi (2) hareket
ettirecektir. Kilitteme olugunun (212) ust kenar duvar, ¢ikintinin (204) igerisinde
tutulmasina yonelik olarak tasarlanir. Ust yénlendirme elemani (202), ¢ikinti (204) oluk
(212) ile birlesir, boylelikle, ucun (23), bigagin (3), isletimdeyken dokuyu delecegini
garanti etmek (izere alt eleman (6) ile birlesmesine ydnelik olarak bigagin {3) kapal bir
konumda kalmasi amaciyla alt yonlendirme elemani (206} ve bigagin (3} asadi yonde
bastinimasi amaciyla esner. Bu noktada, kapali konumdaki birinci bacak (2) yalnizca
uzatilmis elemanin (13) deforme edilmesiyle serbest birakilabilir. Cerrahi eleman (200)
ayrnica, ornedin cerrahi elemanin (200) kapanmasi ve/veya aciimasini ve/veya

uzatilmig elemanin (13) esnetiimesini desteklemek Gzere (st ve/veya alt yonlendirme
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elemanlar (202, 206) Gzerinde yukseltileri icerebilir. Sekil 9, emniyet cihazina (214)
sahip cerrahi aleti (200) gosterir. Emniyet cihazi (214), birinci bacak (2) ile G¢unci
bacak (7} arasinda baglanir ve bir birinci konumda cerrahi aletin (200) kilitlenmesine
yonelik olarak Ug¢lincll bacak (7) etrafina sarilir. Emniyet cihazi (214), birinci bacak (2),
uclncl bacak (7), emniyet mekanizmas) (13) Uzerindeki kuglk yukseltiler ve cerrahi
alet ve/veya emniyet cihazi (214) Gzerindeki dider araclar ile yerinde tutulabilir. Emniyet

cihazi (214), ornegin plastik gibi sert bir materyalden yapilabilir.

Cerrahi alete (200) baglandiginda, emniyet cihazi (214) cerrahi aleti (200) baslangi¢
konumuna (Sekil 7'de gdsterilir) kilitler ve y8nlendirme eleman (202) dzerindeki
herhangi bir basing bacagin (2) herhangi bir hareketi ile sonug¢lanmayacaktir. Bu,
cerrahi alet kullanilmadiginda bigadin (3) gldvenli bir konumda tutulmasini sadlar.
Kullanima hazir oldugunda, emniyet cihazi (214), emniyet cihazini (214) yerinde tutan
tim yikseltiler ve/veya mandallari asarak, cerrahi aletten (200) gikartilabilir ve cerrahi

alet (200), birinci bacak (2) yukarida agiklandi§ Uzere hareket ettirilebilir.

Aciklanan cerrahi aletler, birgok cerrahi miidahaleye yonelik olarak kullanilabilir. iki ana

uygulama epizyotomi ve sezaryendir.

Bir epizyotominin gerceklestiriimesine ydnelik olarak cerrahi alet (1) kullanildiginda, tip
doktoru, birinci bacagin (2), emniyet mekanizmasinin uzatilmis elemani (13) ile
birlesmesiyle, birinci bacadi sekil 4'te gosterildigi Uzere baslangi¢ konumuna
getirecektir. Daha sonra, ikinci bacak (6), bacak arasindaki insizyonun baslatiimasina
ybnelik olarak secilen noktaya ulasilana kadar vajina icine (6) yerlestirilecektir. Bu
noktada, birinci bacak (2), esik hasinci asildiginda, bicagin {3), baslangi¢ konumunu
terk ederek kesikten (20) gececedi sekilde bagparmak kullanilarak bastirlacaktir.
Bigagin (3) ucu (23) dolayisiyla, baslangig¢ konumundan kapali konuma hareket
ettirildiginde bigagin (3) yorlngesi ile kesisen bacak arasi noktasini delecektir. Tip
doktoru, aleti vajinadan ¢ikaracaktir ve bacak arasi, bigagin kesici ucunun (22)
etkisinden dolay! serbest ucuna dogru kesilecektir. Agiklanan aletin kullaniimasiyla
gerceklestirilen bu yontem, insizyonun yalnizca, tip doktoru, aleti serbest ucun yoniinde
hareket ettirdijinde gerceklestirilebilecedini saglama alacak ve herhangi istenmeyen bir
kesik olusmayacaktir. Insizyonun, igeriden serbest uca dogru gerceklestirimesi
nedeniyle, serbest ugta baskin olan gerilimlerin kademeli ve garantili olarak azaltimasi

ayrica elde edilir.
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Yukarida aciklanan cerrahi aletler ayrica bir sezaryen ameliyatinin ger¢eklestirimesine
yonelik olarak kullarmlabilir. Bu amaca yonelik olarak yukarida aciklanan cerrahi alet (1)
kullanilarak bir sezaryenin gerceklestiriimesine ydnelik bir ydntem acgiklanir. Tip doktoru
ilk olarak hastanin karin ve rahim duvarlarinda bir delik acacaktir, Tip doktoru, cerrahi
aleti, Sekil 4'0n birlesik baglangic konumuna getirdikten sonra, ikinci bacagi (6) delige
ve genel olarak hastanin sagital dizlemine dik dogrultuda olan insizyonun
gercgeklestiriimesine yonelik bir birinci yonde hastanin uterusuna sokacaktir. Aletin, en
azindan birinci parmak ile birlikte sokulmasinin ardindan, tip doktoru, karin ve uterus
duvarlarindaki bir deligin, kanaldan uzakia yapildid sekilde, birinci bacadi sekil 5'teki
kapall konuma getirecektir. Aletin delik ydnunde cekilmesiyle, par¢anin insizyonu
gerceklestirilecektir. Aletin yeniden sekil 4'Un basglangi¢ konumuna getirilmesinin
ardindan, daha blyik kesigin aciklamasinin gerekli olmasi halinde, tip doktoru, ikinci
bacad {6) yeniden delik icerisine ve genel olarak birinci yénde olmak Uzere bir ikinci
yonde sokacaktir. Aletin sekil 5’teki kapall konuma kapatiimasiyla ve delik yoniinde
cekilmesiyle sezaryen ameliyati tamamlanacaktir. Sekil 6'daki diizenleme 6zellikle bir
sezaryen ameliyatinin gerceklestiriimesine yonelik olarak adapte edilir, burada kisitl

erisim, dar genislik ve alt bacagdin (106) tek parmak isletiminden dolayl mevcut olabilir.

Uzman kisilerce anlasilacagl Uzere, yukanda aciklanan cerrahi alet, sezaryen ve
epizyotomiye yonelik olarak yukanda agiklandidi (izere benzer bir ydntemi takip eden
bir insan veya hayvan goévdesindeki herhangi bir kavitenin duvarinda bir insizyonun
gerceklestiriimesine ydnelik olarak kullanilabilir, burada aletin, s6z konusu duvardaki bir

aciklik Gzerinden yerlestiriimesi gerekir.
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