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Na spoletném prvnim h¥ideli (1) jsou oto¢n& uloZena kodovéa
ozuben4 kola (31 aZ 35). KaZdé je vytvoreno ze tf kotoudt
(31.1 a2 35.3). Na spoleném druhém hfideli (2) jsou ototné
uloZena pfevodni ozubend kola (41 a% 45). KaZdé je
vytvofeno ze dvou &asti (41.1 aZ 45.2). V zib&ru je vidy
ozubeni stfedniho kotoude (31.2 aZ 35.2) kadého kédového
ozubeného kola (31 aZ 35) s ozubenim spodni &asti (41.1 a%
45.1) odpovidajiciho pievodniho ozubeného kola (41 a% 45).
Ozuben; kaZdého homniho kotoude (31.3 aZ 35.3) kédového
ozubeného kola (31 aZ 35) je v zib&ru s ozubenim horni &sti
(41.2 az 45.2) odpovidajiciho pfevodniho ozubeného kola (41
az45). S jeho ozubenim je té v zib&ru ozubeni spodniho
kotouce (32.1 aZ 35.1) nasledujiciho kédového ozubeného
kola (32 aZ 35). Nekteré z ozubertych kol (31 a2 45) je
opatfeno kodéry (51.1 aZ 51.5) samostatnych snimad, které
spolupracuji s odpovidajicimi indikétory (52.1 aZ 52.5)
natoCent, jejichZ signaly jdou do pfevodniku (6). Prevodnik
vysila analogovy nebo bin4mi signél odpovidajici poloze
mechanismu.
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CZ 292307 B6

Viceota¢kovy mechanicko binarni snima¢ polohy

Oblast techni

Technické feSeni se tyka viceotalkového mechanicko binarniho snimace polohy, u kterého jsou
na nejméné jednom spoledném hiideli uloZena kédova ozubena kola a na nejméné jednom jiném
spoledném hiideli jsou uloZena pfevodni ozubena kola, opatfeného jednotlivymi snimaci nato-
Zeni a prostfedky pro prevod snimané oto&né polohy na vystupni analogovy nebo binérni signal.

Soudasny stav techniky

Je znamy zakladni mechanicky snimag, ktery se uZiva v dekadické form€ u mechanickych pocita-
del jako jsou elektroméry, tachometry, krokoméry a dalsi podobnd zafizeni. Tento mechanicky
snima¢ pracuje v soustavé dekadické. Nevytvafi binarni signdly aneni vhodny pro snimani
polohy. Jsou znimé té% riizné oto¥né snimade zaloZené na indukénim &i kapacitnim principu
s analogovym vystupnim signilem a snimade ur&ené pro sniméni oto¢né polohy. Jsou na principu
bindrntho &i Grayova kédu. Tyto otoéné snimade lze vzdy nasledné doplnit &islicové analogovym
prevodnikem, nebo &islicové &islicovym pfevodnikem tak, aby poZadovany vystupni signal byl
ve tvaru analogovém nebo &islicovém. Nedostatkem vSech téchto snimaci je, Ze v zdkladnim
provedeni jsou schopné snimat pouze velmi omezenou otoénou drdhu, kterd je v rozsahu do
180°, maximalné do 360°. Pii jejich vyuZiti pro sniméni viceotiCkovych mechanismi je zapo-
tfebi doplnit je o pfevody k transformaci na poZadovany ithel snimace. Jsou znimé téZ inkremen-
talni snimade, které se pouZivaji pfimo pro viceoti¢kové snimani polohy. Jsou sestaveny
zriznych elektrickych nebo mechanickych prvki vytvafejicich impulzy. Vytvofené impulzy
prechazeji do elektronickych &ita&d, které pracuji na principu s¢itni a odCitani impulzi, jejich
nasledného zpracovavéni a uchovéavani informace v riznych typech paméti. U téchto rotaénich
snimacl je snimani poloha déna pouze kapacitou vyhodnocovacich prvki. Pro viceotatkové
snimani polohy se pouZiva téZ nékolika samostatnych absolutnich snimaci, které jsou mechanic-
Ky spojené v jeden celek. Jejich vzajemnou kombinaci se vyhodnocuji ziskané dil¢i informace,
které se nasledn& upravi do jednoho vystupniho signalu. Pokud je v pfipad€ pouZiti absolutniho
snimade provedena jakakoliv zm&na polohy po dobu vypadku napéjeciho napéti, je ihned po jeho
obnoveni diky absolutnim systémim indikovana skutetnd poloha. Naopak v pfipad€ pouZiti
inkrementalniho snimade je indikace skutedné polohy pfi vypadku napéjeciho napéti zdvisla na
stavu zaloZniho zdroje, na stavu baterie nebo stavu kondenzatoru. Znimé absolutni a inkremen-
talni snimage polohy jsou principielné a technologicky velmi naroéné. Jsou sice velmi pfesné, ale
jsou drahé.

Podstata vynalezu

Tyto nedostatky odstratiuje do zna¢né miry viceotatkovy mechanicko binarni snima¢ polohy,
u kterého jsou na nejméné jednom spoleéném hiideli uloZena kédové ozubena kola a na nejméné
jednom jiném spole&ném hiideli jsou uloZena pfevodni ozubena kola. Viceotalkovy mechanicko
binirni snima& polohy je opatfen jednotlivymi snimadi natofeni kodovych ozubenych kol
a prostfedky pro pfevod snimané oto&né polohy na vystupni analogovy nebo binarni signal.
Podstata vynélezu spodiva v tom, Ze na spoleném prvnim hiideli jsou ototn€ uloZena kédova
ozubena kola, z nichz kazdé je vytvofeno ze spodniho kotoude, stfedniho kotouce a horniho
kotoude. Na spoledném druhém hfideli je uloZen stejny, nebo o jedno mensi poet pievodnich
ozubenych kol. Kazdé pievodni ozubené kolo je vytvofeno zhorni €asti aze spodni &asti.
V zabéru je vzdy ozubeni stfedniho kotoude kaZdého kédového ozubeného kola s ozubenim
spodni &asti odpovidajiciho pfevodniho ozubeného kola. Ozubeni kazdého horniho kotoude
kédového ozubeného kola je vzdb&ru sozubenim horni ¢€asti odpovidajictho pfevodniho
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ozubencho kola. S jeho ozubenim je téz v zab&ru ozubeni spodniho kotoude nésledujiciho
kodového ozubeného kola. Ozubeni spodniho kotoude kazdého kédového ozubeného kola je
standardni se sudym po&tem zubu. Stfedni kotou& kazdého kédového ozubeného kola je vytvofen
zvalcové plochy azubovych mezer. Ozubeni horniho kotoude kazdého ozubeného kola je
vytvofeno ze sudého pottu zubovych dvojic, mezi nimiZ jsou zubové dvojice nahrazeny meze-
rou. Ozubeni horni &asti kaZdého pfevodniho ozubeného kola je vytvoreno ze sudého poctu zubi.
Ozubeni spodni ¢4sti ka?dého pfevodniho ozubeného kola je vytvoreno z poloviéniho poétu
zubil. Jednotlivé snimace natoSeni jsou vytvoreny z kodéri snima&ii natodeni a jim pfifazenych
indikétord natoCeni. Kodéry snimag&i jsou upevnény na ndkterém z kotoudi kédového ozubeného
kola, s vyhodou na stfednim kotoudi. Mohou byt upevnény téZ na nékteré &asti pfevodniho
ozubeného kola. V alternativnim provedeni jsou kodéry jednotlivych snima&i natoeni umistény
na jiném prvku spojeném mechanicky s kédovymi ozubenymi koly nebo pfevodnimi ozubenymi
koly. V dal$im moZném alternativnim provedeni jsou kodéry jednotlivych snimadi natodeni
umistény na jiném prvku, jehoZ pohyb je odvozen od pohybu nékterého ze spole¢nych h¥ideli
nebo od pohybu nékterého kédového ozubeného kola & od pohybu nékterého pievodniho
ozubeného kola. Jednotlivé kodéry snimalli natodeni s jimi pfifazenymi indikatory natoleni
mohou byt téZ vytvofeny jako jeden kontaktni & bezkontaktni snima&. Jednotlivé snimace
natoCeni mohou byt téZ umistény na jiném prvku, jeho? pohyb je odvozen od pohybu nékteré ze
spole¢nych hfideli, nebo na jiném prvku, jehoZ pohyb je odvozen od n&kterého z ozubenych kol.

Toto uspofadani feSeni odstrafiuje nevyhody zndmych systému. Je vytvoieno jako viceotatkovy
mechanicko binarni absolutni snimag polohy s ptevodnikem. Pfi zméng& polohy i pfi soudasném
vypadku napijeciho napéti dojde vzdy k absolutni identifikaci polohy. Vysledkem je nasledny
nezkresleny vystupni signél o poloze snima&e. V¥stupni signal lze nasledn& zpracovat standard-
nimi postupy. Pomoci jednotlivych snimadi natoleni kédovych ozubenych kol se vytvari
standardni dvojkovy kéd, ktery je stabilni i p¥i jeho zm&ng, ato bez zavislosti na napéjecim
napéti. Vlastni vyhodnoceni natogeni jednotlivych kédovych ozubenych kol, a tudi i snimané
polohy se nasledné zpracuje v pfevodniku. Ten je po ztraté napéjeciho napéti vzdy aktivni po
jeho opétném pfipojeni. Pfevodnik svou funkci zabezpeSuje informaci o skutedn& snimané polo-
ze ve form& vystupniho analogového nebo binarniho signalu, v zavislosti na sméru todeni pri
sniméani, na navolené spodni a horni mezi pfi souasném zachovani absolutni informace pfi
pfekroeni spodni &i horni meze.

Piehled obrizki na vykresech

Vynélez bude blize objasnén pomoci vykresdi na nich% znizorfiuje obr. 1 mechanickou &ast
viceotatkového mechanicko binarniho snimage polohy v narysu, obr. 2 spodni kotou¢ prvniho
kédového ozubeného kola v piidorysu, obr. 3 stfedni kotoud prvniho kédového ozubeného kola
s kodéry snimace natodeni a s pfifazenym indik4torem natodeni v puadorysu, obr. 4 horni kotoug
prvniho kédového ozubeného kola v piidorysu, obr. 5 spodni &4st prvniho prevodniho ozubeného
kola v piidorysu a obr. 6 horni &4st prvniho pievodniho ozubeného kola v pudorysu.

Piiklady provedeni

Mechanicka ¢4st viceotdtkového mechanicko binarniho snimade polohy je tvofena soustavou
dvou typt ozubenych kol. Prvnim typem jsou kédovéa ozubena kola 31 a¥ 35. Kédova ozubena
kola jsou opatfena dvoustavovymi snimadi natofeni. Dvoustavové snimade natodeni jsou napf.
magnety a Hallovy sondy. Druhym typem jsou pfevodni ozubena kola 41 a¥ 45. Snimag je
doplnén pfevodnikem 6. V piikladu konkrétniho provedeni (obr. 1) je pét kédovych ozubenych
kol 31 aZ 35, oto&n& uloZeno na spole&ném prvnim hfideli 1. P&t prevodnich ozubenych kol 41 az
45 je ototné uloZeno jen na spoleéném druhém hiideli 2. Kazdé kédové ozubené kolo 31az35 je
vytvofeno ze tfi navzdjem spojenych kotoudi. Kazdy spodni kotous 31.1 a¥ 35.1 kazdého
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kédového ozubeného kola 31 aZ 35 je opatfen standardnim ozubenim se sudym potem zubd,
kterych je v piikladu konkrétniho provedeni (obr. 1 a obr. 2) Sestnict. KaZzdy stfedni kotoud 312
a% 35.2 kazdého kédového ozubeného kola 31 aZ 35 ma tvar vélcové plochy, ve které jsou
vytvoteny zubové mezery (obr. 3), které jsou v pfikladu konkrétniho provedeni &tyfi. Na vélco-
vych plochéch mezi sousednimi zubovymi mezerami jsou uloZeny kodéry 51.1 aZ 51.5 snimact
nato&eni. Ozubeni kazdého horniho kotou&e 31.3 aZ 35.3 kazdého kédového ozubeného kola 31
az 35 je vytvofeno ze sudého po&tu, zubovych dvojic (obr. 4). V piikladu konkrétniho provedeni
jsou &étyti zubové dvojice. Mezi zubovymi dvojicemi jsou mezery, jejichz $itka odpovida Sifce
jedné zubové dvojice. V tomto uspofadani je pak vzdy n-ti zubova mezera priibéZna pres celou
§i¥i kédového ozubeného kola 31 a% 35. V piikladu konkrétniho provedeni to je kazda &tvrta
zubova mezera. Prib&#na zubova mezera je takova, kterd jde vZdy pfes viechny tfi navzijem
spojené kotoude pfisluného ozubeného kola 31 az 35. Prvni kédové ozubené kolo 31 slouZi
zaroveti jako ndhonové kolo celého mechanismu. Kazdé pfevodni ozubené kolo 41 az 45 je
vytvofeno ze dvou navzjem spojenych &sti. Spodni &ast 41.1 aZ 45.1 (obr. 5) kazdého pievod-
niho ozubeného kola 41 aZ 45 mé poloviéni poet zubl, neZ jeho horni Cast 41.2 a7 45.2 (obr. 6).
V piikladném provedeni ma kazd4 spodni &ast 41.1 aZz 45.1 (obr. 5) Styti zuby a kazda horni Sast
41.2 a% 45.2 (obr. 6) ma osm zubd. V tomto uspofadani je pak vzdy kaZdy druhy zub prib&zny
pres celou 3ifi kazdého prevodniho ozubeného kola 41 aZ 45, to znamené vidy pies obé jeho
navzajem spojené &4sti. Na mechanickou &ast viceotdtkového mechanicko binarniho snimad&e
polohy navazuje jeho elektricka &ast, kterd zahrnuje jednotlivé snimace natoteni. Jednotlivé
snimage natodeni jsou vytvoreny z kodérti 51.1 aZ 51.5 snimaci natodeni a z indikatort 52.1 aZ
52.5 natodeni. Kodéry 51.1 a% 51.5 jednotlivych snima&i natoCeni jsou upevnény na stfednim
kotougi 31.2 a 35.2 kazdého kédového ozubeného kola 31 aZ 35. Jsou to napfiklad magnety pro
sniméani pomoci Hallovy sondy. Odpovidajici indikdtory 52.1 aZ 52.5 natoCeni jsou umistény
proti odpovidajicimu stfednimu kotou¢i 31.2 az 35.2 kaZdého kédového ozubeného kola 31 aZz
35. Indikatory 52.1 aZ 52.5 nato&eni jsou vytvofeny jako Hallovy sondy. Kodéry 51.1 aZ 51.5
jednotlivych snimadi natodeni mohou byt uloZeny téZ na kterémkoliv zkotoutd 31.1 az 353
kédového ozubeného kola 31 aZ 35, nebo na nékteré z &asti 41.1 a% 45.2 pievodniho ozubeného
kola 41 a¥ 45. Kodéry 51.1 aZ 51.5 jednotlivych snima&i natoéeni mohou byt umistény ina
jiném prvku spojeném mechanicky s kédovymi ozubenymi koly 31 az 35 nebo s pfevodnimi
ozubenymi koly 41 a7 45. Mohou byt umistény ina jiném prvku, jehoZz pohyb je odvozen od
pohybu nékterého ze spole¢nych hfideli 1, 2 nebo od pohybu nékterého z ozubenych kol 31 az
45. Kodéry jednotlivych snima&t natodeni mohou tvofit téZ zuby jednotlivych kotouél kédovych
ozubenych kol 31 a% 35, nebo zuby jednotlivych &asti pfevodnich ozubenych kol 41 az 45.
Kodéry jednotlivych snimagii natoteni mohou tvofit dokonce jiné kotouge &i jiné prvky slouzici
ke stejnému G&elu. Je patrné, Ze viceotitkovy mechanicko binirni snimal polohy lze kon-
strukén& uspofadat v riiznych provedenich. Napiiklad tak, Ze se kédovymi ozubenymi koly
mohou stét i prevodni ozubena kola. Jednotlivé kodéry 51.1 aZ 51.5 snimaii nato€eni s jimi
pfifazenymi indikatory 52.1 aZ 52.5 nato&eni mohou byt téZ vytvofeny jako jeden kontaktni i
bezkontaktni snimag. Jednotlivé snima&e nato&eni mohou byt téZ umistény na jiném prvku, jehoz
pohyb je odvozen od pohybu nékteré ze spoletnych hiideli 1, 2, nebo na jiném prvku, jehoZ
pohyb je odvozen od nékterého z ozubenych kol 31 aZ 45. Poget kédovych ozubenych kol 31 az
35 a odpovidajicich pfevodnich ozubenych kol 31 az 35 miZe byt mensi nebo vEtsi nezZ je
v piikladu konkrétniho provedeni. Uvedené alternativy uspofadani nejsou na vykresech znazor-
nény.

Vystup ka?dého indikatoru 52.1 aZ 52.5 natoleni je spojen s odpovidajicim vstupem 61 az 65
ptevodniku 6. Pfevodnik 6 slouZi pro upravu sejmutych dvoustavovych signali na poZadovany
vystupni analogovy nebo digitalni signal. V piikladu konkrétniho provedeni je ozubeni spodni
Zasti 41.1 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 v zab&ru s ozubenim stfedniho kotouce 31.2
prvniho kédového ozubeného kola 31. Ozubeni horni &asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného
kola 41 je v zib&ru s ozubenim horniho kotoute 31.3 prvniho kédového ozubeného kola 31
a s ozubenim spodniho kotouge 32.1 druhého kédového ozubeného kola 32. Ozubeni spodni asti
42.1 druhého prevodniho ozubeného kola 42 je v zab&ru s ozubenim stfedniho kotoufe 32.2
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druhého kédového ozubeného kola 32. Ozubeni horni &asti 42.2 druhého pievodniho ozubeného
kola 42 je v zib&ru s ozubenim horniho kotoude 32.3 druhého kédového ozubeného kola 32
a s ozubenim spodniho kotoude 33.1 tetiho kédového ozubeného kola 33. Ozubeni spodni &asti
43.1 tietiho pfevodniho ozubeného kola 43 je v zibéru s ozubenim stfedniho kotoude 33.2 tfetiho
kédového ozubeného kola 33. Ozubeni horni &asti 43.2 tietiho pievodniho ozubeného kola 43 je
v zab&ru s ozubenim horniho kotoude 33.3 tretiho kédového ozubeného kola 33 a s ozubenim
spodniho kotoude 34.1 &tvrtého kédového ozubeného kola 34. Ozubeni spodni éasti 44.1 &tvrtého
pfevodniho ozubeného kola 44 je v zabéru s ozubenim stfedniho kotoude 34.2 &tvrtého kédového
ozubeného kola 34. Ozubeni horni &4sti 44.2 &tvrtého prevodniho ozubeného kola 44 je v zabéru
s ozubenim horniho kotoude 34.3 &tvrtého kédového ozubeného kola 34 a s ozubenim spodniho
kotouce 35.1 patého kédového ozubeného kola 35. Ozubeni spodni ¢asti 45.1 patého pfevodniho
ozubeného kola 45 je v zab&ru s ozubenim stfedniho kotoude 35.2 patého kédového ozubeného
kola 35. Ozubeni horni &4sti 45.2 patého prevodniho ozubeného kola 45 je v zabéru s ozubenim
horniho kotoude 35.3 péatého kédového ozubeného kola 35. Tak jsou navzijem sestavena
a sparovana viechna pouZitd kédova ozubend kola 31 a¥ 35 a pfevodni ozubena kola 41 az 45
viceotd¢kového mechanicko binarniho snimade polohy. St¥edni kotoud 31.2 aZz 35.2 kazdého
kédového ozubeného kola 31 az 35 je dopln&n bud’ ptimo o dvoustavovy snima& natodeni, nebo
o kodér 51.1 az 51.5 tohoto snimade natogeni, coZ jsou napiiklad permanentni magnety. Kazdy
kodér 51.1 aZ 51.5 snimale natoleni spolupracuje s pfifazenym indikatorem 52.1 a¥ 52.5
natoCeni. Tak se vytvéfeji dvoustavové signaly binarniho kédu, které ptichazeji na vstupy 6.1 a
6.5 pfevodniku 6, ve kterém se nasledn& upravuji na vystupni analogovy nebo digitalni sign4l.

Viceotakovy mechanicko bindrni snimag& polohy pracuje takto. Prvni kédové ozubené kolo 31
slouzi zaroveti jako ndhonové kolo celého mechanismu. Pisobenim vn&jSiho nahonu se prvni
kédové ozubené kolo 31 otagi tak, az dvojzub horniho kotoude 31.3 prvniho kédového ozubené-
ho kola 31 zabere do zubu horni &4sti 41.2 prvniho prevodniho ozubeného kola 41. To se s nim
poototi tak, Ze nasledujici pribéZny zub pies celou ¥ifi prvniho ptevodniho ozubeného kola 41.1,
ktery probihd pfes ob& jeho navzijem spojené &asti 41.1 a41.2 zapadne do priab&mé zubové
mezery, ktera probihd pfes celou $ifi prvniho kédového ozubeného kola 31. To je pies viechny
tfi navzdjem spojené kotoude 31.1 a7 31.3. Pti pokradujicim pootoleni zapadne nasledujici zub
horni €asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 do dlouhé mezery horniho kotoude 31.3
prvniho kédového ozubeného kola 31. Zaroved dochazi k aretaci prvniho pfevodniho ozubeného
kola 41 valcovou plochou stfedniho kotoude 31.2 prvniho kédového ozubeného kola 31. Tim
dochézi zaroveil ke zm&n& vzdjemného postaveni prvniho kodéru 51.1 snimade nato¥eni vidi
prvnimu indikitoru 52.1 natoeni prvniho kédového ozubeného kola 31. Soutasné dochazi i ke
zméné binarniho signlu na prvnim vstupu 6.1 pfevodniku 6. Nucenym oti¢enim prvniho
pfevodniho ozubeného kola 41 dojde zaroveri prostfednictvim vzdjemného zabéru zubi horni
gasti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 azubii spodniho kotoute 32.1 druhého
kédového ozubeného kola 32 k pootodeni druhého kédového ozubeného kola 32. Zaroveii doslo
ke zméné vzijemného postaveni druhého kodéru 51.2 snimace natodeni vigi druhému indikéatoru
22.2 natodeni druhého kédového ozubeného kola 32. Tim se zméni i binirni signél na druhém
vstupu 62 pfevodniku 6. Pisobenim vn&jiho néhonu se stale ota&i prvni kédové ozubené kolo 31
aZ dvojzub jeho horniho kotouce 31.3 zabere do zubu homi &asti 41.2 prvniho pfevodniho
ozuben¢ho kola 41. To se s nim pootoéi tak, %e nasledujici prib&zny zub pres celou 3ifi prvntho
pievodniho ozubeného kola 41, to je pfes ob& jeho navzdjem spojené &4sti, zapadne do prubé&zné
zubové mezery pies celou §ifi prvniho kédového ozubeného kola 31. To je pres v3echny tfi jeho
navzajem spojené kotouce 31.1 aZ 31.3. Pfi pokradujicim pootodeni zapadne nasledujici zub
vhorni &4sti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 do dlouhé mezery horniho kotoude
31.3 prvniho kédového ozubeného kola 31. Zérovedt dochézi k aretaci prvniho ozubeného kola
41 valcovou plochou stfedniho kotou¥e 31.2 prvniho kédového ozubeného kola 31. Tim také
soudasné dochazi ke zm&n& vzdjemného postaveni prvniho kodéru 51.1 snimade natodeni vidi
prvnimu indikatoru 52.1 natodeni prvniho kédového ozubeného kola 31. Tim dochazi i ke zméné
bindrniho signdlu na prvnim vstupu 61 pfevodniku 6. Nucenym ota¢enim prvniho pfevodniho
ozubeného kola 41 do3lo zdrovedi prostfednictvim vzijemného zéb&ru zubt horni &asti 41.2
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prvniho prevodniho ozubeného kola 41 azubd spodniho kotoude 32.1 druhého kddového
ozubeného kola 32 k pooto&eni druhého kédového ozubeného kola 32. Zaroveri doslo ke zméné
vzijemného postaveni druhého kodéru 51.2 snimale natofeni vi€i druhému indikatoru 52.2
natodeni druhého kédového ozubeného kola 32. Tim doslo ike zmén€ binrniho signilu na
druhém vstupu 62 pfevodniku 6. Druhé kédové ozubené kolo 32 se poototilo tak, aZ dvojzub
jeho horniho kotoude 32.3 zabral do zubu hornf &asti 42.2 druhého prevodniho ozubeného kola
42. Druhé ptevodni ozubené kolo 42 se pootodi tak, Ze nasledujici prib&zny zub pres celou jeho
$iti, to je pres obé& jeho navzajem spojené &asti 42.1 a 42.2 zapadne do priib&Zné zubové mezery
pies celou 3ifi druhého kédového ozubeného kola 32. To je pfes jeho vSechny tfi navzijem
spojené kotoude 32.1 aZ 32.3. Pi pokradujicim pootodeni zapadne nasledujici zub v horni &4sti
422 druhého ptevodniho ozubeného kola 42 do dlouhé mezery horniho kotou¢e 32.3 druhého
kédového ozubeného kola 32. Soutasné dochazi k aretaci druhého pfevodniho ozubeného kola
42 vélcovou plochou stfedniho kotoute 32.2 druhého kédového ozubeného kola 32. Tim také
dochazi zérove ke zm&n& vzijemného postaveni druhého kodéru 51.2 snimace nato€eni vici
druhému indikdtoru 52.2 natoleni druhého kédového ozubeného kola 32. Tim dochazi ike
zmén& binarniho signdlu na druhém vstupu 62 pievodniku 6. Nucenym ota¢enim druhého
pfevodniho ozubeného kola 42 doSlo ziroveil prostfednictvim vzdjemného zdb&ru zubi horni
asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 azubl spodniho kotouce 32.1 druhého
kédového ozubeného kola 32 k pootogeni druhého kédového ozubeného kola 32. Soudasné doslo
ke zméné vzdjemného postaveni trettho kodéru 51.3 snimade natoCeni vidi tfetimu indikatoru
52.3 natodeni tfetiho kédového ozubeného kola 33. Tim doslo i ke zméné& binarniho signalu na
tfetim vstupu 63 pfevodniku 6. Dal$im otatenim prvntho kédového ozubeného kola 31 dochazi
k oté¢eni po krocich pfevodnich ozubenych kol 41 aZ 45 a tim i néslednému postupnému otaceni
kédovych ozubenych kol 31 az 35. To se nasledné nepfetrZité opakuje. Smysl otafeni miZe byt
kladny i zaporny. Tak se kédova ozuben4 kola 31 aZ 35 s kodéry 51.1 aZ 51.5 snima&i nato¢eni
postupné otadeji a aretuji proti vlastnim indikatorim 52.1 aZ 52.5 natogeni. Tim se vytvafeji
podle podtu pouzitych kédovych ozubenych kol 31 az 35 zékladni dvoustavové signaly pro kédo-
vani polohy pomoci binarniho kédu ke zpracovani v pfevodniku 6 na pozadovany vystupni
analogovy nebo digitalni signal.

Primyslové vyuZiti

Vynalezu se vyuZije v automatiza¢ni a regula&ni technice pfi sniméni polohy riznych mechanis-
mu, kde se vyzaduje vystupni signal bindrni nebo analogovy.

PATENTOVE NAROKY

1. Viceotitkovy mechanicko binirni snima& polohy, u kterého jsou na nejméné jednom
spoleném hiideli uloZena kédova ozubend kola a na nejméné jednom jiném spole¢ném hfideli
jsou uloZena prevodni ozubena kola aktery je opatfen jednotlivymi snimadi jejich natoCeni
a prostfedky pro pfevod snimané oto&né polohy na vystupni analogovy nebo binarni signdl,
vyznadujici se tim, Ze na prvnim spole¢ném hiideli (1) jsou oto¥né uloZena kédova
ozuben4 kola (31 aZ 35), znichz kazdé je vytvofeno ze spodniho kotouce (31.1 az 35.1),
stfedniho kotoue (31.2 aZ 35.2) a horniho kotoude (33.3 aZ 35.3) a na druhém spole¢ném hfideli
(2) je upevnén stejny, nebo o jeden mensi po&et pfevodnich ozubenych kol (41 az 45), z nichz
kazdé je vytvofeno z horni &4sti (41.2 aZ 45.2), a ze spodni &asti (41.1 a2 45.1), pfilemZ v zabéru
je vzdy ozubeni stfedniho kotouge (31.2 aZ 35.2) kazdého kédového ozubeného kola (31 az 35)
s ozubenim spodni &Asti (41.1 a2 45.1) odpovidajiciho pfevodniho ozubeného kola (41 az 45),
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ozubeni kazdého horniho kotoude (31.3 az 35.3) kédového ozubeného kola (31 az 35) je v zab&ru
s ozubenim horni ¢asti (41.2 aZ 45.2) odpovidajiciho pfevodniho ozubeného kola (41 aZ 45),
s jehoZ ozubenim je téZ v zdbéru ozubeni spodniho kotoude (32.1 aZ 35.1) nasledujiciho kédo-
vého ozubeného kola (32 a2 35).

2. Viceotitkovy mechanicko bindrni snima& polohy podle niroku 1, vyznaéujici se
tim, Ze ozubeni spodniho kotoude (31.1 az 35.1) kazdého kddového ozubeného kola (31 aZ 35)
je standardni se sudym pottem zubd, vn&jsi povrch stfedniho kotoude (31.2 aZ 35.2) ka?dého
koédového ozubeného kola (31 az 35) ma tvar valcové plochy, ve které jsou vytvoreny zubové
mezery, a ozubeni horniho kotouce (31.3 az 35.3) kazdého pfevodniho ozubeného kola (31 az
35) je vytvofeno ze zubovych dvojic, mezi nimiZ jsou zubové dvojice nahrazeny mezerou.

3. Viceotatkovy mechanicko binarni snima& polohy podle naroku 1, vyzna&ujici se
tim, Ze ozubeni horni ¢asti (41.2 aZ 45.2) kaZdého pfevodniho ozubeného kola (41 aZ 45) je
vytvofeno ze sudého potu zubli a ozubeni spodni &asti (41.1 az 45.1) kaZdého prevodniho
ozubeného kola (41 aZ 45) je vytvofeno z poloviéniho po&tu zubi.

4. Viceotatkovy mechanicko binarni snima¢ polohy podle narokii 1 az 3, vyznadujici
se tim, Ze jednotlivé snimace nato€eni jsou vytvofeny z kodérii (51.1 aZ 51.5) té&chto snimadi
natoCeni a jim pfifazenych indikatori (52.1 az 52.5) natodeni.

S. Viceotatkovy mechanicko binarni snima¢ polohy podle naroki 1 aZ 4, vyznaéujici
se tim, Ze kodéry (51.1 aZ 51.5) jednotlivych snima&d natodeni jsou uloZeny na valcové plose
stfedniho kotouce (31.2 az 35.2) kazdého kédového ozubeného kola (31 az 35).

6. Viceotatkovy mechanicko bindrni snima¢ polohy podle naroki 1 aZ 4, vyznadujici
se tim, Ze kodéry (51.1 aZ 51.5) jednotlivych snima&i natoleni jsou uloZeny na nékterém
z kotoutt (31.1 aZ 35.3) kédového ozubeného kola (31 aZ 35), nebo nékteré z &asti (41.1 a% 45.2)
pievodniho ozubeného kola (41 az 45).

7. Viceotatkovy mechanicko binarni snima¢ polohy podle nirokd 1 az 4, vyzna&ujici
se tim, Ze kodéry (51.1 az 51.5) jednotlivych snima&i natoeni jsou umistény na jiném prvku
spojeném mechanicky sn&kterym zkédovych ozubenych kol (31 az 35) nebo s nEkterym
z pfevodnich ozubenych kol (41 aZ 45).

8. Viceotd¢kovy mechanicko bindrni snima¢ polohy podle niroki 1 a%2 4, vyznadujici
se tim, Ze kodéry (51.1 az 51.5) jednotlivych snimadi natogeni jsou umistény na jiném prvku,
JjehoZ pohyb je odvozen od pohybu né&které ze spolenych hfideli (1, 2) nebo od n&kterého
z kédovych ozubenych kol (31 az 35), nebo je odvozen od nékterého z pfevodnich ozubenych kol
(41 az 45).

9. Viceotiatkovy mechanicko binarni snima¢ polohy podle naroki 1 aZ 4, vyznaéujici
se tim, Ze jednotlivé kodéry (51.1 aZ 51.5) snimadii nato&eni s jimi pfifazenymi indikatory
(52.1 az 52.5) natoCeni jsou vytvofeny jako jeden kontaktni & bezkontaktni snimag.

10. Viceotatkovy mechanicko binirni snima¢ polohy podle narokii 1 aZ 4, vyzna&ujici
se tim, Ze jednotlivé snimace natoCeni jsou umistény na jiném prvku, jehoZ pohyb je odvozen
od pohybu n&které ze spole¢nych hiideli (1, 2), nebo na jiném prvku, jehoZ pohyb je odvozen od
nékterého z kédovych ozubenych kol (31 aZ 35), nebo je odvozen od né&kterého z prevodnich
ozubenych kol (41 az 45).
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