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Przedmiotem wynalazku jest wurzadzenie do
sprawdzania wytrzymalo$ci elektrycznej i rezy-
stancji izolacji aparatéw elektrycznych, zwlaszcza
podstaw bezpiecznikowych.

Znane urzadzenie do sprawdzania wytrzymalos-
ci elektrycznej i rezystancji izolacji podstaw bez-
piecznikowych skiada sie z transformatora pro-
bierczego, autotransformatora regulacyjnego umoz-
liwiajgcego regulacje napiecia, woltomierza do od-
czytywania napiecia, elektrod, 'wylgcznika nadmia-
rowo-pragdowego oraz lampek sygnalizacyjnych.
Napiecie przemienne doprowadzane z transforma-
tora probierczego o mocy przynajmniej 2 kVA zo-
staje recznie przylozone przy pomocy elektrod mie-
dzy zaciski podstawy oraz zaciski i konstrukcje
wsporcza, na ktérej jest umocowana badana pod-
stawa.

Pomiar ten odbywa si¢ przy uprzednio zwartych
zaciskach, bez wkiadki topikowej.

Sprawdzenie wytrzymatosci elektrycznej i doko-
nywanie pomiaru rezystancji izolacji podstaw bez-
piecznikowych za pomocg znanego urzgdzenia od-
bywa sie recznie. Czynno$é ta jest bardzo praco-
chionna i stanowi zagrozenie pod wzgledem bhp.
dla pracownikéw obstugi urzgdzenia.

Urzgdzenie wedlug wynalazku skiada sie z rol-
kowej biezni nachylonej w stosunku do plasz-
czyzny poziomej pod katem o oraz prowadnic, sta-
nowigcych droge ruchu sprawdzanych podstaw
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czona stykowa glowica posiadajaca mozliwo$é pio-
nowego przemieszczania sie w ruchu posuwisto-
zwrotnym. Na drodze ruchu sa umieszczone dwa
opory oraz dwa wylgczniki drogowe. Podstawy
bezpiecznikowe do sprawdzania sg ustalone na
odpowiednich plytkach. Urzadzenie jest sterowane
za pomocg ukladu sterowniczego zlozonego z ukladu
logicznego, dwéch zespoléw szeregowo polgczonych
czionéw opb6zZniajacych, ktérych wyjScia sg polg-
czone z -ukladem' logicznym oraz ukladu sygnali-
zacji ,,podstawy bezpiecznikowej wadliwej” polq-
czonej réwniez z ukladem logicznym.

Urzadzenie wediug wynalazku umozliwia po-
tokowe sprawdzanie aparatéw elekirycznych a
zwlaszcza podstaw bezpiecznikowych w sposéb
automatyczny, ktére dokonuje sie poprzez zwie-
ranie tor6w pradowych oraz zaciskbw tor6w pra-
dowych za pomocg stycznik6w polgczonych z
elektrodami w glowicy i sterowanych z ukladu
sterowniczego. Zastosowanie drogi ruchu badanych
aparatéw nachylonej pod katem L do plaszczyz-
ny poziomej i zlozonej z biezni rolkowej oraz
prowadnic, umozliwia samoczynne ich przesuwa-
nie sie¢ po opuszczeniu taSmy montazowej do miej-
sca kontroli i na stanowisko pakowania, Usta-
lanie sprawdzonych aparatéw na odpowiednich
plytkach eliminuje konieczno$§é ich mocowania
na konstrukecji wsporczej. Zastosowanie ukladu
sterowniczego wraz 2z czlonami op6Zniajgcymi
umozliwia $cisle okreSlenie czasu przylozonego
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napigcia dla danej préby kontroli wytrzymalosci
#Zolacji, jak i proby badania rezystancji izolacji
wybranych losowo aparatéw elektrycznych.

_Rozwigzanie wedlug wyhalazku jest przedsta-
wione na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
séhémat ideowy urzadzenia, fig. 2 — urzadzenie
w widoku perspektywicznym, fig. 3 — schemat
blokowy ukladu sterowania, a fig. 4 — przygo-
towana do_badan podstawe bezpiecznikows.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z rol-
kowej biezni 1 nachylonej w stosunku do plasz-
czyzny poziomej pod katem « oraz prowadnic 2
o0 regulowanym rozstawie w zaleznoSci od sze-
rokosci sprawdzanych podstaw bezpiecznikowych
3. Na drodze ruchu sprawdzanych aparatow 3
. 5§ usytuowane opory 4 i 5 oraz wylaczniki dro-
gowe 6 i 7 sterowane z ukladu sterowniczego.

Nad rolkowg bieznig 1 w oslonie 8 jest umiesz-
czona stykowa glowica 9 posiadajagca mozliwosé
przemieszczania si¢ pionowo w ruchu posuwisto-
-zwrotnym.

Urzgdzenie jest podigczone do montazowej tasmy
10 a zakoniczone stolikiem 11, na ktérym sg pa-
kowane sprawdzone podstawy 3.

Urzadzenie jest sterowane za pomocg ukiadu
sterowniczego zlozonego z ukladu logicznego UL,
do ktérego sa przylaczone styki zwierne 12 i 13
wylqeznikbw 6 i 7 oraz styk zwierny przycisku
14.

Wzmacniacze W1 i W2 usytuowane na wyjsciu
ukladu logicznego UL, sterujg polozeniem oporéw
4 i 5 a lacznik E wlaczony miedzy ukladem lo-
gicznym UL a czlonami opézniajgcymi = stuzy
do wyboru programu badain w zaleznosci od ro-
dzaju sprawdzanej -podstawy bezpiecznikowej to
jest jedno lub trbéjbiegunowej.

Do styku:.15 Ilgcznika E jest przylgczony czion
tll opbiniajacy jedynke logiczng, wzmacniacz W3
realizujacy wymagang przez norme prébe i wzma-
cniacz W10 wlaczajacy napiecie probiercze wy-
trzymalo$ci izolacji. Do czlonu opéiniajgcego tll
przylaczony jest ' czloh opé6zniajacy t12 i dalej
szeregowo kolejno cziony do <17. Czlony <11 do
t17 33 takiej samej konstrukcji i nastawiane na
ta samg wartosé czasu opbZniajacego jedynke lo-
giczng. Do wejscia czlonu v12 wilgczone jest wej-
Scie wzmacniacza W4 realizujacego nastepny, wy-
magany przez norme¢ stan pracy i kolejno w
podobny -spos6b wigczone sg wzmacniacze W5
do W9. Wzmacniacze W3 do W9 sg wzmacniacza-
mi z dwoma wejSciami typu NOR. Do wyjscia
czlonu +17 przylaczone jest wyjScie ukladu sy-
gnalizacji podstawy wadliwej US. Oba wyjscia
doprowadzone sg jako ujemne sprzezenie zwrot-
ne do ukiadu UL powodujgc zakoficzenie cyklu
sprawdzania podstaw.

Styk rozwierny 16 lgcznika E lgczy ukiad UL
z drugim wejSciem wzmacniacza W3, czlonem 51
opézniajagcym jedynke logiczng i wzmacniaczem
W11 wigczajacym napiecie proby rezystancji izo-
lacji. Wyjscie cztonu 51 polaczone jest z drugim
wejsciem wzmacniacza W4 i czlonem 152, pozosta-
le wzmacniacze W5 do W9 i czlony 58 do <57
polgczone sg koleJno analogicznie jak cziony 151
i o2,
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Czlony opéZniajgce 151 do 157 sg takiej samej
konstrukcji. Wyjscie czlonu 57 przez diode D
polaczone jest z wyjsciem ukladu US oraz ukla-
dem UL powodujac zakonczenie cyklu sprawdza-
nia podstaw.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w sposéb
nastepujacy. Naciskajgc na przycisk 14 ukladu
sterowania, powoduje si¢ poprzez uklad logiczny
UL oraz wzmacniacze W1 i W2 wycofanie opo-
ré6w 4 i 5 (opér 5 stuzy do zatrzymania badanej
podstawy, opér 4 do zatrzymania podstawy na-
stepnej). )

Podstawa bezpiecznikowa 3 po umieszczeniu na
plytce 17 i wlozeniu w otwory piyty izolacyjnej
18, bolcéw 19 imitujgcych $ruby mocujace do
konstrukeji wsporczej, zostaje przekazana przez
montazowg tasme 10 na rolkowsg bieznie 1, po
ktérej zsuwa si¢ pod wplywem sily grawitacji i
naciska na wylgcznik 6 powodujgc przez styk 14
wysylanie jedynki logicznej do ukladu UL.

W wyniku zadzialania ukladu logicznego UL na-
stepuje zejscie stykowej glowicy ‘9, oraz wyslanie
jedynki logicznej przez lgcznik E kolejno do czlo-
néw opbzniajagcych od tll do <t17. Jednocze$nie
przez wzmacniacz W10 zostaje wlgczone wysokie
napigcie préby wytrzymalosci izolacji oraz okre§-
lony stan pracy A przez sygnal ze wzmacniacza
W3. '

Czlony opézniajace 711 do t17 powoduja Opédz-
nienie jedynki logicznej i natychmiastowe prze-
kazanie 0 logicznego. Czlon 11l po odpowiednim
czasie powoduje okreslony stan pracy B przez
sygnal ze wzmacniaczy W3 i W4. Kolejno przez
oslony opézniajace 11l do 717 otrzymujemy na-
stepujace po sobie stany pracy od A do G. Po
dojsciu do stanu G sygnal jedynki logicznej
wraca do ukladu UL powodujgc wycofanie opo-
ru 5, likwidacje wszystkich stan6éw przez wysla-
nie 0 logicznego i powrét stykowej glowicy 9 do
stanu pierwotnego. Podstawa’ 3 zsuwajgc sie po
biezni 1 naciska na wylgacznik 7. ktéry przez styk
13 wysyla jedynke logiczng do ukladu UL co
powoduje wycofanie oporu 4. Zsuwa si¢ nastgepna
podstawa bezpiecznikowa 8 i cykl badan sie po-
wtarza. Jezeli w okresie badania, podstawa 3
okaze sie wadliwa sygnal jedynki logicznej z
ukladu US powoduje likwidacje wszystkich sta-
néw pracy i zablokowanie urzgdzenia do mo-
mentu usuniecia wadliwej podstawy 3.

Uklad UL jest wyposazony w miernik czasu (nie
pokazany na rysunku), ktéry po odpowiednio
okreSlonym czasie i po skorficzonej prébie wytrzy-
malosci izolacji powoduje wlqczenie préby rezy-
stancji izolacji.

Sygnal jedynki logicznej z ukladu UL zalgcza
przez wzmacniacz W11 napiecie préby rezystancji
izolacji i kolejno poprzez czlony opézniajace 51
do v 57 i wzmacniacze W3 do W9 realizuje okres$-
lone stany pracy. Z czionu 157 jedynka logiczna
powoduje likwidacje wszystkich stanéw pracy i
stanu miernika czasu. Przebieg dalszych proce-
s6w, nastepuje analogicznie jak przy prébie wy-
trzymalosci izolacji.

Urzadzenie wedlug wynalazku nadaje sie do -
sprawdzania wytrzymalo$ci elektrycznej réznych
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aparatéw elektrycznych przy czym w zaleznosci
od programu préb uklad sterowniczy powinien
zawiera¢é odpowiednig ilosé czlon6w op6Zniajg-
cych T.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sprawdzenia wytrzymatosci
elektrycznej i rezystancji izolacji aparatéw elek-
trycznych, zwlaszcza podstaw bezpiecznikowych w
spos6b automatyczny, znamienne tym, ze sklada
sie z rolkowej biezni (1) nachylonej w stosunku do
plaszczyzny poziomej pod katem (a) oraz prowad-
nic (2), stanowiacych droge ruchu sprawdzonych
podstaw bezpiecznikowych (3), nad ktérg to droga
jest umieszczona stykowa glowica (9) posiadajgca
mozliwosé pionowego przemieszczania sie w ruchu

r-

10 ‘ :

posuwisto-zwrotnym, przy czym urzadzenie jest
sterowane za pomoca ukladu sterowniczego zlozZo-
nego z ukladu logicznego (UL), dwdch zespoidw
szeregowo polgczonych czlonéw opézniajgcych (v11)
do (v17) i (<51) do (757), ktérych wyjsScia sg pola-
czone z ukladem logicznym (UL) oraz ukladu syg-
nalizacji ,podstawy wadliwej” (US) polgczonym
réwniez z ukladem logicznym (UL).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,

10 ze na drodze ruchu sprawdzonych podstaw bez-

piecznikowych (3) sa umieszczone opory (4) i (5)
oraz wylgczniki drogowe (6) i (7) sterowane z ukla-
du sterowniczego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne

15 tym, ze podstawa bezpiecznikowa (3) jest umiesz-

czona na piytce (17) a w otwory plyty izolacyjnej
(18) sa.wkladane bolce (19). i
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