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Urzadzenie do kompensacji zuzycia narzedzia w mechanizmie
suportu dosuwajgcego '

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do kom-
pensacji zuzycia narzedzia w mechaniZmie supor-
tu dosuwajgcego, zwlaszcza w dogladzarkach auto-
matycznych, umozliwiajgce dosuw tego narzedzia
z dwiema predkosciami, ruchem szybkim i zwol-
nionym na stalym odcinku drogi.

W znanych mechanizmach napedu suportéw, w
ktérych przewiduje sie dwie predko$ci dosuwu
. mianowicie ruch szybki na dlugiej drodze i ruch
powolny na krétkiej drodze, bezposrednio przed
zetknieciem sie narzedzia z obrabianym przedmio-
tem — brak jest tego typu urzadzen kompen-
sacyjnych. Wymaga to wydluzenia drogi zwolnio-
nego ruchu suportu narzedziowego o dlugosé dro-
gi odpowiadajacej kazdorazowemu zuzyciu narze-
dzia, co powoduje znaczne wydluzenie ogdlnego
czasu ruché6w pomocniczych, zwlaszcza przy stoso-
waniu takich narzedzi, w ktérych zapas na zuzycie
czesci roboczej jest stosunkowo duzy, jak na przy-
klad w oselkach dogladzarek.

Celem wynalazku jest opracowanie takiej kon-
strukcji mechanizmu dosuwowego narzedzia, ktéra
umozliwialaby dosuw narzedzia z dwiema pred-
kosciami: ruchem szybkim i wolnym hna stalym
odcinku drogi. Osiggnieto przez zastosowanie dwéch
odrebnych mechahizméw: ghdwnego mechanizmu
roboczego do oscylacyjnego ruchu narzedzia oraz je-
go dosuwu do dogladzanego przedmiotu oraz dru-
giego kompensacyjnego dla kompensacji zuzycia
narzedzia.
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Glowny mechanizm sktada sie z cylindra robo-
czego oraz ukladu korbowego i umocowany jest
w korpusie na saniach gléwnych, przy czym pro-
wadnice tych san spoczywaja na saniach dodatko-
wych mechanizmu kompensacyjnego. Sanie te za-
opatrzone s3 w Srube pociagowsg wspblpracujacy
z nakretka napedzang od drugiego cylindra robo-
czego mechanizmem zapadkowym. Do sterowania
tych cylindréw roboczych sluza dwa mikrowylgcz-
niki wilgczane nastawng krzywksg poruszajaca sie
cyklicznie wraz z korpusem san gléwnych.

Jeden 2z tych mikrowylgcznik6w, naciskany
wspomniang krzywkg — po przebyciu przez sanie
gléwne szybkim ruchem drogi S dosuwu szybkie-
go, przeznaczony jest do przestorowywania giow-
nego mechanizmu dosuwowego z ruchu szybkiego
na ruch powolny na drodze S,. Drugi mikrowy-
lacznik naciskany krzywka przeznaczony jest do
nadawania impulsu do ukiladu hydraulicznego uru-
chamiajgcego mechanizm zapadkowy z chwilg gdy
zuzycie oselki przekroézy zalozong wielko$é A S;.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest uwidocznione
w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat ogblny urzadzenia, a
fig. 2 — wykres drogi i predkosci ruchu dosuwo-
wego oselki przy zastosowaniu urzadzenia kompen-

sacyjnego.

Urzadzenia posiada gléwny mechanizm dosuwo-
wy narzedzia 1 do obrabianego przedmiotu 2, oraz
mechanizm do oscylacyjnego ruchu narzedzia 1.
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Mechanizm dosuwowy sklada sie z korpusu 4, kt6-
ry spoczywa na gléwnych saniach 11 przesuwnych
-w prowadnicach suportu 9 urzadzenia kompensa-
cyjnego. W Kkorpusie 4 umocowany jest cylinder
roboczy 5 oraz krzywka 6. Mechanizm do ruchow
oscylacyjnych sklada sie z napedowego sili%ka 16,
z korby 3 i korbowodu 17, umieszczonych réwniez
w korpusie 4.

Urzadzenie kompensacyjne posiada suport 9, spo-
czywajgcy na saniach 10, przesuwnych w prowad-
nicach 20 korpusu dogtadzarki. W suporcie 9 umo-
cowana jest jednym koncem nieobracajgca sie $ru-
ba pociggowa 12, wspélpracujgca ‘z nakretkg 13,
zaopatrzong na swoim zewnetrznym obwodzie w
uzebienie zapadkowe. Nakretka ta osadzona jest
obrotowo i nieprzesuwnie w korpusie 20. Do obra-
cania nakretki 13 stuzy mechanizm zapadkowy,
skitadajacy sie z zapadki 14 i cylindra roboczego
z tlokiem 15 do przesuwania tej zapadki. Poza tym
na korpusie 20 znajduja sie dwa mikrowylaczniki
7 i 8 wspélpracujgce z nastawng krzywksg 6, po-
ruszajacg sig cyklicznie wraz z korpusem 4, przy
czym mikrowylacznik 7 stluzy do przesterowywania
gléownego mechanizmu dosuwowego z ruchu szyb-
kiego na ruch powolny na drodze S,, za§ mikro-
wylgcznik 8 przeznaczony jest do nadawania im-
pulsu elektrycznego. do ukladu hydraulicznego,
uruchamiajgcego tlok 15 z chwilg gdy zuzycie osel-
ki przekroczy z gbéry nastawiong wielko§é A S..

Dzialanie urzadzenia polega na wykorzystaniu w
procesie dosuwania oseltki dwoOch niezaleznych
ukladéw dosuwajgcych. Jeden mocowany na glow-
nych saniach 11, dosuwajacy oselke na statej dro-
dze S + S,, przy czym na drodze S dosuw naste-
puje z duza szybkoscig, a na drodze S; z szybko-
Scig zwolniong. Wielkosci tych drég sg nastawiane
za poSrednictwem krzywki 6 oraz mikrowylgeznika
7, a takze zderzaka 18. Drugi uklad majacy za za-
danie kompensacje zuzycia oselki, umocowany na
saniach dodatkowych 10 dosuwajgcy sanie gléwne
w kierunku pierScienia o wielkos¢é A S, co ma
miejsce z chwilg gdy na skutek zuzycia osetki cat-
kowita droga jej przesuwu wyniesie wiecej niz
S+ 8, + AS;. Nastepuje wtedy zadzialanie mi-
krowylacznika 8 bedgcego wynikiem nacisku na
niego krzywki 6. Impuls z tego mikrowylacznika
spowoduje, za posrednictwem mechanizmu zapad-
kowego i ukladu hydraulicznego, cofniecie sie san
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ukladu kompensacyjnego o wielkosci A S;. Ma-
ksymalny catkowity przesuw ukladu kompénsacyj-
nego n- A S; jest rOwny maksymalnéj dlugosci zu-
zycia oselki. Przez caly okres czasu zuzywania sig
osetki czasy pomocnicze pozostajg te same i nie
wymagajag dodatkowego regulowania, poniewaz za-
bezpiecza to uklad kompensacyjny.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do kompensacji zuzycia narzedzia w
mechanizmie suportu dosuwajgcego, zwlaszcza w
dogladzarkach automatycznych, umozliwiajgce. do-
suw tego narzedzia z dwiema predkosciami ru-
chem szybkim i zwolnionym na stalym odtinku
drogi, znamienne tym, ze gléwny mechanizm ro-
boczy do oscylacyjnego ruchu narzedzia (1) oraz do
dosuwu tego narzedzia do dogladzanego przedmio-
tu (2), skiadajgcy sie z roboczego cylindra (5),
krzywki (6), silnika (16), korby (3) i korbowodu
(17), umieszczony jest w korpusie (4), ktéry spo-
czywa na giléwnych saniach (11) przesuwnych w
prowadnicach suportu (9) urzadzenia kompensa-
cyjnego, zaopatrzonego w nieobracajgca sie Srube
pociggowa (12), ktérej jeden koniec umocowany
jest w suporcie (9), spoczywajagcym na dodatko-
wych saniach (10) przesuwnych w prowadnicach
korpusu 120) dogladzarki, przy czym w korpusie
tym roéwniez osadzona jest obrotowo i nieprzesuw-
nie nakretka (13), zaopatrzona na swoim zewne-
trznym obwodzie w_uzgbienie zapadkowe i wspo6i-
pracujaca ze $rubg pociggowa (12), oraz mecha-
nizm zapadkowy, skladajacy sie z zapadki (14)
i cylindra z tilokiem (15) do przesuwania tej za-
padki, poza tym na korpusie (20) znajduja sie dwa
mikrowytaczniki (7, 8) wspblpracujgce z nastawng
krzywka (6), poruszajaca sie cyklicznie wraz zkor-
pusem (4), przy czym mikrowylacznik (7) naciska-
ny krzywka (6) — po przebyciu przez sanie (11),
szybkim ruchem, drogi (S) dosuwu szybkiego —
przeznaczony jest do przesterowywania gléwnego
mechanizmu dosuwowego z ruchu szybkiego na
ruch powolny na drodze (S;), za$ mikrowylgcznik
(8), naciskany krzywka (6) przeznaczony jest do
nadawania impulsu do ukladu hydraulicznego,
uruchamiajgcego tlok (15) z chwilg gdy zuzycie
oselki przekroczy zalozong wielkosé (A Sip).
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